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(64} Zafizeni pro blokovini pracovniho pohybu rému transferu u vicepoloho-
vych, zejména lezatych list

Vyndlez se tykd za¥izeni pro zabréndni poékozehi ndstrojd a p¥isludenstvi vicepoloho-
vych 1lisd v prib3hu lisovaci &innosti,

Vicepolohové lisy, zejména pro protlalovéni a taZeni za studena, jaoﬁ vybaveny kon~
trolnim zarizeni{m, které zaznamendvéd, zda polotovar po vykonéni p¥{fslu¥né lisovaci operace
je nejen vysunut do kleXdtin rdmu transferu, ale teké je-li v nich sprévné polbhové oriento-
vén pro daldi zpracovén{. V p¥ipad¥ jakékoliv odchylky toto kontrolni ze¥izeni dévé impuls
pro zastaveni &innosti lisu prost¥ednictvim spojky a brzdy. ~

V pripad® poruchy funkénfiho zetizeni pro zastaveni lisu, nap¥iklad snifeni tleku média
v ovlédacich prveich spojky,'opotfebovéni brzdového obloienf zejména pFi reZimu s vysokou
frekvencl pracovnich zdvihi za &asovou jednotku, Jje éasd§§"pfédleva Sinnosti funkniho
zatrizeni pro zasteveni lisu od okamZiku vyslaného impulsu k zastaveni lisu do okamZiku uve-
deni lisu do klidu tak velkd, Ze se nevejde do pracovniho diegramu pro jeden zdvih lisu,
takZe uvedeni lisu do klidu nastédvd aZ v pribshu dalsfho pracovniho zdvihu, tak¥e v tekovém
pripadé dochdzi pak k poSkozeni nebo zni¥eni néstrojd Jako disledek vloZen{ dvou polotovard
do jedné lisovaci polohy. .

Uvedené nedostatky jsou odstranény redenim za¥fzeni pro blokovéni pracovniho pohybu
rému transferu u vicepolohovych, zejména leZatych iisﬁ, napiiklad prc protlalovéni a taZent
za studena podle vynédlezu, jeho% podstata je v tom, Ze dvojice pék, z nichZ prvni undZend
péka, spojend ojnici{ s rémem transferu a druhd p¥iléhajici pohdn&ci péka, kyvn& spojend
s hit{deli skfin& pro pohon transferu, jsou vzdjemnd propcjeny st¥iZnym elementem, p¥iZemZ
v prostoru mista polovidn{ hlové vychylky pohdndci pdky Je vsuvnd umistitelny zdchytny
element ovlédany prostfednictvim elektromagnetu s vyhodnocovaci soustavy kontrolnim'éidlem,
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zatimco vyhodnocovaci soustavae je p¥imo propojena s ovlédénim pohonu lisu. Hlavni vyhodou
feleni podle vyndlezu Je to, Ze zablokovénim pohybu rému transferu je umoZn¥no, aby v he-
varijnich podminkéch p#i prodlené E&innosti funk¥ntho zaPfizeni pro zastaveni lisu, p¥echd-
zejfel do nésledné féze pracovniho zdvihu berenu, je rém transferu zastaven v pill roztele
mezi pracovnimi misty, takfe néstroje mohou prob&hnout v mezipoloze mezi kleStinemi a p*i-
padnd prdzdnymi dutinemi nepohyblivgch gdsti néstroji, takZe nedochézil k jejich poskozeni.

Podrobn#jsl objasndni podstaty vyndlezu je znézornénc na ptiloZenych vykresech, kde
obr. | schematicky zndzorfiuje p*fkledné uspordddni re¥eni podle vyndlezu v nérysu, obr. 2
zndzornuje stejné uspordddni v bokorysu a obr. 3 znézornuje uspodédéni dvojice pdk podle
vyndlezu. :

Rém | traensferu je uloZen posuvng ve vedeni 15 pro ptimo&ary pohyb. PrendSecf klesti~
ny 2 jsou uloZeny v rému trensferu l. Kontrolni &#idla 14 maji svij aktivnf ¥len 24 umist¥n
v roviné os néstroji, a to ve sm&ru pracovniho pohybu rému )| transferu. Vzddlenost 4 pred-
stavuje rozted pevnych néstrojd 19 a pohyblivych ndstrojd 18, vzddlenost 5 predstavuje po-
lovinu vzddlenosti 4, polovinu roztede a predstavuje misto, kde Jsou v p¥ipadé poruchy
zadrieny prendSeci kleStiny 2. Signély kontrolnitho &idla 14 pfenééehého polotovaru jsou
zpracovény vyhodnocovaci soustavou 16 signdld &idla. Mezi rémem ! transferu a sk¥inf 3
pohonu transferu je vloZens ojnice 17, spojena s unéenou pékou 8, propojenou st¥iZnym
elementem 9 s pohéndci pdkou I, pevn& kyvn& spojenou s hi¥{delem 21 skiin& 3 pohonu trans-
feru. Do prostoru kyvéni pohénZné péky & v mistd polovi&ni dhlové vychylky g v p¥ipadd
poruchy je umist¥n zdchytny element 10, ovlddany elektromagnetem 11.

Uvedeny elektromagnet 11 mé neznézorn¥né spojeni s vyhodnocovaci soustavou 16 signéli,
které je soulasn& propojenc s nenezna¥enym ovlddénim pohonu lisu, Beran 22 lisu nese po-
hyblivé ndstroje 18, v néstrojovém bloku 23 jsou veuvnd ulo%eny vysunovade 20 s Fizenym
pohybem, Rém 1 trensferu se pohybuje z levé krajni polohy 12 do pravé krajni polohy 13

pri prendseni polotoveru § - vylisku. Poloha 23 predstavuje nevysunuty polotovar.
Ginnoat zarfzeni je ndsledujfedf:

Rém ] transferu se pohybuje ve vedenf 15 pr{modarym pohybem z levé krajni polohy 12,
kde polotovary & jsou vysunovali g0 vysunuty z pevného néstroje 19, tJ. pritladnice nebo
pritainice do prend3ecfch kleStin 2 trensferu, do své druhé pravé krajni polohy 13 - polo-
he zaklddaci, kde polotovar 6 je pohyblivymi ndstroji 18, tj. tainiky nebo pritla¥niky pii
jejich dopPedném pracovnim pohybu vysunut z prendéiecich klestin g a zasunut do pevnych
néstrojd 19, tj. do priitla¥nice nebo pritainice, ¥im¥ se vykond technologickéd operace.
Pohon rdmu } trensferu se ddje ojnici 17 s pohén¥nou pékou 8 a8 pohdn&ci pdkou 1, které ky-
vaji kolem spoledné osy na hifdeli 21 a tyto priléhajict pdky I a 8 Jsou vzéjemn& propoje-
" ny st¥iZnym elementem 9. Zavihu rému ), transferu, to jest vzddlenosti 4 mezi pracovnimi
polohami vicepolohového lisu odpovidd u pFiléhajicich pék 1, 8, propojenjch st¥iZnym ele-

mentem  a s rémem | transferu spojenych ojnief 17, dhlové vychylka g, kterou zajisiuje

mechenismus sk¥ind pohonu transferu 3. Pohyby jsou vhodn¥ synchronizovédny s pohybem beranu
22 lisu.

V pribdhu pohybu rému | trensferu z levé krajni polohy 12 do pravé krajni polohy 13
s polotovarem § - vyliskem v prendSecich kleStindeh 2 je pfitomnost polotovéru & kontrolo-
véna ve vSech nebo vyvolenjch prenddecich kledtindch 2 zévislé na povaze lisovacl operace
a riziku nevysunuti vylisku vysunovalemr 20 nebo pohyblivym nédstrojem 18, tJ. pritlainikem
kontrolnim &idlem 14. Je-li kontrolnim &idlem 14 registrovédna nepfitomnost polotovaru 3
v prendsecich kledtindch g znamend to, %e polotovar & zistel v pevném ndstroji 19, tj.
v pritladénici nebo pritaZnici a p¥i deldim technologickém lisovacim pochodu pevného né-
stroje 19 se dostanou sgem polotovary 6 dva, a tim dochdz{ ke znideni nebo podkozeni pevné-
ho néstroje 19 se vdemi daldimi disledky, tj. ztrdta ndstroje, &asu pro vyménu a zirdta

vyrobniho Zasu.
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Za téchto poduinek p#i Feleni podle vyndlezu registraci kontrolniho &idla 14 vyhodno-
ti vyhodnocovac{ soustava signdld 16 ¥idla a dé povel krom¥ zastaven{ lisu i k &innosti
elektromagnetu 11 ktery vysune zéchytny element 10 do dréhy undfené pdky 8, tuto zadrii
a pritom se prestfihne stiiZny element 3. Poloha zéchytného elementu 10 je v poloving
thlové vychylky o priléhajicich pdk 7, 8, co% odpovidd polovi¥nf vzddélenosti 5 roztele
vzddlenosti 4 mezi pracovnimi polohami., Je-li rédm ] trensferu zadrZen v této poloze, mohou
pohyblivé ndstroje 18, tj. pritladniky nebo teZniky, probshnout mezi pfendSecimi kleStinami
2 s polotovary 6 do prézdnych pevnych ndstrojdi 19, tJj. pritladnic nebo taZnic a nedochdzi
k jejich po¥kozeni nebo znileni s vyjimkou jediné, ve které zlstal polotovar § a byl tak
dén povel k zastaveni lisu a rdmu | trensferu pokud dojde p¥i zastaveni lisu k pohybu be-
renu 22, a tfm i pohyblivych ndstrojd 18 aZ do této dopfedné polohy. ProstiiZfeny element
9 je snadno vymdénitelny. Pr¥i zastaven{ lisu a rému 1 transferu je soulasnd indikovéno,

ve které pracovni poloze do3lo k nevysunuti.

Zéchytny element 10 je moZno umistit i na Jjiné pohyblivé &dsti systému transferu,
oviem se stejnym dlinkem,

PREDMET VYINALEZU

Zat{zenl pro blokovdni pracovniho pohybu rému transferu u vicepolohovych, zejména le-

%fatych lisd, nap¥iklad pro protladovédni a taZeni za studena, vyznalené tim, Ze sestdvé

z dvojice pék, z nich? prvni und¥end péka (8), spojend ojnici (17) s rémem (1) transferu
a druhd piiléhajici pohéndci pdka (7), kyvn¥ spojend s hifdelf (21) sk¥fn¥ (3) pro pohon
transferu jsou vzdjemn& propojeny st¥iZfnym elementem (9), p¥idemZ v prostoru mista polo-
vi&nt thlové vychylky (a) pohéndci pdky (7) je vsuvnd umistitelny zdchytny element (10)
ovldddny prostfednictvim elektromegnetu (11) a vyhodnocovaci soustavy (16) kontrolnim
idlem (14), zatfimco vyhodnocovaeci soustava (16) je p¥imo propojena s ovldddnim pohonu
lisu.

2 vykresy
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