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OZET
CIFT AKS DUMENLEME KOMPLESI

Bu bulus, ¢ift aks diimenlemeli araglarda ikinci pitman kolunu (8.1) ve ii¢iincii
pitman kolunu (8.3) birbirine baglayarak direksiyondaki hareketin ikinci aksa (3)
aktarimini saglayan ve parca maliyetini ve agirligini diisiiren, ¢ift aks diimenleme

komplesi (1) ile ilgilidir.
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ISTEMLER

1. Cift aks diimenlemeli araglarda ikinci ve ti¢iincii pitman kolunu birbirine

baglayarak direksiyondaki hareketin ikinci aksa aktarimini saglayan, en

temel halinde,

on tekerlekleri tasiyan ve diferansiyelden aldigi donme hareketinin 6n
tekerleklere iletiminde yardimci olan en az bir birinci aks (2),
on tekerleklerden sonraki tekerlekleri tasiyan ve diferansiyelden gelen
donme hareketinin bu tekerleklere bir oranda ileten en az bir ikinci aks (3),
direksiyon hareketinin birinci aks (2) ve ikinci aksa (3) iletimini saglayan
en az bir birinci pitman kolu (4),
birinci pitman koluna (4) baglanan ve direksiyondan gelen donme hareketi
ile on tekerlerin dondiiriilmesini saglayan en az bir birinci yonlendirme
kolu (5),
bir ucundan birinci pitman koluna (4) baglanan ve direksiyonun hareketinin
ikinci aksa (3) iletimini saglayan en az bir ikinci yonlendirme kolu (6),
direksiyondan gelen donme hareketi ile ikinci aksa (3) baglanan
tekerleklerin bir oranda dondiiriilmesini saglayan en az bir {dglincii
yonlendirme kolu (7) iceren ve
ikinci yonlendirme koluna (6) bagh olan, ikinci yonlendirme kolu (6)
aracilig ile hareket eden,
bir birinci disliye (8.1.2) sahip olan ve birinci dislinin (8.1.2) merkez
ekseni etrafinda donebilen ikinci pitman koluna (8.1),
ticiincii yonlendirme koluna (7) bagh olan, iigiincii yonlendirme kolunu
(7) hareket ettiren ve ayrica ikinci disliye (8.3.2) sahip olan ve ikinci
dislinin (8.3.2) merkez ekseni etrafinda donebilen liciincii pitman koluna
(8.3),
ikinci pitman kolunda (8.1) yer alan birinci disliye (8.1.2) bagh olan ve
ayrica liciincli pitman kolunda (8.3) yer alan ikinci disliye (8.3.2) bagh
olan, ikinci yonlendirme kolundan (6) gelen hareketle beraber birinci

diglinin (8.1.2) donmesi ile s6z konusu donme hareketini ikinci disliye
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(8.3.2) ileten ve ikinci dislinin (8.3.2) donmesini saglayarak iiciincii
pitman kolunu (8.3) hareketlendiren iletim elemanina (8.5) sahip olan en
az bir hareket iletici (8) ile karakterize edilen cift aks diimenleme

komplesi (1).

. lIkinci yonlendirme kolu (6) ve iiciincii yonlendirme kolu (7) arasina

yerlestirilen, direksiyondan gelen hareketin ikinci aksa (3) iletimini saglayan
hareket iletici (8) ile karakterize edilen istem 1’deki gibi ¢ift aks diimenleme

komplesi (1).

. lIkinci yonlendirme koluna (6) birinci hareket baglantisi (8.1.1) iizerinden

baglanan ikinci pitman koluna (8.1) sahip olan ve ayrica sahip oldugu ikinci
pitman kolunun (8.1) birinci hareket baglantis1 (8.1.1) bulunmayan ucunda
ikinci pitman koluna (8.1) sabitlenen birinci disli (8.1.2) yer alan hareket
iletici (8) ile karakterize edilen istem 1’deki gibi ¢ift aks diimenleme

komplesi (1).

. Sahip oldugu ikinci pitman kolu (8.1), birinci hareket baglantisi (8.1.1)

bulunmayan ucundan ara¢ sasesine birinci sabitleyici (8.2) ile baglanan
hareket iletici (8) ile karakterize edilen istem 1’deki gibi cift aks diimenleme

komplesi (1).

. Birinci hareket baglantis1 (8.1.1) tizerinden gelen hareket ile birinci diglinin

(8.1.2) merkez ekseni etrafinda birinci diglinin (8.1.2) donme agis1 kadar
donme hareketi yapan ikinci pitman koluna (8.1) sahip olan hareket iletici (8)

ile karakterize edilen istem 1’deki gibi ¢ift aks diimenleme komplesi (1).

. Direksiyondan gelen donme hareketini ikinci akstaki (3) tekerleklere ileten

ticlincii pitman koluna (8.3) sahip olan, iciincii pitman kolunun (8.3) bir
ucunda ii¢iincii pitman kolunu (8.3) iiciincii yonlendirme koluna (7) baglayan

ikinci hareket baglantis1 (8.3.1) yer alan ve ayrica liclincii pitman kolunun

11



10

15

20

25

30

8343.1118

10.

11.

(8.3) ikinci hareket baglantis1 (8.3.1) bulunmayan ucunda {igiincii pitman
koluna (8.3) sabitlenen ikinci disli (8.3.2) yer alan hareket iletici (8) ile

karakterize edilen istem 1’deki gibi cift aks diimenleme komplesi (1).

Sahip oldugu iiciincii pitman kolunun (8.3) ikinci hareket baglantisi (8.3.1)
bulunmayan ucu arag¢ sasesine sabit olan ikinci sabitleyiciye (8.4) baglanan
hareket iletici (8) ile karakterize edilen istem 1°deki gibi cift aks diimenleme

komplesi (1).

Sahip oldugu iiciincii pitman kolu (8.3) ikinci dislinin (8.3.2) merkez ekseni
etrafinda donme hareketi yapan ve bu donme hareketi sebebiyle iicilincii
yonlendirme kolu (7) iizerinden ikinci aksa (3) baglanan tekerleklere hareket
ileten hareket iletici (8) ile karakterize edilen istem 1’deki gibi cift aks

diimenleme komplesi (1).

fkinci pitman kolu (8.1) ve iiciincii pitman kolu (8.3) arasindaki hareket
aktarimini saglayan, hem ikinci pitman kolunda (8.1) bulunan birinci disliye
(8.1.2) hem de fliciincii pitman kolunda (8.3) bulunan ikinci disliye (8.3.2)
baglanan ve tercihen bir zincir olan iletim elemanina (8.5) sahip olan hareket
iletici (8) ile karakterize edilen istem 1’deki gibi cift aks diimenleme

komplesi (1).

Sahip oldugu ikinci pitman kolu (8.1), birinci hareket baglantisindan (8.1.1)
gelen tahrik ile birinci dislinin (8.1.2) merkez ekseni etrafinda donen ve
birinci digliyi (8.1.2) de dondiirerek birinci disli (8.1.2) iizerindeki iletim
elemanini (8.5) hareket ettiren hareket iletici (8) ile karakterize edilen istem

1’deki gibi cift aks diimenleme komplesi (1).
Ikinci pitman kolunun (8.1) dénmesi ile hareket ederek bagh oldugu ikinci

disliyi (8.3.2) de ikinci disli (8.3.2) merkez ekseni etrafinda dondiiren ve bu
sekilde ikinci dislinin (8.3.2) sabitlendigi iiciincii pitman kolunu (8.3) da ikinci

12



10

15

20

25

30

8343.1118

12.

13.

14.

15.

dislinin (8.3.2) merkez ekseni etrafinda dondiiren ve ikinci aksa (3) baglanan
tekerlere hareket iletiminde rol oynayan iletim elemanina (8.5) sahip olan
hareket iletici (8) ile karakterize edilen istem 1’deki gibi cift aks diimenleme

komplesi (1).

Tercihen dis sayilari ayni olan birinci disliye (8.1.2) ve ikinci disliye (8.3.2)
sahip olan ve bu sekilde iletim elemani (8.5) ile saglanan hareket iletimi
sonrasinda birinci disli (8.1.2) ve ikinci dislinin (8.3.2) donme miktar1 esit
olan ve dolayisiyla sahip oldugu ikinci pitman kolu (8.1) ve iiciincii pitman
kolu (8.3) ayn1 ac¢1 degerinde donen hareket iletici (8) ile karakterize edilen

istem 1’deki gibi cift aks diimenleme komplesi (1).

Birinci digli (8.1.2) ve ikinci diglinin (8.3.2) dis sayilarin birbirinden farkli
olarak ayarlanmasi ile sahip oldugu ikinci pitman kolunun (8.1) ve ligiincii
pitman kolunun (8.3) dénme miktarlar1 birbirlerinden farkli olarak tercih
edilen degerlerde ayarlanabilen hareket iletici (8) ile karakterize edilen istem

1’deki gibi ¢ift aks diimenleme komplesi (1).

Direksiyonun donme hareketini ikinci pitman kolu (8.1) iizerinden alan, ikinci
pitman kolunun (8.1) bir a¢1 degerinde dénmesiyle ikinci pitman koluna (8.1)
bagli olan birinci disliyi (8.1.2) de birinci dislinin (8.1.2) merkez ekseni
etrafinda aym ag¢1 degerinde dondiiren ve iletim elemanm (8.5) hareket
ettirilebilen hareket iletici (8) ile karakterize edilen istem 1’deki gibi cift aks

diimenleme komplesi (1).

fletim elemaninin (8.5) hareket etmesiyle iletim elemanina (8.5) bagli olan
ikinci disliyi (8.3.2) merkez ekseni etrafinda dondiiren ve bu sekilde tigiincii
pitman kolunu (8.3) da ikinci disli (8.3.2) merkez ekseni etrafinda ayni aci
degerinde dondiiren hareket iletici (8) ile karakterize edilen istem 1’deki gibi

cift aks diimenleme komplesi (1).
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TARIFNAME

CIFT AKS DUMENLEME KOMPLESI

Teknik Alan

Bu bulus, cift aks diimenlemeli araclarda ikinci ve lg¢lincii pitman kolunu
birbirine baglayarak direksiyondaki hareketin ikinci aksa aktarimini saglayan
ve parca maliyetini ve agirh@m disiiren ¢ift aks diimenleme komplesi ile

ilgilidir.

Onceki Teknik

Agir ticari tip araclarda, tekerleri tasiyan pargalara aks adi verilir. Agir ticari tip
aracglarin aks sayist tasidiklart yiik kapasitesi ile dogrudan ilgilidir. Araglar birden
fazla aksa sahip olabilmektedir. Agir yiik tasiyan araclarda, 6n iki aksta bulunan
tekerler akslarin sahip olduklart sistemler ile donebilmektedir. Aracin donme
hareketi direksiyonun donmesi ile saglanmaktadir. Direksiyonun donmesi ile
birlikte donme hareketi diferansiyel, pitman kollar1 ve diger baglanti kollari
tizerinden On aksa baglanan tekerlere iletilmekte ve asil donme hareketi
saglanmaktadir. Bunun yanminda aracin ikinci aksina baglanan tekerlerin de
donmesi miimkiindiir. fkinci aksa baglanan tekerlerin doénmesi, birinci pitman
kolu ile ikinci pitman kolu arasina baglanan ve direksiyondan gelen donme
hareketini pitman kollar1 arasinda ileten bir rod ile saglanmaktadir. Bu tip agir

ticari araclar, ¢ift aks diimenlemeli araclar olarak adlandirilmaktadirlar.

Cift aks diizenlemeli araclarda, pitman kollar1 arasina baglanan ve iletimden
sorumlu rodun, konumlandirildigr alanda diger parcalarla temas etmesinin oniine
gecmek icin rod diiz degil biikiimlii olarak iiretilmektedir. Rodun biikiimlii olarak
tiretilmesi ise dayamimin diismesine sebep olmaktadir. Cift aks diizenlemeli

araglar agir yiikler altinda caligmakta bu sebeple rod iizerine biiylik yiikler
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etkimektedir. Rod, biikiimlii yapisindan dolay1 bu biiyiik yiiklere dayanamamakta
ve hasar gormektedir. Mevcut sistemlerde rodda olusan bu hasarin oniine gececek

bir cift aks diizenleme sistemine ihtiya¢ duyulmaktadir.

Teknigin bilinen durumunda yer alan GB591579 numarali patent ve 20.07.1943
riichan tarihli Ingiliz patent dokiimaninda, arka siispansiyon ve aks sistemi yer
almaktadir. Arac¢ giic aksindan alinan donme hareketi bu aksin 6n ve arkasina
pozisyonlandirilan iki aksa zincir ile hareket aktarilmaktadir. Hareket aktarim
icin zincir diglisi ana aks iizerine konumlandirilmaktadir. Teknigin bilinen
durumunda yer alan dokiimandaki bulus, iki merkez arasinda hareket iletimi icin
zincir-kasnak kullanilmasi, kasnaklar aras1 gii¢ ve hareketin iletimi i¢in zincir
yerlestirilmesi ve paketleme ve maliyet avantaji saglanmasi Ozellikleri
bakimindan bagvuru konusu bulus ile benzer teknik alandadir ve benzer
problemlere ¢6ziim aramaktadir. Ancak bagvuru konusu bulusta yer alan tasarim,
pitman kollar1 arasinda donme hareketi i¢in kasnak kullamlmas: 6zelligi

bakimindan teknigin bilinen durumunda yer alan dokiimandan ayrilmaktadir.

Teknigin bilinen durumunda yer alan CN204726499 numarali ve 18.05.2015
richan tarihli Cin faydali model dokiimaninda, bir ¢ift disli mekanizmali
diimenleme sistemi aciklanmaktadir. Dokiimanda, donme merkezinden mafsal ile
iletilen hareket oncelikle ilk kasnak zincir setine daha sonra bu kasnagin bagh
oldugu diger sete iletilmektedir. Bu kasnak ise tekerlek merkezine bagh
bulundugundan donme hareketini teker ilizerinde olusturmaktadir. Teknigin
bilinen durumunda yer alan dokiimandaki bulus, iki merkez arasinda hareket
iletimi icin zincir-kasnak kullanilmasi, kasnaklar aras1 giic ve hareketin iletimi
icin zincir yerlestirilmesi ve paketleme ve maliyet avantaji saglanmasi ozellikleri
bakimindan basvuru konusu bulus ile benzer teknik alandadir ve benzer
problemlere ¢6ziim aramaktadir. Ancak basvuru konusu bulusta yer alan tasarim,
pitman kollar1 arasinda dénme hareketi icin kasnak kullanilmas: 6zelligi

bakimindan teknigin bilinen durumunda yer alan dokiimandan ayrilmaktadir.
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Teknigin bilinen durumunda yer alan CN204161460 numarali ve 24.10.2014
richan tarihli Cin faydali model dokiimaninda, ¢ift dilmenlemeli bir aks sistemi
aciklanmaktadir. Bu ¢alismada, direksiyon merkezinden gelen hareket bir kol ile
akslar ortasinda yer alan donme merkezine iletilmektedir. Bu merkeze bagh ve
kisa bir kol ise donme noktalarina hareketi iletmektedir. Teknigin bilinen
durumunda yer alan dokiimandaki bulus, paketleme ve maliyet avantaji
saglanmasi 6zelligi bakimindan basvuru konusu bulus ile benzer teknik alandadir
ve benzer problemlere ¢dziim aramaktadir. Ancak bagvuru konusu bulusta yer
alan tasarim, iki merkez arasinda hareket iletimi i¢in zincir-kasnak kullanilmasi,
kasnaklar arasi1 gii¢ ve hareketin iletimi i¢in zincir yerlestirilmesi ve pitman kollar
arasinda donme hareketi icin kasnak kullanilmasi 6zellikleri bakimindan teknigin

bilinen durumunda yer alan dokiimandan ayrilmaktadir.

Bulusun Amaclar:

Bu bulusun amaci, ikinci ve ii¢lincii pitman kolunu birbirine baglayan cift aks

diimenleme komplesi gerceklestirmektir.

Bu bulusun bir diger amaci, direksiyondaki hareketin ikinci aksa iletilmesinde

kullanilan ¢ift aks diimenleme komplesi gerceklestirmektir.

Bu bulusun bir diger amaci, ikinci ve iiglincii pitman kolunu birbirine baglayan
rodun  kullanimint  ortadan kaldiran ¢ift aks diimenleme komplesi

gerceklestirmektir.

Bu bulusun bir diger amaci, par¢ca maliyetini ve agirhgim diisiiren cift aks

diimenleme komplesi gerceklestirmektir.
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Bu bulusun bir diger amaci, hareket iletimi yapan parcalarin birbirleri ile temasini
onlemek icin karmasik geometride tiretimini ortadan kaldiran cift aks diimenleme

komplesi gerceklestirmektir.

Bu bulusun bir diger amaci, hareket iletimi yapan parcalarin hasarini nleyen ¢ift

aks diimenleme komplesi gerceklestirmektir.

Bulusun Kisa Aciklamasi

Bu bulusun amacina ulagmak icin gerceklestirilen, ilk istem ve bu isteme bagh
diger istemlerde tanimlanan ¢ift aks diimenleme komplesi, 6n tekerlekleri tasiyan
ve diferansiyelden aldig1 donme hareketinin on tekerleklere iletiminde yardimci
olan bir birinci aks, ©On tekerleklerden sonraki tekerlekleri tasiyan ve
diferansiyelden gelen donme hareketinin bu tekerleklere bir oranda ileten bir
ikinci aks, direksiyon hareketinin birinci aks ve ikinci aksa iletimini saglayan bir
birinci pitman kolu, birinci pitman koluna baglanan ve direksiyondan gelen
donme hareketi ile on tekerlerin dondiiriilmesini saglayan bir birinci yonlendirme
kolu, bir ucundan birinci pitman koluna baglanan ve direksiyonun hareketinin
ikinci aksa iletimini saglayan bir ikinci yonlendirme kolu, direksiyondan gelen
doénme hareketi ile ikinci aksa baglanan tekerleklerin bir oranda dondiiriilmesini
saglayan bir tliciincii yonlendirme kolu icermektedir. Bunun yaminda ikinci
yonlendirme koluna bagh olan, ikinci yonlendirme kolu araciligi ile hareket eden
ve ayrica bir birinci disliye sahip olan ve birinci dislinin merkez ekseni etrafinda
donebilen ikinci pitman koluna, tigiincii yonlendirme koluna baglh olan, iigiincii
yonlendirme kolunu hareket ettiren ve ayrica ikinci digliye sahip olan ve ikinci
dislinin merkez ekseni etrafinda donebilen {i¢lincii pitman koluna ve ikinci pitman
kolunda yer alan birinci disliye bagh olan ve ayrica ii¢iincii pitman kolunda yer
alan ikinci disgliye bagh olan, ikinci yonlendirme kolundan gelen hareket aracilig
ile hareket durumunda birinci dislinin donmesi ile s6z konusu donme hareketini
ikinci disliye ileten ve ikinci diglinin dénmesini saglayarak iiciincii pitman kolunu

hareketlendiren iletim elemanina sahip olan bir hareket ileticiye de sahiptir.
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Bulusun Ayrintili Aciklamasi

Bu bulusun amacina ulagmak i¢in gergeklestirilen ¢ift aks diimenleme komplesi,

ekli sekillerde gosterilmis olup bu sekiller;

Sekil 1. Cift aks diimenleme komplesinin onceki teknigine dair perspektif
goriintsiidiir.

Sekil 2. Cift aks diimenleme komplesinin perspektif goriiniisiidiir.

Sekil 3. Cift aks diimenleme komplesinin farkli bir acidan perspektif

goriintisiidiir.

Sekillerdeki parcalar tek tek numaralandirilmis olup, bu numaralarin karsilig

asagida verilmistir.

Cift aks diimenleme komplesi
Birinci aks

Ikinci aks

Birinci pitman kolu

Birinci yonlendirme kolu
Ikinci yonlendirme kolu

Uciincii yonlendirme kolu

-

Hareket iletici

8.1. Ikinci pitman kolu
8.1.1. Birinci hareket baglantisi
8.1.2. Birinci disli

8.2. Birinci sabitleyici

8.3. Uciincii pitman kolu
8.3.1. Ikinci hareket baglantisi
8.3.2. Ikinci disli

8.4. Ikinci sabitleyici
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8.5. iletim elemani

Cift aks diimenlemeli araglarda ikinci ve tg¢lincii pitman kolunu birbirine
baglayarak direksiyondaki hareketin ikinci aksa aktarimini saglayan c¢ift aks
diimenleme komplesi (1) en temel halinde,
- on tekerlekleri tasiyan ve diferansiyelden aldigi donme hareketinin ©6n
tekerleklere iletiminde yardimei olan en az bir birinci aks (2),
- On tekerleklerden sonraki tekerlekleri tagiyan ve diferansiyelden gelen donme
hareketinin bu tekerleklere bir oranda ileten en az bir ikinci aks (3),
- direksiyon hareketinin birinci aks (2) ve ikinci aksa (3) iletimini saglayan en
az bir birinci pitman kolu (4),
- birinci pitman koluna (4) baglanan ve direksiyondan gelen donme hareketi ile
on tekerlerin dondiiriilmesini saglayan en az bir birinci yonlendirme kolu (5),
- bir ucundan birinci pitman koluna (4) baglanan ve direksiyonun hareketinin
ikinci aksa (3) iletimini saglayan en az bir ikinci yonlendirme kolu (6),
- direksiyondan gelen donme hareketi ile ikinci aksa (3) baglanan tekerleklerin
bir oranda dondiiriilmesini saglayan en az bir iiciincii yonlendirme kolu (7),
- ikinci yonlendirme koluna (6) bagl olan, ikinci yonlendirme kolu (6) araciligi
ile hareket eden,
® bir birinci disliye (8.1.2) sahip olan ve birinci dislinin (8.1.2) merkez
ekseni etrafinda donebilen ikinci pitman koluna (8.1),
e diciincii yonlendirme koluna (7) bagli olan, ii¢iincii yonlendirme kolunu
(7) hareket ettiren ve ayrica ikinci disliye (8.3.2) sahip olan ve ikinci
dislinin (8.3.2) merkez ekseni etrafinda donebilen liciincii pitman koluna
(8.3),
® ikinci pitman kolunda (8.1) yer alan birinci disliye (8.1.2) bagli olan ve
ayrica iiclincli pitman kolunda (8.3) yer alan ikinci disliye (8.3.2) bagh
olan, ikinci yonlendirme kolundan (6) gelen hareketle beraber birinci
diglinin (8.1.2) dénmesi ile séz konusu donme hareketini ikinci disliye

(8.3.2) ileten ve ikinci dislinin (8.3.2) dénmesini saglayarak iiciinct
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pitman kolunu (8.3) hareketlendiren iletim elemanina (8.5) sahip olan en

az bir hareket iletici (8) icermektedir.

Bulusun bir uygulamasinda yer alan c¢ift aks diimenleme komplesinde (1),
direksiyondan gelen donme hareketini birinci aks (2) ve ikinci aksa (3) ileten bir
birinci pitman kolu (4) yer almaktadir. Ikinci yonlendirme kolu (6) birinci
yonlendirme kolu (5) birinci pitman kolundan (4) aldig1 hareket ile birinci aks (2)
iizerindeki tekerleri dondiirmektedir. Ikinci yonlendirme kolu (6) ise birinci
pitman kolundan (4) aldig1 hareketi hareket iletici (8) yardim ile ikinci aksa (3)
bagl olan tekerlere iletmektedir. Hareket iletici (8), ikinci yonlendirme kolu (6)
ve iiclincli yonlendirme kolu (7) arasina yerlestirilmekte ve direksiyondan gelen
hareketin ikinci aksa (3) iletimini saglamaktadir. Hareket ileticide (8) yer alan
ikinci pitman kolunun (8.1) bir ucunda ikinci pitman kolunun (8.1) ikinci
yonlendirme koluna (6) baglanmasi saglayan birinci hareket baglantist (8.1.1)
yer almaktadir. Ikinci pitman kolunun (8.1) birinci hareket baglantisina (8.1.1)
bulunmayan ucunda ikinci pitman koluna (8.1) sabitlenen bir birinci disli (8.1.2)
yer almaktadir. Bunun yaninda ikinci pitman kolunun (8.1) birinci hareket
baglantis1 (8.1.1) bulunmayan ucu ara¢ sasesine birinci sabitleyici (8.2) ile
baglamaktadir. kinci pitman kolu (8.1), ikinci yonlendirme koluna (6) baglandi§1
birinci hareket baglantis1 (8.1.1) tizerinden gelen hareket ile birinci dislinin (8.1.2)
merkez ekseni etrafinda dénme hareketi yapmaktadir. Ikinci pitman koluna (8.1)
hareketsiz olarak sabitlenen birinci diglinin (8.1.2) donme esnasindaki donme
acis1, ikinci pitman kolunun (8.1) birinci dislinin (8.1.2) merkez ekseni etrafinda
dondiigii a¢1 miktart ile aymidir. Bulusun bu uygulamasinda yer alan cift aks
diimenleme komplesinde (1), hareket ileticide (8) direksiyondan gelen donme
hareketini ikinci akstaki (3) tekerleklere ileten bir {iciincii pitman kolu (8.3) yer
almaktadir. Uciincii pitman kolunun (8.3) bir ucunda iiciincii pitman kolunu (8.3)
ticlincii yonlendirme koluna (7) baglayan ikinci hareket baglantist (8.3.1) yer
almakta, ikinci hareket baglantis1 (8.3.1) bulunmayan ucunda ise bir ikinci disli
(8.3.2) yer almaktadir ve ikinci digli (8.3.2), iliclincii pitman koluna (8.3)

hareketsiz olarak sabitlenmektedir. Ugiincii pitman kolunun (8.3) ikinci hareket
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baglantis1 (8.3.1) bulunmayan ucu ayrica ara¢ sasesine sabit olan ikinci
sabitleyiciye (8.4) baglanmaktadir ve bu sekilde bir ucundan sabitlenmektedir.
Hareket ileticide (8) yer alan iigiincii pitman kolu (8.3), ikinci dislinin (8.3.2)
merkez ekseni etrafinda donme hareketi yapabilmekte ve bu dénme hareketi
sebebiyle iiglincii yonlendirme kolu (7) iizerinden ikinci aksa (3) baglanan
tekerleklere hareket iletmektedir. Bulusun bu uygulamasinda yer alan c¢ift aks
diimenleme komplesinde (1), hareket ileticide (8) ikinci pitman kolu (8.1) ve
ticlincii pitman kolu (8.3) arasindaki hareket aktarim iletim elemam (8.5) ile
saglanmaktadir. Iletim eleman1 (8.5) tercihen bir zincirdir ve hem ikinci pitman
kolunda (8.1) bulunan birinci disliye (8.1.2) hem de iiciincii pitman kolunda (8.3)
bulunan ikinci disliye (8.3.2) baglanmaktadir. Ikinci pitman kolunun (8.1) birinci
hareket baglantisindan (8.1.1) gelen tahrik ile birinci dislinin (8.1.2) merkez
ekseni etrafinda donmesi ile birlikte ikinci pitman koluna (8.1) sabit olan birinci
diglide (8.1.2) donmekte ve iizerindeki iletim elemanini (8.5) da hareket
ettirmedir. Ikinci pitman kolunun (8.1) dénmesi ile hareket eden iletim elemani
(8.5), bagh oldugu ikinci disliyi (8.3.2) de ikinci disli (8.3.2) merkez ekseni
etrafinda dondiirmekte ve bu sekilde ikinci dislinin (8.3.2) sabitlendigi ii¢lincii
pitman kolunu (8.3) da ikinci dislinin (8.3.2) merkez ekseni etrafinda
dondiirmekte ve ikinci aksa (3) baglanan tekerlere hareket iletiminde rol
oynamaktadir. Bulusun tercih edilen bu uygulamasinda yer alan c¢ift aks
diimenleme komplesinde (1), birinci disli (8.1.2) ve ikinci diglinin (8.3.2) dis
sayilar1 tercihen aymdir ve bu sebeple iletim elemani (8.5) ile saglanan hareket
iletimi sonrasinda birinci disli (8.1.2) ve ikinci dislinin (8.3.2) donme miktar esit
olmaktadir ve dolayisiyla ikinci pitman kolu (8.1) ve ii¢iincii pitman kolu (8.3) da

ayni ag1 degerinde donmektedir.

Bulusun tercih edilen bir diger uygulamasinda yer alan cift aks diimenleme
komplesinde (1), hareket ileticide (8), birinci disli (8.1.2) ve ikinci diglinin (8.3.2)
dis sayilarin birbirinden farkl olarak ayarlanmasi ile ikinci pitman kolunun (8.1)
ve lgiincii pitman kolunun (8.3) donme miktarlar1 birbirlerinden farkli olarak

tercih edilen degerlerde ayarlanabilmektedir.
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Bulusun tercih edilen bir diger uygulamasinda yer alan c¢ift aks diimenleme
komplesinde (1), hareket ileticide (8), iletim elemani (8.5) birinci disli (8.1.2) ve
ikinci disli (8.3.2) disinda farkli dislilere de baglanabilmekte ve bu sekilde iletim
elemani (8.5) yer kisiti olusturmayacak sekilde tercih edilen formda hareketini

devam ettirebilmektedir.

Cift aks diimenleme komplesinin (1) calismas: ise su sekilde gerceklesmektedir.
Direksiyonun donme hareketini ikinci pitman kolu (8.1) iizerinden alan hareket
ileticide (8), ikinci pitman kolunun (8.1) bir ac1 degerinde dénmesiyle ikinci
pitman koluna (8.1) bagli olan birinci disli (8.1.2) de birinci disli (8.1.2) merkez
ekseni etrafinda ayni ac1 degerinde donmekte ve iletim elemanini (8.5) hareket
ettirmektedir. Iletim elemanmin (8.5) hareket etmesiyle iletim elemanina (8.5)
bagl olan ikinci disli (8.3.2) kendi merkez ekseni etrafinda donmekte ve iiciincii
pitman kolunu (8.3) da ikinci disli (8.3.2) merkez ekseni etrafinda aymi aci

degerinde dondiirmektedir.
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