POLSKA
RZECZPOSPOLITA
LUDBWA

OPIS PATENTOWY

92139

Patent dodatkowy
do patentu nr

Pierwszenstwo:

URZAD
PATENTOWY
PRL

Zgloszono: 02.05.73 (P. 162263)

Zgloszenie ogloszono: 01.04.74

Opis patentowy opublikowano: 31.12.1977

MKP B27b 3/10.
B27b 3/26

L4

Int. Cl.2

B27B 3/10
B27B 3/26

CZYTELNIA

Twérca wynalazku:

Oloet 10

Ur7eds Poicetowege
‘ Rlsie) mu-:ypnm‘rq lm‘

Uprawniony z patentu: Kockum Industri AB, Séderhamn (Szwecja)

Trak o ruchu poziomym ramy pilty
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Przedmiotem wynalazku jest trak o ruchu po-
ziomym ramy pily. Do wytwarzania tarcicy z klo-
céw drewna lub z ki6d drewnianych stosuje sie
czesto pily trakowe. Stosowane obecnie traki ma-
ja z reguly ustawiong na fundamencie podstawe
z pionowymi prowadnicami $lizgowymi ramy pi-
ly, wyposazonej w pily réwnolegle wzgledem sie-
bie i prostopadie do ramy o ruchu posuwisto-
-zwrotnym oraz majg wat korbowy, sprzezony z
ramg pily za pomocg korbowodu. Ciety kloc lub
cieta kloda drewniana porusza sig stale i z jed-
nakowg predko$cia w kierunku poziomym po-
przez podstawe i rame pity.

Z uwagi na to, ze rama pily porusza si¢ w
kierunku pionowym w stosunku do klody drewna
z predkoScia wahajaca sie’ w kazdym procesie
ciecia (ruch w gére i w doél ramy pily) pomieg-
dzy wartoscia zerowa a wartoscia najwyzsza, zg-
by pit pracuja w duzym zakresie procesu ciecia
W bardzo niekorzystnych warunkach. Ma to miej-
sce zwilaszcza wowezas, kiedy rama pity znajdu-
je sie w polozeniach skrajnych lub w poblizu
tych polozen, poniewaz jej predko$¢ wynosi tam
zero lub jest bardzo mala.

Wiasciwe ciecie drewna odbywa sie w zwykly
spos6b tylko przy ruchu w dét ramy pity, wsku-
tek czego grzbiety zebéw w czasie ruchu ramy
pily w gbére pracujg z niewielkim obcigzeniem, a
pily nie maja przechylki, to znaczy linia wierz-
cholkéw  zeb6w ma pochyly kierunek posuwu.
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Takze woéweczas, kiedy pily maja przechylke nie
mozna uniknaé docisku drewna do zgbéw na po-
czatku ruchu ramy pily w gére.

Aby usunaé te niedogodno$é, zaproponowano
rozwigzanie, w ktérym rama pily porusza sie w
ten spos6b takze w kierunku poziomym w czasie
jej ruchu posuwisto-zwrotnego w kierunku prze-
suwu kloca, jezeli rama ta znajduje sie w jej
dolnym skrajnym polozeniu lub w poblizu tego
polozenia, a w danym przypadku takze woéwczas,
kiedy znajduje si¢ ona w jej gbébrnym skrajnym
poloZeniu lub w poblizu tego polozenia. Wedlug
znanego rozwigzania, prowadnice S§lizgowe ramy
pily sa tu zamocowane na ramie pomocniczej, kt6-
rej nadaje sie poprzez naped mimosrodowy, ruch
kolowy o czestotliwo$ci dwukrotnie wiekszej niz
ruch posuwisto-zwrotny ramy pity. Kazdy zab pit
przesuwa si¢ po torze 6semkowym w plaszczyz-
nie réwnoleglej do pil i w konsekwencji do kie-
runku przesuwu kloca oraz do pionowej plasz-
czyzny wzdluznej, przy czym kierunek ruchu
jest w obu polozeniach skrajnych ramy pily skie-
rowany zgodnie z kierunkiem przesuwu kloca.
Rozwigzanie takie nie zostalo jednak zastosowa-
ne w praktyce w duzym zakresie.

Celem wynalazku jest usuniecie powyzszych
wad i zagwarantowanie dobrych warunkéw cie-
cia dla zeboéw wpil. .

Cel ten zostat osiagniety w traku o ruchu po-
ziomym ramy pily tak, ze prowadnica dolna jest
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zamocowana wychylnie do korpusu na osi, oraz
poprzez dzwignie, polaczona jest ruchowo z gér-
na prowadnicg osadzong wychylnie na osi. Oby-
dwie osie usytuowane sa prostopadle do S$cian
bocznych korpusu z mozliwo$§cig przesuwu w pla-
szczyZnie poziomej, przy czym na osiach tych
osadzone sa ruchliwe diwigary umieszczone je-
den nad drugim. Osie te umieszczone sg w pobli-
zu lub w osi symetrii prowadnic, wzdluz ktérych
przemieszczaja sie ublozyskowane czopy ramy pil.
W goérnej cze$ci dolnej prowadnicy znajduje sie
sprezyna powodujgca utrzymanie prowadnicy w
potozeniu $rodkowym. .

Dzieki temu, ze prowadnice §lizgowe sg poru-
szane luzno, to znaczy bez wymuszonego prowa-
dzenia, réwnolegle do kierunku przesuwu kloca

vydrewna, skladowa pozioma sily powodujacej uru-

chomienie korbowodu i oddzialywanie na raine
pity ‘i poprzez rame pily na prowadnice $lizgowe,
moze byé- uzyta réwniez do tego, aby tak poru-
szaé prowadnice §lizgowe w ruchu posuwisto-
—-zwrotnym z czestotliwoscia - ruché6w ramy pity,
aby powstal wymagany ruch 6semkowy wierz-
cholké6w zebow. Ta skladowa sily zmienia sie
okresow) i zmienia swoéj kierunek zaré6wno wo6w-
czas, kiedy rama pily znajduje sie w jej skraj-
nych polozeniach, jak i woéwczas, kiedy rama ta
znajduje sie pomiedzy skrajnymi potozeniami.

Przy celowym, geometrycznym rozmieszczeniu,
a zwlaszcza przy celowym wyborze polozenia osi
wahkiwych w stosunku do toru, wzdluz ktérego
w czasie ruchu ramy pily wedruje punkt natar-
cia skladowej poziomej, skladowa pozioma ruchu
ramy pily moze odpowiadaé w kazdej chwili lub
w kazdym przypadku bardzo korzystnym warun-
kom ciecia pit.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w
przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia trak w widoku perspektywicz-
nym od strony wyj$cia tarcicy, a fig. 2 — ru-
chome cze$ci gléwne traka, w widoku schematy-
cznym w kierunku strzalki II na fig. 1, przy czym
w celu przejrzysto$ci na rysunku sg podane tyl-
ko te czesci, ktore sg istotne dla zrozumienia
wynalazku.

Uwidoczniony na rysunku trak ma korpus 11,
ktory stoi na fundamencie nie pokazanym na ry-
sunku. Czgéci zasadnicze traka stanowi rama 13,
wyposazona w réwnolegle, pionowe pily 12 oraz
prowadnice gbrng 14 i prowadnice dolna 15 two-
rzace na ramie 13 proste tory prowadzace dla
gérnych i dolnych korpuséw 16 lub 17 prowadnic.
Rama 13 moze dzieki temu byé poruszana w gore
i w dét w stosunku do prowadnic 14 i 15. Kor-
pusy 16 i 17 prowadnic 14 i 15 s umieszczone
obrotowo na ramie 13, wok6l poziomych, réwno-
leglych osi 18 lub 19, a prowadnice 14 i 15 sg
osadzone wychylnie w obu kierunkach od prosto-
padlego polozenia $rodkowego wok6l poziomych
i réwnoleglych osi 20 lub 21, ktére sa ulozysko-
wane w korpusie 11 i sg polgczone =z prowadni-
cami 14 i 15 w poblizu $rodka ich toré6w prowa-
dzacych. Korpus 11 ma w swej czeSci dolnej wat
korbowy 22, ulozyskowany obrotowo wokoét osi,
réwnolegtej do osi 18, 19, 20 i 21, Wykorbienie
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" przesuwne,

walu korbowego 22 jest podwiéczone do ramy 13
przy osi 19 za pomoca korbowodu 23. Nie uti-
doczniony na rysunku silnik obraca wal korbowy
22 z jednakowa predkodcia obrotowa od 300 do
400 obroté6w (min) w kierunku przeciwnym do
ruchu wskazéwek zegara — fig. 2.

Do przedstawionego na rysunku pily traka na-
lezy takze nie pokazane na rysumku urzadzenie
ktore porusza ciety kloc liub cieta
klode poprzez korpus 11 i rame 138. Ruch kloca
odbywa sie wzdluz linii poziomej 24, lezacej w
plaszczyznie pionowej, ' réwnoleglej do plaszczy-
zny pil, to znaczy prostopadlej do osi obrotu wa-
u korbowego 22. Predko$é przesuwu . kloca moze
byé regulowana, ale w czasie ciecia kloca nie
zmienia sig. Obie gérne prowadnice 14 traka sa
polaczone ze soba sztywno za pomoca poziOmego
dswhigara poprzecznego 25 oraz tworza tym sa--
mym z tym dZwigarem poprzecznym jeden goér-
ny dzwigar wahliwy, wychylany wok6t osi 20.

W podobny sposéb sa potaczone ze soba sztyw-

no obie dolne prowadnice 15 za pomoca poziomego
dzwigara poprzecznego 26 w jeden dolny dziwigar
wahliwy, wychylany wok6t osi 21.
Oba dzwigary wahliwe sa sprzezone ze soba za
pomocg dwoéch takich samych diwigni 27. Kazda
diwignia 27 jest wychylana wok6t walu srodko-
wego 28, réwnolegiego do osi 20 i 21 i jest u-
mieszczona jednym zebem na swych przeciwnych
wolnych koncach w wybraniu, na dolnym kon-
cu jedne} z prowadnic 14 lub 15 lub w wybraniu,
na gérnym koncu pionowo polozonej dolnej prowad-
nicy 15. DZwignie 27 gwarantuja wskutek poruszania
sie jednoczesnie dzwigaréw wahliwych i whtakim sa-
mym kierunku wok6t osi 20 i 21 to, ze prowadni-
ce 14 i 15 s3 wzgledem siebie stale réwmolegle.
Dolny diwigar wahliwy 26 jest na swym goér-
nym Kkoncu obcigzony przez przeciwnie skiero-
wane sprezyny naciskowe 29. Sprezyny 29 utrzy-
muja w ciaglym ruchu dolny a takie i gérny
dzwigar wahliwy w polozeniu §rodkowym, w kt6-
rym prowadnice 14 i 15 s3 pionowe. Poza tym
dzwigary wahliwe sa wychylane wewnatrz za-
siegu, ustalonego przez nie uwidocznione na ry-
sunku zderzaki.

W przedstawionym na rysunku przykladzie
wykonania, osie 20 i 28 sg przestawne w korpu-
sie 11 w kierunku poziomym, co zostalo na ry-
sunku pominiete, w celu lepszej przejrzystosci.

Przy uruchomieniu przedstawionego traka wy-
posazonego w prowadnice 14 i 15, skladowa po-
zioma sity dzialajacej dziata w polozeniu Srodko-
wym W ten sposéb, ze sila ta porusza gérny ko-
niec korbowodu 23 za pomoca osi 19 i ulozy-
skowane na nim korpusy 16 i 17 w kierunku dol-
nych prowadnic 15, a dzwigary wahﬂiwe sg po-
ruszane z czestotliwoscig, z jaka rama 13 porusza
sie w goére i w dét w prowadnicach 15, wokot
polozenia $rodkowego. Zaznaczone linig ciggla ele-
menty odpowiadaja ruchowi w dét ramy 13, a
zaznaczone linig kreskowang elementy odpowia-
dajg ruchowi ramy 13 w goére.

Ruch wahliwy dZwigar6w wahliwych odbywa
sie w ten sposéb, ze gérna cze§é prowadnic 15
jest wychylana z polozenia Srodkowego z wigk-
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sza predkoscia katowa w kierunku ruchu wska-
z6bwek zegara anizeli rama 13, a tym samym gér-
- ne korpusy 16 i 17 przechodza przez gérne skraj-
ne polozenie, a przy przechodzeniu dolnego skraj-
nego polozenia w kierunku przecirw?xyvm do ru-
chu wskazéwek zegara, gérna cze§é prowadnic 15
jest wychylana réwniez z poloZenia $rodkowego,
z wieksza predkoscia katows. )

Jezeli rama 13 przechodzi przez gérne i dolne
skrajne polozenie, a tym samym jest nieruchoma
w kierunku pionowym, to woéwczas porusza sig
ona z wiekszg predko$cia w kierunku poziomym,
to jest w kierunku przesuwu kloca. Kazdy zab
pil 12 wykonuje wskutek tego tor 6semkowy w
stosunku do kompusu 11, a w stosunku do kloca
wykonuje w przyblizeniu tor prostoliniowy. Po-
ziome rozcigganie sie toru O6semkowego. zalezy
od geometrycznego rozmieszczenia elementéw i od
ruchomych mas, a nie od predkosci obroto-
wej walu korbowego 22.

W wiekszosci przypadk6éw to rozcigganie sig¢ nie
jest wieksze niz 5 mm w kazdym kierunku od
polozenia $rodkowego, a wahliwosé diwigaréw
wahliwych jest tym samym znikomo mata.

W przedstawionym przykladzie wykonania tor
6semkowy jest w przyblizeniu symetryczny, za-
ré6wno w odniesieniu do plaszeczyzny poziomej,
jak i odniesieniu do plaszczyzny pionowej. Przez
zmiane geometrycznego rozmieszczenia elemen-
téw, jak na przyklad zmiana dilugo$ci ramion
dzwigni 27 lub zmiane polozenia osi 20 i 21 w
stosunku do korpusu 11 i do koncéw torbébw §liz-
gowych korpuséw lozyskowych 16 i 17, moze sig
zmieniaé stosownie do potrzeb ksztalt i nachyle-
nie toru 6semkowego.
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Nie jest na przyklad konieczne umieszczenie
gérnych prowadnic réwnolegle do dolnych, gér-
ne prowadnice moga tworzyé z dolnymi okreslo-
ny kat. Mozliwe jest réwniez takie rozmieszcze-
nie geometryczne elementéw, ze réZne zeby two-
rzg na jednej i tej samej pile tory ésemkowe o
réznych nachyleniach.

Zastrzezenia patentowe

1. Trak o ruchu poziomym ramy pily, z korpu-
sem i prowadnicami dla ramy z pionowymi pila-
mi, poruszanej napedem korbowym, gdzie o§ kor-
bowodu jest prostopadla do plaszczyzny przekroju
podtuznego traka, a ostrza zebdéw zataczajg tor sem-
kowy w plaszczyinie pionowej i r6éwnoleglej do
przekroju wzdluznego traka, znamienny tym, ze
prowadnica dolna (15) jest zamocowana wychyl-
nie do korpusu (11) na osi (21) oraz poprzez
dzwignie (27) polaczona jest ruchowo z gérna
prowadnica (14) osadzona wychylnie na osi (20).

2. Trak wedlug zastrz. 1, znamienny tym, Zze
osie (20), (21) usytuowane sj prostopadle do $cian
bocznych korpusu (11) z mozliwoscia przesuwu
w plaszczyznie poziomej, przy czym na osiach
osadzone sa ruchliwe dziwigary (25), (26) umiesz-
czone jeden nad drugim..

3. Trak wedlug zastrz. 1, znamienny {tym, Zze
osie (20), (21) umieszczone sa w poblizu lub w osi
symetrii prowadnic (14), (15), wzdluz ktérych
przemieszczajg sie ulozyskowane czopy ramy (13)
pit. :

4, Trak wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ZzZe
w gbérnej cze$ci dolnej prowadnicy (15) znajduje
si¢ sprezyna (29) powodujaca utrzymanie prowad-
nicy w polozeniu érodkowym.
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