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{54) Zapojeni obvodu pro ziskani informace o rychiosti pohybu pouZitim
induktosynu

Udelem vyndlezu je dosaZeni velmi
dobrych dynemickych vliastnosti zafizeni,
VyuZzivd se zde tzv. "Dopplerova jevu",
kdy odchylka frekvence prvni harmonické
sloZky stridavého signdlu na vystupu mé&-
titka induktosynu od frekvence napéjeciho
signélu privdd&ného od jezdce je primo umér- . | S N
néd okamZité rychlosti pohybu. Realizuje se @
to tim, %e vystup tvarovale signdlu z mé-
P{tka induktosynu Jje propojen jednak na dru-
hy vstup fédzového diferenéniho &¢lenu a jednak
na vstup fézovaciho &lénku, u kterého roz- o
d{l féze prvni harmonické slozky vstupniho
a vystupniho signdlu je zdvisly na frekvenci %
této harmonické sloZky. Vystup fdzovaciho
Sldnku je propojen se vstupem tvarovacich
obvodd, jejichZ vystup je propojen na prvni
vstup fdzového diferen&niho &lenu, jehoi ®
vystup je spojen s prvnim vstupem séite-
ciho filtra&niho &lenu. Druhy vstup s&ita-
cfho filtra¥niho &lenu je propojen se zdro-
jem stejnosm&rného nep&ti pro nastaveni
zédkladn{ drovnd vystupniho s&iiaciho signé-
1u.
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Vyndlez se tykd zapojeni obvodu pro ziskénf informace o rychlosti pohybu pouZitim
induktosynu.

Induktosyn je v odm&Fovacich zaiffzenich pouZivén pPedevdim jako prvek pro odmd¥ovéni
polohy. &asto se pouZivéd fézovy zplisob vyhodnocen{ polohy, ktery se vyznaﬁﬁje tim, Ze
ob¥ vinutf Jezdce Jsou napdjens st¥{davfmi signély o konstantni frekvenci fdzovd vzédjemné
posunutymi o 90°, F4zovy posun prvani hermonické sloZky signdlu ziskaeného na v¥stupu
m&F{tka, vidi prvni harmonické slo%ce napdjeciho signdlu, vyjedfuje relativni rozdfl
polohy jezdce vzhledem k poloze mé¥fika.

Pro ddely reguladni techniky je mnohdy uZitedné mit k dispozici také informaci o
rychlosti pohybu. Zpravidla se k tomuto y&elu pou¥ivéd tachodynamo, asle v mnohych apli-
kacich, zejméne p¥i Fizeni linedrnich pohybd, jJe pou%it{ tachodyname velmi obti¥né., Z to-
hoto ddvodu je vyhodné ziskat informaci o rychlosti pohybu ze za¥izen{ pro odm&Fovéni

polohy.

Pro ziskéni informaceé o rychlosti pohybu z polohového odm&Fovaciho zoerizeni Je zndma
t#ada zapojen{. Spole¥nym nedostatkem t&chto zapojeni v3ak je, Ze v&t3inou jsou zaloZena
na principu fézového zdvdsu, a proto maji omezené dynemické vlastnosti. Proto lze té&chto
zapojeni pouiit pouze pro statické nebo kvazistatické regulace, nikoli v3ak pro rychlé
a dynemicky ndro&né reguladni systémy. i

Mnohé z t¥chto nevyhod odstrenuje zapojeni podle vyndlezu. Vyuiivéd se tu skutednosti,
%e odchylka frekvence prvni hermonické sloZky st¥fdavého signdlu na vystupu md¥{tke induk-
tosynu od frekvence napdéjeciho signdlu pF¥ivédsného do jezdce je pimo dm&rnd okemZité
rychlosti pohybu. Tento jev Jje zndm jako "Doppleriv efekt”.

Podstata vyndlezu spodivé v tom, ¥%e v¥stup tvarovale signélu z m&Fitke induktosynu
je propojen jednek na druhy vstup fézového diferendniho &lenu a jednek na vstup fdzovaciho
&lénku, u kterého rozdfl féze prvni harmonické sloZky vstupniho e v¥stupniho signdlu je zé-
visly ne frekvenci této harmonické sloZky. Vystup fdzovaciho &ldnku je propojen se vstupem
tverovacich obvodd, jejichZ vy¥stup je propojen ne prvni vstup fdzového diferendniho &lenu,
jeho% vystup je spojen s prvnim vstupem s¥ftactho filtra¥niho &lenu. Druhy vstup siita-
ciho filtre&niho &lenu je propojen se zdrojem stejnosmérného nap&ti pro nasteveni zékladni
drovnd vystupniho s&ftaciho signdlu.

Vyhodou zapojeni obvodu podle vynélezu jsou velmi dobré dynamické vlastnosti zaf{zendi.
Zapogjeni umo¥nuje pou¥it signdl relativni rychlosti Jjezdce a m&#{tka induktosynu ziskany
uvedenym zpisobem teké pro upravu dynsmickych vlastnostf rychlej$ich &lend reguladnich
obvodld, nep¥. hydraulickych vdlcd nebo jingch akinfch &lend rychlostnich a polohovych
servomechanismd.

Pfiklad zapojeni obvodu pro ziskévéni informece o rychlosti pohybu je zndzorn¥n na
pfiloZeném obrdzku.

Jezdec 5 induktosynu Jje spojen s napdjecimi obvody 10, zatimco m&¥{tko 6 induktosynu
Je propojeno pres zesiloved 7 s filtrem 8 v sérii s tvarova¥em 9 signdlu. Vystup tvarovale
9 signélu z m&Fitke 6 induktosynu je propojen jednak na druhy vstup fdzového diferennfho
&lenu 3 a jednak na vstup fdzovactho &lénku 1, u kterého rozdfl féze prvni harmonické 5loZ-
ky vstupniho a v¥stupniho signdlu je zdvisl¥ na frekvenci této hermonické sloZky. V¥stup
fdzovéciho ¥ldnku 1 je propojen se vstupem tverovacich obvodd 2, jejichZ v¥stup je propo-
jen s prvnim vstupem fézového diferentniho ¥lenu 3. Vystup fdzového diferendniho &lenu 3
je propojen s prvnim vstupem s¥ftacfho filtradniho ¥lenu 4, jeho% druhy vstup Jje propojen
se zdrojem stejnosm&rného nap&ti pro nastaveni zdkledni drovnd vystupniho s&itactho signé-
lu.
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Jezdec 2 induktosynu je napédjen z napdjecich obvodd 10. Signdl z v¥stupu m&¥itka 6
induktosynu je zesilen v zesilove&i 7, prvni harmonickd sloZka tohoto st¥idavého signdlu
Je vyfiltrovéna ve filtru 8 a signdl je ddle tvarovdn v tvarovadi 9. Vystupni signél z tva-
rovade 2, ktery je nositelem informace o poloze jezdce 5 vzhledem k poloze m&Fitka 6
induktosynu, je p¥iveden jednak na vstup fdzovactho &ldnku 1, jednak na druhy vstup fdzové-
ho diferen¥niho &lenu 3. Fdzovaci ¥ldnek 1 je realizovdn dielektronickym filtradnfim ¥lenem
se zpo¥dujicim pPenosem druhého #ddu, pri¥em¥ vlastnf frekvence tohoto filtradniho &lenu
druhého ¥ddu je shodnd s napdjec{ frekvenc{ odm¥¥ovaciho zefizeni, tj. s frekvenci napdje-
ctho signdlu jezdce 5 induktosynu,

JestliZe se jezdec 3 a m¥Fitko § vzdjemn& nepohybuji, je na vystupu fézovaciho &lénku

-

1 st¥idavy signdl, JehoZ prvni harmonickd sloZke je vzhledem k prvni harmonické slo¥ce
vstupniho signdlu fézovactho ¥ldnku 1 posunuta o dhel 90°, V¥stupni signél fézovaciho
8lénku 1 je po vytvarovdni v tvarovacich obvodech 2 pfiveden na prvni vstup fézového di-
feren&ntho &lenu 3. Fdzovy diferen¥ni ¥len 3 vyhodnocuje rozdil £dz{ prvnl harmonické
sloZky vstupniho a vystupniho signdlu fézoveciho ¥lénku 1. P¥i relativnim pohybu jezdce

2 a m¥F{tke 6 Je frekvence prvni harmonické sloZky st¥fdavého signdlu na vystupu mgfitka

6 induktosynu a tim i na vystupu tverova¥e 9 0dli3nd od frekvence signdlu p#i nulovém rela-
tivnim pohybu, pfifem¥ tato odchylka frekvence je p¥imo Um&rnd relativn{ rychlostl Jjezdce
5 o mé&F{tka 6,

Ndsledkem této odchylky frekvence st¥fdavého signdlu ne vystupu tvarovade 9 nastdvé
mezi prvnil harmonickou sloZkou st¥fdavého signélu na vstupu fézovectho $ldénku 1 a prvni
harmonickou slo¥kou na vystupu fdzovacfho ¥ldnku 1 fézovy posun o jiny Pdzovy dhel ne¥
90°, Skutend hodnota tohoto fdzového posunu je vyhodnocena jeko 3{¥ka %{¥kové modulova-

ného signdlu ne vystupu fdzovacfho diferen&niho &lenu 3.

81¥kové modulovany signdl z v¥stupu fézového diferendnfho ¥lenu 3 je piiveden na
prvni vstup sdftacfho filtradnfho &lenu 4. Na jeho druhy vstup je p¥ivedeno stejnosm&rné
napéti.Uo pro nastaveni poZadovené stejnosmdrné urovn& signdlu ne vy¥stupu s&ftactho filtrad-
niho &lenu 4 p¥irazeni nulové relativni rychlosti jezdce a mdFitka 6 induktosynu.

P#i relativnim pohybu m&F¥ftke 6 a jezdce 5 induktosynu v jednom nebo ve druhém sm&-
ru, ze¥izeni vyobrazené na obr. poskytuje na vystupu s&ftacfho filtradnfho &lenu 4 stejno~
sm¥rné napdtl. Absoluini hodnota tohoto nap&t{ je dm&rnd rychlosti pohybu, polarita nap&t{

zdvisi na smdru pohybu.
PREDMET VYNALEZU

Zapojeni obvodu pro z{skdvéni informace o rychlosti pohybu pouZitim induktosynu, fézo-
vactho &ldnku s rozd{lem fdze prvni harmonické slofky vstupniho a v¥stupniho signdlu
zévislym na funkei této harmonické slofky vyznafeny tim, Ze vystup tvarovade (9) signdlu
z méFitka (6) induktosynu je propojen jednak na druhy vstup fdzového diferendniho &lenu
(3) & Jednek na vstup fézovaciho ¥ldnku (1), p¥i¥emf vystup fdzovectho &lénku (1) Je
propojen se vstupem tvarovacich obvodd (2), jejich¥ vystup je propojen s prvnim vstupem
fdzového diferendniho ¥lenu (3), vystup fézového diferen¥niho &lenu (3) je propojen
s prvnim vstupem s&ftaciho filtra&niho ¥lenu (4), Jjeho? druhy vstup je propojen se zdro-
Jem stejnosm&rného nap¥ti pro nastaveni zdkladnf drovnd vystupniho s¥ftacfho signdlu.
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