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Wibrator bezwladnosciowy jednokierunkowego dziatania

Przedmiotem wynalazku jest wibrator bezwladnosciowy jednokicrunkowego dziatania.
Prowadzenic badad zmeczeniowych odpowiedzialnych clementéw maszyn, fragmentéw konstrukcji
stalowych, budowlanych konstrukcji noénych pojazdéw wszelkich rodzajéw oraz wszelkich urzadzes nara-

2onych podczas eksploatacji na dzialanie obcig2efh zmiennych wymaga stosowania urzgdzen shuzgcych do
wymuszenia obcigzed cyklicznie zmiennych. W wielu przypadkach tych bada#, a zwlaszcza w badaniach

terenowych duze ustugi oddajq wibratory bezwladnofciowe, ktére zamocowane na konstrukcji badanej i
wprawione w ruch wzbudzajg w nicj drgania. W przypadku, gdy badana konstrukcja obcigzona ma by¢ silg
cyklicznie zmienng o stalym kierunku dzialania, stosowane s§ zwykle wibratory bezwiadnofciowe jednokie-

runkowego dzialania okreflane te2 jako przeciwbicine. W wibratorach takich dwie jednakowe niewywazone
masy .m“ wirujg wokot osi wzajemnie réwnoleglych w przeciwnych sobie kierunkach z jednakowymi co do

wartodci bezwglednej predkosciami katowymi w przyjmujgc w kazdej chwili poloZenia symetryczne wzgle-
dem plaszczyzny symetrii tych osi. Calkowita sita wymuszajaca drgania takiego wibratora wyrazona jest

wzorem:

Konstrukcja takiego wibratora jest og6lnie znana dla przypadku, dla ktdrego wielkoé¢ niewywazenia .m* i
promiefi ,r* jego obrotu wzgl¢dem odpowiedniej osi s konstrukcyjnie okreflone jako stale. Rozwigzania
ukiadéw zapewniajacych regulacj¢ wartosci parametréw .m* lub (i) .r* wzgl¢dnie ich iloczynu .m-r*
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stwarzajg jednak trudnosci konstrukcyjne a p6Znicj eksploatacyjne.
Wymienionych niedogodnosci nie ma wibrator b¢dacy przedmiotem wynalazku.
Istotg wibratora bedgcego przedmiotem wynalazku jest to, 2e sklada si¢ on zdwé6ch par mas niewywazo-
nych dajacych wymuszenia o wartosciach ekstremalnych réwnych sobie lecz przesuni¢tych w fazie o

wielkodci kata ¢. Mozliwoéé bezstopniowej regulacji kata ¢ w zakresie od 0° do 360° pozwala tu na
bezstopniowg regulacj¢ maximum sily wymuszajacej od 0° do podwdjnej wartosci, jakg okreflono wzorem.

Przedmiot wynalazku uwidoczniono na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia urzadzenie w przekroju
poprowadzonym plaszczyzng przechodzaca przez osie mas wirujacych, a fig. 2 przekrdj plaszczyzng wzdhui

linii A-A.

Wibrator skiada si¢ z korpusu 1, w ktérym ulo2yskowane s3 za posrednictwem dwoéch par tozysk 2i 3

walki: napedowy 4 i napedzany 8. Przeniesienie napgdu z watka 4 na walek § odbywa si¢ przy pomocy
przekiadni o przelozeniu 1:1, zlozonej z két z¢gbatych 6 obsadzonych za pofrednictwem wpustéw 7 na
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watkach 4i 8. Na watkach 4i § obsadzone s3 réwniez za poérednictwem wpustdw 7 — tarcze 81 9, z ktérych
kazda posiada zamocowany do niej potpicerscien 10 stanowigcy tu mas¢ niewywazong ,m”. Pélpierscienie 10
zamocowane sa do tarcz 819 w sposéb zapewniajgcy symetri¢ ich polozenia wzglgdem plaszczyzny symetrii
osi watkow 41 8. Obsadzone na stato ue walkach 4 1 8 tarcze 8 1 9 sprz¢zone sa ciernie z obsadzonymi
obrotowo i przesuwnie na tych watkach tarczami 111 12. Na walcowych zewngtrznych powierzchniach piast
tarcz 11 i 12 obsadzone sa wymienione uprzednio lozyska 3 typu walcowego lub igietkowego z jednym
pierécieniem bez obrzeiy, ktére umozliwiajg przesuw tarcz 11 i 12 wzdtuz osi watkéw 4i §.

Sprz¢zenie cierne tarcz 81 9 odpowiednio z tarczami 11 i 12 nast¢puje na powierzchniach stozkowych
tych tarcz i jest spowodowane sitami osiowymi dociskajacymi do siebie wyiej wymienione tarcze, wywola-
nymi przez dokrecenie nakretek 13 umieszczonych na gwintowanych koficowkach waléw 4 8. Nakretki 13
zabezpieczone s3 przed odkreceniem si¢ przy pomocy podkiadek wiclozagbkowych 14. Kazda z tarcz 11i 12
posiada uwidocznione w widoku na fig. 2 usytuowane promieniowo na jej obwodzie podtuzne wycigcie oraz
zamocowany do niej po przeciwnej stronie do tego wyci¢cia wymieniony poprzednio pélpiericien 10
stanowiacy dla ka2dej z tych tarcz mas¢ niewywazong .m". Tarcze 11i 12 wraz z zamocowanymi do nich
pOlpiericieniami 10 sprz¢Zone sy ciernie z tarczami 8 i 9 w sposéb zapewniajacy symetri¢ ich polozenia
wzgledem plaszczyzny symetrii osi watkéw 4 i 8. Pelnigce rol¢ mas niewywazonych m péipiericienic 10
zamocowane do tarczy 11 i 12 sg przesunigte w fazie o kqt ¢ wzgl¢dem takich samych pOipiericieni 10
zamocowanych do tarcz §i 9

Wielkoé¢ wymienionego tu przesuni¢cia fazowego ¢ moie by¢ regulowana bezstopniowo w peinym
mkresie kata 360°. W celu zmiany wartodci tego kqta z ustawionego popraednio na dowolny inny nalety:

—obracajac kocéwke watu napedowego 4 sprowadzi¢ tarcze 11i 12 do takiego polozenia, w ktérym
wykonane na ich obwodach podiuine wycigcia zejdg si¢.

— przez podiuzny otwdr wykonany wzdtuz plaszczyzny podzatu korpusu 1 wprowadzié w wycigcia na
tarczach 11i 12 uwidoczniony linig dwupunktowa na fig. 1splaszczony trzpien 18i zblokowaé nim wzgledem
siebie tarcze 11 12.

— odgigé zabki podkiadek 14i poluzowaé nakretki 13. Tarcze 11i lzodepchmqte teraz zostang od tarcz
8i 9 przez umieszczone mig¢dzy tymi tarczami zestawy sprezyn 16. Nastgpi utrata sprzezed ciernych tarcz.

— obracajac koficowka watu napedowego 4 ustawi¢ 2adang wartoé kata fazowego ¢. Zadang wartodé
kqta ¢ w stopniach ustawia si¢ wg. podzialki naci¢tej na obwodzie tarczy 8 i wskaZnika nacigtego na
obwodze tarczy 11 . Wzajemne polozeniec wskaZnika i podziatki kqtowej obserwuje si¢ przez wziernik 17.

— dokrecié nakretki 13 sprzegajac w ten sposéb ciernie tarcze 8 i 9 z tarczami 11 i 12. Zabezpieczyé
nakretki 13 podkiadkami 14 i wyjqé trzpiefi 18.

ZastrzeZenie patentowe

Wibrator bezwladnofciowy jednokierunkowego dzialania, znamienmy tym, 2¢ skiada si¢ z dwoch par
mas niewywazonych wykonanych w formie tarcz (81 9) oraz (11i 12) z ktérych kazda posiada zamocowany
do niej i okreflajgcy wielkoéé niewywazenia péipierdcient (10) przy czym kazda para (8, 9i 11, 12) tych mas
niewywazonych daje wymuszenia o wartosciach ekstremalnych réwnych sobie lecz przesunigtych w fazie o
kat ¢, ktérego wielko§€é moze byé¢ regulowana bezstopniowo w zakresie od 0 do 360° uzyskujgc przez to
bezstopniowa regulacj¢ maximum sily wymuszajacej od 0 do podwojonej warto$ci maxymalnego wymusze-
nia jakie moze wywolaé jedna para takich tarcz.
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