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Vynélez sa tyka rieSenia zariadenia na
znalenie sifiastok, najmi integrovanych
obvodov v siboroch identifikaénym znakom
znatiacou farbou.

Pcdstatou zariadenia je, Ze na fréme je
na jednej strane uloZeny vyslivaci mecha-
nizmus sGCiastok a na druhej strane zast-
vaci mechanizmus stdiastok, medzi ktorymi
je uloZené wedenie siifiastok, do ktorého
zasahuje index. Na fréme je nad vedenim
sitiastok uloZeny pefiatkovaci mechaniz-
mus koreSpondujici s nand$acim mechaniz-
mom farby. Oproti pefiatkovaciemu mecha-
nizmu sufiastok je uloZeny krokovaci me-
chanizmus, pozostdvajici z ramena zasahu-
jiceho nad vedenie. Na ramene je upevne-
nd prestvacia ihla. Rameno krokovacieho
mechanizmu je v zdbere s vafkou pre po-
hyb vo vertikdlnom smere a s vatkou pre
pohyb v horizontilnom smere, ktoré si w-
loZené na hriadeli. Za vystvacim,mechaniz-
mom a taktieZ pred zastGvacim mechaniz-
mom sudiastok je uloZeny mechanizmus ver-
tikdlneho posuvu pozostdvajici z elektro-
motora, na ktorého vystupnom hriadeli je
uloZené ozubené koleso, ktoré je v zdbere
s ozubenym kolesom uloZenym na skrutke.
Ni skrutke je uloZend matica, ku ktorej je
pripojené 16Zko pre vkladanie stohovacich
zdsobnikov studiastok.
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Vynélez sa tyka riefenia zariadenia ma
znaCenie sadiastok, najméd integrovanych
obvodov v stboroch identifikatnym znakom
znaciacou farbou.

Zariadenia, ktorymi sa v stfasnosti zna-
¢ia integrované obwody v siboroch, sa vy-
znaduju tym, ¥e sa vkladaji stbory do za-
riadenia po jednom kuse, rufne sa musia
postvat pod znatiace miesto, kde sa znak
na integrovanych obvodoch nandSa jednot-
livo.

Po postupnom oznafeni sa tento must
rufne vybrat a vkladat do paliet na dalgiu

operdciu. Tento spdsob znafenia je pomaly, .

v sucasnosti uZ nevyhovujtci. Na uvedenych
zariadeniach nie je moZné vykondvat zna-
tenie integrovanych obvodov v siiboroch 14
a 16 privodovych, dspornych, ¢iZe takych,
kde st integrované obvody medzi sebou vzéa-
jomne posunuté.

Uvedené nevyhody zmieriiuje a technicky
problém rieSi zariadenie na znadenie safias-
tok, najmé- integrovanych obvodov, ktorého
podstatou je, Ze na fréme je na jednej stra-
ne uloZeny wystvaci mechanizmus stdias-
tok a na druhej strane zastvaci mechaniz-
mus saéiastok, medzi ktorymi je uloZené
vedenie su&iastok, do ktorého zasahuje in-
dex.

Na fréme je nad wvedenim sudiastok ulo-
Zeny petiatkovaci mechanizmus kore§pon-
dujici s nand$acim mechanizmom farby. O-
proti pediatkovaciemu mechanizmu stéias-
tok je uloZeny krokovaci mechanizmus ipo-
zostavajici z ramena zasahujliceho nad
vedenie.

Na ramene je upevnend prestvacia ihla.
Rameno krokovacieho mechanizmu je v z&-
bere s vatkou pre pohyb vo vertikdlnom
smere & s vatkou pre pohyb ¥ horizont4l-
nom smere, ktoré st uloZené na hriadeli.
Za vystGvacim mechanizmom a taktieZ pred
zastvacim mechanizmom stdiastok je ulo-
Zeny mechanizmus vertikdlneho posuvu po-
zostdvajici z elektromotora, na ktorého vy-
stupnom hriadeli je uloZené ozubené kole-
so0, ktoré je v zdbere s ozubenym kolesom
uloZenym na skrutke. Na skrutke je uloZend
matica, ku ktorej je pripojené 16%ko pre
vkladanie stohovacich zé&scbnikov std&ias-
tok.

Vyhodou zariadenia na znaenie st&ias-
tok, najmé integrovanych obvodov podla
vyndlezu je hlavne automaticky reZim viet-
kych névdznych mechanizmov. Do zariade-
nia sa wkladaju a vyberaji stohovacie z4-
sobniky so stbormi integrovanych obvodov,
ktoré sa vyuZivaji v celej prevadzke.

DalSou vyhodou zariadenia je zvy$enie vy-
konu pri odstrdneni monoténnej prdace ob-
sluhy a Setrenie elektrickej energie.

Zariadenie ma znatenie stfiastok, najméi
integrovanych obvodov je prikladne znézor-
nené na pripojenych vykresoch, kde na ob-
rdzku 1 je nakreslené zariadenie v méryse,
na obr. 2 je nakresleny pddorys celého za-
riadenia, na obr. 3 je nakresleny rez mecha-
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nizmom vertikdlneho posuvu s I6¥kom a
plnym stohovacim zdsobnikom so stborom
integrovanych obvodov, na obr. 4 je nakres-
leny rez cez zastvaci mechanizmus, na ob-
rédzku 5 je zndzorneny bokorys vedenia su-
borov integrovanych obvodov a na obr. 6
je nakresleny pddorys vedenia so zaindexo-
vanym stborom integrovanych obvodow.

Zariadenie na znafenie stcCiastok, najmi
integrovanych obvodov pozostdva z frémy
39, v ktorej je umiestnend elektroskriiia 42,
pohonovd jednotka 40, tupravnd jednotka
vzduchu 41. V hornej &asti frémy 39 je u-
miestneny ovlddaci panel 43. Na fréme 39
je na jednej strane uloZeny vysiivaci mecha-
nizmus 6 suciastok a na druhej strane za-
sivaci mechanizmus 30 stfiastok, medzi
ktorymi je uloZené vedenie 4 stdiastok. Do
vedenia 4 zasahuje index 29 pozostdvajici
z ramienka 22 odpruZeného prostrednic-
tvom pruZiny 24 a ototne uloZeného na Ca-
pe 23. Na fréme 39 je nad vedenim 4 si-
tiastok uloZeny krokovaci mechanizmus 15,
pozostdvajici z ramena 17 zasahujiiceho
nad wvedenie 4. Na ramene 17 je upevnené
prestivacia ihla 18. .

Krokovaci mechanizmus 15 je v zébere s
vatkou 19 pre pohyb vo vertikdlnom smere
a s vatkou 21 pre pohyb v horizonadlnom
smere. Vatka 19 a vatka 21 st uloZené na
hriadeli 20. Za vystivacim mechanizmom 6
a pred zastvacim mechanizmom 30 stdias-
tok je uloZeny mechanizmus 9 vertikdlneho
posuvu, pozostdvajici z elektromotora 16,
na ktorého wystupnom hriadeli je uloZené
ozubené koleso 11, ktoré je v zabere s ozu-
benym kolesom 12 uloZenom na skrutke 13.

Na skrutke 13 je uloZend matica 14, ku
ktorej je pripojené 16Zko pre vkladanie sto-
hovacich zisobnikov 7 si€iastok. Zastvaci
mechanizmus 30 pozostdva z pneumatické-
ho valca 31, ktorého piestna ty& je spojend
so Smykadlom 33. Smykadlo 33 je uloZené
vo vedeni 32. Na $mykadle 33 je upevnend
pevnd CGelust 34 a odklopnd &elust 35 opa-
trend kladkou 37 a pruZinou 36. Na vedeni
32 je uloZeny nédbeh 38.

Funkcia zariadenia na znafenie stu&ias-
tok, najmé integrovanych obvodov je na-
sledovné: .

Stdiastky, stibory integrovanych obvodov
3, nachéddzajtice sa v drdZkach 28, sa v pl-
nych stohovacich zdsobnikoch'7, uloZenych
za vystvacim mechanizmom 8, si vloZené

" v 16Zku 8 mechanizmu 9 vertikdlneho posu-

vu.
Stbory integrovanych obvodov 3, ktoré su

-urfené k znadeniu, s pneumatickym val-

com 5 wysiivacieho mechanizmu 6 postupne
vystvané - zo stohovacich zédsobnikov 7 do
vedenia 4, kde dochddza k ich oznadeniu
dvomi zna€iacimi kotu€mi pediatkovacieho
mechanizmu 1, na ktoré sa znak vopred na-
niesol z manéiSacieho mechanizmu 2 farby.

Postupné presiivanie sitborov integrova-
nych obvodov 3 vo vedeni 4 v horizontdlnom
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smere vykondva krokovaci mechanizmus 135,
ktorého sifastou st presidvacie ihly 18 u-
pevnené na ramendch 17 zapadajice do o-
tvorov 18, ktoré st vyhotovené v stbore
integrovanych obvodov 3 v pravidelnych
rozstupoch.

Presiivanie krokovacieho mechanizmu 15
vio vertikdlnom smere je odvodené od vatky
19 v horizontdlnom smere od vadky 21. Vac-
"~ ky 19, 21 st mloZené ma hriadeli 28, ktory
sa otdCa. Jedna otdCka hriadela 26 predsta-
vuje jeden krok. Aby pri samotnom znaceni
nedochdadzalo k posunutiu stGborov, €¢im by
sa mohol znak rozmazat, je treba stbor in-
tegrovanych obvodov zaindexovat.

Podstatou indexu 29 je jeho ramienko 22,
ktoré pésobenim pruZiny 24 zapadd do vy-
brania 25, ktoré je vytvorené na siibore in-
tegrovanych obvodov w pravidelnych roz-
stupoch. Odindexovanie nastdva wvtedy, ked
narazi liSta 26 na kladku 27 a prekona silu
pruZiny 24.

OznaCené stbory integrovanych obvodow

8

3 si krokovacim mechanizmom 15 fiasto€ne
zastvané do drédZok 28 préazdneho stohova-
cieho zdsobnika 7 uloZeného v mechanizme
9 vertikdlneho posuvu.

Uplne zasunutie do stohovacieho zésobni-
ka 7 wykondva zastvaci mechanizmus 30
pneumatickym valcom 31, ktory ovidda cez
vedenie 32 a Smykadlo 33 celuste 34, 35,
medzi ktorymi je sibor integrovanych ob-
vodov vsunuty.

Pritld€anie odklopnej €eluste 35 je odvo-
dené od pruZiny 38 jej otvdranie od kladky
37, ktord nardZa na ndbeh 38, ¢im dochéddza
k uvolneniu stiboru integrovamych obvodov
3 z Celusti 34, 35.

Mechanizmus 9 vertikdlneho posuvu mébZe
vykonat vertikdlny zdvih o jeden rozstup,
¢im sa do prazdnej drdZky 28 stohovacieho
zdsobnika 7 moZe zastvat now§ stbor in-
tegrovanych obvodowv 3. Vymenu stohova-
cich zasobnikov 7 vykondva obsluha =zaria-
denia rufne. Ostatné ndvézné operacie sa
vykondvaji v automatickom reZime.

PREDMET VYNALEZU

Zariadenie na znaCenie sudiastok, najmé
integrovanych obvodov pozostavajiace z fré-
my, v ktorej je umiestnend elektroskriiia,
pohonovéi jednotka, ovlddaci panel a Gprav-
nad jednotka vzduchu, vyznadujiice sa tym, Ze
na fréme (39) je na jednej strane uloZeny
vysivaci mechanizmus (6] sac¢iastok a na
druhej strane zastvaci mechanizmus (30)
stdiastok, medzi ktorvmi je uloZené vedenie
{4) suaciastok, do ktorého zasahuje index
(29), pri¢om na fréme (39) je nad vedenim
[4) safiastok uloZeny pediatkovaci mecha-
nizmus (1] koreSpondujici s mnanaSacim
mechanizmom (2) farby, zatial o oproti
petiatkovaciemu mechanizmu (1) sttiastok

je uloZeny krokovaci mechanizmus (15)

pozostdvajici z ramena (17} zasahujtceho

nad vedenie (4), na ktorom je upevnend
prestvacia ihla (16), pri¢om krokovaci me-
chanizmus (15) je w zdbere s vatkou (19}
pre pohyb vo wertikdlnom smere a s vaékou
{21) pre pohyb v horizontdlnom smere, kto-
ré si uloZené mna hriadeli (20), kym za
vystvacim mechanizmom (6) a pred zasi-
vacim mechanizmom (30) st&iastok je ulo-
Zeny mechanizmus (9) vertikdlneho posuvu
pozostavajici z elektromotora (10}, na
ktorého vystupnom *hriadeli je uloZené
ozubené koleso (11), ktoré je v zdbere s
ozubenym kolesom (12) uloZenom na skrut- .
ke (13), pri¢om na skrutke (13) je uloZe-
na matica (14), ku ktorej je pripojené 16-
ko (8) pre vkladanie stohovacich z&sobni-
Kkov (7) so siiastkami.

3 listy vykresov
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