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Przedmiotem Wynalazku jest ciSnieniomierz
z elektrycznym urzgdzeniem sterujgcym silnik
napedzajgcy, na przyklad pompe do zapraw
tynkarskich 1ub inng maszyne pracujaca pod
ciénieniem.

Stosowane obecnie w budownictwie pompy do
zapraw tynkarskich sg zaopatrzone w zwykle
manometry lub manometry piynowe z przepo-
nami. Manometry te wskazuja ciénienie panujg-
©oe (wi pomipie, kitbre obserwowane jest przezob-
sluge i z chwilg, gdy przekroczy ono dopuszczal-
ng gérna granice zostaje przez obstuge wylaczo-
ny silnik napedzajacy pompe. Oprécz manome-
tru na pomipie znajduje sie (jeszcze zawoér bhez-
pieczefistwa, kitory ma chronié pompe i prze-
wody przy naglym wzro§cie ciSnienia przed
_usZivodzeniem. Manometry gazowe czy ptyno-
we czesto -zawodzg na skutek nieszczelnosci lub
ubytku plynu, wobec czego wskazania ich s3

*) Wiadciciel patentu oéwiadezyl, ze twoércg
-awynaladcu jest Wiallystaw Gola,

wadliwe. Zawory bezpieczefistwa za$§ stanowia
stosunkowo skomiplikowane urzadzenie, nie-
zsynchronizowane z manometrem, kbére przy
praku nalezytej konserwacji i komtroli, co
najczesciej w praktyce ma miejsce, mnie -za-
pewniaja bezpieczefistwa. '

Obserwacja wzrokowa manometru przez ob-
stuge jest zawodna i czesto zalezna od stanu
psychicznego obserwatora,

Wady i niedogodnoéci stosowanych obecnie u-
rzadzenn zabezpieczajacych usuwa ciénienio-
mierz wedlug wynalazku, ktéry dzialajac jako
automatyczne urzadzenie, spelnia jednoczeénie
role manometru, zaworu bezpieczenn i mechaniz-
mu sterujgcego. .

CiSnieniomierz 1ien, zbudowany na komorze
roboczej pompy, przejmuje bezpoérednio z prze-
pony ci$nienie panujgce w pompie, rejestrowane
przez wskazéwke, a w chwili przekroczenia gor- .
nej jego granicy automatycznie wylgcza silnik:
napedzajacy pompe i wiacza go réwnied auto--



matycznie po przekmoczeniu dolnej. granicy ci$-
nienia.

Cis$nieniomierz wedlug wyhalazku jest uwi-
doczniony na rysunku, na ktérym fig. 1 przed-
stawia jego widok z przodu, fig. 2 — jego prze-
kré6j pionowy, fig. 3 — widok perspektywiczny
calego mechanizmu z ukladem elektrycznym,
fig. 4 — elektryczny schemat polaczen, fig. 5 —
widok urzgdzenia do ustalania granicznych
wielkodci cisnienia, fig. 6 — przekrdj pionowy
urzadzenia z fig. 5 i fig. 7 — reczny wylgcznik
bezpieczenstwa w przekroju poziomym,

W korpus komory roboczej pompy, Za pomo-
cg gwintowanego, wydrazonege krééca pokry-
wy 5 jest wkrecona obudowa mechanizmu prze-
noszgcego ci$nienie, zlozona z tulei 7, mufowej
nakretki 6 i pokrywy 5. W obudowie znajduje
si¢ thok 1, ktérego trzon osadzony jest suwliwie
w prowadnicy 8, a leb w dlawicy 4, przy czym
kulista powierzchnia lba jest stale przyciskana
do przepony 2 za pomoca odpowiednio napietej
sprezyny spiralnej 3. Do gérnej czesci obudowy
7 przymocowana jest skrzynia 13, w ktérej
mieszcza sie wszystkie pozostale mechanizmy
cisnieniomierza.

Na gémmym konicutrzona ttoka I znajdujesie
urzadzenie nastawocze 11,25,26,27 i zebatka 28
zazebiajgca si¢ z kolkiem zgbatym 29, osadzonym
obrotowo w korpusie skrzynki 13, na ktérym u-
mocowana jest wskazéwka 35. Przy ruchu. tlo-
ka do goéry kulak 11 urzgdzenia nastawczego na-
ciska na- zwieracz 16, ktérego pazur 17 zaskakuje
‘na wysuniety do géry rygiel urzadzenia blokujg-
cego 21, 12 i utrzymuje igo w tym polozeniu.

Opadnigcie tloka 1 lub reczne pociagniecie na
dé&! trzpienia 10 powoduje zwolnienie rygla i pa-
zura 17, przycigganego sprezyng 20 i powrét
Zwieracza 16w pierwotne potozenie. Zmiana po-
‘lozen zwieracza 16 powoduje zamykanie lub ot-
wieranie dwéch obwodéw elektrycznych stero-
wania roboczego i awaryjnego stykami 15 i 19
‘urzgdzen stykowych 18 i 33. Obwody te zasilane
-ag. pradem niskiego napiecia na przyklad 12, 24,
40 V z3 pomocy przewodu z wtyczka 32 i gniaz-
dka 31, zabudowanego: w. skrzynce 13. Obwod
robeoczy stanowig przewody l3ozeniowe oraz
elementy metalowe mechaniznéw, jak
listwa 24 i 14, dzZwignia 12 mechanizmu
hlokujgcego, zwieracz 16 i urzadzenia stykowe
18 1 33 ze stykami 15 i 19. W obwod ten wia-
czona jest szeregowo. lub réwnelegle sygnaliza-
cia- Swietlna 30. Obwod. roboczy jest czedcig o-
§Alnege. ghwodu niskiega napigcia, w. ktérym

znajduje si¢ samoczynny wylgeznik silnika na-
pedzajgcego pompe do zapraw tynkarskich. Dla
zwiekszenia bezpieczelistwa w obwéd roboczy
wlaczony jest ponadto reczny wylgcanik poka-
zany na fig. 7 i 3. Jest on zabudowany na wew-
ngirznej stronie pokrywy czolowej 41 skrzynki
13 isktada. sie z trzpienia 44 z potkolistymi wyz-
lobiemami i z dwéch odpowiednio uksztaltowa-
nych sprezyn 36, ktérych jedne konce sg przy-
mocowane do plytkiizolacyjnej 43, a drugie, za-
winiete w okragle piemScienie, wchodzaw odpo-
wiednie roéikcliste wyzlobienia trzpienia 44.
Trzpien jest prcwgdzony swa cylindryczng cze$-
cig w- tulejoe izolasyjnej 42, a wyeiggany i wecis-
kany za pomocs, galki 37. Wcisniecie trzpienia
do oporu: powodiije styk z listwami 24, przewo-
dzgcymi prad i tym samym zamkniecie clek-
trycznego obwodu roboczego. Wylgcznik ozna-
cza sie prostota budowy i charakterystycznym
ksztaltem cze$ci wspdlpracujacych, zapewniajg-
cych duzg elastyczno$é i pewnosé zachewania
polozenia przy jego zamknigciu i ofiwarciu.
Drugi obwod elektryczny awaryljny stanowig
listwa metalowa 24, zwieracz 16, styk 19, prze-
wod Iaczeniowy, obsada zaréwki 23, zaré6wka 22
i skrzynka 13 jako masa. Obwdd ten zarnyka sie
tylko wtedy, gdyobwd6d roboczy jest przerwany
i odiwrotnie — otwiera sie tylko wtedy, gdy ob-
wod roboczy zamyka sie. W obwdd awaryjny
oprocz zaréwki 22 moze byé wilgczona sygnali-

- zacja akustyczna na przyklad dzwonek lub sy-

rema.

Do regulacji gramicznych wielkosci cisnienia,
a tym samym. momentéw wlgczania i wylgcza-
nia- obwodéw awaryjnego i roboczego, sluzy u-
rzgdzenie nastawcze, umocowane na goérnym
koficu 39 trzona ttoka I, pokazane na fig. 5, 6, 3.
Sktada sie onozkonsolki 26, suwaka 27z wyce-
chocwang skalg ci$niemia na przyklad od 15 do
20 i 0d10 do 25kg/cm2, kulaka 11, sruby 33.
ustalajgcej polozenie suwaka i wkrgcanej w
gwint 40 trzona tloka oraz wskaznika 45, osa-
dzonego nalistwie 25. Luzujac Srube 38 przesu-
wa sie suwak 27 wzdluz wyciecia 46 i iprzybli-
za lub oddalafkutak 110d zwieracza 16 i tym sa-
mym przyspiesza lub opéZnia momenty wy-
lgezania uktadu roboczego i witgczania ukladu
awaryjnego.

Sposéb dzialania cisnieniomierza i jego. me-
chanizméw jest nastepujacy:

Przy normalnej pracy pompy do zapraw tyn-
karskich cisnienie w. pompie Waha si¢ w usta-
lonych granicach: i jest uwidoczniane na. tarczy
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pryes. wskazowlq. 35. Kulak 11 mie dotyka zwie-
ragza. 1§ i obwdéd roboczy jest zamkniety przez
styk 15 i tym samym silnik pompy pracuje. Z
chwila wzrostu cifnienia w pompie ponad us-
talone gérne granice ma przyklad 20 lub 25 kg/
am? nastawiane suwakiem 27, kutak 1I podno-
szony do gory przez ttok I naciskajgc na zwie-
racz 16 i odchylajac go na prawo, przerywa po-
laczenie styku 15, powodujac przerwe w obwo-
dzie roboczym jzatrzymaniesilnika napedowe-
go pompy. Jednocze$nie pazur 17 zwieracza 16
zostaje przesuniety w prawo i po zeskoczeniu
z gémej powierzchni Slizgowej rygla 21 zostzje
przez ten rygiel przesuwanydo gbry przez spre-
zyme 34, zahaczajac o niego i utrzymujac sie w

tym potozeniu. W tym czasie poprzez zetknie-

cie si¢ zwieracza 16 ze stykiem 19 zamkmniety
zostaje obwdd awaryiny, sygnalizowany zapale-
niem zaréwki 22 za czerwong szybka, ewentual-
nie wlaczeniem dzwonka lub syreny. Po usunie-
ciu awarii i spadku ci$nienia tloczek 1, opada-
jac na dol, odsuwa kulak 11 od zwieracza 16,
przy jednoczesnym macisku konsolki 26 na czop
9 dawigni 12, lkitéra opadajgc, pociaga za soba
rygiel 21, kitéry z kolei zwalniajpazur 17 zwiera-
cza 16, odciggar.ego sprezyng 20. Nastepuje te-
raz zetkmiecie zwieracza 16 ze stykiem 15 i zam-
knigcie obwodu roboczego, zadziatanie samo-
czynnego Wwylacznika silnika napedowego, jego
wlgczenie i praca. Zapala sie wtedy zaré6wka
30 umieszczona za niebiesky szybks, wskazujac
normailng prace urzgdzenia.

Do szybszego rozlaczania obwodu awaryjnego
po usunieciu awarnii shuzy ‘trzpien. z gatkg 10,
kitéry pociagnigty w dél przesuwa za sobg diwi-
gnie 12 z ryiglem 21 i mwalnia pazur 17 zwiera-
cza 16. 'W razie maglej potrzeby zatrzymania
silnika napedowego pompy, ma przyklad pod-
czas uszkodzenia mechanizmu wskazéwkowego,
nalezy wcisngé trzpiei 10, co spowoduje przer-
we obwodu roboczego.

Tak wyposazony. ci$énieniomierz calkowicie za-
bezpiecza urzgdzenia tymkarskie przed awaria-
mi, nieszczeSliwymi wypadkami i stratami, eli-
minujgc zZupelnie wplyw obstugi ma jprace tych
urzgdzen,

Ci$nieniomierz wedlug wynalazku moze byé
z powodzeniem zastosowany do réznych inmych
urzgdzen przemystowych.

ZastrzeZemiag palteytntowe

1. Cisnieniomierz z urzgdzeniem sterujgcym,
przejmujgcy impulsy ciS$nieniowe z przepony
za podrednictwem tloka zakoriczonego z jed-
nej strony bem kulistym przyciskanym sta-
le do przepony sprezyng, a drugim kohcem
Przenoszacym za pomocg mechanizmu zebat-
kowego ruchy przepony na wskazéwke, zr.a-
mienny tym, ze jest wWyposazony w nastaw-
ny mechanizm sterujgcy (fig. 5) umieszczo-
ny na kounsoli (26), osadzonej ma trzomie po-
ruszajgcego sie tloka (I) oraz w dwa misko-
napieciowe obwody elekiryczne, roboczy i
awaryjny z sygnalizacja §wietlng lub akus-
tyczng, zamykane i ofwierane samoczynnie
zwieraczem (16), poprzez mnastawiany na
kraficowe ciénienia za pomocg suwaka (27) i
$ruby (38) kulak (11) mechanizmu sterujgce-
go, przy czym elekiryczny obwéd roboczy po-
Za ciSnieniomierzem sklada sie z wylgcznika
samoczynnego oraz silnika mnapedowego.

2. CiSnieniomierz wedlug zastrz. 1, znamienny
tym, ze elekifryczny obwdéd roboczy stanowiag
listwa metalowa (14) ze stykiem (15) oraz lis-
twa metalowa (24) ze zwieraczem (16), za§
elekiryczny obwéd awaryjny stanowig styki
(19), czes$é zwieracza (16) z pazurem (17) craz
rygiel (21) z dzwignig (12), przy czym obwéd
sygnalizacyjny jest zamkniety poprzez mase
skrzynki (13).

3. Cisnieniomierz wedlug zastrz. 1-3, znamien-
ny tym, ze dla nastawiania wymaganych cis-
nien gramicznych mechanizm sterujacy po-
siada suwak (27) z podtuznym otworem (46),
przez kitéry przechodzi $ruba (38), wkrecana
w gwintowany otwér (40) w zakoriczeniu (39)
trzona tioka (1), ktéra mocuje plytke z kula-
kiem (11), przy czym przesuniecie plytki (27)
w lawo podwyzsza graniczne ci$nienie, a prze-
suniécie w prawo — obniza graniczne cifnie-
nie, zgodnie z wycechowanym oznaczeniem
na suwaku (27).

Lubelskie Przedsiebiorstwo
Budownictwa Ogélnego

Zastepca: mgr inz. Stefan Augustyniak
rzecanik patentowy
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