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Wynalazek niniejszy dotyczy urzadze-
nia zabierczego suwakow nastawnych w
maszynach do rachowania lub kasach reje-
strujacych, oddzialywajacego na suwaki
nastawne odmiennie, anizeli znane tego ro-
dzaju urzadzenia, zaopatrzone zwykle w
pomocnicze sprezyny. Sprezyny te stosun-
kowo czesto zawodza, wskutek czego moga
byé powodem zlego dzialania maszyny.
Urzadzenie wedlug wynalazku umozliwia
usuniecie tej wady i polega na tym, ze
kazdy suwak jest zaopatrzony w pewna
liczbg narzadéw oporowych w postaci wy-
stepow lub dZzwigni. Jeden lub kilka narza-
dow tego rodzaju, stuzacych jako zabiera-
ki suwakéow nastawnych maszyny, podtrzy-
mywane sg za pomocg odpowiedniego na-

rzadu przesuwanego w jednym kierunku a
nastepnie z powrotem w kierunku przeciw-
nym wzdluz narzadéw oporowych odno-
$nych suwakéw nastawnych. Podczas prze-
suwu odnosny narzad zabierczy wspétdzia-
fa z jednej strony z przynaleznym szere-
giem znanych klawiszéw, umieszczonych
nastawnie w kadlubie maszyny, ktorych
liczba odpowiada liczbie narzadéw oporo-
wych suwaka. Z drugiej za$ strony ten na-
rzad zabierczy wspéldziata z nieruchomy-
mi narzadami oporowymi suwaka nastaw-
nego tak, aby narzad zabierczy mogl prze-
suwaé si¢ lub wychylaé¢ sie wskutek oparcia
sie o przynalezny klawisz w celu zahacze-
nia o odnosny narzad oporowy suwaka.
Jednoczesnie narzad zabierczy przesuwa



suwak, przy czym przesuw ten odbywa sie
przez caly czas lub_tylko pewien czas

tfwania ruchu na'za,dux podtrzymujacego
A tenf[arzqd za. iér
Na rysunku uwidoczniono schematycz--

nie przyklad wykonania urzadzenia ~we-
dlug wynalazku. Fig. 1 przedstawia widok
z boku tego urzadzenia w jego polozeniu
wyjéciowym, fig. 2 — taki sam widok te-
goz urzadzenia w jego polozeniu nastawio-
nym, fig. 3 — widok z przodu tego samego
urzadzenia, fig. 4 — widok z przodu szcze-
golu urzadzenia w wigkszej podzialce, fig.
5 — widok z gory tego szczegétu urzadze-

nia w wigkszej podzialce, a fig. 6 — widok

z boku odmiany wykonania tegoz szcze-
gotu w wiekszej podzialce.
Na rysunku jest przedstawiony tylko

jeden suwak nastawny, oznaczony cyfra 1 .

(fig. 1 — 3). W suwaku tym sa przewidzia-
ne dwie podluzne szczeliny prowadnicze
2, 3, w ktérych umieszczone sg czopy pro-
wadnicze 4, 5. W wykonaniu wedlug wy-

nalazku jedna krawedZ boczna trzeciej -

szczeliny 6, réwniez przewidzianej w su-
waku ! w kierunku podtuznym, jest zaopa-
trzona w dziesie¢ wrebow 7. Na suwaku 7
zamocowana jest listwa 8, zastaniajaca
czeéciowo szczeling 6 w celu prowadzenia
oski 9. Oska ta, przesunigta przez szczeli-
ny 6 wszystkich suwakéw nastawnych 1,
moze przesuwaé si¢ do gory i w doét na
skutek lacznego dziatania tarcz kciuko-
wych 10, 11, dZwigni katowej 12 i preta 13,
osadzonego przegubowo na jednym koricu
dzwigni 12. Na rysunku jest uwidoczniona
tylko jedna dZwignia katowa 12 i jeden
pret 13. Poniewaz w wykonaniu wedlug
wynalazku szczeliny 6 suwakéw I sa pro-
ste, to ruch oski 9, przesuwajacej sie w
tych szczelinach, jest prostolinijny, jednak
moze byé tez zastapiony ruchem np. krzy-
wolinijnym wzdluz luku kola. Ponadto na
suwaku / jest umieszczona druga listwa 14,
przesuwna w kierunku poprzecznym i usi-
lujaca wskutek dzialania przynaleznej

sprezyny srubowej 19 zajaé takie potoze-
nie, w ktorym listwa ta zakrywa zeby 7,
wystajace w szczelinie 6. Listwa 14 jest
prowadzona za pomoca czopow 17, 18, wsu-
nietych do * ukosénych szczelin prowadni-
czych 15, 16, przewidzianych w tej listwie.
Gdy listwa 14 i suwak nastawny ! zajmu-
ja swe polozenie wyjsciowe wedtug fig. 1,
to gérny koniec tej listwy wspéldziata z
nieruchomym poprzecznym wystepem opo-
rowym 41, ktéry zapobiega dalszemu prze-
suwaniu sie tejze listwy w jej kierunku
podtuznym, a tym samym i przynaleinego

. suwaka nastawnego 1. Liczbami 20 i 21

oznaczone sa zebatki, umieszczone z jednej
strony na suwaku I i stuzace do przeno-
szenia ruchu suwaka na inne narzady ma-
szyny (nieuwidocznione na rysunku).
Narzad, stuzacy jako zabierak suwaka
nastawnego 1,7 wykonany jest w postaci
dzwigni katowej 23, 23° (fig. 1 — 5), osa-
dzonej wahliwie na oséce 9, ktérej to dzwi-
gni jeden zagiety koniec w postaci wyste-
pu bocznego 28 wspoéldziala z odnosnymi
klawiszami maszyny, drugi za$ jej zagiety

koniec  w postaci wystepu bocznego 27,

skierowanego w kierunku przeciwnym,
wspoldziala z wrebami 7 szczeliny 6. W
wykonaniu wedlug wynalazku dzZwignia
katowa 23, 23 sklada si¢ z dwoch ramion,
jednak wykonanie to moze podlegaé do-
wolnym zmianom. Aby ograniczyé ruch
wahliwy dzwigni 23, 23° po jej zahaczeniu
o odnosny zab 7° suwaka I, przewidziana
jest na osce 9 osobna dwuramienna dZwi-
gnia 22, zaopatrzona w piaste 30, oraz w
gorne zagiecie koricowe 32 i drugie dolne
zagiecie koricowe 31, przy czym to ostatnie
wsunigte jest do szczeliny prowadniczej,
utworzonej miedzy jedng krawedzia listwy
8 a druga krawedzia szczeliny 6. Gérne za-
giecie koricowe 32 dzwigni 22 stanowi o-
parcie dla bocznego koricowego wystepu
27 dzwigni katowej 23, gdy ramie 23 tej
ostatniej znajduje si¢ w polozeniu wedlug
fig. 1. Dolne zagiecie koricowe 31 dzZwigni

—————



22 uniemozliwia tej ostatniej wykonywaé
ruch wahliwy woéwczas, gdy dzwignia 22
jest przesuwana wraz z oska 9 w kierunku
do gory i z powrotem na dét. Ukosna kra-
wedz 33 dzwigni 22 stuzy jako oparcie dla
drugiego bocznego zagiecia koricowego 28
dzwigni katowej 23, 23‘, gdy ramie 23 tej
ostatniej zajmuje polozenie wedlug fig. 2,
przy czym pierScienn 34, zamocowany na
osce 9, zapobiega przesuwaniu si¢ dzwigni
23, 23° oraz dzwigni 22 w kierunku osio-
wym.

W uktadzie na fig. 1 wszystkie narzady
zajmuja swe polozenia wyjsciowe, a tym
samym urzadzenie jest nastawione na zero.
Jesli kotka liczace maszyny (nie uwidocz-
nione na rysunku), wspétdzialajace z od-
no$nym suwakiem I, maja by¢ przestawio-
ne np. na cyire ,,pie¢”, to nalezy nacisnaé
klawisz 29 (fig. 1 — 3), oznaczony cyira
+pieé"’. Na skutek obrotu tarcz kciukowych
10 i 11 oska 9 prowadzona jest w kierunku
do gory. Koricowy wystep 27 dzwigni 23,
23‘ jest przytrzymywany w swym poloze-
niu wedlug fig. 1 za pomoca listwy 14 i
szczeliny 6 dopoty, dopoki korcowy wy-
step 28 drugiego ramienia 23° tej dZwigni
nie uderzy o klawisz 29, wskutek czego ra-
mie 23 obraca sig, a jego koricowy wystep
27 zahacza o odnoény zab 7° suwaka 1, od-
powiadajacy nastawionej cyfrze ,pieé".
Roéwnoczesnie koricowy wystep 27 ramienia
23 przesuwa listwe 14 w kierunku poprzecz-
nym do polozenia wedlug fig. 2, tak iz
gorny koniec tej listwy znajduje si¢ poza
wystepem - oporowym 41, dzigki czemu
listwa 14 wzglednie suwak I moze byé
przesunigty w kierunku podluznym do go-
ry. Podczas przesuwu oski 9 w kierunku
do géry suwak I wraz z listwa 14 jest
przesuwany za pomoca tej oski dopéty,
dopéki ta ostatnia nie osiagnie swego naj-
wyzszego polozenia, w ktérym jest uwi-
doczniona na fig. 2, Aby uniemozliwié¢ dal-
szy przesuw suwaka I do géry, przewi-
dziany jest mieruchomy wystep oporowy

40°, wspoldzialajacy z koricowym zagie-

ciem 27 ramienia 23 dzwigni katowej 23,

23°, a tym samym zapobiegajacy przesu-
waniu suwaka I poza z géry okreslone
jego polozenie koricowe. Po osiagnigciu
tego polozenia oska 9 oraz suwak 1 zaczy-
naja przesuwaé si¢ w doél, przy czym w
przypadku nastawienia urzadzenia na cy-
fre 5 przesuw powrotny suwaka I odbywa
si¢ na odcinku, odpowiadajagcym tej na-
stawionej cyfrze. Gdy suwak ! osiagnal
swe dolne potozenie konicowe, listwa 14
zajmuje z powrotem swe polozenie wyj-
$ciowe wskutek dziatania sprezyny 19.
Dzigki - ksztaltowi wrebow 7 wzglednie
szczeliny 6 dzwignia 23, 23° jest zmuszana
powraca¢ do swego polozenia wyjsciowe-
go wowczas, gdy oska 9 podczas swego
powrotnego przesuwu do dolnego potoze-
nia koricowego wykonywa przesuw wzgle:
dem suwaka nastawnego 1. Zanim suwak 7
rozpocznie swoj powrolny przesuw aibo
tez w chwili rozpoczecia tego przesuwu
odpowiednie urzadzenia wylacza klawisz
29, tak iz klawisz ten zostaje sprowadzony
do swego polozenia wyjsciowego. Nastep-
nie maszyna moze byé znéw wprawiona w
ruch, przy czym powtarza si¢ opisany po-
wyze] przebieg jej dzialania.

W celu ustalania polezenia odnosnych
narzadéw podczas dziatania maszyny mo-
ie by¢ zastosowane urzadzenie zaporowe,
umieszczone na dzwigni dwuramiennej
22, za pomocy ktérego diwignia katowa
23, 23° moze byé przytrzymywana w swym
koficowym nastawionym polozeniu woéw-
czas, gdy rami¢ 23 zahacza o odnosny zab
7° suwaka I, przy czym przewidziane sa
nieruchome narzady oporowe, umozliwia-
jace wlaczanie lub tez wylaczanie tego
urzadzenia zaporowego. Na fig. 6 jest
uwidocznione tego rodzaju urzadzenie za-
porowe, posiadajace hak 36, zamocowany
wahliwie na dZwigni - dwuramiennej 22,
ktéry na skutek dzialania sprezyny 35
umozliwia ryglowanie dZwigni 23, 23



wéwczas, gdy ta ostatnia wskutek zaha-
czenia o odnoény zab 7° suwaka I zostala
sprowadzona do polozenia wedlug fig. 2
To zaryglowanie trwa dopéty, dopoki os-
ka 9 nie zblizy si¢ do swego gornego po-
fozenia koficowego, w ktérym nieruchomy
narzad oporowy (nie uwidoczniony na
rysunku) wylacza hak zaporowy 36 z za-
haczenia o ramie 23 dzwigni 23, 23°. Po
wylaczeniu haka 36 dzwignia 23, 23° mo-
Ze zajaé swe polozenie wyjsciowe. Pod-
czas wylaczania haka zaporowego 36 za-
czyna dzialaé drugi hak zaporowy 38,
réwniez osadzony wahliwie na dZwigni
dwuramiennej 22 1i znajdujacy sie pod
dzialaniem napiecia sprezyny 35. Wsku-
tek tego hak 36 pozostaje zaryglowany
w swym wylaczonym polozeniu nieczyn-
nym dopéty, dopéki drugi hak 38 w po-
blizu dolnego polozenia wyjsciowego po-
szczegblnych narzadéw urzadzenia nie u-
derzy o drugi nieruchomy narzad oporo-
wy, a tym samym nie zostanie wylaczony
z zahaczenia o pierwszy hak 36. Podczas
nastepnego przesuwu suwaka I w gére i z
powrotem w dé! opisane dziatanie hakow
zaporowych 36, 38 powtarza sie, o ile na-
ci$nieto odnosny klawisz. Gdyby urza-
dzenie wedlug wynalazku bylo pozbawio-
ne hakéw zaporowych, to w razie gdyby
podczas przesuwu suwaka I do géry za
pomoca, zagigtego korica 27 dzwigni 23,
23’ ruch oski 9 ustal nagle, suwak I prze-
sunalby si¢ poza swe wlasciwe gérne po-
lozenie koficowe, powodujac przy tym wy-
suniecie si¢ wystepu koficowego 27 dzwi-
gni 23, 23° z jego polozenia wlasciwego,
wskutek czego mnastapiloby niewlasciwe
nastawienie suwaka. Zapobiega temu wy-
mienione powyzej urzadzenie zaporowe,
ktére moze by¢ zastapione sprezyna s$ru-
bowa, ktéraby sprowadzata suwak do jego
potozenia wyjsciowego. Jednak ta odmia-
na urzadzenia zaporowego powoduje
zwigkszenie oporu podczas przestawiania
narzadéw nastawczych maszyny, do prze-

zwyciezenia kférego potrzebna jest wick:
sza sila napedowa, niz w przypadku za-
stosowania urzadzenia zaporowego, za-
opatrzonego w haki zaporowe.

Oczywiscie mozliwe sa odmiany w wy-
konaniu urzadzenia wedlug niniejszego
wynalazku, a zwlaszcza zabierak wzgled-
nie zabieraki suwakéw nastawnych oraz
narzady, podtrzymujace te zabieraki, mo-
ga podlegaé dowolnym zmianom. Zabie-
rak lub zabieraki nastawnych suwakéw
moga byé osadzone przesuwnie zamiast
wahliwie, przy czym narzad, podtrzymu-
jacy te zabieraki, wykonany w urzadzeniu
wedlug wynalazku w postaci przesuwnej
oski, moze byé zastapiony listwa.

Zastrzezenia patentowe,

1. Urzadzenie zabiercze suwakéw na-
stawnych w maszynach do rachowania lub
kasach rejestrujacych, znamienne tym, ze
kazdy z suwakéw nastawnych (1) jest za-
opatrzony w jeden lub kilka narzadéw za-
bierczych, wykonanych kazdy w postaci
dzwigni katowej {23, 23°‘), posiadajace]j
na koricu jednego swego ramienia (23)
boczny wystep (27), na koricu za$ drugie-
go ramienia (23°) — drugi boczny wystep
(28), skierowany w kierunku przeciwnym
niz pierwszy boczny wystep (27), ktéra to
dZwignia katowa, podtrzymywana za po-
moca poprzecznej oski (9) lub pomocni-
czej listwy, przesuwanej w kierunku do
gory i z powrotem w dét wzdtuz narzadow
oporowych odnosnego suwaka nastawnego
(1), wspéldziala z jednej strony z przyna-
leznym szeregiem znanych klawiszéw (29),
umieszczonych nastawnie w kadlubie ma-
szyny w liczbie, odpowiadajacej liczbie na-

rzadéw oporowych odnosnego suwaka na-

stawnego, z drugiej zas§ strony dZwignia
katowa (23, 23') wspéldziata z nierucho-
mymi narzadami oporowymi suwaka na-
stawnego, tak aby ta dZwignia katowa mo-
gla przesuwaé si¢ lub wychylaé¢ wskutek



oparcia si¢ o przynalezny klawisz w celu
zahaczenia o odno$ny narzad oporowy su-
waka nastawnego, przy czym zabiercza
dzwignia katowa przesuwa suwak nastaw-
ny przez caly czas lub tylko pewien czas
trwania ruchu poprzecznej oski (9) lub po-
mocniczej listwy, podtrzymujacej te za-
biercza dZwignie katowa.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tym, Zze kazdy z suwakéw nastaw-
nych (1) posiada szereg nieruchomych na-
rzadéw oporowych, wykonanych w postaci
zebéw (7°), ktére sa utworzone wskutek
wykonania dziesigciu wrebéw (7) wzdluz
jednej z krawedzi bocznych dodatkowe;j
podluznej szczeliny (6) tego suwaka na-
stawnego.

3. Urzadzenie wedtug zastrz. 11 2,
znamienne tym, ze posiada listwe (14),
osadzona na kazdym z suwakéw nastaw-
nych (1) wzdluz przynaleznej podluznej
szczeliny (§)- przesuwnie w kierunku po-
przecznym i zaopatrzona na swym gér-
nym i dolnym koficu w ukos$na szczeline
prowadnicza (16 wzglednie 15), ktéra to
listwa przesuwna na skutek dziatania
przynaleznej sprezyny (19) moze zajmo-
wa¢é takie polozenie, aby nakrywala zeby
(7°), przewidziane w szczelinie podluznej
(6) odnosnego suwaka nastawnego, i jed-
noczesnie wraz z dluzsza prosta krawedzia
boczng tej podluznej szczeliny umozliwia-
la prowadzenie bocznego wystepu (27)
goérnego ramienia (23) wahliwej dZwigni
katowej (23, 23°), ktéry wspotdziala z ze-
bami (7‘) suwaka nastawnego (1).

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 3,
znamienne tym, Ze posiada dwuramienng

dZwignie¢ (22), zaopatrzona na swym gor-
nym koricu w boczne prostopadle zagigcie
(32), na swym dolnym za$ koricu réwniez
w boczne prostopadle zagiecie (31), i osa-
dzona wraz z zabiercza dZwignia katowa
(23, 23°) na wspélnej przesuwnej osce (9),
ktérej to dZzwigni dwuramiennej dolne ra-
mig¢ zaopatrzone jest w ukosng krawedz
(33), shluzaca do ograniczenia ruchu wa-
hliwego zabierczej dZwigni katowej (23,
23°) podczas jej zahaczania o zeby (7°)
odnosnego suwaka nastawnego (1), przy
czym ta dZwignia dwuramienna przesuwa-
na jest wraz z oska (9) w kierunku do gé-
ry i z powrotem w dél wzdluz odnoénej
podtuznej szczeliny (6) przynaleznego su-
waka nastawnego (1) bez wykonywania
ruchu wahliwego. o

5. Odmiana urzadzenia wedlug zastrz.
4, znamienna tym, ze posiada urzadzenie
zaporowe, skladajace si¢ z dwoch hakéow
(36, 38), osadzonych obrotowo na dwura-
miennej dZwigni (22), zaopatrzonej w
krawedz oporowa (33) do dzwigni katowej
(23, 23°), i polaczonych jedna wspdlna
sprezyng (35), ktére to urzadzenie zapo-
rowe umozliwia ryglowanie dwuramiennej
dzwigni (22) w jednym z jej polozen kori-
cowych, przy czym urzadzenie zaporowe
wspéltdziala z nieruchomymi dodatkowymi
narzadami oporowymi, przeznaczonymi do
wlaczania i wylaczania tegoz urzadzenia
zaporowego.

Kooperativa Férbundet
Féorening u p. a
Zastepca: Inz. J. Wyganowski,

rzecznik patentowy.
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