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(57) Tiivistelmd:

Puuhiutaleiden ojennuslaite jatkuvan, pitkénomaisen, l8yhdsti
huopautetun maton (10) muodostamiseksi ohuista, pitkdnomai-
sista puuhiutaleista, jotka hiutaleet on ojennettu keskenidin
yhdensuuntaiseen asentoon, kdsittad useita hihnoja, jotka on
sijoitettu vierekkdin jatkuvaa liikettd vartem ja jotka mda-
rittelevdt kannatuspinnan (12) mattoa varten. On jarjestetty
useita sarjoja ohuita tasomaisia levyjs (24) ja kukin sarja
kdsittdd useita ohuita, tasomaisia ohjauslevyjd (24), jotka
on kannatettu samantasoisesti suorassa linjassa ja vierekkidin
reuna reunaa vasten. Ohjauslevyt (24) on sijoitettu puuhiuta-
lieden laskemista varten olevan systtSsuppilon (14) ja kanna-
tuspinnan (12) viliin ja ne toimivat puuhiutaleiden cjentami-
seksi olennaisesti keskendin yhdensuuntaiseen asentoon olen-
naisesti samansuuntaisesti kannatuspinnan (12) liikesuunnan
kanssa ja puthiutaleiden pitdmiseksi olennaisesti yhdensuun-
taisessa asennossa, kun hiutsleet putoavat sybttdsuppilosta
(14) kannatuspinnalle (12). Kukin sarja ohjauslevyji (24) on
sijoitettu hihnaparien (22) véliin ja ne on kannatettu liiku-
tettaviksi yhdessd hihnojen (22) kanssa, ja yhden sarjan oh-
jauslevyt (24) ovat yhdensuuntaisia viereisen sar jan ohjaus-~
levyjen (24) kanssa ja sijoitettuja vilimatkan padhdn niiden
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(57) Sammandrag

Anordning for formande av en kontinuerlig, 18ngstriackt, 1ost
filtad matta (10) utav tunna l3ngstréckta trdflingor, i vil-
ken matta flingorna &r stillda i rat linje i inbordes paral-
lellt interfolierad stéllning, omfattande ett flertal nirbe-
ligoa bidlten anordnade sida vid sida for en kontinuerlig
rérelse, vilka avgridnsar en stodyta (12) for mattan. Anord-
ningen uppvisar ett flertal uppsittningar av tunna plana
plattor (24), och varje uppsittning omfattar ett flertal
tunna plana styrplattor (24), vilka uppbiars i samma plan ut-
med en rdt linje kant vid kant. Styrplattorna (24) &r anord-
nade mellan eo matartratt (14) for avsittning av trdflingor-
na och den birande ytan (12) och de fungerar for att ordna
triflingorna i rad i inbdrdes visentligen parallellt lige i
visentligen parallell stdllning i forh8llande till bdrytans
(12) rorelseriktning och for att h3lla trd@flingorna vdsent-
ligen parallella i en linje nir de faller fran matartratten
(14) pa biarytan (12). Varje uppsidttning av styrplattor (24)
ir beldgen mellan ett par bdlten (22) och uppbdrs for rorel-
se med biltena (22). Styrplattorna (24) i en uppsidttning ar
parallella med och placerade i omedelbar nadrhet av styrplat-
torna (24) i en nidrbeldgen uppsdttning.
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Puuhiutaleiden ojennuslaite

Tdmdn keksinndn kohteena on patenttivaatimuksen 1 joh-
dannon mukainen puuhiutaleiden ojennuslaite.

Kuten US-patenttijulkaisussa 4.241.133 on esitetty,
on huomattu olevan toivottavaa puristettujen tai yhdistet-
tyjen puuhiukkastuotteiden rakenteessa kdyttdd puuhiutalei-
ta, jotka ovat hyvin ohuita ja joiden pituus on ainakin
useita kertoja niiden paksuus ja ojentaa puuhiutaleet kes-
keniin yhdensuuntaiseen asentoon Ja valmistettavan tuotteen
pituusakselin suuntaan, T&ten aikaansaadaan tuote, jolla
on olennaisesti parannetut lujuusominaisuudet puuhiutalei-
den ojennussuunnassa. Sellaisten puuhiukkaskokonaisuudes-
ta muodostettujen puristettujen puutuotteiden valmistaminen
vaatii ensiksi 16yhdsti huopautetun maton muodostamista
puuhiukkasista, Matto puristetaan sitten tiivistetym kui-
tulevyn tai pahvin muodostamiseksi. Irds ongelma, jolta on
kohdattu 16yhZsti huopautetun maton muodostamisessa, on pit-
kdnomaisten puuhiutaleiden ojennus ja suuntaus, mikd on vai-

. keaz, koska puuhiutaleita, jotka ovat hyvin kevyitd ja suh-

teellisen hauraita, on kdsiteltdvi joukottain, ja témd con
johtanut tahidn tarkoitulitseen kokeiltujen koneiden tukkeu-
turiseen.

Esimerkkejd aikaisemmista yrityksistZ suunnitella so-
pivia laitteita mattojen muodostamiseksi ojennetuista puu-
kuiduista on esitetty US-patenttijulkaisuissa 3.478.861,
3.220.743, 3.721.329, 2.963.400 ja CA-patenttijulkaisussa
597.941 sekd DE-hakemus julkaisussa 3.003.723.

Tdmdn keksinnon tarkoituksena on siis ratkaista tek-
nillinen ongelma sellaisen laitteen kehittdmiseksi, joka
kykenee tehokkaasti ojentamaan puuhiutaleet tukkeutumatta.



10

15

20

74232

Niinpi tdlle keksinndlle on tunnusomaista se, ettd va-
lineet jotka mddrittelevdt mattoa kannattavan pinnan, kasit-
tivat useita kuljetushihnoja, jotka on sijoitettu vierekkdin
rinnakkaisasentoon, ja vdlineet kuljetushihnojen kannattami-
seksi jatkuvaa liikettid varten kuljettimena, ja ettd vdli-
neet ojennusta ja ojennuksen siilyttdamistd varten kidsittavat
useita sarjoja ohuita, tasomaisia ohjauslevyjd, joista sar-
joista kukin k#sittdd useita ohuita, tasomaisia ohjauslevy-
jd, jotka on kannatettu yleisesti samantasoisessa suorassa
linjassa ja keskenddn raja-asennossa pitkdnomaisen, jatkuvan
ohjausseindn muodostamiseksi Jja kukin mainituista sarjoista
on sijoitettu kuljetushihnojen muodostamien hihnaparien via-
1iin, jolloin yhden sarjan ohjauslevyt on erotettu viereisen
sarjan ohjauslevyistid yhdelld mainituista kuljetushinhnoista
ja yhden sarjan ohjauslevyt ovat yhdensuuntaisia vierekkdi-
sen ohjauslevysarjan kanssa, ja vdlineet mainittujen ohjaus-
levyjen kannattamiseksi niiden liikuttamiseksi mainitun kan-
natuspinnan Kanssa.

Feksinndn suoritusmuotoa kuvataan nyt, ainoastaan esi-
merkkini, viittacmalla onelseen piirustukseen, jossa:

Xuvio 1 on sivulcuva laitteesta 1oyhdsti huopautetun
maton muodostamiseksi cjennetuista puuhiutaleista;

¥uvio 2 on piililuva kuviossa 1 esitetym laitteen
osasta; ja

Kuvio 3 on poikkileikkaus otettuna kuvion 1 linjaa 5=
pitkin,

Kuviossa 1 on luvatiu laite pitkinomaisen, jatkuvan,
16yhEsti huopautetun maton 10 muodostamiseksi, joka matto
kisittid pitkinomaisia puuhiutaleita ja sideaineen, ja Jjo-
ka matio 10 on sopiva sijoitettavaksi puristimeen (ei eci-
tetty) ja puristettavaksi siind sellaisen tiivistetyn puu-
tuotteen muodostamiseksi, joka on kuvattu esimerkkitarkol-

tulsessa US-patentiijulkaisussa 4.241.133.
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Kuviossa 1 kuvattu laite k#sittdia vElineet pitk&nomai-
sia puuhiutaleita ja sideainetta kdsittdvdstd seoksesta
muodostuvan raaka-aineen laskemiseksi kannatuspinnalle 12
16yhdsti huopautetun hiutalematon muodostamiseksi silld ta-
valla kannatuspinnalle., Vaikka raaka-aine voi kdsittds
puukuituja, -sdikeitid, -hiuvkkasia tai -lastuja kdytetté-
viksi lastulevyn, kuitulevyn tai hiutalelevyn valmistukses-
sa, edullisessa suoritusmuodossa raaka-aine on muodostettu
puuhiutaleiden ja sidemateriaalin seoksesta, kuten on esi-
tetty edelldmainitussa US-patenttijulkaisussa 4.241.133,
Siind hakemuksessa on pidetty edullisena, ettd puuhiutaleet
on suunnattu 1loyhidsti huopautetussa matossa keskendin yh-
densuuntaiseen suuntaan ja yhdensuuntaiseen suuntacn muo-~
dostetun tuotteen pitkittidisakselin kanssa, jotta siten ai-
kaansaadaan puristettu puutuote, jolla on parannetut lujuus-
ominaisuudet., Liszksi on pidetty edullisena, ettd raaka-
aineen puuhiutaleiden pituus tulisi olla noin 0,5 tuumaa
(1,27 -em) - noin 3,5 tuumaa (8,89 cm), mieluummin noin
1 tuuma (2,54 cm) - 2 tuumaa (5,08 cm), ja keskimZdrdinen
paksuus noin 0,01 - noin 0,05 tuumaa (0,025 - 0,13 cm).
Hiutaleilla, jotka ovat ohuempia kuin noin 0,01 tuumaa
(0,025 cm), on taipumus vaatia ylimdiirdisii midrii sidos-
ainetta sekoitettavaksi ndihin hiutaleisiin, jos kuitujen
riittdvin sidoksen on esiinnyttidvd puristetussa tuotteessa.
Hiutaleilla, jotka ovat paksumpia kuin noin 0,05 tuumaa
(0,134 cm), on suhteellisen suuri jaykkyys ja niilli on
taipumus vaatia ylim8#rdistd puristusta, jotta saavutetaan
haluttu ldheinen kosketus niiden vdlille, Jokaisessa seok=-
sessa muutamat hiutaleet voivat olla lyhyempii kuin 0,5 tuu-
maa (1,27 cm) ja muutamat voivat olla pitempii kuin 3,5 tuu-
maa (8,89 cm), jos vai hiutaleiden suurin osa on yll&maini-
tun alueen sisdlld. Sama pdtee paksuuden suhteen, Hiuta-
leiden sopivan suuntauksen helpottamiseksi on edullista,
ettd hiutaleiden pituus on useita kertoja niiden leveys.
Kdyttden tatd si&@ntod hiutaleiden keskimédirdisen leveyden
tulisi olla noin 0,1 - 0,5 tuumaa (0,25 - 1,3 cm).

Raaka-aine on muodostettu tuomalla edellZ kuvatun ko-

koisia hiutaleita nerinteisen sekoittimen sisiin, miscd



10

15

20

25

30

35

742352

ennaltamidritty midrs sideainetta on lisditty hiutaleiden
joukkoon, kun niitd on kaadettu sekoittimeen tai sekoitettu
siind., Sopivia sideaineita ovat ne, joita on kiytetty val-
mistettaessa lastulevyji ja vastaavia puristettuja hiukkas-
tuotteita, Sellaiset sideaineet voivat sisdltdd orgaanisia
polyisosyanaatteja, kdsittden sellaisia, jotka kovettuvat
huoneldmpdtilassa tai karbamidiformaldehydid, ‘

Viitaten taas vdlineisiin raaka-aineen laskemiseksi
kannatuspinnalle 12, vaikka voidaan kdyttda erilaisia las~
kuvilineitsd, kuvatussa jdrjestelyssd tdmd laite kdsittdd
useita syottisuppiloita 14, jotka on sijoitettu vierekkdin
Yannatuspinnan ylidpuolelle ja vdlimatkan pddhan toisistaan
kannatuspinnan 12 pituudelle. Jokainen syottosuppiloista
14 xannattaa tietyn miirin raaka-ainetta ja kdsittdsd aukon
16 raaka-aineen laskemiseksi kannatuspinnalle. EKuvatussa
rakenteessa kukin sydttosuppilo k#sittdd parin irrotusvals-
seja 18, jotka on sijoitettu tiiviisti aukon 16 viereen,
sen raaka-ainemiirin siditimiseksi, joka putoaa kannatuspin-
nan 12 pddlle tdysin rypistymdttomdksi rakenteeksi, Koska
kolme sySttdsuppiloa 14 on sijoitettu perdkkdin kammatus-
pintaa pitkin, kun kannatuspinta liikkuu jatkuvasti syotto-
suppiloiden alla, mattopaksuus rakennetaan haluttuun tasoon.

Kannatuspinta 12 on rakennettu siten, ettd se kykenee
liikkumaan jatkuvasti ja vastaanottamaan puuhiutaleet, jot=
histi huopautetun maton 10 jatkuvasti toiselle kuljettimel-
le 20 tai puristinlaitteeseen, jossa 1ldyhiéisti huopautettu
matto 10 voidaan puristaa tiivistetyn puutuotteen muotoon,
Vaikka kannatuspinnan 12 muodostamiseen tarkoitetuilla vé-
lineilli voi olla erilaisia rakenteita, niin kuvatussa jdr-
jestelyssi vilineet kannatuspinnan muodostamiseksi kdsittd-
vit kapeat kuljetushihnat 22, jotka on sijoitettu tiiviisti
vierekkdin, jolloin kuljetushihnat on sijoitettu riittdvan
tiiviisti yhteen, jotta ne middritteleviit yleisesti tasaisen
kannatuspinnan 12 hiutaleiden vastaanottamiseksi sytttisup-
piloista,

On myss jérjestetty vdlineet hiutaleiden keskiniisen

ojennuksen aikaansaamiseizsi, kurn ne lacketaan kannatuspin-
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nalle 12 ja hiutaleiden ojennuksen sdilyttdmiseksi, kun ne
putoavat kannatuspinnalle ja maton pddlle, joka on raken-
nettu kannatuspinnalle, Kuvatussa rakenteessa sellaiset
vilineet kisittidviat useita ohuita ohjauslevyjd 24, jotka
on sijoitettu kuljetushihnojen 22 véliin. Vield erityisem-~
min ojennusvilineet on muodostettu useista sarjoista vali-
levyjd tai ohjauslevyjd 24, jolloin jokainen sarja on muo-
dostettu useista ohjauslevyistd, jotka ovat yleisesti sa-
mantasoisia ja jotka on sijoitettu keskend&n rajakkain ole-
vaan asentoon ja jotka sijaitsevat kahden kuljetushihnan
22 vilisessi aukossa pitkinomaisen, jatkuvan ohjausseinin
muodostamiseksi. Kunkin sarjan ohjausseindt 24 on jdrjes-
tetty siten, etti ne midrittiavdat jatkuvan silmukan, joka
kisittid ylakerroksen ja alakerroksen. Kuvattu rakenne ka-
sittss siis useita ohjausseindsarjoja, joista aina yksi sar-
ja on sijoitettu kuhunkin asianomaisten kul jetushihnojen 22
vilissid olevaan pitkinomaiseen kapeaan vdliin ja siten, et-
t& kyseisten sarjojen ohjausseindt on sijoitettu yhdensuun-
taiseen, tiiviisti toistensa vieressi olevaan asentoon.
Esimerkkini edullisesta vidlimatkasta ohjauslevysarjojen va-
1i11%, kun raaka-aine on muodostettu ylldmainitun geometri-
an omaavista hiutaleista, sopiva vdlimatka ohjauslevyjen
24 vililli voi olla 5/8 tuumaa (1,59 cm), mitattuna ohjaus-
levyjen keskipisteiden vidliltd.,

Vaikka ohjauslevyt 24 voivat olla rakennetut erilai-
sista materiaaleista ja niilld voi olla muu ulkomuoto, ku-
vatussa erikoisjirjestelyssd ohjauslevyt 24 on muodostettu
pellisti. Kuvioissa 2 ja 3 esitetty ohjauslevyjen paksuus
on suurennettu kuvauksen helpottamiseksi. Ohjauslevyt 24
on esitetty siten, ettd kukin on yleisesti suorakulmainen,
kisittden suoraviivaiset sivut tai reunat 28 ja suoravii-
vaisen yldreunan 30, mutta siind on alareuna 32, joka on
pyoristetty siten, ettd silld on puolipydred muoto. Kun-
kin sarjan ohjauslevyt 24 on sovitettu jdrjestettiiviksi suo-
raviivaiset reunat 28 yhdensuuntaisesti rajakkain tai tii-
viisti vierekkiin reuna reunaza vasten ja siten, ettd vierek-
kiisten ohjauslevyjen ylireunat 30 muodostavat ylé- ja ala-
ninnat, jotka ovat samansuuntaiset., ITluissa jarjestelyissi
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ohjauslevyt voisivat olla pydreitd ja vierekka@isten ohjaus-
levyjen reunat toisiaan limitt&en.

On jirjestetty myds vdlineet ohjauslevyjen 24 kannatta-
miseksi ja ohjauslevyjen liikkeen aikaansaamiseksi hihnojen
22 kanssa, Kuvatussa jidrjestelyssd vidlineet ohjauslevyjen
kannattamiseksi kdsittidviat useita ohjauslevyjen kannatusak-
seleita 34, jotka kannatusakselit 34 ovat vaakasuorassa ja
kulkevat kohtisuoraan kannatuspinnan 12 liikesuunnan suh-
teen., Xukin kannatusakseleista ulottuu useiden ohjauslevy-
jen 24 keskipisteiden 1ldpi, jotka ohjauslevyt on sijoitetiu
rinnakkain vilimatkan pZzhZn toisistaan, ja ohjauslevyt 24
pidetdin erillidin viZlimatkan pddssd toisistaan ohjauslevy-
akseleilla 34 vidlikerenkailla 36, jotka ympdroivit ohjaus-
levyakseleita 34 ja jolloin yksi vdlikerengas 36 on sijoi-
tettu kunkin ohjauslevyparin 24 vdliin, Ohjauslevyakselei-
den 34 vastakkaiset pddt on yhdistetty ketjuihin 38 ja ket~
juja 38 on kumpaakin kannatettu vastakkaisista pdisti kdyt-
topyorilld 40, Vaikka erilaisia vilineitid voidaan jarjes-
t44 kdyttopyvrien 40 pydriviksi kamnattamiseksi, niin kuva-
tussa rakenteessa laite k#sittdd rungon 42, joka muodostuu
parista vdlimatkan pdihin toisistaan sijoitettuja vaakasuo-
ria palkkeja 44, jotka ovat yhdensuuntaisia kannatuspinnan
12 liikesuunnan kanssa., Palkit 44 on pidetty vialimatkan
passsi toisistaan poikittaisilla palkeilla 46, ja runkoa
42 on kannatettu jaloilla 48, Palkit 44 kannattavat lazke-
reita 50, jotka vuorostaan kannattavat pydrivisti kiytto-
pydrid 40 kannattavien k#yttoakselien vastakkaisia piité.

On lisiksi jErjestetty vdlineet ketjujen 38 vaakasuo-
rien osien kannattamiseksi, ja ndmd vidlineet kdsittdviat pa-
rin ohjauskiskoja 56, joissa on ylospdin avonainen kanava
58 ketjujen 38 liukuvaksi kannattamiseksi. Ohjauskiskot 56
on hitsattu rungon 42 pidpalkkien 44 yldosiin kiintedd kan-
natusta varten., Ohjauskiskojen 56 kanavat 58 kannattavat
ketjuja 38 ja niin muodoin ohjauslevyakseleita 34 siten,
ettd nuo ohjauslevyakselit, joita on kannatettu ketjujen
38 yliapinnoilla, on pidetty olennaisesti samantasoisessa
suunnassa eik# niiden ole sallittu painua kiyttopyorien 40
valiliz,
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Ohjauslevyt 24 on kanmnatettu ohjauslevyakseleilla 34
siten, ettd ketjujen 38 yldosien kannattamien ohjauslevyjen
24 ylireunat 30 on sijoitettu tiiviisti syottdsuppiloiden
14 aukkojen 16 viereen, kun ohjauslevyt 24 liikkuvat syotto-
suppiloiden alapuolella, Varustamalla ohjauslevyt pybris-
tetylli tai puolipyoredlld alareunalla 32 ja kannattamalla
ohjauslevyjd 24 ohjauslevyakseleilla 34 siten, ettd akseli-
en geometriset keskiakselit kulkevat puolipydreédn osan kes-
kipisteen tai geometrisen keskiakselin kautta, ohjauslevyt
24 voivat liikkua kdyttdakselien 34 keskiakselien ympari
tormidmitts viereisiin ohjauslevyihin., Ohjauslevyjen sel=-
laisen liikkeen helpottamiseksi on tédrkeid, ettd ohjausle-
vyt 24 on kannatettu ohjauslevyakseleilla 34 siten, ettd
akselien 34 geometriset keskiakselit sijaitsevat ohjaus-
levyjen vastakkaisten reunojen 28 vdlillid ja ovat vdlimat-
kan piissid ohjauslevyjen pohjareunoista 32, joka vidlimatka
on yhtd suuri kuin puolet ohjauslevyjen leveydests, eli oh-
jauslevyjen pydristetyn alareunan 32 kaarevuussidde,

On jérjestetty mytds vidlineet (ei esitetty) ainakin yh-
den k#yttoakselin 52 kdyttdmiseksi ja siten kdyitopydrien
40 ja ketjujen pyorittdmiseksi. Vaikka erilaisia vdlinei-
t4d voitaisiin k#yttdd, erddssi jdrjestelyssd voi s&hkdmoot-
tori olla kdyttoyhteydessd kdyttdakseliin 52 hidastusvaih-
teen avulla,

On huomattava, ettd kuvatussa rakenteessa kapeilla
kuljetushihnoilla 22 on leveys, joka on ldhelld ohjausle-
vyjen 2 vdlistd etdisyyttd, ja hihnojen 22 yldosat on kan-
natettu ohjauslevyjen vilikerenkaiden 36 avulla, joita puo-
lestaan on kannatettu ohjauslevyakseleilla 34, Kuljetus=
hihnat 22 on myss kannatettu rullilla 60, joita on kanna-
tettu pytrividsti runkopalkkien 44 pdillid,

Vaikka kuvatussa rakenteessa useita kuljetushihnoja

22 on sijoitettu ohjauslevyjen 24 viliin ja ne muodostavat

kannatuspinnan 12, muissa jirjestelyissd voidaan kiyttdd
muita sopivia joustavia elimiid kuljetushihnojen paikalla ja
sopivan kannatusalustan muodostamiseksi. Niinpd kun t#ssi
ja seuraavissa vaatimuksissa on kidytetty termiid kuljetus-
hihna, on se luettava siten, etti se kdsittdd kaikki pitkin-
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omaiset, joustavat, piadttomdt elimet, jotka ovat sopivia
kannattamaan mattoa.

Mainittujen hihnojen 22 ja ohjauslevyjen 24 toimiessa,
kun ketjut 38 aiheuttavat ohjauslevyjen 24 ja hihnojen 22
jatkuvan liikkeen sydttosuppiloiden 14 alla, niin syotto-
suppiloilla 14 lasketut hiutaleet putoavat ohjauslevyjen
vdliin tullakseen ojennetuiksi olennaisesti yhdensuuntai-
seen asentoon ohjauslevyjen tasojen kanssa, Kun hiutaleet
putoavat ohjauslevyjen vdliin, ne omaksuvat vaakasuoran
suuntauksen ja ne s&ilytt&dvdt keskendidn yhdensuuntaisen
ojennuksen ja ne ojennetaan kannatuspinnan liikesuunnan
suuntaisesti., Kun ohjausseindt 24 ja hihnat 22 jatkavat
liikkumista poispdin syxttOsuppiloista 14, ohjauslevyt ve=-
detZdn sitten alaspdin kuviossa 1 vasemmalla esitetyn kiyt-
topydrdn 40 ympdrilld puuhiutaleiden 1ldpi, jolloin ne j&dt-
tdvdt kuljetushihnoilla kannatetun maton.

Laskettaessa puuhiutaleita syottosuppiloilla 14, hiuta-
leet lasketaan umpimdhkdisesti suunnattuina ja muutamat hiu-
taleista eivdt putoa ohjauslevyjen vdliin Jja ovat poikit-
tain ohjauslevyjen yldreunojen pddlld., On jarjestetty myos
vidlineet sen aikaansaamiseksi, ettd kaikki hiutaleet, jotka
putoavat systtosuppiloista 14 poikittain ohjauslevyjen suh-
teen, ojennetaan ohjauslevyjen suuntaisesti ja ne putoavat
ohjauslevyjen vdliin, ZKuvatussa rakenteessa nidmd vilineet
kdsittdvidt parin irrotusvalsseja 64, jotka on sijoitettu
sycttosuppiloiden 14 viereen, mutta on sijoitettu vilimat-
kxan pZghidn syottosuppiloista kannatuspinnan 12 liikesuun-
taan, KXaikki irrotusvalssit 64 kdsittdvdt pyorivisti kiy-
tetyn keskeisen akselin 66, joka ulottuu kohtisuoraan ohja-
uslevyjen liikesuunnan suhteen ja niiden ylareunojen 30
vieressd, Useita sormia tai varsia 68 on yhdistetty akse-
liin 66 sen: pituutta pitkin je ne ulottuvat radiaalises-
ti ulospdin akselista, Irrotusvalssit 64 on pydrivisti
kiytetty vastapdivdisessd suunnassa, kuten ndhdidin kuvios-
ta 1 ja siten, ettd radiaalisesti ulkonevat sormet 68 painu-
vat ohjauslevyjen 24 vdliin tarttuakseen kaikkiin hiutalei-
siin, jotka ovat poikittain ohjauslevyjen suhteen. Sormet
68 tyodntdvat nirmZ hiutaleet sisZdin suunnattuina ohjauslevy-
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jen 24 kanssa, minkd jdlkeen hiutaleet putoavat ohjauslevy-
jen valiin,

On lisdksi jirjestetty vdlineet 16yhdsti huopautetun
maton 10 puristamiseksi kannatuspintaa 12 vasten materiaalin
esipuristamiseksi, Vaikka vilineilld mattomateriaalin pu-
ristamiseksi voi olla erilaisia rakenteita, se kdsittai
useita kiekkoja 70, jotka on kannatettu pytrimistd varten
vaakasuoralla akselilla 72. Kiekot 70 on kannatettu siten,
ettd ne kidsittivat osat, jotka ulottuvat alas ohjauslevyjen
24 vdliin tarttuakseen mattoon. Kunkin kiekon 70 leveys
vastaa suunnilleen ohjauslevyjen 24 valistd etdisyyttd ja
ne on sijoitettu vidlimatkan pdZhdn toisistaan etdisyydelle,
miki vastaa ohjauslevyjen paksuutta. On jarjestetty myos
vilineet kiekkojen 70 esijénnittédmiseksi alaspdin maton 10
pintaa vasten, jolloin kuvatussa rakenteessa esitetyt esi-
jannitysvdlineet kidsittidvat akseleita 72 kannattavat puris-
tusjouset 74,

On my6s jarjestetty vdlineet maton 10 reunojen tuke-
miseksi, kun matto liikkuu ohjauslevyjen 24 ohi ja on kan-
natettu kuljetushihnalla 22 kuljettimelle 20 tai puristi-
melle. Kuvatussa jérjestelyssd ndmd vdlineet ki#sittdvat
parin kuljetushihnoja 80, jotka on sijoitettu maton 10
vastakkaisille sivuille, jolloin molemmat hihnat 80 kédsit-
tédvdat sisemmdn hihnaosan 82, jolla on olennaisesti pysty-
suora pinta, joka tarttuu maton 10 reunaa vasten, Hihnat
80 on kannatettu vastakkaisista pdistddan rullilla 84,
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Patenttivaatimukset

1. Puuhiutaleiden ojennuslaite jatkuvan, pitkinomai-
16yhdsti huopautetun maton (10) muodostamiseksi ohuis-

ta, pitkdnomaisista puuhiutaleista, jotka hiutaleet on ojen-
nettu keskenddn yhdensuuntaiseen asentoon, joka laite kadsit-

tdd vdlineet (12), jotka méddrittelevdt siirreltidvidn, mattoa
kannattelevan pinnan, vidlineet (14, 16, 18) puuhiutaleiden

laskemiseksi kannatuspinnan (12) pddlle 1oyhdsti huopautetun
maton (10) muodostamiseksi, vdlineet (24, 64), jotka on si-
joitettu laskuvidlineiden (14, 16, 18) ja kannatuspinnan (12)

vdliin, puuhiutaleiden ojentamiseksi olennaisesti keskendin

yhdensuuntaiseen asentoon ja olennaisesti samansuuntaisesti

kannatuspinnan (12) liikesuunnan kanssa ja puuhiutaleiden

pitdmiseksi olennaisesti yhdensuuntaisessa asennossa, kun

hiutaleet putoavat laskuvidlineistid (14, 16, 18) kannatuspin-
nalle (12), t unnettu siitd, ettd vidlineet (12), jot-
ka mddrittelevdt mattoa kannattavan pinnan, kdsittdvit usei-
ta kuljetushihnoja (22), jotka on sijoitettu vierekkdin rin-
nakkaisasentoon, ja vdlineet (60) kuljetushihnojen kannatta-
miseksi jatkuvaa liikettd varten kuljettimena, ja ettd vidli-

neet (24) ojennusta ja ojennuksen sdilyttdmistid varten ki-

sittdvit useita sarjoja ohuita, tasomaisia ohjauslevyji

(24),

joista sarjoista kukin kdsittdd useita ohuita, taso-

maisia ohjauslevyjd (24), jotka on kannatettu yleisesti sa-

mantasoisessa suorassa linjassa ja keskenddn raja-asennossa

pitkdnomaisen, jatkuvan ohjausseindn muodostamiseksi 'ja kukin

mainituista sarjoista on sijoitettu kuljetushihnojen (22)
muodostamien hihnaparien vidliin, jolloin yhden sarjan oh-

jauslevyt (24) on erotettu viereisen sarjan ohjauslevyistd
yhdelld mainituista kuljetushihnoista (22) ja yhden sarjan

ohjauslevyt ovat yhdensuuntaisia vierekkdisen ohjauslevysar-
jan kanssa, Jja vidlineet (34) mainittujen ohjauslevyjen kan-

nattamiseksi niiden liikuttamiseksi mainitun kannatuspinnan

(12) kanssa.

t

u

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t unnet -

siitd, ettid ohjauslevyt (24) ovat pystysuorissa ta-
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soissa ja ettd ainakin suurimmassa osassa mainituista oh-
jauslevyistd (24) on kaikissa ensimmiinen osa, joka on so-
vitettu uwlottumaan ylospédin kuljetushihnojen (22) vilistz,

3., Patenttivaatimuksen ¢ mukainen laite, tun -
nettu siiti, etti ensimméinen osa k#sittdi laskuvdli-
neiden (14,16,18) vieressid olevan yldreunan ja pystysuorat
sivut (28), jotka on sijoitettu viereisten ohjauslevyjen
(24) sivujen (28) viereen reuna reunaa vasten,

4, Patenttivaatimuksen 2 tai 3 mukainen laite,
tunnettu siitd, ettd suurimmassa osassa levyji (24)
on kaikissa alaosa, joka ulottuu kannatuspinnan alapuolelle
ja jossa alaosassa on kaareva reuna (32), joka muodostaa
puoliympyran.

5. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen lai-
te, tunmnettu siitsd, etti mainitut vilineet (34) oh-
jauslevyjen (24) kannattamiseksi kdsittivdt useita ohjaus-
levyn kannatusakseleita (34), kannatusvdlineet (38,40) mai-
nittujen akseleiden kannattamiseksi jatkuvaa liikettid var-
ten, jotka akselit (34) on kannatettu vaakasuorassa suun-
nassa ja siten, ettid niiden pituussuuntaiset keslkiakselit’
ovat keskeniin yhdensuuntaisesti ja kohtisuorassa maton kan-
natuspinnan (12) liikesuunnan suhteen, jolloin ensimméinen
ryhmd ohjauslevyji (24) on kannatettu pinottuina vilimatkan
pashin toisistaan ensimmiiselle mainituista akseleista (34)
ja ensimmiisen ryhmin ohjauslevyt (24) mddritteleviit ensim-
miisen akselin (34) keskiakselin suhteen kohtisuorat tasot,
ja toinen ryhmi ohjauslevyja (24) on kannatettu pinottuina
vilimatkan pidihin toisistaan toiselle akselille (34) ja toi-
sen ryhmin ohjauslevyt midrittelevdt ensimmiisen akselin
keskiakselin suhteen kohtisuorat tasot, ja ensimmZisen ryh-
min ohjauslevyt (24) kisittiviat reunat (28), jotka ovat tii-
viisti toisen ryhmin ohjauslevyjen (24) reunojen (28) vie-
ressé,

6. Patenttivaatimuksen 5 mukainen laite, t un =
nettu siitd, etti kuljetinelimet (38,40) kannattavat
akseleita (34) ja ohjauslevyja (24) niiden liikuttamiseksi
vaakasuorassa suunnassa laskuvilineiden (14,16,18) alavpuo-
lella,
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7. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen lai-
te, tunnettu siitd, ettd mainitut laitteet (14,16,
18) puuhiutaleiden laskemiseksi kannatuspinnalle (12) kisit-
tivit useita systtosuppiloita (14), jotka on sijoitettu vi-
limatkan piihin toisistaan kannatuspinnan (12) osan pituut-
ta pitkin, ja jotka sySttosuppilot (14) kaikki kisittavit
vilineet (16,18) hiutaleiden laskemiseksi kannatuspinnalle
(12) ja jotka systtdsuppilot (14) laskevat hiutaleet kanna-
tuspinnalle (12) vihitellen, kun kannatuspinta liikkuu syot-
t6suppiloiden (14) alapuolella.

8, Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen lai-
te, tunnettu siitd, ettd laite kisittdad lisdksi va-
lineet (70,72,74) maton (10) puristamiseksi kannatuspintaa
(12) vasten, jotka vidlineet (70,72,74) puristamista varten
kisittivit useita tasomaisia, pydreitid kiekkoja (70) ja vi-
lineet (72) kiekkojen kannattamiseksi kannatuspinnan (12)
ylipuolella siten, ettd kiekot (70) ulottuvat ohjauslevyjen
(24) viliin ja kiekot (70) tarttuvat mattoa (10) vasten sen
painamiseksi kannatuspintaa (12) vasten.

9., Patenttivaatimuksen 7 mukainen laite, tunnet -
t u siiti, ettd vdlineet (24,64) puuhiutaleiden ojentami~
seksi kdsittiaviat vilineet (64) sydttdsuppiloista (14) tule-
vien puuhiutaleiden saattamiseksi putoamaan ohjauslevysar-
jojen (24) viliin ja ne kisittivit ohjauslevyjen yldpuolel-
le sijoitetun pydrivin akselin (66) ja useita sormia (68),
jotka on sijoitettu akselin (66) pituutta pitkin ja ulottu-
en radiaalisesti ulospain akselista (66), ja jotka sormet
on sijoitettu siten, ettd ne ulottuvat alaspdin ohjauslevy-
sarjojen (24) viliin, kun akselit (66) pydrivit, ja kosket-
tamaan hiutaleisiin, jotka ovat poikittain ohjauslevysarjo-
jen (24) pizlli, ja vdlineet akselin (66) pydrimisen aikaan-
saamiseksi,
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1. Riktanordning fér traflisor fér bildning av en kon-
tinuerlig, l8ngstrdckt, 1&6st filtad matta (10) utav tunna,
l8ngstridckta trédflisor, vilka flisor &dr inriktade i sins-
emellan parallell stdllning, omfattande organ (12) som defi-
nierar en rérlig stddyta fdr en matta, organ (14, 16, 18)
for avsdttning av tridflisorna p8 stddytan (12) fér bildning
av en 18st filtad matta (10), organ (24, 64) placerade mel-
lan avsidttningsorganen (14, 16, 18) och stddytan (12) for
anordnande av tridflisorna i sinsemellan visentligen paral-
lell stdllning och vdsentligen parallellt med rérelserikt-
ningen fér stddytan (12) och fdér att h8lla trédflisorna i
vidsentligen parallell stdllning ndr flisorna faller frén
avsdttningsorganet (14, 16, 18) p8 stddytan (12),

k &nneteckmnad av att organen (12) som avgransar
en stddyta for mattan omfattar ett flertal transportbidlten
(22), som ligger bredvid varandra sida vid sida samt organ
(60) for att stdda transportbdltena i kontinuerlig rdrelse
som en transportdér, och att organen (24) som inriktar och
uppridtth8ller inriktningen omfattar ett flertal uppsédttning-
ar av tunna plana styrplattor (24), och varje uppsdttning
omfattar ett flertal tunna plana styrplattor (24), vilka
uppbdrs i generellt sett samma plan utmed en rdt linje och
sinsemellan i nidrliggande stdllning fér bildning av en 18ng-
stridckt kontinuerlig styrvidgg och varje uppsdttning &r be-
ldgen mellan ett par av transportbidltena (22), varvid styr-
plattorna (24) i en uppsdttning &r avskiljda fr&n styrplat-
torna i ndrliggande uppsdttning av ett av transportbdltena
(22) och styrplattorna (24) i en uppsdttning dr parallella
med styrplattorna i en n&drliggande uppsdttning av styr-
plattor, samt organ (34) fdr att stéda styrplattorna (24) i
rorelse med stddytan (12).

2. Anordning enligt patentkrav 1, k & nneteck -
n ad av att styrplattorna (24) ligger i vertikala plan och
8tminstone ett flertal av styrplattorna (24) omfattar var
och en en fdrsta del anpassad att stridcka sig upp8t frén
transportbiltena (22).
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3. Anordning enligt patentkrav 2, k& nneteck -
nad av att den férsta delen omfattar en 6vre kant bredvid
avsittningsorganen (14, 16, 18) och vertikala sidor (28) som
ir belidgna sida vid sida med ndrliggande sidor av nédrliggan-
de styrplattor (24).

4., Anordning enligt patentkrav 2 eller 3, k d&nn e -
t ec knad av att ett flertal plattor (24) omfattar var
och en en nedre del som stridcker sig under stddytan, varvid
den nedre delen uppvisar en Krékt kant (32) som bildar en
halvcirkel.

5. Anordning enligt nf8got av de fdreg8ende patentkra-
ven, kdnnetecknad av att organen (34) fér stod-
ande av styrplaﬁtorna (24) omfattar ett flertal styrplatte-
stédaxlar (34), stddorgan (38, U40) for stddande av axlarna
fér kontinuerlig rérelse, varvid axlarna (34) &r uppburna i
horisontell riktning och s8, att deras ldngdaxlar &r sins-
emellan parallella och vinkelrdta mot rorelseriktningen hos
stddytan fér mattan, varvid styrplattorna (24) i en forsta
grupp ar uppburna staplade p8 ett avstdnd fr&n varandra pd
en fdrsta av nimnda axlar (34) och styrplattorna (24) i den
férsta gruppen definierar plan som &ar vinkelrdta mot central-
axeln hos den fdrsta axeln (34), styrplattorna (24) i en
andra grupp 4r uppburna staplade p& ett avstdnd fr8n varand-
ra pd en andra axel (34) och styrplattorna i den andra grup-
pen definierar plan som dr vinkelrdta mot centralaxeln hos
den fdrsta axeln, och styrplattorna (24) hos den fdrsta
gruppen omfattar kanter (28) som &r ndra angrédnsande mot
kanterna (28) av styrplattorna (24) hos den andra gruppen.

6. Anordning enligt patentkrav 5, k &nneteck -
nad av att transportdrsorganen (38, 40) uppbidr axlarna
(34) och styrplattorna (24) fdr horisontell rdrelse under
avsittningsorganen (14, 16, 18).

7. Anordning enligt nfgot av de fdregfende patentkra-
ven, kdannetecknad av att organen (14, 16, 18)
fér avsidttning av tridflisorna pf stddytan (12) omfattar ett
flertal matartrattar (14) placerade p8 ett avst8nd fr&n va-
randra ldngs lingden av en del av stoédytan (12), varvid var-
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je matartratt (14) omfattar organ (16, 18) fér avsdttning av
flisorna p8 stddytan (12) och varvid matartrattarna (14)
avsitter flingor p& stddytan (12) successivt ndr stddytan
rér sig under matartrattarna (14).

8. Anordning enligt n8got av de fdreg8ende patentkra-
ven, kdnnetecknad av att anordningen vidare om-
fattar organ (70, 72, T4) fér att pressa mattan (10) mot
stédytan (12), vilka organ omfattar ett flertal plana cirku-
lira skivor (70) och organ (72) for att uppbdra skivorna
ovanfér stddytan (12), varvid skivorna (70) strédcker sig
mellan styrplattorna (24) och skivorna (70) griper an mot
mattan (10) fér att tvinga den mot stdédytan (12).

9. Anordning enligt patentkrav 7, k&d&nneteck -
nad av att organen (24, 64) fo6r inriktning av trdflisorna
omfattar organ (64) f6r att bringa trdflisorna fr&n matar-
trattarna (14) att falla mellan uppsédttningarna av styrplat-
tor (24) och de omfattar en roterbar axel (66), som ar beld-
gen ovanfdr styrplattorna, samt ett flertal fingrar (68)
placerade ldngs ett stycke av axeln (66) och vilka stricker
sig radiellt ut8t fr&n axeln (66), varvid fingrarna 4r si
placerade, att de stricker sig neddt mellan uppséttningarna
av styrplattor (24) ndr axlarna (66) roterar och anordnade
att vidrodra flisor som ligger tvdrs Over uppsdttningarna av
styrplattor (24), och organ fdr att ge upphov till rotation
av axlarna.

Viitejulkaisuja-Anf&érda publikationer

Hakemus julkaisuja:-Ans8kningspublikationer: Saksan liittotasavalta-
Férbundsrepubliken Tyskland(DE) 3 003 723 (B 29 J 5/04).
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