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Upfnac{ t¥men je ur&en k upindni kovovych e T ® T -
souddsti do elektroerozivnich -obrabd&cich \ / L]
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stroji, napfiklad desek ke zhotovenf tva-
rd st¥iZnic. Je tvo¥en deskovitym té&le-
sem ve tvaru jednostranné otev¥eného rému
na jehoZ jedné stran& je vytvof¥ena pevnd
&elist s dosedaci plochou, zatimco na je-
ji protilehlé stran& je vytvo¥ena pruZné
&elist. Mezi nimi je vytvofen upevnovact 3
prostor do n&ho¥ zasahuje upeviiovac{ Sroub : A
pro upevnéni obrédb&né soulisti. Upevihovaci
Sroub je uloZen v pruZné Zelisti. Upinaci- o) i
ho tfmene lze poufft v elektrotechnologii, ~l |
zejména p¥i elektroerozivnim Fezédni : '
i kontrole vyhotovenych sou&édsti. |
!
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Vyndlez se tyk4 konstrukénfho provedenf upfnacdfho t¥mene, ktery je ur&en k upfnénf ko~
vovych souldstf{ do elektroerozivnich obrébé&cich stroji, nap¥fklad desek ke zhotoveni tvari
st¥iZnice.

P¥ed vlastnim opracovdnim sou¥dsti{ v elektroerozivnich obrdb&cich strojich se musit
provést jejich upnuti, a to tak, aby byly v rovin& s upinacim stolem stroje. Uskute&iovant
takovych ustaveni byvd ale pom&rn® ndro¥né, pon&vadZ se jednd o seffzeni do dvou rovin na
sebe kolmych. Krom® ndrokd na odbornost je také zapot¥ebi dostatedné trpdlivosti pracovnika,
nebot v ndkterych p¥ipadech je se¥fzenf zdlouhavé. '

Pro upinéni soudédsti, jako desek st¥i%nic, se poufivd doposud upina&l tvofenych uzavie-
nym nebo jednostrannd otev¥enym rémem, upevnEnych v elektroerozivnim obréb&cim stroji. Deska
se do nich ukl&d4 po pomocném ustavenf v ptipravku na rovné desce mimo stroj a ndsledném za-
¥{zen{ jednim, p¥fpadn& ndkolika upinacimi &rouby. p¥itom se pEtedpoklddd, Ze po upnuti ve
stroji bude ustavend poloha deskyvzachov&nn. Pro uvedené pou%itf jsou rdmy ruzn& veliké, a to
v z&vislosti na velikosti upinacich desek. Také upinac{ Srouby umist&né v pevnych rédmech jsou
rizn& uspofddané. Zpravidla jedna strana ré&mi je voln4 a slouff jako pFesny doraz, zatimco
na zbyvajici jedné nebo dvou strandch jsou umist&ny upinac{ ¥rouby. Upfnac{ Brouby jsou
pEitom pevné anebo demontovatelné.

Popsanfch provedeni se p¥i upinénf souddst{ u elektroerozivnich obréb&cich stroju
i téch nejmoderndjifch dosud b&%n¥ uifvd. Prax{ vdak bylo zji¥t¥no, %e jejich nevghodou je
ne vidy zarufené upinéni, p¥i kterém dochézi k deformacim a posouvidni souddst{ mimo poZa-
dovanou polohu. Ndsledkem toho je Spatnd vgroba, v tomto p¥ipad& tvarld st¥iZnic p¥i elektro-
erozivnim obrdb&ni, kterd neni v pofadované kvalit&., Pro odstran&ni té&chto nedostatki se
sice dodate&nd& provddi vyrovndni pomoéef indiké&torh p¥imo ve stroji, aviak tato operace je
velmi pracné4.

Nedostatky uvedeného problému odstrafiuje upinac{ t¥men podle tohoto vyndlezu, jeho%
podstata spo&ivéd v tom, %e proti jedné dosedaci plode Selisti je umfst&na pru¥ni elist,
vikyvnéd kolem osy kolmé na podélnou osu dosedaci plochj, p¥idem? v pru¥né &elisti je uloZen
upeviiovaci ¥roub zasahujfci do upeviovaciho prostofu vytvo¥eného mezi pevnou &Celist{ a pruZnou
Selist{. Pru¥néd &Zelist je tvo¥ena jednak podélnou dréZfkou vytvofenou ve smdru rovnobéiném
s podélnou osou pevné Zelisti a dv&ma sprotilehlymi vybrdnimi provedenymi v celé ¥i¥i pru¥né
%elisti ve smdru kolmém na podélnou drdZku, mezi nimi¥ je vytvofen prufny mistek, jednak
nastavovacim ramenem umist&nym v podélné dréZce, ve kterém je v mistech vnit¥n{i &4sti pruZné
Gelisti upebnén.setizovaci Sroub prochdzejfci p¥ilofkou k t&lesu upinacfho t¥mene, pfidemZ
nastavovaci rameno je pevn& spojeno s vn&j3i &4stf{ pruiné Zelisti.

Upevnéni sefizovaciho Broubu v nastavovacim rameni je provedeno koli¥ky prochdzejfcimi
- nap¥{® nastavovacfho ramene a p¥flofka je spojena s t&lesem Erouby umfst&nymi po stranich
sefizovaciho Sroubu, zatimco pevné spojeni nastavovaciho ramene s prufnou Zelistf je pro-
vedeno koliky prochézejicimi nap#¥i& pru’nou &elistf. Upeviiovaci Eroub je v pruZné &elisti
umistédn mezi jejim koncem a podélnou dréikou kolmo k dosedaci ploSe.

V¢hoda upinacfho t¥mene p¥edevEim spo&ivd v tom, Ze vyluduje vliv upeviiovaciho Sroubu
na posun souddstky do mimoparalelni polohy v té&lese upinaciho t¥mene. Tento stav je zajiitén
nastavovacim ramenem se sefizovacim Sroubem, kterym se pohotové upnutd soudést vyrovndvd s ve-
likou citlivosti a v poZadované pfesnosti v minimdln& krédtkém &ase. Pot¥ebn§y &as na vyrovnéni
je a% desetkrdt kratS{ oproti tasu potfebnému na dosavadni ustavovani.

*P¥iklad provedeni vynélezu je vyobrazen na pfipojeném vykrese, na n&m# obr. 1 pfedsta-
vuje nérys upinaciho t¥mene, obr. 2 jeho bokorys v mistech nastavovaciho ramene pruzné &e~
listi s d4ste¥nym fezem, obr. 3 profil pevné Zelisti s dosedaci plochou a obr. 4 alternativni
provedeni dosedacf plochy.
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Deskovité t&leso 1 upinacfho t¥mene ve tvaru jednostranné otevfeného rédmu je na jedné
stran& opatfeno pevnou Zelisti 2 a protilehle k ni prufnou &elistf 3. Mezi nimi je vytvo¥en
upeviiovac{ prostor 4 pro obrédb&nou sou¥ést, nap¥fklad desku 5 st¥iZfnice. V pevné Zelisti
2 je vytvofena dosedaci plocha 6 prochdzejici ve sméru podélné osy A pevné Celisti 2.

V pruZné Selisti 3 je vytvoFena ve sméru B rovnobéZném s podélnou osou A podélnd drdZka 7.
Horn{ a spodni strana pru¥né elisti 3 je opat¥ena ve sm&ru kolmém na podélnou drdZku 7

dvéma protilehlymi vybrdnimi 8. Vybrdn{ 8 jsou provedena v celé S{¥i pru¥Zné Celisti 3

a v prostoru mezi nimi je vytvofen pruZny mistek 9. V podélné drd¥ce 7 je umisténo nastavo-
vac{ rameno 10 o sile v podstat& rovnajici se sile pruiné Celisti 3. Nastavovaci ramene 10

je pevné spojeno s pruZnou &elistf 3, nap¥fklad dvé&ma kolfiky 11 prochdzejicimi nap¥i& pru%-
nou &elist{ 3 v mistech jejf vn&j3f &4sti. Na opa&ném konci nastavovaciho ramene 10 umf{st&ném
v mistech vnit¥nf{ &4sti pruZné Celisti 3 je upevn&n sefizovacf Zroub 12. Sefizovaci Sroub

12 proch4zi piiiéékou 13 upevné&nou nap¥iklad Srouby 14 k t&lesu 1 upinaciho t¥mene. Upevné&-
n{ sefizovacfho Sroubu 12 v nastavovacim rameni 10 je provedeno nap¥iklad koli&ky 15 proché-
zejicimi nap¥{& nastavovaciho ramene 10 (obr. 2). Celkové uspof4déni nastavovaciho ramene
umoffiuje pru¥iné Zelisti 3 vgkyvn§y pohyb kolem osy C kolmé na podélnou osu A dosedaci plo-

chy 6. Prufnou &elist{ 3 mimo to prochdzi v mistech mezi jejim koncem a podélnou drdZkou

7 upeviovaci{ 3roub 16, uloZfeny kolmo k dosedaci ploSe 6 pevné Zelisti 2. Z divodd funk&nich
je dosedaci plocha 6 upravena tak, ¥e ji napfiklad vytvd¥i seSikmen{ 17 stény pevné &elisti
2 protilehlé pru¥né Celisti 3 (obr. 3). Alternativné& miZe dosedaci plochu 6 vytvafet jakykoliv
zakfivehf profil 18, zarudujicf dotek v p¥imce s upfinanou deskou 5 st¥iZnice (obr. 4) anebo
G&sti se8ikmen{ 17 leZicimi na podélné ose A, p¥ipadné dal${ podobné prostfedky.

Pfed vloZenim do stroje se upinaci t¥men uloZ{ na rovnou pomocnou desku. Do jeho upeviova-
ciho prostoru 4 se umisti opracovdvand deska 5 stfifnice, kterd se plochou dotla&i jednak k po-
mocné desce a bo&n& k dosedacf ploSe 6 pevné Gelisti 2. Deska 5 st¥iZnice se v upinacim
timenu upevn{ upeviiovac{m Zroubem 16. Nato se upfnaci t¥men vloZf na upfnaci stdl elektro-
erozivnfho obrédb&ciho stroje. Indikitorem se p¥em&¥{ jejf rovina, a to posouvdnim jeho
snimaciho hrotu ve sm&ru podélné osy A. Pfipadné nerovnosti se odstrani poklepem. Snimac{
hrot indikdtoru se pak ptestavi do sméru osy C, v ném% se opéfn?m posouvdnim p¥em&ni tato
rovina. Jeslife se zjist{i nerovnost, otol{ se v pf{sludném sm&ru sefizovacim Sroubem 12,

Podle sméru otdZenf tohoto sefizovaciho ¥roubu 12 je pruiné& &elist 3 napruZovéna kolem osy
C ve smé&rech P, P° od plsobeni nastavovaciho ramene 10, které je na jedné stran® p¥estavo-
véno sefizovacim Eroubem 12, na druhé pfestavuje p¥es koliky 11 ve zminéném smEru pruZné
rameno 3. : '

Uvedeny upinac{ timen lze pou¥it v elektrotechnologii, zejména p¥i elektroerozivnim
¥ezdn{ i kontrole vyhotovenych souddstf.’ '

PREDMET VYNALEZU

1. Upinac{ t¥men sestdvajic{ z deskovitého t&lesa ve tvaru jednostrann& otevfeného
rému, po jehoZ strandch jsou vytvofeny &elisti s dosedaci plochou, vyznadeny tim, %e proti
dosedaci ploSe (6) pevné Celisti (2) je umisténa pruZnd Celist (3), vykyvnd kolem osy (C)
kolmé na podélnou osu (A) dosedaci plochy (6), pfiemZ v pruZné &elisti (3) je uloZen upeviio-
vac{ ¥roub (16) zasahujici do upeviiovaciho prostoru (4) vytvo¥eného mezi pevnou &elistf
(2) a pruZnou &elisti (3).

" 2. Upinac{ t¥men podle bodu 1, vyznafeny tim, %e pruZnd &elist (3) je tvofena jednak
podélnou dré%fkou (7) vytvo¥enou ve sm&ru (B) rovnob&iném s podélnou osou (A) pevné Selisti
{2) a dv&ma protilehlymi vybrénimi (8) provedenymi v celé ${¥i pruiné Celisti (3) ve sméru
kolmém na podélnou drd¥ku (7), mezi nimi% je vytvofen pru¥ny mistek (9), jednak nastavovacim
ramenem (10) umia;énfm v podélné drdZfce (7), ve kterém je v mistech vnit¥ni ¥isti pruZné 3 ﬁ‘
Selisti (3) upevn&n sefizovac{ Zroub (12) prochdzejici p¥floZkou (13) upevn&nou k t&lesu (1)
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upinacfho t¥mene, p¥i%emf nastavovac{ rameno (10) je pevné& spojeno s vn&j&f &4sti{ pruiné
gelisti (3).

3. Upinaci t¥men podle bodu 2, vyznafeny tim, ¥e upevndni sefizovacfho Sroubu (12)
v nastavovacim rameni (10) je provedeno kolidky (15) prochdzejicimi ﬂapiié nastavovaciho
ramene (10) a p¥flo¥ka (13) je spojena s tdlesem (1) X¥rouby (14) umist&nymi po stranéch
se¥izovaciho &roubu (12), zatimco pevné spojeni nastavovaciho ramene (10) s pruZnou ¢elisti
(3) je provedeno koliky (11) prochézejfcimi napf{& prufnou &elisti (3).

4. Upinaci t¥men podle bodu 1, vyznadeny tfm, ¥e upeviiovaci Zroub (16) je v pruZné
gelisti (3) umistdn mezi jejim koncem a podélnou drdZkou (7) kolmo k dosedaci ploSe (6).

1 vykres
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