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Patentanspriiche:

1.

10.

1.

Abnehmer zum Abnehmen, Transportieren und Ablegen textiler Zuschnitte oder Teile, der Bestandteil
einer weiteren Arbeitsvorrichtung, beispielsweise eines Manipulators ist und aus einem Anlagekopf, in
dem ein Spitzentragerpaar fir die Handhabung der Zuschnitte drehbar gelagert ist, sowie
Steuervorrichtungen zur Steuerung der Rlickbewegung der Tréger zwischen einer inneren
Ausgangsstellung, in der die Spitzen dicht aneinander liegen und einer auleren Grenzstellung, in der
die Spitzen am weitesten voneinander entfernt sind, besteht, wobei die Entfernung der Auflageebene
des Auflagekopfes von den Drehachsen der Tréger kleiner ist als der Radius des Kreises, den die
Tragerspitzen beschreiben, dadurch gekennzeichnet, dal der Auflagekopf (7) am unteren Ende eines
in einem Gehduse {18), das Bestandteil eines Manipulators ist, verschiebbar gelagerten zylindrischen
Hohlkdrpers (40) befestigt ist, wobei die Trager (8), in denen die Spitzen (9) so orientiert sind, dal sie
bei der Bewegung der Trager (8) aus der inneren Ausgangsstellung in die duRRere Grenzstellung in
Richtung dieser Bewegung schrag ausgerichtet sind, mittels Schubstangen (12) mit einem im unteren
Teil des Hohlkérpers (40) verschiebbar gelagerten Schiebeelement (49) und mit einer im Hohlkorper
(40) unabhéngig von der Bewegung des Hohlkdrpers (40) im Gehduse (18) angeordneten
Steuervorrichtung (43) verbunden sind, wobei die Spitzen (9} in beiden Grenzstellungen oberhalb der
Auflageebene (44) des Auflagekopfes (7) liegen.

. Abnehmer nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daR zwischen dem Gehéause (18) und dem

Auflagekopf (7) eine Druckfeder (27) angeordnet ist.

. Abnehmer nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daf} die Steuervorrichtungen aus dem

Arbeitszylinder (1) mit dem Kolben (3) besteht, dessen im Hohlkdrper (40) verschiebbar gelagerter
Rohransatz (26) eine Langsnut (16) aufweist, in der das Schiebeelement (49) gelagert ist, wobei sich
zwischen dem Schiebeelement und dem Boden (42) des Hohlraumes (5) des Rohransatzes (26) das
federnde Regelglied (15) vorgesehen ist.

. Abnehmer nach Anspruch 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dal3 das Schiebeelement _(49) aus dem

Schiebeglied (11) und dem Stift {6) besteht.

. Abnehmer nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dal am Auﬂagekopf( }, in Langsachse (47)

des Hohlkorpers (40) der Vorsprung {31) angeordnet ist, der liber die Auflageebene (44) des
Auflagekopfes (7) hinausragt.

. Abnehmer nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daf} die Auflageebene (44) des Auflagekopfes

(7) von den unteren Kanten der am Auflagekopf (7) vertikal einstellbaren Abdeckung (29) abgegrenzt
ist.

. Abnehmer nach Anspruch 3, dadurch gekennzelchnet dal zwischen dem Kolben (3) und der

Oberwand (48) des Arbeitszylinders (1) die Feder (4) angeordnet ist.

. Abnehmer nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, das federnde Regelglied (15) eine Feder ist.
. Abnehmer nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dal} das federnde Regelglied (15) ein

Gummistiick ist. -
Abnehmer nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, daft das federnde Regelglied (15) aus einem
Gaspolster besteht.

Abnehmer nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dal das federnde Regelglied (15) eine
elastische zusammendrickbare Masse ist.

Hierzu 7 Seiten Zeichnungen

Anwendungsgebiet der Erfindung

Die Erfindung bezieht sich auf einen Abnehmer zum Abnehmen, Transportieren und Ablegen textiler Zuschnitte und Teile,
insbesondere fiir Zuschnitte und Teile aus Strickstoffen. Der Abnehmer ist gegeniiber einem Manipulator, der eine weitere
Arbeitsvorrichtung darstelit, federnd gelagert, wobei der Abnehmer ein Bestandteil des Manipulators ist.

Charakteristik des bekannten Standes der Technik

Das Abnehmen einzelner textiler Zuschnitte von einem Stapel gewinnt bei der Mechanisierung und Automatisierung der
Arbeitsgange in Konfektionsbetrieben standig an Bedeutung. Nicht nur weil dadurch manuelle Arbeit eingespart werden kann,
sondern vor allem dann, wenn nach dem Abnehmen und dem Transport der textile Zuschnitt unmittelbar an einer bestimmten Stelle,
z. B. auf eine Transportvorrichtung oder auf einen Nahmaschinentisch abgelegt werden soil. Oftmals wird auch die aufgenommene
Textilie vom Abnehmer lber die Dauer des nachfolgenden Arbeitsganges festgehalten. Der Einsatz von Mechanisierungs- und
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Automatisierungseinri'chtungen in den Betrieben wird wesentlich vom zuverlassigen Ergreifen des oberen Zuschnittes oder Teiles,
seinem Transport und der Ablage an einer ausgewahlten Stelle bestimmt.

Das zuverldssige Ergreifen hangt von verschiedenen Faktoren ab. So beispielsweise von der Oberflachenstruktur, der Form und der
GroRe der Zuschnitte, seiner Masse und vom Wirkprinzip des Abnehmers.

Ein zuverlassiges Abnehmen ist insbesondere bei Strickstoffen, die eine leichte Verformbarkeit und eine gewisse Forminstabilitat
besitzen, von Wichtigkeit. Bekannte Vorrichtungen fir das Abnehmen von Strickstoffen arbeiten gréBtenteils mechanisch, indem
beispielsweise Spitzen oder Nadein in die Struktur des abzunehmenden Zuschnittes, bzw. Teiles eindringen oder die Teile durch
Klemmechanismen aufgenommen werden. ) '

Um die geforderte Zuverldssigkeit beim Abnehmen der verschiedenartigen Textilien zu erfiillen, sind die Abnehmevorrichtungen mit
Regelelementen ausgestattet, die ein stérungsfreies und dadurch auch leistungsfahiges Abnehmen der Zuschnitte oder Teile, das
sichere Festhalten bei der Handhabung und die genaue Ablage als Grundvoraussetzung flir den effektiven Einsatz von
Industrierobotern und -manipulatoren gewahrleisten.

Aus der Patent- und Fachliteratur sind bereits Abnehmer mit Regeleinrichtungen bekannt, wobei es sich durchweg um Systeme mit
voreinstelibarer Bewegung der abnehmenden Elemente handelt. Diese Losungen sind jedoch vorrangig flir Arbeiten mit
kompakteren Stoffen, z. B. mit Geweben, geeignet.

In der US-PS 3 608 890 wird die Eingriffstiefe der Nadeln in die obere Lage des Stapels dadurch geregelt, daR die in einer Scheibe
eines Halters angeordneten Nadeln herausgeschoben und eingezogen werden, und so ihr Eindringen in die Stofflage veréndert wird.
Eine weitere Regelmdglichkeit dieser bekannten Ausfiihrung besteht darin, daR das Treibrad zum Verstellen der Scheibe mit einer
senkrechten Langsnut und einer Kulisse versehen ist, in die die Kolbenstange eines hydraulischen Systems zur Steuerung der
HubgréRe der Kolbenstange und damit zur GroRe der Scheibenverstellung eingreift.

Ein unterschiedliches Regelsystem fand Einsatz bei der Abnehmeranlage nach DD-PS 856 918, deren Auflageflache von der unteren
geglatteten Flache einer Druckschraube gebildet wird und die mit Schiitzen fiir den Durchgang des Abstreifarmes versehen ist. In
den Hohlraum des Abstreifarmes ist ein Abnehmerelement aus einem mit Spitzen versehenen Leistensystem angeordnet. Die
Stellung der Druckschraube in Abhéngigkeit vom Abnehmerelement und damit auch die Eingriffstiefe der Spitzen in die oberen
Lagen des Stapels wird von der HubgréRe eines Kolbens bestimmt, der sich im Hohlkdrper unter Einwirkung einer Druckfeder
bewegt. Der Kolben ist mit der Druckschraube durch einen Flansch verbunden, der zwischen der Druckschraube und der
Uberwurfmutter angreift. Bei dieser Lésung ist es moglich, neben der HubgroRe des Kolbens ebenfalls die wirksame
Abnehmerlange der Spitzen des Abnehmerelementes zu verandern, was durch die gegenseitige Einstellung der Druckschraube und
der Uberwurfmutter geschieht. Dadurch kann bei gleicher Hubgréfe des Kolbens die Eingriffstiefe der Spitzen in die oberen Lagen
des Stapels verandert werden.

Die genannten Wirkprinzipien der Regeleinrichtungen basieren auf der Voreinstellung der Bewegung der Abnehmerelemente vor
dem eigentlichen Abnehmen und erfordern eine Verstellung bei Anderung des abzunehmenden Materials in Abhéngigkeit von
dessen Verformungsvermdgen. thr gemeinsamer Nachteil ist die geringe Wirksamkeit der Selbstregelung wahrend des eigentlichen
Abnehmens bei Anderung der Parameter des abzunehmenden Materials.

.

.

Ziel der Erfindung

Ziel der Erfindung ist es, die Regelbarkeit mechanisch arbeitender Abnehmer, d. h. das Eindringen der Nadeln oder Spitzen in die
Struktur des aufzunehmenden Materials zu verbessern und ein zuverlassiges Abnehmen, Festhalten und genaues Ablegen von
Zuschnitten aus einem mehr oder weniger dehnbaren Material, insbesondere aus Strickstoffen zu gewahrleisten.

Darlegung des Wesens der Erfindung

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine einfache, kostenglinstige Regeleinrichtung mit leichter Austauschbarkeit aller
Bauteile zu entwickeln, die zudem in der Lage ist bei ungleichen Hohen die Zuschnitte sicher aufzunehmen und als
Zusatzeinrichtung fir Industrieroboter und Manipulatoren fir unterschiedliche Materialien einsetzbar ist.

ErfindungsgemaR wird die Aufgabe dadurch gelOst, daB der Auflagekopf am unteren Ende eines zylinderférmigen Hohlkérpers
befestigt und der Hohikérper in einem Geh&use verschiebbar gelagert ist, das Bestandteil eines Manipulators ist.

Der Auflagekopf enthélt die Spitzentrager, die mittels Schubstangen mit einem im unteren Teil des Hohlkorpers verschiebbar
gelagerten Schiebeelement und in ihrer Bewegung mit einem im Hohikdrper unabhéngig von dessen Bewegung im Gehaduse
angeordneten Steuerelement verbunden sind. Die Spitzen sind in den Trégern so orientiert, dal} diese bei der Bewegung der Tréager
aus einer inneren Ausgangsstellung in eine duBere Grenzstellung in Richtung dieser Bewegung schrdg ausgerichtet sind, wobei die
Spitzen in beiden Grenzstellungen der Trager oberhalb der Auflageebene des Auflegekopfes liegen.

Zwischen dem Gehause und dem Auflagekopf befindet sich eine Druckfeder.

Die Steuervorrichtung besteht aus einem Arbeitszylinder mit einem Kolben, dessen im Hohlkdrper verschiebbar gelagerter
Rohranstz mit einer Langsnut versehen ist, in der sich ein Schiebeelement befindet. Zwischen dem Schiebeelement und dem Boden
des Hohlraumes des Rohransatzes ist ein federndes Regelglied vorgesehen, durch dessen Charakteristik bzw. Einstellung die GroBe
der Schwenkbewegung der Spitzentrager in Abhangigkeit vom Verformungsvermdgen des abzunehmenden textilen Zuschnittes
oder Teiles bestimmt wird. Das federnde Regelglied ist eine Feder, ein Gummistlck, ein Gaspoister oder eine elastische,
zusammendrickbare Masse.

Das Schiebeelement wird von einem Schiebeglied mit Stift gebildet.

Ein weiteres Merkmal der Erfindung ist ein auf dem Auflagekopf in der Langsachse des Hohlkorpers befindlicher Vorsatz. Der
Vorsatz ragt {iber die Auflageflache des Auflagekopfes hinaus, wobei die Auflageflache des Auflagekopfes von den unteren Kanten
der Abdeckung, die gegeniber dem Auflagekopf vertikal einstelibar ist, abgegrenzt wird. Durch diese Verstellmoglichkeit ist eine
weitere Einstellung bzw. Regelung der Arbeitstiefe der in den Trégern befestigten Spitzen méglich. In einer alternativen Ausfihrung
sind die Spitzen in den Tragern verstellbar befestigt.

Nach einem anderen Merkmal der Erfindung befindet sich zwischen dem Kolben und der Oberwand des Arbeitszylinders eine Feder.
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Ausfiihrungsbeispiel
Die Erfindung soll nachstehend an einem Ausfihrungsbeispiel ndher erldutert werden. In den dazugehorigen Zeichnungen zeigen:

Fig. 1: - eine schematische Darstellung des Abnehmers im Schnitt.

Fig. 2: den Abnehmer in Ruhestellung im Teilschnitt, .

Fig. 3 bis 7: den Abnehmer in verschiedenen Stellungen und Phasen des Abnehmens und des Transportes textiler Zuschnitte und
Teile, insbesondere gewirkter und gestrickter.

In der Grundausfliihrung gemaf Fig. 1 besteht der Abnehmer aus dem Arbeitszylinder 1, der in den Hohlkorper 40 (ibergeht. Am
unteren Ende des Hohlkérpers 40 ist der Auflagekopf 7 befestigt. Der Hohltkérper 40 wird im Gehause 18 gefiihrt, das Bestandteil
einer zweiten Vorrichtung, z. B. eines Manipulators ist. Zwischen dem Geh3ause 18 und dem Auflagekopf 7 befindet-sich die
Druckfeder 27, die die untere Stellung des Abnehmers sicherstellt. Im freien Raum des Arbeitszylinders 1 ist der Kolben 3
vers chiebbar gelagert, der im Hohlkorper 40 in einen Rohransatz 26 mit dem Hohlraum 5 {ibergeht. Der Rohransatz 26 ist im
Hohikérper 40 verschiebbar gelagert und mit einer Langsnut 16 versehen, in der das Schiebeelement 49 gelagert ist. Das
Schiebeelement 49 setzt sich aus dem Schiebeglied 11 und dem Stift 6 zusammen. Zwischen dem Schiebeelement 49 und dem
Boden 42 des Rohransatzes 26 befindet sich das federnde Regelglied 15, bestehend aus einer Feder, einem Gummistiick und einem
Gaspolster oder einer elastisch zusammendrickbaren Masse. '
Die Steuervorrichtungen 43 werden durch den Arbeitszylinder 1 mit dem Kolben 3, der in den Rohransatz 28 Ubergeht, das
Schiebeelement 48 und das federnde Regelglied 15 gebildet. Die Steuervorrichtungen 43 sind in ihrer Bewegung unabhéngig von
der Bewegung des Hohikorpers 40 im Gehause 18.
Zwischen dem Kolben 3 und der Oberwand 48 des Arbeitszylinders 1 befindet sich die Feder 4, die den Kolben 3 nach unten
drickt. :
Mit dem Schiebeelement 49, das im Unterteil des Rohransatzes 26 entsprechend der Lénge der Langsnut 16 verschiebbar gelagert
ist, sind Uber Schubstangen 12 die Trager 8 verbunden, in denen sich Spitzen 9 befinden. Die Trager 8 sind verdrehbar gelagert,
wobei die Spitzen 9 in den Trégern 8 so angeordnet sind, dal sie in Bewegungsrichtung der Trager 8 aus einer inneren
Ausgangsstellung zur duBeren Endstellung schrég ausgerichtet sind. In Fig. 1 sind die Trager 8 in der duBeren Endstellung
dargestellt, in der sie am weitesten voneinander entfernt sind. Die Spitzen 9 befinden sich in beiden Trégersteliungen oberhalb der
Auflageebene 44 des Auflagekopfes 7. Uber die Auflagefliche 44 ragt der Vorsatz 31 hinaus, der am Auflagekopf 7 in Lingsachse 47
des Hohlkorpers 40 angeordnet ist.
Im Auflagekopf 7 sind die Trdger 8 mit den Spitzen 9 und die Schubstangen 12 angeordnet.
Eine konkretere Ausfiihrung der erfindungsgemaRen Vorrichtung zeigen die Fig. 2 bis 7. Hiernach besteht der Abnehmer aus dem
Arbeitszylinder 1 mit dem freien Raum 2, in dem der Kolben 3 verschiebbar gelagert ist. Die Ausgangsstellung des Kolbens im
unteren Totpunkt ist durch den Druck der Feder 4 gegeben, die sich mit einem Ende an dem von der Kappe 17 gebildeten Boden des
Arbeitszylinders 1 und mit dem anderen Ende an der Stirnseite 21 des Kolbens 3 abstitzt. Die Kappe 17 ist mit der
Entliftungs6ffnung 22 und dem Gewinde 23 zur Befestigung am oberen Ende des Arbeitszylinders 1 versehen. Im mittleren Teil des
Arbeitszylinders 1 ist das AnschluRstiick 20 fiir die Zufuhr des Druckmediums vorgesehen. Am unteren Ende des AnschluBstiickes 20
ist mit Hilfe des Gewindes 24 die AuRenhiilse 25 befestigt, die im Geh&duse 18, das in die Tragplatte 19 des Manipulators eingepreft
ist, verschiebbar gelagert ist. Die AuBenhdise 25 ist in den Halter 14 eingesetzt, der den Auflagekopf 7 trégt. Der Auflagekopf 7
besitzt zwei um die Zapfen 10 drehbar gelagerte Trager 8, die mit mehrseifigen, tangential angeordneten, auswechselbaren Spitzen
9 ausgeriistet sind, wobei die Tréger 8 liber Schubstangen 12, den Verbindungsbolzen 13 und dem gemeinsamen Stift 6 mit dem im
Hohlraum 5 des Rohransatzes 26 des Kolbens 3 teleskopisch gelagerten Schiebeglied 11 verbunden sind. Das Schiebeglied 11 bildet
mit dem Ansatz 26 ein verschiebbares kinetisches Elementenpaar mit einer elastischen Verbindung durch das Regelglied 15, das in
diesem Fall eine Druckfeder ist. Ein Herausschieben des Schiebegliedes 11 wird durch den Stift 6 verhindert, der in der Langsnut 16
im Unterteil des Rohransatzes 26 des Kolbens 3 gefihrt wird.
Die GroRe des AnpreRdruckes des Abnehmers und seine weiche Auflage auf einen Stapel textiler Zuschnitte wird von der
Druckfeder 27 bestimmt, die sich mit inrem unteren Ende an den Halter 14 und mit ihrem oberen Ende an der Tragplatte 19 abstiitzt,
die z. B. mit dem Arm des Manipulators oder Roboters verbunden ist.
Der Vorsatz 31 dess Halters 14 hat bei dem beschriebenen Abnehmer eine doppelte Bedeutung. Einerseits dient er zum Schutz der

" Spitzen 9 gegen Beschadigung beim Aufsitzen des Abnehmers auf eine harte Unterlage. Andererseits tragt er funktionell zum
leichteren Eindringen der Nadeln in die Faserstruktur des abzunehmenden Teiles bei. Der Vorsatz 31 ist entweder am Halter 14
befestigt und geht durch die Abdeckung 29 hindurch, oder er ist direkt an der Abdeckung 29 — Fig. 4 — befestigt.
Fig. 2 zeigt den Abnehmer in Ruhestellung, d. h. ohne Einwirkung &duRerer Krafte. Der Kolben 3 und der Rohransatz 26 befinden sich
durch Wirkung der Feder 4 im unteren Totpunkt, wéhrend in das AnschluRstiick 20 kein Druckmedium zugefiihrt wird. Das
Schiebeglied 11 wird unter Druckeinwirkung des federnden Regelgliedes 15 in die unterste Stellung geschoben, die dem unteren
Totpunkt des Stiftes 6 des Schiebegliedes 11 in der Langsnut 16 des Rohransatzes 26 entspricht. In die Stellung sind die Trager 8
vermittels des Stiftes 6 und der Schubstangen 12 um die Drehbolzen 10 am weitesten nach auBen geschwenkt. Die Ruhestellung
des Abnehmers ist durch die entiastete Druckfeder 27 gekennzeichnet.
Fig. 3 zeigt den Abnehmer in Ausgangsstellung oberhalb eines Zuschnittstapels, d. h. in dem Augenblick, in dem das AnschiuBstiick
20 mit einer Druckquelle verbunden wird. Der Kolben 3 wird durch den Druck des Mediums in seine obere Endlage gebracht, wobei
die Feder 4 zusammengedriickt wird. Mit der Bewegung des Kolbens 3 ist ebenfalls ein Verschieben des Rohransatzes 26 mit der
Nut 16 in die obere Stellung und dadurch ein Verschieben des Stiftes 6 und des Schiebegliedes 11 in die obere Stellung verbunden,
was ein maximales Einschwenken der Trager 8 um die Drehbolzen 10 zwecks Einschieben der Spitzen 9 in den Halter 14 bewirkt. Das
federnde Regelglied 16 driickt dabei den Stift 6 in den unteren Totpunkt der Langsnut 16. Die Ausgangsstellung der
Abnehmereinheit ist durch die entlastete Druckfeder 27 gekennzeichnet.
Fig. 4 zeigt den Abnehmer nach der Auflage auf den oberen Zuschnitt 28 bei unverdnderter Stellung der Funktionselemente des
Abnehmers gemaR Fig. 3; jedoch mit dem Unterschied, daR ein teilweises Zusammendriicken der Druckfeder 27 in Abhangigkeit von
der entsprechenden Hohendifferenz zwischen dem Zuschnitt 28 und der mit dem Arm des nicht gezeigten Manipulators
verbundenen Tragplatte 19 erfolgte.
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.

Fig. 5 zeigt den Abnehmer in Arbeitsstellung, d. h. im Augenblick nach der Unterbrechung der Zufuhr des Druckmediums in das
AnschluRstlick 20, wobei hier gleichzeitig das Prinzip des Wechselwirkung der Verformungskréfte des abgenommenen
Gegenstandes im Abnehmebereich und des federnden Regelgliedes 15 erklart wird. Der Kolben 3 und der mit dem Kolben fest
verbundene Rohransatz 26 mit der Langsnut 16 befindet sich unter Druckeinwirkung der Feder 4 im unteren Totpunkt. Der Stift 6 des
Schiebegliedes 11 hat sich infolge der Druckeinwirkung des federnden Regelgliedes 15 in Abhangigkeit von der Struktur des
Zuschnittes 28, in den die Spitzen 9 der Trager 8 eingedrungen sind, in die entsprechende Lage in der Langsnut 16 verschoben. Je
nach dem Verformungsvermdgen des abzunehmenden Zuschnittes erfolgt ein entsprechender Eingriff der Spitzen 9 in die Struktur
der Zuschnitte 28 ohne gewaltsame Ausdehnung zwischen den Spitzen 9 der beiden Tréager 8 infolge des federnden Regelgliedes 15.
Bei weniger dichten und mehr elastischen Maschenstoffen werden die Trager 8 um einen groReren Winkel geschwenkt, wodurch in
den oberen Zuschnitt 28 auch eine groRere Anzahi der Spitzen 9 als bei weniger dehnbaren Maschenstoffen eindringen.

In Fig. 6 ist die Endphase des Abnehmevorganges, d. h. der Transport des abgenommenen Zuschnittes 28 zur Abiagestelle
dargestelit. Im Vergleich zur Situation in Fig. 5 erfolgte keine Verdnderung der gegenseitigen Stellungen der Funktionselemente des
Abnehmers, mit dem Unterschied, daR die Druckfeder 27 die Abnehmeeinheit in die vertikale Ausgangssteliung schiebt.

Bei der Ausflihrung nach Fig. 7 sind die Trager 8 mit den Spitzen 9 von einer Abdeckung 29 umgeben, die mit Ausnehmungen 33 fir
den Durchgang der Spitzen 9 versehen ist. Die Lage der Abdeckung 29 ist gegeniiber dem Halter 14 und den Drehbolzen 10, die ein
kinematisches Elementenpaar der Triger 8 und des Halters 14 bilden, einstellbar. Durch die gegenseitige Einstellung der Abdeckung
29 und des Halters 14 wird ein verhaltnismaRig groReres oder kleineres Heraustreten der Spitzen 9 aus der unteren Ebene der
Abdeckung 29 erreicht, wobei diese Ebene zusammen mit dem Vorsatz 31 auf die obere Lage des Stapels der abzunehmenden Teile
aufliegt. Die Auflageebene 44 des Auflagekopfes 7 wird durch die unteren Kanten der Abdeckung 29 abgegrenzt. Uber die
Auflageebene 44 ragt der Vorsatz 31 hinaus.
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