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Zatizeni pro prevadéni tekutiny z prvni ¢asti 3 % N
/1/ stroje do druhé ¢asti /2/ stroje, ktera je ot 16
vadi prvni ¢ast /1/ stroje je opatfena prvni
kontaktni plochou /15/ rota¢né symetrickou " » "

podle osy /50/ relativniho otaceni a druha
¢ast /2/ stroje je opatfena komplementarni
druhou kontaktni plochou /25/ rota¢né sy-
metrickou podle téze osy /50/ a s prevadéjici-
mi otvory, popripadé kandlky /6, 7, 26, 27,
28, 29/ v kontaktnich plochach /15, 25/ a
¢astech /1, 2/ stroje, pricemzZ pro prevadéni
tekutiny jsou kontaktni plochy /15, 25/ bez-
prostiedné nebo pres tésnici prvky, mezi nimi
usporddané, vzajemné v zabéru. Alespon ty
oblasti prvni a druhé ¢asti /1, 2/ stroje, které
maji kontaktni plochy /15, 25/, jsou v
axialnim sméru vzajemné pohyblivé alespon
natolik, Ze kontaktni plochy /15, 25/ a/nebo
tésnéni /30/ prvni a druhé &asti /1, 2/ stroje
se vzajemné nedotykaji a jsou prestavitelné do
opétného kontaktu axiadlnim pohybem, kdyz
vzajemné otaceni mezi ¢astmi /1, 2/ stroje je
nulové nebo jen pomalé.
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PfedloZeny vyndlez se tykd zafizeni pro prevadéni tekutiny
z prvni &asti stroje do druhé &asti stroje, ktera je vaci prvni
gasti stroje oto¢na, pricemZ prvni ¢ast stroje Je opatrena
prvni  kontaktni plochou rotaéné symetrickou podle osy
relativniho otaceni a druhé Cast stroje je opatfena
komplementarni druhou kontaktni plochou rotalné symetrickou
podle téZe osy a s prevadéjicimi otvory, popripadé kanélky
v kontaktnich plochach a &astech stroje, pfifemZ pro pfevadéni
tekutiny jsou kontaktni plochy bezprostfedné& nebo pies tésnici

prvky, mezi nimi uspotadané, vzajemné v zabéru.

Dosavadni stav techniky

Takova zafizeni, kratce oznaovana jako "oto&né pruchodky"
jsou pomé&rné& dost roz3ifena a jsou urcena k tomu, aby prevadéla
tekutinu, nap¥. mazaci prostfedky, z prvni &asti stroje
do druhé &asti stroje, kterd se vzhledem k prvni c&asti stroje
otadi. Oby&ejnd se pfitom pouZiva tak zvanych kluznych tésnéni,
to znamena, Ze prvni a druha &ast stroje jsou opatfeny kluznymi
t&snicimi plochami, které jsou opat¥eny otvory, které spolu
alespoii ob&as komunikuji, takZe Jje moZné prevadéni tekutiny
mezi té&mito otvory, zatimco kontaktni plochy kolem téchto
otvort jsou vzajemn& v zab&ru a tim utésfiuji otvory vaci
vnéjsku. Otoéné pruchodky toho druhu s kluznymi té&snénimi Jsou
znamé v mnoha obm&ndch a provedenich. Takova kluznd té&snéni
mohou byt napf¥iklad uplatné&na na obrabé&cich strojich, u kterych
musi byttekutina ptivad&na at ke chlazeni obrébéného kusu, nebo
pro hydraulické ovladani strojovych ¢éasti, ze stojicich
do otadejicich se strojovych ¢&asti. V postupujicim vyvoji
obrédb&cich strojd Jjsou jejich néastroje i pohonné prvky
dimenzovany pro stale vy335i obratky. Pro centralni pfivod
chladici tekutiny jsou, obecn& vzato, vy38i otalky Jjeste

vétdinou bezproblémové, protoZe takové centrdlni privadéni se




maZe uskutelnit pomoci bezdotykového té&snéni (labyrintového
tésnéni) nebo kluznym té&sné&nim malého priméru. JestliZe je vsak
tfeba vice oddé&lenych p¥ivoditekutiny, aby bylo moZné zabranit
vstfiknuti do centrédlniho p¥ivodu chladici tekutiny, a pouZiti
kluznych tésnéni malého priméru neni JiZ moZné, stavaji se
kluznd tésnéni problematickymi, protoZe p#i vysokych otadkach
a velkych polom&rech odpovidajicich té&snéni vznikaji velmi
vysoké vzadjemné rychlosti mezi plochami, které po sobé& klouZou,
takZe se tim vyviji velké mnoZstvi tepla, které nemtiZe byt JiZ
spolehlivé odvadéno. To vede k preh¥ivani té&snicich pldch a ke
ztraté jejich funk&nosti, nebo dokonce k jejich =zad¥eni. To
plati pfedev3im tehdy, kdyZ neprotéka privadéjicimi zafizenimi,
popfipadé otolnymi prlchodkami, bud #4dné médium nebo jen velmi

malo média, které je jinak daleZitym chladicim &initelem.

Cilem vyndlezu proto je vytvorit =zaFizeni k pFevadéni
tekutiny mezi Castmi stroju, odpovidajici poZadavkim, uvedenym
v uvodu, které Jje zplsobilé zabezpelit podle potreby
pEfivodtekutiny, které by ale nebylo pfi vysokych obréatkéach

vystaveno nebezpeCi prehfati.

Podstata vynélezu

Vytceného cile se dosahuje zafizenim pro prevadé&nitekutiny
z prvni C&sti stroje do druhé C&sti stroje, kterd je valdi prvni
Casti stroje otol¢na, pFicem# prvni &ast stroje je opatFena
prvni kontaktni plochou rotacné symetrickou podle osy
relativniho oté&ceni a druhéa Cast stroje je opat¥ena
komplementédrni druhou kontaktni plochou rotac¢né symetrickou
podle téZe osy a s prevad&jicimi otvory, popripadé kanalky
v kontaktnich plochéch a &astech stroje, pfiem? pro prevadéni
tekutiny jsou kontaktni plochy bezprostfedné& nebo pfes tésnici
prvky, mezi nimi uspo¥adané, vzajemnd& v zab&ru, podle vynélezu,
jehoZ podstata spo&ivd v tom, Ze alespoii ty oblasti prvni
a druhé casti stroje, které maji kontaktni plochy, Jjsou
v axidlnim sméru vzadjemn& pohyblivé alespoii natolik, 3ze

kontaktni plochy a/nebo t&snéni prvni a druhé &asti stroje se




vzajemné nedotykaji a jsou prestavitelné do opé&tného kontaktu
axialnim pohybem, kdyZ vzajemné ota&eni mezi &astmi stroje je

nulové nebo jen pomalé.

Podle pfredloZeného vyndlezu se kontaktni plochy jednoduie
vzajemné pohybuji v axidlnim sméru, takZe jiZ po sob& neklouZou
a nevyviji se tedy Z&dné teplo t¥enim. U mnohych pfipadua
pouziti je totiZ moZné se vzdat trvalého kontaktu té&snicich
ploch kluznymi té&snénimi a kontakt vytvofit jen p#i nulovém
nebo jen pomalém vzijemném otéEeni, nap¥. kdy? privodtekutiny
obstarava hydraulické ovladani upinacich prvkd. Dodate&né& nebo
alternativné je ov3em také moZné p¥i velmi rychlych vzé&jemnych
otackach kontakt vytvofit jen kratkodob&, takZetekutina v daném
pfipadé miZe byt pfivedena narazovd, zatimco kontaktni plochy
se mohou na zakladé axidlni pohyblivosti v mezidobi vZdy zase

rychle od sebe vzddlit, aby se tim ochladily.

Zvlasté vyhodné Jje F¥e3eni podle predloZeného vynélezu
u takovych stroju, =za¥izeni nebo dilti,, u nichZ je nutno
privadéttekutinu jen v dobé klidu stroje, jako nap¥. u zafizeni
k hydraulickému wupinani a povolovédni néastrojd na obrab&cich
strojich. Vym&na nadstrojl se déje jen u stojiciho stroje, takie
v tomto stavu se kontaktni plochy axidlnim pohybem vzajemné&
dostanou do pevného a t&sného kontaktu a hydraulicka kapalina
nebo Jjiné médium se pFevede otvory v kontaktnich plochéach
z jedné Casti stroje do druhé, aby uvedly do pohybu hydraulické
nebo podobné prvky. Nato se kontaktni plochy =zase vz&jemné
vzdali, aby se spolu jiZ nedotykaly, kdy? se obé& &asti stroje,

opatfené kontaktnimi plochami vzajemné rychle otéaceji.

To sniZuje také ztraty tfenim, které by jinak musel pohon

stroje prekonavat.

Pritom je vyhodné kdy? jsou kontaktni plochy kénické,
popfipadé ve tvaru plasté komolého kudelu. PFitom jsou uhly
kébnusu v rozsahu 30 aZ¥ 90° vyhodn& asi 45°. Obecné jsou

vyhodné kontaktni plochy, které maji radidlni komponenty, (tedy




nejsou valcové), protoZe pravé ty se daji od sebe vzdalit bez
tfeni pomé&rné kratkym axiidlnim pohybem. PF¥itom maji kénické
plochy oproti ¢&istym radidlnim plocham (plocha&m kolmym k ose)
vyhodu v tom, Ze pf¥i daném vn&jsim prim&ru (a vnit¥nim primé&ru)

poskytuji vice mista pro umisténi vrtani, otvorl a/nebo dréazZek.

Pro fadnou funkci =zafizeni je krom& toho vyhodné, kdyZ
privadéci kandlky v obou &é&stech stroje, které mohou probihat
principi&dlné libovoln& radialné&, axialné&, nebo také C&astedné
ve sméru obvodu, vylstuji v otvory na kontaktnich plochéach,
pficemZ otvory na kontaktnich plochach prvni a druhé &asti
stroje leZi parové na téZe axialni vySce. Tak je zajidté&no, Ze
vzdjemné prirazené otvory na kontaktnich plochach mohou byt
spolu p¥inejmenSim <&4&stedné slicovany. Krom& toho je zv1asté
vyhodné provedeni vynalezu, u né&hoZ nejmén& jeden z otvort
takového paru otvorl leZi na obvodu kruhov& probihajici draZky
pfisludné kontaktni plochy. To umoZiuje, Ze oba vzajemné
pfifazené ovory mohou byt potom také uvedeny do vzajemného
spojeni pro tekutiny, a to prostfednictvim draZky, kdyZ oba
vzajemné prifazené otvory ve sm&ru obvodu leZi v rlGznych
Uhlovych polohach, takZe p¥i zastaveni stroje, nemusi byt nutné
dosaZeno pevné uhlové polohy otaejici se &asti va&i stojici
Casti. V tom lze spatfovat zvla3t daleZitou vyhodu tohoto
provedeni vynalezu, nebot u mnoha obrabé&cich nebo podobnych
stroji, u kterych nejsou zafizeni k pfesnému nastaveni urdité
thlové polohy pri zastaveni h¥idele nebo v¥etena k dispozici,
je nezbytnad dodaten& instalace takovych za¥izeni k pfesnému
nastaveni urc¢ité uhlové polohy p#¥i =zastaveni, <&ehoZ 1ze

dosahnout jen se zvySenymi néaklady.

Podle ucCelu privadéni tekutiny, miZe byt vyhodné, aby
kaZzdd kontaktni plocha byla opatfena alespoii dvéma otvory
ve vzajemném odstupu, tak aby té&mito dvéma otvory mohla byt
tekutina odd&€lené privadé&na nebo odvadéna. Mezi vét3im podtem
otvorl, nebo také u otvordl na ka?dé stran& je vyhodné uspotadat
tésnéni, které alespoii ve stavu, kdy jsou obé& kontaktni plochy

spolu v tésném z&b&ru, spolehlivé té&sni otvory kontaktnich




ploch, popfipad& jejich oblast spojeni wvuci vnéjsdku. Pritom se

jevi Jjako obzvla3t udelné, kdyZ kruhové probihajici dréaZiky
v kontaktnich plochich jsou opat¥eny tésnénim, p¥icCemZ hloubka
drédZky je men3i neZ tlouStka odpovidajiciho tésniciho krouZku, -
ktery o kousek vyCnivd z drazky ven a miZe s protilehlou
kontaktni plochou a soufasnym dnem draZky tvorit tésnici
spojeni. Zv145t vyhodné je provedeni vyndlezu, pri kterém jJje
jedna =z kontaktnich ploch uspofdddna na axidlné pohyblivém
pistu jedné z Casti stroje, s vyhodou stojici <&&sti stroje.
P¥itom neni tfeba, aby se pohybovala C&ast stroje jako celek,
ale staci, kdyZ se pohybuje axidlné pouze pist jedné Ccéasti
stroje, aby se obé& kontaktni plochy dostaly do kontaktu,
popfipadé aby se od sebe oddélily.

Pist, popfipadé axidlné pohybliva Cast stroje, by mély byt
pfedepjaty v jednom sméru, t.j. bud ve sméru kontaktovani,
nebo, coZ je vyhodné, proti sméru kontaktovadni kontaktnich
ploch. Pist je ve vvyhodném  provedeni krouZkovy pist,
ktery obepind ht¥idel nebo podobnou oté&cejici se <&ast stroje,
a jeho kontaktni plocha je konickd vnit¥ni plocha krouZkového
pistu, kterd mGZe s kénickou vnéj3i plochou (plochou pléasté
komolého kuZele) vytvo¥it kontakt a axidlnim pohybem pistu se
vysouva ze z&béru. Na vnéjsi strané je pist s vyhodou utvotren
v podstaté jako stupniovity, pficemZ také na vnéjsi strané pistu
ve valcovém useku, ve kterém je pist veden p¥i axidlnim pohybu,

je pist opatfen tésnénimi.

Dadle jsou vyhodnd ta provedeni vynédlezu, u kterych Jje
nejméné ¢&st vnit¥nich kanalkt, pop¥ripadé ptrivodnich wvedeni,
v prvni, popripadé druhé ¢&a&sti stroje, opatfena zpétnymi
ventily, pficemZ tyto zpé&tné ventily Jsou s vyhodou tak
uspofradéany, Ze zabranuji vytékani tekutiny po ocbvodu

kontaktnich ploch, kdyZ jsou mimo zabér.

P¥ehled obrazk na vykrese




Dalsi vyhody, znaky a moZnosti pouZiti pFedloZeného

vynalezu jsou objasnény v dalZim popisu vyhodného provedeni s

odkazy na vykresy, které zobrazuji:

Obr.1l pfiklad provedeni vynalezu Vv podélném osovém Fezu

ve stavu bez dotyku kontaktnich ploch

Obr.2 provedeni podle obr.1 ve stavu, ve kterém se kontaktni

plochy dotykaji.

K vykresim je treba je3té& poznamenat, Ze v nich seznatelné
montazni dily, otvory a kandlky nemusi nutné v8echny leZet
ve stejné axidlni roviné, ale 3Ze jednotlivé prvky mohou byt
také ve smé&ru obvodu vzajemné Uplné pfemistény, zde jsou viak

promitnuty do stejné axialni roviny.

Pfriklady provedeni vynéalezu

Na obr. 1 a 2 je znazornéna &ast 1 stroje, ktera se bez
podstatného omezeni dia povaZovat za stojici ¢ast stroje. VA&i
této cCasti 1 stroje je oton& uspofadana &&st 2 stroje, k ni?Z
patfi predev3im h¥idel 20, ktera je oto¢n&d kolem centralni osy
50 otaleni. Hfidel 20 je uloZena otoln& ve valivych loZiskéach 3
a 4 v Casti 1 stroje. HFidel 20 mad v levé lasti vykrest vét3i
prumér ne? v pravé &asti, pricemZ pfechod je tvofen koénickou
kontaktni plochou 25, k niZ je komplementarni kénickéd kontaktni
plocha 15, kterad je seznatelnd na stupnovitém pistu 11, ktery
obepinéd kruhové hfidel‘gg a vné je veden ve dvou valcovitych
Usecich rozdilného pruméru v &asti 1 stroje. Jak lze seznat, je
stupnovity pist 1]l pfedepjat na svém levém konci pfes prirubovy
nadkruZek pruZinou S Vv axidlnim smé&ru doprava, takZe konicka
vnit¥ni plocha 15 pistu 11 neni v zab&ru s kénickou vnéjsi
plochou 25 h¥idele 20, kdyZ na pist 11 plsobi jen sila pruZiny
S. Hfidel 20 je sice volnd otocna, ale axidln& je nepohybliva.
Uhel konusu ploch 15, 25 &ini ve vyobrazeném pfikladu provedeni

asi 40°,




Stupniovity pist 11 je opat¥en radialnimi vrténimi 6 ali,
ktera Jjsou usporadana jako vzadjemné ptresazend alespon
v axialnim sméru, p¥ipadn& mohou byt pFresazena také ve smdru
obvodu. Ve stejné axialni vy3ce mtZe byt také vice vrtéani 6
nebo 7, wuspoféddanych rozd&lend po obvodu. Celni plocha 12
stupfiovitého pistu 11, kterou lze viddt na vykresech vpravo,
miZe byt vrtanim 39 a vnéjSimi pripojkami 38 napojena na tlak
a tak tlac¢it stupfiovity pist 11 proti sile pruZiny 5 doleva a
do kontaktu s konickou plochou 25 hfidele 20. V této poloze
leZi vrtéani 6,7 stupfovitého pistu 11l na stejné axidlni vySce
jako wvné&jsi vrtani 16, 17 v ¢&&sti 1 stroje a také vnit¥ni
vrtani 26, 27 hfidele 20. Vrtani 6, 7, 16, 17 a 26, 27 vsak
nemusi nutné vzadjemn& licovat také ve sméru obvodu, protoZe
kontaktni plocha 25 Jje opatfena v oblasti vrténi 26, 27
obvodovou dréazkou 28, respektive 29, pres kterou je spojeni
vrtani 6 resp. 7 uskuteCnéno také v tom pripadé&, kdyZ vrtani
26, 27 jsou natofena ve sméru po obvodu v(&i vrtanim 6 a 7.
Podobné to plati také pro pf¥echod na valcové vnéj3i strané
pistu 11 o vrtéanich 16, 17, protoZe také pist 11 md v oblasti
vrtani 6, 7 na své vnéj3i strand& kruhové obihajici draziky 14,
19, které uskutecCfiuji spojeni s vrtanimi le, 17. Pist 11, ktery
se nemusi vzhledem ke zbytku Casti 1 stroje otadet, by mohl byt
pojistény proti protadeni, napfiklad by mohl byt veden
v odpovidajicich valcovych Usecich &asti 1 stroje, takZe draiZky
14, 19 by nebyly nutné jako v pfipadé kontaktnich ploch mezi
stupnovitym pistem 11 a h¥ideli 20. Také v pfipadé& h¥idele 20
by bylo samozfejmé moZno se té&chto draiek 28, 29 z¥ici, pokud
by poloha otod&eni hfidele 20 byla presné kontrolovana a pro

stop stav stroje pfesné nastavena.

Ostatné nezaleZi v podstaté& na tom, na kterych plochéach,
které spolu pfichazi do kontaktu, jsou odpovidajici draZky
vytvofeny a mohly by tudiz byt také na vnit¥ni kénické plose
stupnovitého pistu 11 v oblasti vrtani 6, 7. V kontaktni ploSe
25 Jjsou vytvofeny daldi kruhové obihajici draZky 31, které

ohranicuji v axidlnim smé&ru draZzky 28, 29. V téchto dré&Zkach 31
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jsou uloZeny té&snici krouZky 51, které vytvareji kontakt

s protilehlou konickou vnit¥ni plochou 15 stupniovitého pistu
11, pokud je presouvdn do krajni 1levé polohy. Tim kruhova
obvodovad tésnéni zamezuji vytoku tekutiny, pFrivadéné otvory
16,6,26 resp. 17,7,27, =z otvoru 6, 7, 26, 27 a prisludnych
drazek 28, 29, mezi kontaktni plochy 15, 25.

Pri dostate&né& pfresné vyrob& a uUpravé ploch v3ak nejsou
. drazky 31 a v nich vloZené té&snici krouZky nutné a jsou

nahrazeny primym kontaktem mezi konickymi plochami 15, 25.

Jak Jje patrné =z obrazkl, jsou na vné&j3i stran& pistu
usporadadny vidy axidlné& pfed a za vrténimi 6,7 drazky 18 pro
tésnici krouZky 52, které zamezuji prosakovani také na vn&jsi

strané. Vrténi 8, 9 a 32 slouZi ke zpétnému odvodu présaku.

Jak bylo jiZ zminéno, neleZi jednotlivd vrtéani a pruchody
nutné v totoZné axialni roving, takZe ani vrtani 26, 27,
nevyustuji do stejného pfivodu 22, rovnobéiného s osou, nybrz

do nékolika pfivodld 22, 23, které Jjsou spolu rovnob&iné

a po obvodu presazené (na vykrese presazeno o 180 °), takZe
napfiklad vrtédni 26 - jedno nebo vice - je spojeno Jjen
s pfivodem 22 a vrtani 27 - jedno nebo vice- Jje spojeno jen

s privodem 23, pricemZz také vedeni 22, 23 mohou byt

vicenadsobnd, rovnobé&Zni.

Kromé toho prochazi stfedem hfidele 20 centralni vrtani 21

pro pfivod tekutiny, kterym miZe byt p¥ivadé&no chladici médium.

Je vyhodné, i kdyi to neni na obrazcich znézornéno, kdyZ
jsou bud v pfripojnych otvorech 8, 36, 37 a 38, nebo také
v privodech a vrtéanich 9, 16, 17, 19, 22, 23 osazeny ventily,

zejména zpétné ventily, které =zabranuji vytoku tekutiny, kdyZ

Je pist presunut doprava do polohy, ve které neni jiZ
v kontaktu s kénickou plochou 25 htidele 20. Zpétné ventily
mohou také slouZit k tomu, aby se uspo¥ilo né&kolik vné&jdich

prfivodnich otvorld tekutiny, jako napt¥iklad vrtani 38 tim, Ze se



odpovidajici vedeni, poptripad& vrtani, jako naptiklad 6 a 39,

vzajemné spoji pres zp&tny ventil.

Pfitom miZe byt také ulelné, kdyZ je drédha pFfesunu pistu
11 tak dlouha, Ze se preru3i spojeni k vrtanim 9,16,17. Pritom
se rozumi, Ze odstup mezi draZkami 18 Jje vidy vét3i neZ

maximalni drdha pohybu stupifiovitého pistu 11.

Zatimco na obr.l je pohyblivy pist 11 vlivem pusobeni
pruZiny pfesunut do své pravé krajni polohy, takZe se kontaktni
plochy 15 a 25 nedotykaji, je na obr. 2 znazornén stav, v némZ
je pist pfesunut proti sile pruziny 5 vlevo do kontaktni
polohy. V této poloze se dotykaji kontaktni plochy 15, 25
a tésnici krouzky 51 dosedaji pevn& a t&sné& na proti nim leZici
tésnici plochy kontaktni plochy 25. Sila pro pfesun pistu 11
proti pusobeni pruZiny 5 se vyvozuje tlakem tekutiny na &elni

plochu 12 pistu 11.

Jak Jje z obr. 2 z¥ejmé, le?i v tomto kontaktnim stavu
vrtani a drazky 37, 17, 19, 7, 29, 27 na stejné, nebo vzadjemné
se prekryvajici axidlni vyZce, takie je pro tekutinu vytvo¥eno
prichozi spojeni mezi vrtanim 37 a vnitfnim vrtéanim 23 otoéné
Casti 2 stroje, kterd tak mlZe byt zasobovana Zadanou
tekutinou. Na obr.2 jsou nakreslena vrtani a draZky 36, 16, 14,
6, 28, 26 axidlné protilehlé a krom& toho také axialné& se
ptekryvajici, popfipadé na stejné axiadlni vySce leZici, které
zasobuji tekutinou druhé vrtani 22 otolné &asti 2 stroje, které

je rovnobé&Zné s osou.
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PATENTOVE NAROKY

Zafizeni pro pfevadéni tekutiny =z prvni céasti (1) stroje
do druhé ¢asti (2) stroje, ktera je vac¢i prvni ¢&asti (1)
stroje oto¢na, pficemZ prvni &ast (1) stroje je opatfena
prvni kontaktni plochou (15) rotad&né& symetrickou podle osy
(50) relativniho otaceni a druha &ast (2) stroje je opatFfena
komplementédrni  druhou kontaktni plochou (25) rotacné
symetrickou podle téZe osy (50) a s pfevadéjicimi otvory,
popfipadé& kanadlky (6,7,26,27,28,29) v kontaktnich plochéach
(15,25) a &astech (1,2) stroje, pri¢emZ pro prevadéni
tekutiny jsouAkontaktni plochy (15,25) bezprostfedné& nebo
pfes té&snici prvky, mezi nimi usporadané, vzajemné v zabéru,
vyznaéujici se tim, Ze alespoii ty oblasti prvni a druhé
Casti (1,2) stroje, které maji kontaktni plochy (15,25),jsou
v axialnim sméru vzadjemné& pohyblivé, alesponn natolik, Ze
kontaktni plochy (15,25) a/nebo t&snéni (30) prvni a druhé
Casti (1,2) stroje se vzajenmné nedotvkaji a jsou
prestavitelné do opé&tného kontaktu axidlnim pohybem, kdyZ
vzajemné oté&ceni mezi &astmi (1,2) stroje je nulové nebo jen

pomalé.

Zar¥izeni podle naroku 1, vyznadujici se tim, %e kontaktni

plochy (15,25) jsou kédnické plochy.

Zarizeni podle néaroku 2, vyznadujici se tim, Ze tihel konusu

leZi v rozsahu mezi 30° a 90° a vyhodné& &ini asi 45°.

Zatrizeni podle jednoho z narokia 1 aZ 3, vyznacujici se tim,
Ze pritokové kanalky (16,17,22,23,26,27) vyustuji do otvoru
na kontaktnich plochach (15,25), pfiCemZ ve spraZeném stavu
kontaktnich ploch leZi otvory kontaktnich ploch prvni

a druhé Casti stroje parové na stejné axialni vysce.
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5. Zafizeni podle naroku 4, vyznadujici se tim, Ze na nejméné
jedné =z kontaktnich ploch (15,25) leZi vidy jeden z parové
vzajemné licujicich otvorli v oblasti kruhové probihajici

draZky v kontaktni plose.

6. Zatizeni podle jednoho 2z narokdl 4 nebo 5, vyznacdujici se
tim, Ze jedna kontaktni plocha je opatfena nejméné& dvénma

otvory, leZicimi ve vzajemném odstupu.

7. Zatizeni podle naroku 6, vyznadujici se tim, Ze otvory jsou
od sebe oddéleny a vzajemn& jsou proti sobdé utésnény kruhové
obvodovymi té&snicimi krouZky, kdyZ Jjsou kontaktni plochy,

popfipadé tésnici plochy spolu v zab&ru.

8. Zarizeni podle naroku 7, vyznacdujici se tim, Ze obvodové
kruhové drazky v kontaktnich plochach jsou upraveny pro

vloZeni té&snéni.

9. Zatizeni podle jednoho z narokd 1 aZ 8§, vyznacujici se tim,
Ze nejméné& jedna z té&snicich ploch je opatfena predepjatym

axiadlné pohyblivym pistem (11).

10. Zatrizeni podle naroku 9, vyznadujici se tim, Ze pist (11)
Je opatfen kénickou vnit¥ni plochou jakoZto kontaktni
plochou (15).

11. Zafizeni podle jednoho z naroka 9 aZ 11, vyznacujici se
tim, Ze pist (11) je na své vn&jEi strané v Sasti(l) stroje

utésnén tésnénimi (52).

12. Zafizeni podle jednoho z naroku 9 aZ 11, vyznacujici se
tim, Ze pist (11) je na své vnéjsi strané vytvofen Jjako

stupnovity pist se dvéma valcovymi Useky rozdilného pruméru.

13. Zafizeni podle jednoho z narokil 1 aZ 12, vyznacujici se

tim, Ze nejméné \% Casti pritokovych vedeni
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(16,17,26,27,21,22,23) je uspofadan zp&tny ventil, ktery
oddéluje otvory v kontaktnich plochach od pfislusnych

prfitokovych vedeni, kdyZ jsou kontaktni plochy mimo zabé&r.
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