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" ANOTACE

Zavesny mechanizmus riadenych néprav
je urdeny k vlefeniu vozidla, v ktorom je
zahudovany, s vylicenim ‘obsluhy pri riade-
ni vle¢ného vozidla.

Vleéné zariadenie je zloZené z dvoch ozu-
benych Glenov, ktoré sii otofne uloZené mna
tapoch. Na jeden &len sa pripdja taZnd ty¢
a druhy ozubeny ¢&len je spojeny tiahlom
s riadiacou ststavou riadenej nipravy. Ozu-
beny &len, na ktory pripdjame taZnd tyc,sa .
natafa v smere jazdy tahala, od neho sa
pohyb prendSa na ozubeny &len, ktory je

riadi vlecené vozidlo.

‘'Z&vesny mechanizmus riadenych mnéprav
sa bude vyuZivat u zemnych strojov. Okrem
toho je ho moZné pouZit u vietkych strojov
uloZenych na podvozku s vykyvnymi polna-
pravami. .

212084




"Vynélez. sa tyk4 zavesného mechaliizmu
pre tahanie vozidla, ktorym sa priamo ovla-

da riadend nédprava tahaného vozidia cez.

ozubeny prevod zdvesného mechanizmu.
Doposial zndme zévesné mechanizmy si

vytvorené len pomocou pékovych ststav,

ktoré si sice vyrobne nendrofné, ale nevy-

hovuji nérofnejdim homokinetickym . ststa:

vdm riadenych néprav. V tychto stistavach
by zavesny mechanizmus pakovy' vysiel bud
S velk?m poltom ¢&lenov, alebo by sa nedal
pouZit,

Horeuvedené nedostatky zévesnych me-
chanizmov sa prdve daji odstranit podla
vynélezu. Jeho podstata je v tom, Ze pozo-
stdva z ozubeného prevodu otofne uloZené-
ho na tapoch a prepojeného &lenom s ria-
diacou stustavou riadenej népravy.

Z&vesny mechanizmus je na vlednom vo-
zidle zabudovany nastdlo a to tak, ¥e oka-
mZite po pripojeni za vledné vozidlo je
schopny plnit svoju funkciu. Je tomu tak
v doésledku vytvorenia stdlej vézby, medzi
riadiacou sfistavou nédpravy a mechaniz-
mom zivesu.

Prednosti rieSenia podla vynalezu sa pre-
javuji hlavne plynulej8im riadenim népra-

vy po celej drdhe vytdCania kolies a moZ-

nostou pouZitia zdvesného mechanizmu  aj
tam, kde ndro€nejSie homokineticka siista-
va riadenej népravy tiito moZnost dopasial
vyluovala.

PouZitim nového zdvesného mechanizmu
sa zvySuje bezpetnost prevaAdzky pri taha-
ni, lebo ako bolo vysSie spomenuté, ozubeny
prevod zaruduje plynulost pri vytdcani ko-
lies riadenej nédpravy, a d4 sa vypofitat

tak, aby bol optimélny pre pouZitd ndpravu. -

Priklad pouZitia predmetu vynélezu )e
schematicky zndzorneny na priloZenom vy-
krese s homokinetickou ststavou rladene]
népravy.

Ozubeny &len 1 z4vesného mechamzmu
nadenych nédprav, ktory je otofne uloZeny
na ape 2 a na ktory, sa pripdja vle¢nd ty¢,
je spojeny s Xolesami 7 népravy cez ‘ozube-
ny &len 3, ktory je ototne uloZeny na Cape
4, tento je dalej spojeny &lenom 5 s dvoj-
ramennou pakou 6, tato je uZ stifastou ho-
mokinetickej sustavy riadenej napravy.

Pri vledeni vozidla sa ozubeny -¢len 1 na-
tada na Gape 2 v smere jazdy vlééného vo-
zidla, tym sa zaroveil cez ozubeny prevad
natéfa aj ozubeny &len 3, ctofne uloZen§

" na Cape 4, z neho sa pohyb preniSa na

dvolramennu pédku 6 cez Glen 5. Ako bolo
vys8ie spomenuté, dvojramennd pdka 6 je
u¥ stdastou hompkinetickej ststavy riade-
nej népravy a cez iiu sa pohyb prenaSa na -

. kolesd 7 népravy.

Pri prenose riadiacich povelov od volan-
tu vozidla sa zariadenim podla vyhdlezu ne-
narusi spravnost funkcie riadiacej ststavy
vozidla, ani sa nezniZi jej G&innost. Hyd-
rauhckff valec 8 ovlddany tlakovou kvapa-
linou od &erpadla, ktoré je riadené volan-

. tom vozidla, ovlidda ozubeny &len 3, odkial

sa pohyb prené§a ako pri tahani vozidla na

_&len 5 a dvojramennid péku 6, czubeny £len

1 sa v tomto pripade volne pretaéa na d&a-
pe 2..

Vynalez je s vyhodou upotrebltel'ny via-
de tam, kde je predpoklad rychlejSieho pre-
sunu vozndla po komunikécidch I. a II. trie-
dy vleenim, ako pri presune na vlastnd
motorovd jednotku, napriklad rypadla ana-
kladae na kolesov§ch podvozkoch.

PREDMET VYNALEZU

Z4&vesny mechamzmus riadenych néprav

vie€ného vozidla, ktory dovoluje zdroveri

jeho riadenie, vyzna‘éujﬁci sa tym, Ze po-

zostdva z Clena (1) otofne uloZeného na
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dape (2].spojeného cez ozubeny prevod s
Clenom (3) otofne uloZenym na &ape (4)
a prepojenym d&lenom (5) s riadiacou st- -
stavou riadenej nédpravy vleného vozidla.




./

: 212084

N




	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

