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Wynalazek dotyczy kosiarki lub zni-
wiarki, wyposazonej w przyrzad tnacy o
ruchu zwrotnym i przystosowanej do pra-
cy z dluzsza lub krotsza belka nozowa,
przez co umozliwione jest stosowanie naj-
korzystniejszej w kazdym przypadku dtu-

gosci belki nozowej bez potrzeby dokony- -

wania jakichkolwiek zmian w mechaniz-
mie napedowym,

W znanych dotychczas maszynach tego
rodzaju z przyrzadem tnacym o ruchu
zwrotnym, mechanizm napedowy przyrza-
du tnacego miesci si¢ przy ramie maszyny
najcze$ciej po stronie $cierniska, poniewaz
do przeniesienia napedu uzywa sie . dzwi-
gni goleniowych, z koniecznosci stosunko-
wo dlugich. Okazalo si¢ jednak, ze te dZwi-
gnie lub golenie, znajdujace si¢ na przed-
niej stronie zniwiarki o tyle sa niedogodne,

ze latwo moga ulec uszkodzeniom. Z tego
powodu dzwignie te musza posiadaé pewna
okreslona grubos¢, aby mogly wytrzymy-
wacé uderzenia i potracenia, na ktére jest
narazona przednia strona maszyny, Ponie-
waz za$§ natezenie dzwigni goleniowych w
czasie pracy polega gtownie na ich $ciska-
niu, wskutek czego dzZwignie te sa narazo-
ne na wyboczenie, przeto przy obliczaniu
grubosci tych dzwigni miarodajny byt mo-
ment bezwladno$ci przekroju dzwigni i
modul sprezystosci uzytego materjatu. O-
kazato si¢ przytem, ze np, drewniane dzwi-
gnie tejze wagi, co zelazne, wskutek swe-
go wigkszego przekroju poprzecznego wy-
kazuja znacznie wiekszy moment bezwlad-
nosci, wobec czego najczeéciej wybér pada
na drewniane dZwignie goleniowe. Rury sta-
lowe nie okazaly sie wlasciwe do tego cely,
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poniewaz rury o wlasciwym momencie bez-
wladnogei . posiadaja_zpyt cienkie $cianki,
aby mogly ‘wytrzymywaé¢ uderzenia lub
potracenia od zewnatrz, Wynalazek niniej-
szy ma za zadanie usunaé wszystkie wady
tych znanych napedow przez takie uksztal-
towanie mechanizmu napedowego, aby
mechanizm ten nie zawieral dZwigni gole-
niowych, a ruch obrotowy byl przeksztal-
cany w ruch zwrotny zapomoca odpowied-
niego mechanizmu i przenoszony bezpo-
$rednio na przyrzad tnacy. Z zadania tego
wynika przedewszystkiem konieczno$é u-
mieszczenia mechanizmu po stronie maszy-
ny, zwroconej ku niezi¢temu zbozu, aby
cz¢Sci, przenoszace naped, mogly byé jak
najmniejsze i nie zabieraly duzo miejsca.
Stosownie do tego jedna z gléwnych cze-
$ci skladowych maszyny wedlug wynalaz-
ku jest mechanizm, w ktérym ruch obro-
towy przenosi si¢ z podzielonej osi kot
biegowych zapomoca przekladni planetar-
nej i sprzeglowych na walek, rownoleglty
do osi kot biegowych, ktéry porusza w od-
powiedni sposéb wal o ruchu obrotowo-
zwrotnym, wystajacy ku przodowi, sprze-
zony z przyrzadem tnacym i nadajacy mu
ruch zwrotny, Wszystkie czeéci tej prze-
ktadni mieszcza si¢ w jednej tylko ostonie,
ktora mozna przesuwaé ku gérze bez tru-
du i bez oddzialywania na przyrzad tnacy.

Jeden z przyktadéw wykonania opisa-

nego powyzej wynalazku uwidoczniono na

rysunku,

Na rysunku tym fig. 1 przedstawia o-
gélny widok zgéry kosiarki lub zniwiarki,
wykonanej wedtug wynalazku niniejszego,
fig. 2— widok zboku tejze, fig. 3— widok
zprzodu belki nozowej, ustawionej piono-
wo, fig. 4—widok zprzodu osi maszyny z
kolami biegowemi, fig. S5—przekréj piasty
tych kot, uwidoczniajacy ich osadzenie na
osi, fig. 6—urzadzenie, ograniczajace ruch
ramienia, laczacego jarzmo z kadlubem
podczas ustawiania belki nozowej w poloze-
nie pionowe, uwidocznione na fig, 3, fig. 7—

przekréj pionowy przekladni planetarnej,
widziany od tylu maszyny, czyli przekroj
tejze wzdluz linji 7 — 7 fig. 1; fig. 8 —
przekréj w powigkszonej podzialce prze-
ktadni planetarnej wzdluz linji 8 — 8 fig.
7; fig. 9 — czeSciowy przekroj tejze prze-
kladni wzdtuz linji 9 — 9 fig. 7; fig. 10 —
czesciowy widok ogélny wzmiankowanej
przekiadni; fig. 11—widok zprzodu tarczy
przedziatowej; fig. 12—widok zgory w czg-
sciowym przekroju mechanizmu, stuzacego
do przetwarzania ruchu obrotowego w ruch
zwrotny przyrzadu tnacego; fig. 13 — cze-
sciowy widok zboku tegoz mechanizmu;
fig. 14 — widok walka pomocniczego; fig.
15 — przekréj tegoz wzdtuz linji 15 — 15
fig. 12; ftig. 16 — widok zewnetrznego
pierscienia biezniowego tozyska wraz z czo-
pami, umieszczonego ma czopie walka po-
mocniczego, uwidocznionego na fig, 14.

Kosiarka lub zniwiarka wedlug wyna-
lazku posiada pare két biegowych 15, za-
mocowanych klinami 17 na osi 16. Kadlub
18 maszyny stanowi jednolity odlew, osa-
dzony na osi 16. Kadlub dzwiga siedzenie
19 dla woznicy i dwa wsporniki 20, do kto-
rych mozna przymocowaé dyszel 21 i
skrzynke na narze¢dzia nieuwidoczniona na
rysunku.

Pod kadtubem 78 wpoblizu kota 15 (od
strony $cierniska) miesci si¢ wspornik 22,
w ktorym osadzone jest obrotowe ramig 23,
wysunigte ukosnie ku przodowi; koniec 24

‘tego ramienia polaczony jest przegubowo

z jarzmem 25, na ktérem osadzone jest ob-
rotowo zapomoca czopéw 26 ploza 27, po-
taczona sztywno z poprzeczna belka no-
zowa 28 (fig. 2).

Belka 28 posiada znane zeby ochronne
29, pomiedzy ktéremi mieszcza sie noze
30, potaczone w sposéb dowolny z oprawa
31, wprawiang wraz z nozami w ruch
zwrotny przez mechanizm napedowy.

O$ gléwna 16 maszyny sklada sie z
dwoéch wspélosiowych czesci 16a i 16b (fig.
7), a linja podzialu jej na dwie czesci jest




nieco odsunieta od osi symetrji zestawu
ko6l biegowych w strone urzadzenia tnace-
go. Kadlub 18 rozszerza si¢ w miejscu po-
laczenia obydwéch czeséci osi 16, tworzac
ostone 18a, zamknigta pokrywa 18b, przy-
mocowang do niej $rubami 32 (fig. 1).
Zwrécone ku sobie korice osi 16a i 16b
posiadaja $rednice nieco mmiejsza i sa na-
gwintowane tak, aby mozna bylo na nie na-
érubowaé czotowe kola zapadkowe 33a i
33b, oddzielone od siebie tarcza 34 (fig.
11). Na zewnetrznych koricach piast tych
kot zebatych ~osadzone sg luZno tarcze
sprzeglowe 35a i 35b (fig. 8), zaopatrzone
w ucha 36, w ktérych umieszczone sa
sworznie 37, przymocowujace tarcze sprze-
gtowe 35aq i 35b do tulei 38 i 39, nasunie-
tych luzno na watki 40 1 41. Na tarczach
35a i 35b osadzone jest obrotowo ma czo-
pach 43, przesunigtych przez obie tarcze
sprzeglowe i przez tarcze 34, osiem zapa-
dek 42 (po 4 na kazdej tarczy) (fig. 10),
przyciskanych do zebéw két zapadkowych
33a i 33b sprezynami, nawinigtemi na
trzpieniach 45 i zahaczajacemi o krawe-
dzie tarcz sprzeglowych (fig. 8 i 10), Przy-
najmniej jedna z zapadek 42, umieszczo-
nych na kazdej z tarcz, zaczepia stale o ze-
by wlasciwego jej kota zapadkowego 33a
lub 33b. S
’ Na koficu watka 40, zwréconym ku
$ciernisku, zamocowane jest kétko zebate
46, a na odpowiednim koricu watka 41 o-
sadzone jest takiez kétko 47, przyczem o-
ba kotka zazebiaja sie z wewnetrznym
wieficem zebatym kola 48, nasunietego
luzno na watl 16a (fig. 7). Na przeciwle-
glych koricach watkéw 40 i 41 zamocowane
sa nieco wieksze kola zebate 49 i 50, za-
ze¢biajace si¢ z kotem zebatem 51, osadzo-
nem luzno na wale 16b i posiadajacem wy-
dluzona piaste 52, na ktérej umocowane
jest duze kolo z¢bate 53, zazebiajace sie
z kéltkiem 54, zamocowanem na zwréco-
nym ku $ciernisku koricu watka pomocni-
czego 55, réwnoleglego do osi gléwnej 16

i osadzonego pod nia w wystepie 56 oslo-
ny 18a.

Uzebione wewnatrz kolo 48 (fig. 9) po-
siada réwniez zewnetrzny wieniec zebaty
57. W pokrywie 18b osadzony jest obroto-
wo walek 58, dzwigajacy na koricu, siega-
jacym wewmnatrz ostony 18a, zapadke 59,
zahaczajaca o zeby wierica zewnetrznego
57 kota 48. Na drugim koricu watka 58 za-
mocowana jest klamra zaciskowa 60, w kté-
rej osadzona jest dZwignia 61, polaczona
na koricu dolnym obrotowo z korbka 62,
zamocowana w pokrywie 18b. Klamre 60
mozna zacisnaé na waltku 58 sruba 63. Na
koniec dolny dZwigni 61, pomiedzy klamra
zaciskowa 60 i korbka 62 nawinieta jest
sprezyna Srubowa 64. Zapomoca powyz-
szej dZwigni mozna odciagaé zapadke 59
od uzebienia 57, po puszczeniu za$ tej dZwi-
gni sprezyna 64 wprowadza zapadke 59
pomiedzy zeby 57.

Opisana powyzej przekladnia planetar-
na napedzana jest zapomoca k6l biego-
wych, przyczem osie 16a i'16b obracaja za
poérednictwem tej przekladni watek po-
mocniczy 55, gdy zapadka 59 zapobiega
obracaniu si¢ kota zgbatego 48, a gdy koto
48 zostaje zwolnione przez zapadke, to wal
55 nie obraca sie.

Przekladnia planetarna stluzy do wpra-
wiania w ruch zwrotny przyrzadu tnacego
30 maszyny, W tym celu ruch obrotowy,
przenoszony zapomoca przekladni, nalezy
przetworzyé w ruch zwrotny, Pochwa 56
wyposazona jest wewnatrz w tuleje 65 o-
sadzona w niej luzno, koniec ktérej, zwré-
cony ku przyrzadowi tnacemu, tworzy
skrzynke 66, zamknieta pokrywa 67. Do
wnetrza skrzynki tej siega walek 55, za-
koriczony plaskim kolnierzem 68 (fig. 12,
14 i 15) i pochylym Ibem 69, w ktérym o-
sadzony jest prostopadle do powierzchni
tba w gérnym koricu czop 70; koniec 71
czopa jest nagwintowany i posiada nieco
mniejsza $rednice. Na wale 55 zamocowa-
ne jest odpowiednio ciezkie kolo rozpedo-



we 72, przymocowane do kolnierza 68 $ru-
bami 73 (fig. 15).

Pod katem prostym do pochwy 56 osa-
dzona jest w skrzynce 66 pochwa 74, w
ktérej miesci sie¢ waltek 75 o ruchu obroto-
wo-zwrotnym, dzwigajacy na koricu prze-
ciwlegtym klamre¢ 76, zaci$nieta nma mim
éruba 77 i zaopatrzona w ramig 78. Jeden
z koricow pochwy 74 przymocowany jest
do jarzma 25 (fig. 1), tworzac z ramie-
niem 23 sztywna rame wahliwa. Koniec
dolny ramienia 78 polaczony jest obrotowo
z ogniwem 79, zaopatrzonem na drugim
koricu w sprezyste szczeki 80, obejmujace
kulista glowice 81 oprawy nozowej 31, two-
rzac zlacze goleniowe (fig. 1, 2, 3).

Watl 55 sprzezony jest z walkiem o ru-
chu obrotowo-zwrotnym 75 za posre-
dnictwem mechanizmu, przetwarzajacego
ruch obrotowy w zwrotny (fig. 12 do 16).
Na czopie 70 osadzone jest lozysko kraz-
kowe 82, ktérego zewnetrzny pierscieni biez-
niowy 83 posiada dwa przeciwlegle sobie
czopy 84; na czopach tych umocowane sa
obrotowo za poérednictwem $rub 86 ra-
miona jarzma 85, polaczonego sztywno z
waltkiem 75. Zewnetrzny pierscien bieznio-
wy 83 lozyska 82 utrzymywany jest na
czopie 70 zapomoca nasrubka 87, nakre-
conego na jego nagwintowany koniec 71.
Ruch obrotowy walka 55 przetwarza sie
wigc w ruch obrotowo-zwrotny watka 75,
ruch za$ waltka 75 za posrednictwem ramie-
nia zwisajacego 78 przekazany zostaje
przyrzadowi tnacemu maszyny.

Belke nozowa mozna podnosi¢ zapomo-
ca, odpowiednio umieszczonej dzwigni tak,
aby przesuwala sie ponad mniejszemi
przeszkodami, napotykanemi na roli, lub
do polozenia pionowego, celem zmniejsze-
nia szeroko$ci maszyny podczas jej prze-
wozenia.

Urzadzenie, stuzace do powyzszego ce-
lu, posiada postaé¢ (fig. 1 i 2) ramienia 88,
osadzonego na czopie 89 w ramie glownej.
Na ramieniu tem umocowane sa dZwignia

reczna 90 i dZwignia nozna 91, z ktérych
pierwsza posiada zapadke 92, wskakujaca
wlasnym ciezarem we wreby tarczy 93,
przymocowanej do kadluba 18. Na koricu
ramienia 88 zawieszony jest drazek 94,
polaczony z ramieniem 95, osadzonem na
osi 96 w jarzmie 25. Drugi koniec ramienia
95 polaczony jest pretem 97 z czescia, tyl-
na, odlewu, tworzacego ploze 27.

Ramie 23 i pochwa 74 sa jak wiadomo
osadzone obrotowo swemi koricami tylnemi
pod osia maszyny, przyczem os$rodki ich
obrotu mieszcza si¢ na jednej linji. Jezeli
wiec dzwignia 90 zostanie przelozona tak,
aby ramie 88 podnioslo si¢ ku gérze, to ra-
mie¢ 23 i pochwa 74 podnosza sig, a wraz z
niemi zostaje podniesione za pos$rednic-
{wem preta 97 jarzmo 25, obracajace bel-
ke nozowa wokoto czopéw 26 i przestawia-
jace ja w polozenie wzniesione, celem u-
latwienia przesuwania sie belki ponad prze-
szkodami, napotykanemi na powierzchni
ziemi. DZwignia nozna 91 wspomaga jedy-
nie dzZwignie reczna 90. Uko$ne ramie 23,
tuleja 65 i pochwa 74 tworza wiec tréj-
katna sztywna rame, zawieszona wahliwie
pod kadtubem 18 maszyny na czopach, u-
mieszczonych na jednej linji.

Celem podniesienia belki nozowej w po-
tozenie pionowe (fig. 3) malezy ograniczyé
mozno$é odchylania si¢ ramienia 23 ku goé-
rze tak, aby pret 97 mégl przestawié bel-
ke nozowa w jej kraricowe polozenie piono-
we. Do tego celu stuzy dzwignia zaporowa
(fig. 1 i 6), wykonana w postaci zwisajace-
go ramienia 98, osadzonego nastawialnie w
dzwigni kolankowej 99, stanowiacej pedat
i umocowanej obrotowo na czopie 100, wy-
stajacym z kadluba 18, przyczem dzwignie
99 i rami¢ 98 przytrzymuje zwykle w po-
tozeniu nieczynnem (fig. 6) sprezyna 101.
Koniec dolny ramienia 98 zaopatrzony
jest w wyzlobienie, dopasowane ksztaltem
do ramienia 23, Skoro woznica naciénie pe-
dal, to dzwignia 99 odchyla sig, a ramie 98
staje na drodze ramienia 23 i ruch ramie-
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nia tego powstrzymuje, dzigki czemu pret
97 moze ustawié belke nozowa w polozenie

- pionowe.

Do nachylania belki nozowej, celem re-
gulowania wysokosci pokosu, stuzy stoso-
wany powszechnie drazek 102 (fig. 1), po-
laczony z koricem gérnym jarzma 25; dra-
2ek ten mozna nastawiaé zapomoca odpo-
wiedniej dZwigni, nieuwidocznionej na ry-
sunku, celem obracania jarzma 25 wokolo
korica ramienia 23 i pochylenia przez to
dzwigni nozowej, poniewaz ploza 27, diwi-
gajaca belke nozowa, jest polaczona z jarz-
mem 25.

W pewnych przypadkach moze by¢ ko-
rzystne zastosowanie belki nozowej, dluz-
szej od belek, zwykle uzywanych; w tym
celu maszyna wedlug wynalazku niniejsze-
go zaopatrzona jest w urzadzenie, umozli-
wiajace zwigkszenie rozstgpu kol biego-
wych, dzieki czemu, w razie uzycia dluz-
szej belki nozowej, maszyna jest wiecej
zrownowazona. Kola biegowe 15, zamo-
cowane na osi 16 (fig. 1, 4, 5), zaopatrzo-
ne sa w piasty 103, przesunigte nieco wzgle-
dem ptaszczyzny symetrji kot. Kadlub 18
posiada wpoblizu kol 15 kotnierze 106, wo-
bec czego, w razie osadzenia két 15 na osi
16 wystajacemi koricami piast ku zewnatrz,
rozstgp ko6l odpowiada uzyciu w maszynie
belki nozowej normalnej dlugosci, w razie
za$ osadzenia ko6t 15 na osi 16 koricami
piast ku wewnatrz, jak to jest pokazane
linjami przerywanemi mna fig. 4, rozstep kol
wzrasta i maszyna uzyskuje wlasciwag row-
nowage, niezbedna przy uzyciu belki no-
zowej, dluzszej od normalnej.

Maszyna wedlug wynalazku pracuje
w sposcb nastepujacy: podczas ruchu ma-
szyny, kota biegowe 15 obracaja oba odcin-
ki 76a i 16b osi gtownej 16, Waly 16a i 16b
wywoluja obrét kot zapadkowych 33a i 33b,
poniewaz za$ przynajmniej jedna z zapa-

dek 42 zahacza o zeby tych kol, wiec tarcze

35a i 35b, osadzone luzno, obracaja sig¢ row-
niez, wprawiajac w ruch planetarny walki

40, 41 wokolo osi 16a i 16b. Skoro woznica
sczepi zapadke 59 z uzebieniem 57 kota 48
zapomoca, dZwigni 61, to kolo 48 nie moze
si¢ obracaé, wobec czego kola zebate 49 i
50, osadzone na walkach 40 i 41, obracaja
kolo zebate 51 i kolo zgbate 53, uruchomia-
jace walek pomocniczy 55. _

Gdy natomiast zapadka 59 nie zahacza
o ze¢by zewnetrzne kota 48, to kotka 46 i
47 tocza si¢ wewnatrz kola 48 w kierun-
kach odwrotnych, podobnie jak i kota ze-
bate 49 i 50, ktére nie moga wskutek tego
wprawié¢ w ruch kola 571, wobec czego wiel-
kie koto zgbate 53 pozostaje nieruchome i
nie obraca walka 55.

" Gdy maszyna zawraca, to opisana prze-
kladnia zebata umozliwia réznicowy ruch
obrotowy kol biegowych 15, poniewaz je-
dna czes¢ osi 16 tych kol moze obracaé sig
wolniej od drugiej nawet w kierunku od-
wrotnym, a sprze¢zone z temi cze$ciami 16a
i 16b kola z¢bate wyprzedzaé si¢ moga wza-
jemnie bez wplywu na naped maszyny, po-
niewaz pozostale kola przekladni obracaja
nadal watek 55; dzialanie maszyny nie u-
lega wiec przerwie,

Ruch obrotowy waltka 55 przekazany
zostaje waltkowi 75 za posrednictwem me-
chanizmu, przetwarzajacego ruch obrotowy
watka 55 w ruch obrotowo-zwrotny walka
75, dzieki czemu zwisajace ramig 78 wyko-
nywa roéwniez ruch obrotowo-zwrotny,
przesuwajac tam i zpowrotem przyrzad
tnacy 30 zapomoca ogniwa 79 i oprawy
nozowej 31. Wobec, przegubowego potla-
czenia belki nozowej z jarzmem 25, belka
ta moze unogsié si¢ zgodnie z pochyloscia
ziemi, nie przerywajac pracy przyrzadu
tnacego. Przyrzad tnacy moze wykonywaé
ruch zwrotny réwniez po nastawieniu belki
nozowej w polozenie posrednie a nawet w
polozenie skrajne, czyli pionowe.

Mechanizm napedowy ramienia 78,
wraz z planetarna przekladnia zebata, mie-
$ci sie catkowicie w szczelnej skrzynce o-
chronnej, ktéra mozna napelni¢ smarem,



dzieki czemu wszystkie cze$ci mechanizmu
tego pracuja z minimalnem tarciem,

Podczas nastawiania belki nozowej w
polozenie pionowe, rami¢ zaporowe 98 o-
granicza wznoszenie si¢ ramienia 23, wsku-
tek czego pret 97, poruszany dzwignia, pod-
nosi belke nozowa w potozenie pionowe.

W razie potrzeby zalozenia belki no-
zowej, dtuzszej od zwyklej, nalezy nalozy¢
kola 15 na 0§ 16 wystgpami piast ku we-
wnatrz, wskutek czego osiaga si¢ wigkszy
rozstep kot i nalezyte zréwnowazenie ma-
szyny.

Maszyna, wykonana w mysl wynalazku
niniejszego, posiada wszystkie zalety, wy-
luszczone powyzej, oraz niezlozona, a wiec
tania budowe.

Opis powyzszy obejmuje tylko jeden z
przykladéw wykonania maszyny, w ktorej
mozna jednak poczynié rozmaite zmiany nie
ograniczajac przez to istoty wynalazku.

Zastrzezenia patentowe.

1. Kosiarka lub zniwiarka z mechani-
zmem napednym, ktéry wytwarza ruch
zwrotny przyrzadu inacego bez pomocy
dzwigni goleniowych, znamienna tem, ze o$
kol biegowych jest podzielona na dwie nie-
jednakowe czesci, ktére przenosza ruch ob-
rotowy zapomoca przekladni planetarnej i
tarcz sprzeglowych na walek réwnolegly
do osi kot biegowych, ktéry wprawia zkolei
w ruch obrotowo-zwrotny watek, wystajacy
ku przodowi, przyczem wszystkie te czesci
mechanizmu napgdowego umieszczone sa w
oslonie, skladajacej si¢ z dwéch czesci, po-
taczonych w calosé, ktéra bez zmiany roz-
mieszczenia czesci skladowych mechanizmu
przenoszacego naped mozna przesuwaé w
kierunku pionowym.

2, Maszyna wedlug zastrz. 1, znamien-
na tem, ze kazdem z ké! zapadkowych
(33a, 33b), osadzonych na odcinkach (16a,
16b) osi kot biegowych, zazebia sie przy-
najmniej jedna z zapadek (42), dociskanych

sprezynami i osadzonych obrotowo na tar-
czach sprzeglowych (35a, 35b), umieszczo-
nych luzno i wspétsrodkowo do odcinkow
(16a, 16b) osi (16), dzigki czemu tarcze te
zostaja wprawiane w ruch przez obrot kot
biegowych, a osadzone na nich w tulejach
(38, 39) walki (40, 41) kraza na podobien-
stwo planet dookota odcinkéw (16a, 16b)
osi (16), przyczem kotka zebate (46, 47),
zaklinowane na zewngtrznych koncach wal-
kow (40, 41), przetaczaja sig¢ po uzebieniu
wewngtrznem kola (48), gdy wieniec ze-
wnetrzny tegoz kola zostanie wstrzymany
zapomoca nastawianej przez wozZnice za-
padki (59) tak, iz kola zebate (49, 50)
wprawiaja w ruch obrotowy kolo zgbate
(51), osadzone na przedluzeniu piasty (52)
kota zebatego (53), osadzonego luzno na
odcinku (16b) osi (16), a kolo zebate (53)
wprawia zkolei w ruch obrotowy watek po-
mocniczy (55), przekazujacy ruch obroto-
wy mechanizmowi, ktéry przetwarza ruch
powyzszy w ruch obrotowo-zwrotny.

3. Maszyna wedlug zastrz. 1 i 2, zna-
mienna tem, ze ruch obrotowy walka (55)
zostaje przeksztatcony w wahadlowy ruch
obrotowo-zwrotny watka (75) zapomoca
czopa (70), osadzonego ukosnie do osi wal-
ka (55) na wystepie tegoz, a walek (75),
wykonywajacy ten ruch obrotowo-zwrotny,
jest sprzezony z czopem (70) zapomoca
przegubu krzyzowego.

4, Maszyna wedlug zastrz. 3, znamien-
na tem, ze czeSciowy ruch obrotowy watka
(75) odbywa sie obustronnie w granicach
45° od pionu, poniewaz czop (70) jest osa-
dzony pod katem 45° do osi watka (55).

5. Maszyna wedlug zastrz, 1 — 4, zna-
mienna tem, ze leb (69) walka (55) jest
wbudowany celem zaoszczedzenia miejsca
w wydrazenie kola rozpedowego (72).

6. Maszyna wedlug zastrz. 1 — 5, zna-
mienna tem, ze wahadlowy ruch obrotowo-
zwrotny watka (75) jest przenoszony za
posrednictwem dzwigni wahadlowej (78)
na ogniwo (79), zaopatrzone na korficu w



znane sprzeglo kuliste, laczace je z belka
nozowa i wywolujace ruch zwrotny przy-
rzadu tnacego.

7. Maszyna wedlug zastrz. 1 — 6, zna-
mienna tem, Ze mechanizm napedowy przy-
rzadu tnacego jest umieszczony w pochwie
(65, 66, 67, 74), ktéra wraz z pochylem i
skierowanem naprzéd ramieniem (23) oraz
jarzmem {(25) tworzy rame,; wahajaca sie w
tozyskach (56) i (22) wokolo osi geome-
trycznej tych tozysk.

8. Maszyna wedlug zastrz. 1—7, zna-
mienna tem, ze o obrotu wahliwej ramy
(23, 25, 74, 67, 66, 65) posiada dzieki od-
powiedniemu umieszczeniu ramy ponizZej
osi (16) kierunek, réwnolegly do osi (16).

9. Maszyna wedlug zastrz. 1—8, zna-
mienna tem, ze rozstep két biegowych ma-
szyny moze byé powigkszany, celem umo-

zliwienia stosowania belek nozowych réz-
nej dtugosci i osiggnigcia nalezytej réwno-
wagi maszyny,

10. Maszyna wedlug zastrz. 1—9, zna-
mienna tem, Ze kola biegowe (15) sa zao-
patrzone w piasty (103), przesuniete nieco
w stosunku do plaszczyzny symetrji kazde-
go z kol, wskutek czego zwigkszenie roz-
stepu kol biegowych uskutecznia sie zapo-
moca przekladania jednego lub obydwu
kot i dociskania ich do kolnierzy (106),
przyczem mozna otrzymac trzy rozne roz-
stepy kot biegowych maszyny.

International Harvester
Company.
Zastepca: M. Skrzypkowski,

rzecznik patentowy.
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Druk L. Bogustawskiego, Warszawa.
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