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I§radimas priklauso prietaisy sriéiai, konkreiai, optiniy elementy pozicionavimo jrenginiams. | optiniy

elementy pozicionavimo jrenginj, susidedant] i$ korpuso (1), kuriame jtvirtinta pastima ir tiesialinijinio judesio
pavara, kurig sudaro tarp slopintuvy (4) jtvirtintas pjezoelementas (2) su elektrodais, i$ kuriy vienas padalintas
igilgai ir skersai j porinj skaiciy simetriniy daliy, poromis skersai sujungty tarp saves, kurie per jungiklj sujungti su
elektroninio suZadinimo-valdymo bloku ir optinio elemento (10), naujai jvesti du prispaudimo reguliatoriai (5)
jtvirtinti korpuso (1) virSutinéje sieneléje ir jremti j pjezoelementg (2), o pastima susideda i§ dviejy trapecijos
formos segmenty (7) su centrinémis iSpjovomis, separatoriaus (8)su riutuliukais (9) ir spyruoklinés juostelés (11),
kur vienas i§ trapeciniy segmenty (7) kontaktuoja per trinéiai atspary elementa (3) su pjezoelementu (2), o kitas
standziai per spyruokling juostelg (11), ant kurios tvirtinamas optinis elementas (10), pritvirtintas prie korpuso (1),
be to, separatorius (8) su rutuliukais (9) jmontuotas tarp trapeciniy segmenty (7) nuoZulniyjy, lygiagreéiy viena
kitos atZvilgiu, plokStumy.
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ISradimas yra priskiriamas prietaisy sriciai, konkregiai optiniy elementy pozicionavimo
jrenginiams.

Yra inomas optiniy elementy pozicionavimo jrenginys, kuri sudaro korpusas su
kreipian&iosiomis, kuriose judamai jtvirtinta pastiima su tiesialinijinio judesio sraigtine pavara.
Ant horizontaliosios pastiimos plokstumos yra pritvirtintas optinis elementas ( Zidr. STANDA,
Opto-Mechanical Products, 2002, 7-2 psl.).

Nurodytame jrenginyje pozicionavimas atliekamas mechaniskai, sraigtiné pavara, kur
pasireiskia Zmogiskasis faktorius, todél nejmanoma pasiekti reikiamo pozicionavimo tikslumo ir
greitaeigiskumo.

Yra zinomas optiniy elementy pozicionavimo jrenginys, susidedantis i§ korpuso su
kreipiangiosiomis, kuriose judamai jtvirtinta pastima su tiesialinijinio judesio pavara ir optinio
elemento, pritvirtinto ant pastimos horizontaliosios plokstumos, kur tiesialinijinio judesio pavarg
sudaro laikiklis, kuriame i§ vienos pusés tarp slopintuvy itvirtintas pjezoelementas su
elektrodais, o i§ kitos pusés vienas jo Sonas standziai, per trin&iai atspary element, jremtas |
pastima, kitas - jremtas | spyruokies, o pjezoelemento elektrodai, i§ kuriy vienas padalintas
iSilgai ir skersai | porinj skaigiy simetriniy daliy, kurios poromis skersai sujungtos tarp saves,
per jungiklj prijungti prie elektroninio suZadinimo- valdymo bloko ( Zidr. LT paraiska iSradimui
Nr.2003 102, G02 B 27/62, Valstybinio Patenty biuro oficialus biuletenis , 2005-07-25).

Nurodytame prototipe pozicionavimas atliekamas pjezopavaros pagalba, kurioje
naudojamas pjezoelementas su elektroniniu suzadinimo-valdymo bloku. Del kreipianCiosiose
esandio laisvumo, kuriose yra jmontuota pastdma su optiniu elementu, negalima pasiekti
reikiamo pozicionavimo tikslumo.

I$radimo tikslas - pozicionavimo tikslumo padidinimas.

lisradimo tikslas yra pasiekiamas tuo, kad | optiniy elementy pozicionavimo jrengin,
susidedant] i$ korpuso, kuriame jtvirtinta pastima ir tiesialinijinio judesio pavara, kurig sudaro
tarp slopintuvy jtvirtintas pjezoelementas su elektrodais, i§ kuriy vienas padalintas iSilgai ir
skersai | porinj skaigiy simetriniy daliy, poromis skersai sujungty tarp saves, kurie per jungiklj
sujungti su elektroninio suzadinimo- valdymo bloku ir optinio elemento, naujai jvesti du
prispaudimo reguliatoriai, jtvirtinti korpuso virsutingje sieneleje ir jremti | pjezoelementq, 0

pastima susideda i§ dviejy trapecijos formos segmenty su centrinemis  iSpjovomis,
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separatoriaus su rutuliukais ir spyruoklinés juostelés, kur vienas i$ trapeciniy segmenty
kontaktuoja per trinciai atspary elementa su pjezoelementu, o kitas standziai per spyruokling
juostele, ant kurios tvirtinamas optinis elementas, pritvirtintas prie korpuso, be to separatorius
su rutuliukais jmontuotas tarp trapeciniy segmenty nuozulniyjy, lygiagregiy viena kitos atzvilgiu,
plokstumy.

ISradimais paaiskinamas bréziniais: 1 bré2. - bendra jrenginio schema, 2 bréZ .- trapecinio
segmento projekcija i§ Sono ir virSaus.

Optiniy elementy pozicionavimo jrenginys susideda i§ korpuso 1, jame patalpinto
piezoelemento 2 su elektrodais, i$ kuriy vienas padalintas iSilgai ir skersai | porinj skai€iy
simetriniy daliy, kurios poromis skersai sujungtos tarp saves, trinCiai atsparaus elemento 3,
dviejy slopintuvy 4, dviejy prispaudimo reguliatoriy 5, eliminuojanéiy bet kokj sistemos
laisvuma, dviejy fiksatoriy 6, dviejy trapecijos formos segmenty 7 su centrinémis iSpjovomis,
separatoriaus 8 su trimis rutuliukais 9, optinio elemento 10 ir spyruoklinés juosteles 11.
Trapecijos formos segmenty 7 centrinés i§pjovos skirtos segmenty fiksavimui korpuse 1 ir
apsprendzia segmenty padetj ir eigg horizontaligja bei vertikaligja kryptimis.

|renginys dirba sekandiai.

1§ elektroninio suzadinimo-valdymo bloko ( bréZinyje nepavaizduotas) paduodamas
rezonansinio daZnio elektros signalas | pjezoelemento 2 elektrodo simetrines dalis.
Pjezoelemente 2 atsiranda kryptingos mechaningés deformacijos. Kontaktingje zonoje
mechaniné deformacija, per trindiai atspary elementg 3, veikia | vieng i8 trapecijos formos
segmenty 7 ir suteikia jam tiesialinijinj judesj horizontaligja kryptimi. Per rutuliukus 9, esancius
sepatratoriuje 8, perduodamas judesys kitam trapecijos formos segmentui 7, standZiai per
spyruokline juostele 11 jtvirtintam korpuse 1. Ant spyruokiinés juosteles 11 yra standZiai
pritvirtintas optinis elementas 10 . Padavus signala | kitas simetrines pjezoelemento 2 elektrody
dalis, gauname kryptingg trapecijos formos judamo segmento 7, kontaktuojancio su
pjezoelementu 2 per trindiai atspary elementa 3, tiesialinijinj judesj prieSinga kryptimi.
To pasekoje optinis elementas 10 pozicionuojamas vertikalgja kryptimi. Pozicionavimo
tikslumas priklauso nuo trapecijos formos segmenty 7 lygiagre€iyjy pagrindy ilgiy santykio ,
pvz. : esant santykiui 1/10 ir judamam segmentui pasislinkus 1 mikrometrg horizontaliaja
kryptimi, nejudamas trapecijos formos segmentas 7 pasislinks vertikalia kryptimi 1/10
mikrometro dydziu, t. y 0,1 mikrometro. Korpuse 1 esantys fiksatoriai 6, fiksuoja segmenty 7
vertikalig padét] judesio perdavimo mazge. Déka prispaudimo reguliatoriy 5 sudaroma pastovi
viso prispaudimo mechanizmo jvarza, t.y eliminuojamas bet koks sistemos laisvumas.
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Palyginus su prototipu, nauja konstruktyviniy elementy visuma efiminuoja judamy detaliy

laisvumg ir uztikrina optiniy elementy pozicionavimo tiksluma, kurj apsprendzia trapecijos
formos segmenty lygiagreciujy pagrindy ilgiy santykis.
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ISRADIMO APIBREZTIS

Optiniy elementy pozicionavimo jrenginys, susidedantis i§ korpuso, kuriame jtvirtinta
pastiima ir tiesialinijinio judesio pavara, kurig sudaro tarp slopintuvy jtvirtintas pjezoelementas
su elektrodais, i$ kuriy vienas padalintas iSilgai ir skersai | porinj skaiciy simetriniy daliy,
poromis skersai sujungty tarp saves, kurie per jungiklj sujungti su elektroninio suzadinimo-
valdymo bloku ir optinio elemento, besiskiriantis tuo, kad jjrenginj naujai jvesti du
prispaudimo reguliatoriai, jtvirtinti korpuso virdutingje sieneléje ir jremti | pjezoelementa, o
pastima susideda i§ dviejy trapecijos formos segmenty su centrinémis  iSpjovomis,
separatoriaus su rutuliukais ir spyruoklinés juostelés, kur vienas i§ trapeciniy segmenty
kontaktuoja per trindiai atspary elementg su pjezoelementu, o kitas standZiai per spyruokline
juostele, ant kurios tvirtinamas optinis elementas, pritvirtintas prie korpuso, be to separatorius
su rutuliukais jmontuotas tarp trapeciniy segmenty nuozulniyjy, lygiagre€iy viena kitos atzvilgiu,
plok3tumy,
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2 brez.
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