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Wynalazek niniejszy dotyczy maszyny
do zawijania karmelkéw lub podobnych
wyrobéw, posiadajacej ruchomy przenosnik
w postaci np. kota, ladcucha bez korca,
wahliwego ramienia lub podobnego narza-
du, zaopatrzonego w jedno lub wiecej
gniazd, ktéry to narzad obraca sie okre-
sowo w celu kolejnego przesuwania
wspomnianego gniazda (lub poszczegolnych
gniazd) przed popychacz, poruszany ru-
chem postepowo-zwrotnym, ktéry wsuwa
poszczegélne karmelki kolejng do wspom-
nianego przenosnika. W maszynach tego
rodzaju papierek, odciety mp. od tasmy pa-
pierowej, przesuwajacej sie stopniowo
wpoprzek drogi popychacza, znajduje sig

zprzodu wspomnianego gniazda, wskutek
czego podczas popychania karmelka przez
popychacz papierek posuwa si¢ wraz z kar-
melkiem cze$ciowo nim owinigtym, poczem
w przypadku, gdy maszyna jest zaopatrzo-
na w koto z gniazdami, catkowite owinie-
cie karmelka papierkiem odbywa sie pod-
czas dalszego przerywanego obrotu kota z
gniazdami.

Przedmiotem mniniejszego wynalazku jest
maszyna powyzszego rodzaju, w ktorej
nieprzerwane pasmo masy karmelowej po-
suwa si¢ ku kotu z gniazdami, a specjalny
néz odcina z niej poszczegélne karmelki,
ktére popychacz wsuwa nastgpnie kolejno
do gniazd kola,



' W maszynach, posiadajacych kolo z
gniazdami i zasilanych nieprzerwanem pa-
smem masy karmelowej, przedni koniec
tego pasma zostaje wprowadzany zazwy-
czaj przed popychacz naprzeciwko obwodu
kola z gniazdami w celu odciecia z tego
pasma poszczegolnych karmelkéw, przy-
czem krazki, posuwajace i prowadzace
przedni koniec pasma masy karmelowej do
wspomnianego polozenia, byly umieszcza-
ne bezposrednio ponad torem posuwania
si¢ ruchem postepowo-zwrotnym popycha-
cza, tuz przy obwodzie kola z gniazdami,
wskutek czego przedni koniec tego pasma
posuwal si¢ z trudem naprzéd, a jednocze-
$nie odcinanie oddzielnych karmelkéw by-
to klopotliwe. Wiskutek takiego rozmie-
szczenia poszczegdlnych marzadéw maszy-
ny (krazkéw, podajacych mase karmelowa,
noza, odcinajacego karmelki, popychacza,
krazkéw, podajacych tasme papierowa, no-
za, odcinajacego papier i polaczonych z
niemi cze$ci) wpoblizu miejsca napelniania
kola z gniazdami, niektére z tych narzadow
musialy byé umieszczone w miejscach nie-
dostepnych. Trudno bylo réwniez umiescié
dostatecznie blisko kota z gniazdami néz,
odcinajacy papierek, aby nie odcinat zbyt
dtugich papierkéw.

Wymnalazek niniejszy usuwa wspomnia-
ne trudnosci. W tym celu poszczegélne kar-
melki zostaja odcinane z pasma masy kar-
melowej w pewnej odlegltosci zboku od to-
ru przesuwania si¢ popychacza, a specjal-
ny pier§cieniowy przenosnik, obracajacy
si¢ w plaszczyznie poziomej ruchem prze-
rywanym na jedna czwarta okregu kola,
przenosi poszczegélne karmelki z miejsca,
w ktérem zostaja odciete, przed popy-
chacz.

W wykonaniu maszyny w mysl niniej-
szego wynalazku ‘wspomniany przenoénik
ma ksztalt obrotowego pierscienia, wypel-
nionego wewnatrz okragla tarcza. Na po-
.wierzchni tego pierécienia sq wykonane po-
przeczne rowki, ktérych boczne scianki o-

bejmuja karmelek od spodu, zprzodu i
ztylu.

' Gdy rowek znajduje sie pod miejscem
odcinania karmelka, to jego zewnetrzna
$cianka jest oslonieta lukowa kierownica.
Rowkéw takich moze by¢é np. cztery i wow-
czas s3 one rozmieszczone w jednakowych
odstepach na przenosniku, obracanym o-
kresowo np. przez genewski mechanizm
wychwytowy w taki sposéb, iz kazdy z je-
go rowkéw przesuwa sie z miejsca odcina-
nia karmelka do poltozenia, znajdujacego
si¢ maprzeciwko popychacza.

Wrynalazek jest przedstawiony jako
przyklad wykonania na rysunku, na kté-
rym fig. 1 przedstawia 'widok zgéry ma-
szyny wedlug wynalazku; fig. 2 — widok
zprzodu czeéci maszyny, mianowicie me-
chanizm podajacy mas¢ karmelowa; fig. 3—
mechanizm ten w widoku zboku z czescio-
wym przekrojem, a fig. 4 — widok zgéry
przenoénika obrotowego.

Podobnie jak w znanych maszynach te-
go rodzaju maszyna wedlug niniejszego
wynalazku posiada koto 10 z gniazdami,
obracajace si¢ okresowo na poziomym wa-
le. Kolo to posiada na obwodzie gniazda,
z ktorych kazde sklada sie ze szczeki nie-
ruchomej 11 i szczeki ruchomej 12 (fig. 3).
W danym przyktadzie kolo 10 posiada
sze$é takich gniazd, rozmieszczonych w
jednakowych od siebie odstepach, przy-
czem kolo to obraca sie kazdorazowo o
jedna szosta czesé swego obrotu catkowi-
tego. .
Masa karmelowa jest podawana w po-
staci pasma 13 (fig. 2) na poziomej prowad-
nicy 14 przez krazki 15 i 16, umieszczone
nad soba, nastepnie posuwa sie¢ po mostku
17 pomiedzy umieszczone obok siebie kraz-
ki 18 i 19, przesuwajace przedni koniec pa-
sma 13 ku dolowi poprzez pionows kieruja-
ca tuleje 20. Krazki podawcze 15, 16, 18 i
19 sa umieszczone na walkach, osadzonych
pod katem prostym do walu kola 10 z
gniazdami. Pod tuleja kierujaca 20 pasmo



13 zostaje rozcinane na oddzielne karmelki
zapomoca mnoza 21, obracajacego sie bez
przerwy w plaszczyznie poziomej. Miejsce,
do ktérego posuwa si¢ przedni koniec pa-
sma masy karmelowej i w ktérem néz 21
odcina poszczegélne karmelki, znajduje sig
w pewnej odleglosci zboku od plaszczyzny
obrotéw kota 10 z gniazdami (fig. 1). Do
przenoszenia poszczegélnych karmelkow z
miejsca ich odcinania do kola z gniazdami
sluzy osobny przenosnik.

Przenosnik ten, przedstawiony na fig. 3
i 4, sklada sie z pierscienia 22, osadzonego
na tulejce 23, obracajacej si¢ ma, nierucho-
mej osi pionowej 24. Pierscienn 22 posiada
cztery rowki 25, rozmieszczone w jednako-
wych od siebie odstepach, i obraca si¢ ru-
chem przerywanym w taki sposéb, ze za
kazdym razem ,obraca si¢ tylko o jedna
czwarta czesé kola. Taki obrét pierscienia
22 uskutecznia genewski mechanizm wy-
chwytowy, sktadajacy si¢ ze znanego két-
ka 26 z rowkami i czopa. napedowego 27,
dzieki czemu pomiedzy jednym a nastep-
nym obrotem pierscienia 22, ten ostatni jest
mocno przytrzymywany i nie moze obrécié
si¢ ani wtyl ani naprzéd.

Pierscienn 22 jest tak nastawiony, ze
podczas kazdej z przerw w jego obrotach
jeden z jego rowkéw 25 znajduje si¢ tuz
pod tuleja kierujaca 20, a sgsiedni rowek —
naprzeciwko kota 10 z gniazdami w miej-
scu zaladowywania, karmelka. Jak widaé z
powyzszego, jedna czwarta okregu kola,
wzdluz ktérego posuwaja sie rowki 25, two-
rzy tor, ktéry przebywa kazdy karmelek
podczas przenoszenia go z miejsca odcina-
nia do miejsca zaladowywania do jednego
z gniazd kola. Przedni koniec pasma masy
karmelowej 13 wsuwa si¢ w jeden z row-
kéw 25, poczem néz 21 odcina karmelek z
korica tego pasma. Kazdy rowek 25 obej-
muje odciety karmelek z obu konicéw i od
spodu. Podczas przesuwania sie¢ kazdego
rowka 25 z miejsca odcinania do miejsca

zaladowania do kola z gniazdami, ze-

wnetrzny bok tego rowka jest zashemiety

tukows kierownica 28, a bok wewnetrzay
okragla tarcza 59, osadzona na nierucho-
mej osi 24, na ktérej obraca sie pierscien
22. Dzieki kierownicy 28 i tarczy 59 kar-
melek, odcinany od przedniego korica pa-

‘sma masy karmelowej, jest zamkniety ze

wszystkich czterech stron przez te czesci
oraz sp6d i écianki koricowe rowkéw 25.
Jest to doniosla zaleta niniejszej maszyny,
poniewaz zamkniecie ze wszystkich stron
przedniego korica pasma masy karmelo-
wej podczas odcinania karmelkéw zapo-
biega skreceniu tego pasma, co bylo nie-
uniknfone w znanych dotychczas ma.szy-
nach.

Kazdy karmelek po dojsciu do miejsca
zaladowania kola z gniazdami zostaje wy-
pchniety z rowka 25 i wsunigty do jednego
z gniazd kola 10 przez popychacz 29, esa-
dzony na ramieniu 30, ktérego drugi koniec
jest umocowany obrotowo na krétkiem ra-
mieniu 31, przymocowanem do tulei 32, o-
sadzonej na wsporniku 33 i obracajacej sie
na pionowej osi 34. Popychacz 29 jest po-
ruszany zapomoca podwéjnej dézwigni 35,
36, osadzonej wahliwie na pionowej osi 37.
Zewnetrzny koniec ramienia 36 tej dzwigni
jest polaczony obrotowo zapomoca osi 38 z
ramieniem 30 popychacza 29 w $rodku dtu-
gosci tego ramienia, a drugie ramie 35 tej-
ze diwigni jest zaopatrzone w kraiek 39,
wspéldzialajacy z nieuwidocznionym na
rysunku kciukiem napedowym, obracaja-

‘cym dzwignie 35, 36, a wm i ramie -30 po-

pychacza 29.

Wszystkie wym.lenione czesci, odhoszq-
ce si¢ do napedu popychacza 29, sa tak do-
stosowane, ze popychacz ten porusza si¢
ruchem postepowo-zwrotnym- wzdtuz linji
prostej. Roboczy koniec popychacza 29
przesuwa si¢ w rowku 40, wykonanym
wzdluz $redmicy okraglej tarczy 59, na-
przeciwko kolejnych rowkéw 25 pierscie-
nia 22 w miejscu zaladowania kola z

- gniazdami, Podczas kazdego przesuwu po-

-



“pychacza 29-ku przodowi przedni jego ko-
-niec styka si¢ z karmelkiem,- znajdujgeym
si¢ w miejscu zaladowania kola z gniazda-
mi, i wypycha go z rowka 25 pierscienia 22
przez kierownice 41, wsuwajac do jednego
z gniazd kota 10. ;
Walce 50 wprowadzaja mieprzerwana
tasme 51 papieru 'do zawijania pomiedzy
obwéd kota 10 z gniazdami i wylot kierow-
nicy 41, przyczem przedni koniec tasmy 51
przytrzymuja dwie pary uchwytéw 52 i 53.
Ten przytrzymywany przedni koniec tasmy
51 papieru odcina nastepnie néz 54, two-
rzac oddzielny papierek do zawiniecia kar-
melka. Uchwyty 52 i 53 otwierajg si¢ i za-
mykaja w odpowiednich chwilach i posu-
waja si¢ wraz z popychaczem 29 podczas
-jego ruchu. :
Maszyna powyzsza dziala w sposéb na-
stepujacy.
Gdy czesci jej znajduja si¢ w poloze-
‘niach, uwidocznionych na fig. 1, to krazki
podawcze 15—19 obracaja sie w celu wsu-
nigcia przedniego korfica pasma masy kar-
melowej w rowek 25 pierscienia 22, znaj-
dujacy sie wtedy pod tuleja kierownicza
20, poczem koniec tego pasma odcina néz
21, a otrzymany karmelek zostaje przenie-
siony do miejsca zaladowania kota 10 z
gniazdami przez czesciowy obrét pierscie-
nia 22. Jednoczesnie z powyzszem przedni
koniec papierowej tasmy 51 do zawijania
zostaje wsuniety przed kolo 10 z gniazda-
mi i odcigty nozem 54, w celu otrzymania
papierka do zawijania, przyczem jedno z
gniazd nieruchomego obecnie kota 10 znaj-
duje si¢ na drodze poruszania si¢ popycha-
cza 29. Popychacz 29 przesuwa si¢ obecnie
ku przodowi tak, ze wypycha karmelek z
rowka 25 i wsuwa go we wspomniane
gniazdo kola 10, przyczem papierek zawija
w znany isposob karmelek zwierzchu i od
spodu. Podczas dalszego przerywanego ob-
rotu kola z gniazdami papierek zawija
- czwarty bok karmelka, tworzac rurke o o-
twartych koncach, ktére skrecaja lub w in-

‘ny sposéb zawijaja zawijacze 60, poczem
-zawiniety  karmelek zostaje wyrzucony z

maszyny. Gdy jeden z rowkéw 25 pierscie-
nia 22 znajduje si¢ 'w miejscu zaladowania
kota z gniazdami, i gdy zaczyna dzialaé¢
popychacz 29, wtedy nastepny rowek 25
znajduje sie w miejscu odcinania karmel-
ka, osadzonego w nim mocno zapomoca
kierownicy 28.

Zastrzezenia patentowe.

. 1. Maszyna do zawijania karmelkow,
odcinanych z nieprzerwanego pasma masy
karmelowej, posiadajaca kolo przenoszace
z gniazdami oraz popychacz, przesuwajacy
si¢ ruchem postgpowo-zwrotnym w pla-
szczyznie obrotéw tego kola, znamienna
tem, Ze narzady, doprowadzajace mase
karmelowa i odcinajace z miej poszczegél-
ne karmelki, sa umieszczone zboku w pew-
nej odleglosci od toru popychacza (29),
przyczem w miejscu odcinania karmelkow
jest zastosowany specjalny przenosnik
(22), ktéry przenosi poszczegolne karmelki
z miejsca odcinania przed popychacz na-
przeciwko miejsca zatladowania do jedne-
go z gniazd kota (10).

2. Maszyna wedlug zastrz. 1, znamien-
na tem, ze wewnatrz obrotowego przeno-
$nika pierscieniowego (22) jest umieszczo-
na nieruchoma okragla tarcza (59), na po-
wierzchni za$ tego przenosnika sa wykona-
ne poprzeczne rowki (25), ktérych $cianki
obejmuja karmelek zprzodu, ztylu i od
spodu, przyczem zewnetrzna $cianka row-
ka, znajdujacego si¢ podczas obrotu pier-
$cienia (22) pod miejscem odcinania kar-
melka, jest zastonigta tukowa kierownica
(28), dzieki czemu karmelek po odcigciu z
pasma masy karmelowej jest mocno przy-
trzymywany ze wszystkich stron w rowku
(25), zanim dostanie si¢ przed popychacz
(29) naprzeciwko miejsca zaladowania do
jednego z gniazd kota (10).

3. Maszyna wedlug zastrz. 1 i 2, zna-



mienna tem, ze posiada cztery rowki (25),
obejmujace karmelki i rozmieszczone w
jednakowych odstepach katowych na po-
wierzenni pierscienia (22), obracanego ru-
chem przerywanym przez genewski mecha-
nizm wychwytowy, skladajacy sie z kétka
(26) z rowkami i czopa napedowego (27),
dzigki czemu wspomniany pierscien zosta-
je obracany tak, iz podczas kazdego swego
obrotu o jedna czwarta czesé okregu kota

jeden z rowkéw pierscienia zostaje prze-
niesiony z miejsca odcinania karmelka
przed popychacz naprzeciwko miejsca za-
ladowania do jednego z gniazd kola (10).

Alfred German Rose.
Rose Brothers (Gainsborough)
Limited.

Zastepca: Inz. S. Pawlikowski,
rzecznik patentowy.
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