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' (54) Vstupné-vystupni obvody mikropoditatového regulétoru

V{nélez vstupné-vystupni obvody mikropo-
titadového reguldtoru se tykéd obvodld pro

spojeni mikropodftadového reguldtoru s elek- <+

trickym nebo hydraulickym pohonem ne pra-

covnim stroji a s méfenim polohy Zdsti @

. stroje, ovldadanych timto pohonem, Jédrem -

vstupné-vystupnich obvodd podle vyndlezu
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sb¥rnice mikropo&{taede i k p¥evodu vystup~
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vodnik frekvence-nep¥t{ ¥{zeny dald{ obvody.
Timto zpisobem se zne¥n¥ zjednoduluji vstup-
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Suje spolehlivost systému, Snadno se téi

'nl-vystugni obvody mikropolitafe, coZ zvy- T
doc{1{ galvenické odd¥leni vstupnfich i vy= t_]

stupnich signdld od obvodd mikropolitele,
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VVyn‘ioz se tyki vatupn$-vystupnich obvodd mikropo&ftadového regulétofu, urdenych pro
spojeni s impulsnim m¥Fenim polohy ne pracovnim stroji a s enalogovou &4st{ reguldtoru
tohoto stroje.

o Dosud znémé vatupné-vystupnt obvody mikropodftaového reguldtoru jsou fe!eny tak,
e na vstupu skutedné polohy mikropo¥itaZového reguldtoru je obousm¥rny &ited, ve kterém
Je skumulovéna dosakend poloha, &.na vystupu mikropodftefového reguldtoru je dfslicova-
~snslogovy. pfevodnik, ktery prem¥nuje vypo¥tené Fizenf z &fslicové formy na elektrické
napéti pqttohn‘ pro *igen{ dal¥ich obvodd, nap¥. obvodd pro spindn{ tyristord, reguldtoru
proudu nebo otd¥ek nebo elektrohydraulického pFevodniku.

Jsou teké znémy systémy, kde na vstupu dosaZené polohy jsou dve jednosm¥rné E{tede
-8 ddaj o poloze se vyhodnocuje z jejich rozdilu, Hlevani nevyhoddh tohoto zapojeni je
gnalnd obvodové slofitost. Obousmérny #{tad skuteiné polohy spolu s obvody zaji#tujfcimi
pripojent tohoto ¥ftae na dstovou sb¥rnici mikropo¥itafového reguldtoru zehrmuje *adu
integrovanych obvodi.

V pfipadd pou¥it{ dvou jednosmérnych &{telli, které jsou zprevidla integrovédny v jednom
pouzdie po t¥ech, se bud kombinujf pro jejich vyu¥it{ ve vice m¥Fficich kendlech, nebo
Jeden z nich zdstdvd nevyukit. Také ¥fslicov@-snelogovy prevodnik ne v¥stupu mikropo¥iteo-
vého reguldtoru ‘je sloZity komplex obvodl, zvl48t8 v pPiped¥, kdy poZet bitd &islicovi-
-analogového pitevodniku je v#t31 neZ polet bitd detové sbirnice.

Dallf komplikece nastdvd pFi gelvenickém odddlenf{ elektrického nep¥tf{ potFebného pro
f{zeni del¥fch obvodd od sb¥rnic mikropodftefového reguldtoru, které se Ffe¥f bud galva-
nickym odd¥lenim esnalogového signdlu nebo gslvanickym odd&lenim sb&rnice.

Vatupné-vystupni obvody mikropoditefového reguldtoru Fedf tento problém podle vyndlezu.
Jeho podstate spo¥ivéd v tom, Ze vystup impulsniho ¥idle pro méfeni polohy je prfipojen ne
vstup bloku-uprevy signdlu, jehoZ obe vfstupy Jsou pfes blok logiky p¥ipojeny ne sériové
vatupy dvou Jednosa¥rnych ¥{ts¥d bloku &ftalfld, prilemi ridict, adresové e datové v§vody
bloku ¥fteld jsou pfipojeny k systému sb¥rnic, k n¥mui jsou ddle pfipojeny ¥idicf, adresové
a datové yyvody mikropoZftadového reguldtoru a bloku vyhodnocen{ zneménke, nae ¥fdic{ sb¥r-
nici systému sb¥rnic je piipojen #fdic{ vstup bloku logiky, pri%emZ sériovy vstup t¥etfho
Jednosm¥rného ¥itale bloku ¥fta¥d je pFipojen na hodinovy vy¥stup mikropo¥fta¥ového regu-
ldtoru a sériovy vystup tfetiho jednosm¥rného Zftele Jje pPipojen ne prvy vstup pFevodniku
frekvence-nep§ti, jeho¥ druhy vstup je pFipojen ne vystup bloku vyhodnocen{ znsménka,
vystup pilevodniku frekvence-nep¥t{ je pFfipojen na vstup vystupniho zesilovele, jehoZ
vistup je pFipojen na vstup deléfch regula&nich obvodd.

Systém vstupn¥-vy¥stupnich obvodd mikropo¥ftaZového reguldtoru podle vyndlezu odstra-
nuje uvedené nevyhody. Hlavn{ pfednosti podle vyndlezu je vyrazné zmenleni po¥tu sou¥dstek
a velmi jednoduché galvenické odd¥leni vistupniho signdlu ne vstupu frekven¥n&-snalogového
pFevodriku, kde staX{ galvanicky odd#lit pouze dve vodile. Deld{ vfhodou je spolehlivost
8 nizké nékledy. )

Vstupn¥-v¥stupni obvody mikropo&itefového reguldtoru podle vyndlezu jsou zFejmé
z pripojeného vikresu.

Systém podle vyndlezu sestévd z impulsntho ¥idla pro md¥¥enf polohy 1, které vyhodnocuje
skutednou polohu regulovaného objektu. Ddle sestdvd z bloku 21 dprevy signdlu, ktery upre-
vuje vystupni signdl z impulsniho &idla | pro m¥feni polohy na tver vhodny pro delsi
. spracovénf, z bloku 22 logiky a z bloku 23 X{tedd, ktery obsahuje t¥i jednosm¥rné progra-
movatelnd Eitele 231, 232, 233. Blok 23 ¥{talld je pripojen na systém sbirnic 3, které
~ spojujf vstupn¥-vystupni obvody a mikropo¥itafovim reguldtorem 4 a z deldich regulednich
obvodld 5 ¥izenych mikropo&ftadovym reguldtorem 4.
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Zatizeni mdZe déle obsshovat nadfezeny ¥fdici systém §, spojeny se systémem sb&rnic 3
Systém sbdrnic j miZe, nebo nemusf byt totoZny s vnit¥nimi sbérnicemi mikropoéitaéového
reguldtoru 4. Systém sbirnic J ddle sestdvd z ¥idici sbérmice 31, adresové sbirnice 31,

a datové sb¥rnice Jj. Sériovy vystup ti¥etiho jednosm¥rného ¥ftafe 233 je pfipojen na
pievodnik 24 frekvence-nep¥ti, ktery pievddl frekvenci impulsd na elektrické napdtf, jehoi
polarite je Fizena blokem 23 vyhodnoceni znsménke. Elektrické nap&t{ z vystupu pFevodniku
24 frekvence nap¥tl se pfivéddi ples vystupni zesilove& 26 ne dal¥f regule¥ni obvody 5.

Systém podle vyndlezu pracuje tak, Ze signdl z impulsnfho &idls ]} pro m&fen{ polohy
Je pres blok 21 dpravy signdlu e blok 22 logiky pFiveden podle smyslu pohybu impulsnfho
¢idle | pro méFeni polohy na sériovy vstup vZdy Jjednoho z dvojice jednosmsrnych &ftadd 231,
232. Detové vystupy t¥chto &f{ta¥d jsou prostfednictvim systému sbérnic 3 v potfebnych
okamZficich prend¥eny do mikropodftaZového reguldtoru 4 k del¥imu zpracovéni.

Timto reguldtorem vypo&tené hodnoty Fizeni, urdené pro deldf regulednf obvody 5, se po-
moci systému sb¥rnic 3 prenddejf{ do tFetfho jednosm&rného ¥ftee 233, ktery je naprogramo- '
vén jeko d&1i¥ frekvence. Na jeho sériovy vstup jsou piiv4ddny hodinové impulsy 2z mikro-
po¥itafového reguldtoru 4 e ne jeho sériovém vystupu jsou impulsy proménné frekvence,
kterd je zdvisld ne &{slu p¥ivedeném datovou sbirnicf 33.

Elektrické nep&ti poifebné pro ¥Fizeni delsich obvodd 5 je 2z této promdnné frekvence
vytvéfeno v pfevodniku 24 frekvence-napdt{, pfiZemf polarita tohoto nep&ti je urdovéne
" blokem 22 vyhodnocen{ zneménka ¥f{zeného systémem sb¥rnic 3. Ne poZadovenou uroven se toto
napéti uprevuje vystupnim zesilovadem 26.

Po dobu nulovédni bloku 23 &ita¥d je blokem 22 logiky 2 jeho spojenim s #{dici sb¥rnict
2} zejisténo, Ze nedojde ke ztrdtd impulsu z impulsniho ¥idla } prd méfeni polohy. Pokud
mikropo¥{tadovy reguldtor 4 mé pracovat v ndveznosti na nedfazeny ¥fdicf systém 6, Jje
tento systém s mikropo&italovym reguldtorem 4 spojen sxstémem sbérnic 3. :

Vyndlez lze vyufit pfedevSim v regulaci polohy na pracovnich strojfch ve spojeni
s elektrickymi nebo hydraulickymi pohony. '

PREDMET VINALEZU

1. Vstupnd-vystupni obvody mikropoditadového reguldtoru, obsshujfci impulsni ¥idlo pro
m&Feni, blok dprevy signdlu, blok logiky, blok &ftadd, reguleini obvody, systém sb¥rnic,
pfevodnik frekvence-nap¥tf, blok vyhodnoceni zneménke a zesiloveX, vyzna¥ené tim, Ze v¥stup
impulsnfho &idla (1) pro m¥feni polohy je pfipojen na vstup bloku (21) dpravy signdlu, jehoi
oba vystupy jsou p¥es blok (22) logiky pfipojeny na sériové vstupy dvou jednosmSrngch
&ftadd (231, 232) bloku (23) ¥itadd, pri¥emf ¥fdicf, adresové a datové vyvody bloku (23)
&{tadd Jsou p¥ipojeny k systému sbdrnic (3), k ndmu? jsou déle pkipojeny #idic{, adresové
a datové vyvody mikropodits¥ového reguldtoru (4) s bloku (25) vyhodnocenf znaménka, na
Ffdic{ sbdrnici (31) systému sbérnic (3) je pfipojen Ffdicf vstup bloku (22) logiky, pri¥ems
sériovy vstup t¥etfho jednosm¥érného &fte¥e (233) bloku (23) ¥fteZ) je pPfipojen ne hodinovy
v¥stup mikropo&itafového reguldtoru (4) e sériovy vystup tretiho jednosm¥rného ¥ftale (233)
je pripojen na prvy vstup plevodniku (24) frekvence-napiti, JjehoZ druhy vstup je pfipojen
ne vystup bloku (25) vyhodnoceni zneménka, v§stup pFevodniku (24) frekvence-nap¥tf je
pfipojen ne vstup vystupniho zesilovede (26), jehoX vy¥stup je pFipojen na vstup daldich
reguladnich obvodld (5).

2, Vstupng-vystupni obvody mikropo¥ftafového reguldtoru podle bodu 1, vyznalené tim, Ze
ne systém sb¥rnic (3) jsou pfipojeny #fdicf, adresové a datové vyvody nadPfeseného F{diciho

systému (6), '
1 vykres
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