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一种基于行车的高空作业载人行走装置

(57)摘要

本实用新型公开了一种基于行车的高空作

业载人行走装置，它包括横向支撑架；横向支撑

架的两侧分别固定设有带围栏的载人平台；横向

支撑架的中部设有主传动杆；主传动杆上设有行

走轮；主传动杆的至少一端设有行走摇臂；横向

支撑架的前后两端分别设有辅助轮；载人平台的

内侧对应面分别设有限位辊；载人平台的内侧对

应面分别设有刹车片；刹车片分别通过活动连杆

与载人平台上的制动杆杠杆连接。本实用新型整

体倒扣在行车上，形成安全的支撑结构；行走轮

和辅助轮起到前行的作用；限位辊防止运行时发

生横向偏转；刹车片与行车两侧贴合保证停止时

整体不会前后移动，便于人员站在载人平台上进

行作业；无需传统的搭建高梯，也无需停工停产。
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1.一种基于行车的高空作业载人行走装置，其特征是：它包括横向支撑架（11）；所述横

向支撑架（11）的两侧分别固定设有带护栏（6）的载人平台（5）；

所述横向支撑架（11）的中部设有主传动杆（10）；所述主传动杆（10）上设有行走轮（9），

且行走轮（9）与行车（4）的顶面相互对应滑动连接；所述主传动杆（10）的至少一端设有行走

摇臂（8）；

所述横向支撑架（11）的前后两端分别设有辅助轮（12）；所述载人平台（5）的内侧对应

面分别设有限位辊（3），且限位辊（3）与行车（4）的两侧相互对应滑动连接；所述载人平台

（5）的内侧对应面分别设有刹车片（7），且刹车片（7）与行车（4）的两侧相互对应贴合连接；

所述刹车片（7）通过分别活动连杆（1）与载人平台（5）上的制动杆（2）相互杠杆连接。
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一种基于行车的高空作业载人行走装置

技术领域

[0001] 本实用新型属于工业企业车间维修技术领域，具体涉及一种基于行车的高空作业

载人行走装置。

背景技术

[0002] 现有技术中，铝液熔炼车间受到设备的影响，厂房面积大且高度高，在厂房内都会

设置行车进行起吊作业；由于炼铝车间的温度高，厂房顶面以及行车上都会产生污物甚至

生锈，因此，需要根据实际情况对厂房顶面以及行车进行清洁作业。

[0003] 传统的作业方式是由人员架设高梯，逐片区域的进行清洁粉刷作业，这种方式需

要停工停产，不仅作业效率十分缓慢，还制约着正常的生产经营；其次，搭建高梯十分繁琐，

由于厂房占地面积大，都是采用逐片清洁作业后拆卸再更换区域重新搭建高梯，整个过程

十分繁琐，普遍需要占用至少10天，对正常的生产经营造成较大的影响。

发明内容

[0004] 本实用新型的目的是解决现有技术存在高空作业繁琐费事影响正常生产的技术

问题，提供一种基于行车的高空作业载人行走装置，以克服现有技术的不足。

[0005] 为了实现上述目的，本实用新型一种基于行车的高空作业载人行走装置，它包括

横向支撑架；所述横向支撑架的两侧分别固定设有带围栏的载人平台；

[0006] 所述横向支撑架的中部设有主传动杆；所述主传动杆上设有行走轮，且行走轮与

行车的顶面相互对应滑动连接；所述主传动杆的至少一端设有行走摇臂；

[0007] 所述横向支撑架的前后两端分别设有辅助轮；所述载人平台的内侧对应面分别设

有限位辊，且限位辊与行车的两侧相互对应滑动连接；所述载人平台的内侧对应面分别设

有刹车片，且刹车片与行车的两侧相互对应贴合连接；所述刹车片分别通过活动连杆与载

人平台上的制动杆相互杠杆连接。

[0008] 本实用新型结构合理，横向支撑架设置在行车的顶面，载人平台分别设置在行车

的两侧，整体倒扣在行车上，形成安全的支撑结构；行走轮通过行走摇臂进行操控操作方

便，横向支撑架的前后两端辅助轮能够起到辅助前行的作用，提高行走稳定性；限位辊为纵

向设置，对应设置在行车的两侧，防止运行时发生横向偏转；进行清洁粉刷作业时通过制动

杆和活动连杆来控制刹车片与行车两侧贴合，保证停止时整体不会前后移动，便于人员站

在载人平台上进行作业；其次，无需传统的搭建高梯，只需设置在行车上，利用行车的前后

移动，左右移动通过行走摇臂控制，实现前后和左右的移动，也无需停工停产，整体效率大

大提升。

[0009] 优点：1、与行车结合的，无需搭建高梯，装卸方便。

[0010] 2、四个方向可移动，操作方便，移动方便。

[0011] 3、四周加固护栏，安全系数高。

[0012] 4、装置设有操作平台，人员作业面积大。
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附图说明

[0013] 图1是本实用新型的结构示意主视图。

[0014] 图2是本实用新型的结构示意仰视图。

[0015] 图中1、活动连杆   2、制动杆   3、限位辊   4、行车   5、载人平台   6、护栏   7、刹

车片   8、行走摇臂   9、行走轮   10、主传动杆   11、横向支撑架   12、辅助轮。

具体实施方式

[0016] 参照图1至图2，本实用新型它包括横向支撑架11；所述横向支撑架11的两侧分别

固定设有带护栏6的载人平台5；

[0017] 所述横向支撑架11的中部设有主传动杆10；所述主传动杆10上设有行走轮9，且行

走轮9与行车4的顶面相互对应滑动连接；所述主传动杆10的至少一端设有行走摇臂8；

[0018] 所述横向支撑架11的前后两端分别设有辅助轮12；所述载人平台5的内侧对应面

分别设有限位辊3，且限位辊3与行车4的两侧相互对应滑动连接；所述载人平台5的内侧对

应面分别设有刹车片7，且刹车片7与行车4的两侧相互对应贴合连接；所述刹车片7分别通

过活动连杆1与载人平台5上的制动杆2相互杠杆连接。

[0019] 本实用新型结构合理，横向支撑架设置在行车的顶面，载人平台分别设置在行车

的两侧，整体倒扣在行车上，形成安全的支撑结构；行走轮通过行走摇臂进行操控操作方

便，横向支撑架的前后两端辅助轮能够起到辅助前行的作用，提高行走稳定性；限位辊为纵

向设置，对应设置在行车的两侧，防止运行时发生横向偏转；进行清洁粉刷作业时通过制动

杆和活动连杆来控制刹车片与行车两侧贴合，保证停止时整体不会前后移动，便于人员站

在载人平台上进行作业；其次，无需传统的搭建高梯，只需设置在行车上，利用行车的前后

移动，左右移动通过行走摇臂控制，实现前后和左右的移动，也无需停工停产，整体效率大

大提升。
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图1
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图2
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