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] (54) Cislicové zapojeni pro stanoveni staciondrni hodnoty analogového signilu

[_'-__.._._‘._.__- —————— et e e S

f Vynélez sa tyk4 &islicového zapojeni pro stano-
 veni stacionarni hodnoty analogového signalu.

|V oblasti soustav pro pfedb&iné zpracovani
linformace se vyskytuje fada iloh, pfi kterych je

~tieba stanovit staciondrni hodnotu ‘analogového

fsignélu na pozadi poruch. Vysledek stanoveni je
‘pfitom tfeba udat v &iselné forms. :
. Tento dkol se vyskytuje zejména pii méfeni
“teplot roztavenych kovi, napfiklad oceli, pomoci
teplotniho snimade, ktery se krdtkodobé& ponofuje
~do kovu. V tomto ptipadé je tieba stanovit v &iselné
form& hodnotu signilu odeé&teného snimade, ktera
se nastavi po skondeni pfechodového jevu zpiso-
‘beného setrvaénosti teplotniho snimade.
: Je zndmo Cislicové  vypocetni ' zafizeni, které
slouzi pro kontrolu parametri roztavenych kovt.
Toto zatizeni mitZe byt pouito naptiklad pro
méfeni teploty roztavenych kovii pomoci termo-
elektrického &ldnku a uddvd v &slicové forme
staciondrni hodnotu analogového signélu.
- Toto zndmé zafizeni sestdvi z pfevodniku analo-
gového signélu na impulzni &iselny kéd, ktery je
opatfen jednim vystupem kédovych impulzi odpo-
vidajicich kladnému piirtstku analogového signilu
. a druhym vystupem kédovych impulzt odpovidaji-
cich zédpornému’ pftiristku analogového signalu.
Zatizeni ddle obsahuje generitor taktovych impul-
70 a synchronizaéni obvod, ktery slou pro tasové
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" rozdéleni kédovych a taktovych impulzi a jehos

vstupy jsou pfipojeny k vystupim prevodniku
analogového signilu na impulzni &selny kéd

"~ a k vystupu generitoru taktovych .impulzi. Pro
. stanoveni okamZitého pfiriistku analogového sig-
- ndlu slouZi prvni a druhy prahovy &itag, jejichz

fddové vystupy jsou spojeny se vstupy dekodérti

" nulového stavu t&chto prahovych &itadd. Vystupy
- dekodérii jsou ptitom spojeny se vstupy pro

blokovani stavu pfislusného prahového ¢&itage pti
jeho odé&itani. Zatizeni dle obsahuje diskriming-
tor Casovych intervald, ktery slouzi pro vybér .

. interval@ mezi dvéma po sobé& nésledujicimi oka-

vz o

. mZiky, jestlie okamZity piiriistek analogového
- signdlu dosdhne pfedem stanovené hodnoty. Vstu-
' Py pro poditeéni nastaveni diskriminitort &aso-

. vych intervali jsou pFipojeny k pfepliiovacim

vstuplim prahovych &itadi. Poditaci vstup diskrimi-
nitoru Casovych intervali je pfipojen k vystupu
synchronizovanych taktovych impulza synchroni-
zaéniho obvodu. Vystupy synchronizovanych ké-
dovych impulzi synchronizainiho obvodu jsou

' spojeny s prahovymi &itadi a reverzibilnim ¢itaem,

ktery slouZi pro ziskéni paralelniho kédu vysledku.
Zapamatovéni vysledku vypodtu zajiStuje registr,
jehoZ informaéni vstup je pfipojen k fadovym
vystupim reverzibilniho &tade a jeho¥idici vstup je
pfipojen k vystupu diskriminatoru &asovych inter-
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vald. Vysledek vypodtu uchovdvany v registru je
v Ciselné formé 1nd1kovan ptipojenym élshcovym
indikatorem.

P¥i méfeni teploty kovu vznika v reverzibilnim
&itadi kod, ktery je imérny okamZitym hodnotdm
analogového signdlu, odeStenym pomoci teplotni-
ho snimade. JestliZe kladné nebo zdporné pfirtistky
signdlu presdhnou pfedem danou prahovou necitli-
vost g, pro odchylky signélu od staciondrni hodno-
ty, “které jsou zplisobeny poruchami, vznikaji na
preplitovacich vystupech prahovych ¢itact impul-
zy. Kazdy z- téchto impulzii uvede, diskriminator
Zasovych intervald, ktery pogitd synchronizované
taktové impulzy, do vychoziho stavu. JestliZe
piristek signélu v priibhu stanoveného Casového
intervalu Ty, ktery. je nastaven diskriminatorem
&asovych intervali, nepfekroli pfedem danou pra-
. hovou hodnotu g,, objevise navystupu diskriminé-
toru Zasovych intervalt signdl. Vyskyt tohoto
signdlu indikuje, Ze analogovy signdl doséhl stacio-
narni hodnoty. Paralelni kéd, ktery se v tdomto
okam¥iku nachazi v reverzibilnim &itadi, potom
umozfiuje vyhodnotit staciondrni hodnoty analo-
gového signélu. Signdl, ktery z vystupu diskriminé-
toru &asovych intervald pFichézi na fidici vstup
_ registru, pfend$i do tohoto registru informaci

o staciondrni hodnoté analogového signdlu.

Je tieba zdfiraznit, e paralelni kd zapsany do
registru se od kédu staciondrni hodnoty analogové-
ho signalu miZe liit o hodnotu 0,5 &, Maximaln{

- chyba stanoveni staciondrni hodnoty analogoveho
“signdlu ziskand pomoci popsaného zafizeni miZe
. tedy byt mensi nez 0,5 €.

PH zvyieni drovn& poruch je tfeba zvyiit praho-

vou necitlivost g, coZ vede ke zvétieni maximalni

1chyby stanoveni staciondrni hodnoty analogového
signdlu. Pfesnost stanoveni staciondrni hodnoty
‘analogového signilu tedy pfi pouZiti popsaného
zafizeni zna&nou mérou z4visi na drovni poruch.

Napfiklad pfi méfeni teploty roztavené oceli
pomoci zmimflch teplotnich snima&f, které se
kritkodob& ponofi do roztavené oceli, miZe dro-
veti poruch odpovidat odchylce analogového sig-

“nélu odpovidajici teploté 10 °C. V tomto pnpadé
' se musi nastavit prahovi citlivost g, = 10 °C, coZ pfi
mé&feni teploty roztavené oceli miiZe vést k chybé
. 45 °C. P¥i taveni a odlévéni kvalitnich oceli je tato
' chyba méfeni teploty nepfijatelnd.

Ukolem vyndlezu je odstranéni uvedenych ne-
dostatkil zndmych zafizeni, to je zejména zvySeni
presnosti m&feni staciondrni hodnoty analogoveho
signdlu na pozadi poruch.

Ukolem vynilezu déle je, vytvofit na zakladé
jednoduchych stavebnich prvki a jednotek ¢&islico-
vé vypodetni techniky &islicové zatizeni pro stano-
veni staciondrni hodnoty analogového signalu,
které umoziiuje vyhodnotit staciondrni hodnotu
analogového signilu jako primérnou hodnotu
mezi maximélnimi a minimdlnimi hodnotami ana-
logového signdlu, jehoZ zména v priib&hu predem
stanoveného Casového mterValu neptesdhne urci-
tou hodnotu.

Uvedeny tikol je vyfelen &islicovym zapojenim
pro stanoveni staciondrni hodnoty analogového
signdlu, které sestdvd z pfevodniku analogového
signdlu na impulzni &selny kéd, ktery je opatfen
vystupem kédovych impulzi odpovidajicich klad-
nému ptirGistku analogového signdlu a vystupem
kédovych impulzéi odpovidajicich zdpornému pii-
ritstku analogového signélu, generétoru taktovych
impulzi, reverzibilniho &itage, &islicového indika-
toru, ktery je elektricky spojen se fadovymi vystu-
py reverzibilniho &itale, prvniho a druhého praho-
vého ¢&itade, dekodéru nulového stavu tohoto
prvntho a druhého prahového. &itale, pfi¢emZ
vstupy dekodért jsou pfipojeny k tadovym vystu-
ptim prahovych &itadl a vystupy ke vstupiim pro
blokovéni stavu prvniho a druhého prahového
&tage pii jejich odeditdni, diskriminitoru Easovych
intervalli, jehoZ vstupy pro pocate&ni nastaveni
jsou ptipojeny k pfepliiovacim vstupim prahovych
&itadd, synchromzacniho obvodu, jehoZ dva vstupy.
jsou ptipojeny k vystuptim pfevodniku analogové-;
ho signdlu na impulzni &iselny kéd, tieti vstup.
synchroniza&niho obvodu je pfipojen ke generito-
ru taktovych impulzé, vystupy synchronizovanych
kédovych impulzi synchronizaéniho obvodu jsou
elektrxcky spojeny s prahovyml &itadi a reverzibil-

' nim &taem a vystup synchromzovanych takto-

vych 1mpulzi’1 synchronizagniho obvodu je spojen
s diskrimindtorem &asovych interval@, ]ehoz pod-
stata spodivd podle vyndlezu v tom, Ze sestdvd
z dglite kmitodtu 1:2, tff invertorli a sedmi
soudinovych hradel, pfi¢emZ diskrimindtor &aso-
vych intervald je opatien informa¢nim vystupem,
ke kterému jsou pfipojeny prvni vstupy prvniho,

" druhého, tfetiho a &tvrtého soutinového hradla

a pfes prvni invertor prvni vstup patého soucinové-
ho hradla, vystup synchromzovanych taktovych’

- impulzit synchronizagniho obvodu je spojen s dru-,

hym vstupem prvniho sou¢inového hradla, praho-.
vé &itate jsou opatfeny pomocnymi odéitacimi,
vstupy, které jsou pfipojeny k vystupu prvniho!
soudinového hradla, vystupy synchromzovanych,

' kédovych impulzi synchronizaéniho obvodu jsou

- pfes Sesté a sedmé soulinové hradlo propojeny’

s piisluinymi vstupy prahovych &itach a reverzibil-,

‘nfho &tade, pfiemZ vystup synchromzovanych'f

kédovych impulzf, odpovidajicich kladnému pii-:
ristku analogového signdlu je spojen s prvnim:
vstupem Sestého soudinového hradla, vystup:
synchronizovanych kédovych impulzi odpovidaji-.
cich zapomemu piiristku analogového signdlu je
spojen s prvnim vstupem sedmého souinového
hradla, druhé vstupy Sestého a sedmého soucinové-,
ho hradla jsou spojeny s prvnim vstupem patého
soutinového hradla, vystup Sestého soucinového
hradla je spojen s p¥ititacimi vstupy reverzibilniho
gitate a prvniho prahového Eitale a s odCitacim -
vstupem druhého prahového &itade, vystup sedmé-.
ho soudinového hradla je spojen s od&itacimi
vstupy reverzibilniho &tade a prvniho prahového
&itade a s pri&itacim vstupem druhého prahového
&itade, vystup synchronizovanych taktovych impul-



2l synchroniza&niho obvodu je s diskrimindtorem

‘&asovych intervali spojen pfes paté soudinové

‘hradlo, k jehoZ druhému vstupu je pfipojen vystup
synchronizovanych taktovych impulzd synchroni-
za¢niho obvodu, v¥stup patého soudinového hradla
je spojen s poditacim vstupem diskrimindtoru
Casovych intervalfi, druhé vstupy druhého a tfetiho
souinového hradla jsou pfes d&li¢ kmitodtu 1 : 2
spojeny s vystupem synchronizovanych taktovych
impulzi synchroniza&niho obvodu, vystup dekodé-
ru nulového stavu prvniho prahového &tage je
spojen s tfetim vstupem tfetiho soudinového hrad-
la, s druhym vstupem &tvrtého souéinového hradla
a pres druhy invertor s tfetim vstupem druhého
sou¢inového hradla, vystup dekodéru nulového
stavu druhého prahového &itade je spojen se
étvrtym vstupem druhého soudinového hradla,
s tfetim vstupem &tvrtého soudinového hradla
a pfes tfeti invertor se &tvrtym vstupem tietitho
soucinového hradla, vystupy druhého a tfetiho
soucinového hradla jsou samostatné spojeny s po-
mocnym od¢itacim vstupem a s pomocnym piiéita-
cim vstupem reverzibilniho &itace, piiCemZ fidici
vstup &islicového indikdtoru je pfipojen k vystupu
&tvrtého soudinového hradla.

Vyhodnost zafizeni podle vynadlezu spo&ivd zej-

'ména v tom, Ze se, jim dosahuje zvy3ené pfesnosti

méfeni staciondrni hodnoty analogového signilu,
pfiCemZ se pouZivi jednoduchych konstruk&nich
prvki.

Vynilez bude v dal$im textu blize objasnén na

- pfikladu provedent, za pomoci vykrest, kde na...

obr. 1 je znazornéno blokové schéma Cislicového -

zapojent pro stanovenf stacionarni hodnoty analo-

- gového signdlu podle vyndlezu, na obr. 2 je

znézornén charakteristicky pribéh zmény analo-

- gového signdlu v piipads, kdy bod tohoto charak-
 teristického priib&hu, ve kterém dojde ke spusténi

diskrimindtoru &asovych intervald, leZi ve stfedu
mezi body maximéalni a minim4ln{ hodnoty analo-

- gového signilu v daném tiseku, na obr. 3 je
! zndzornén obdobny priibéh jako na obr. 2, aviak
- v pfipadg, kdy bod charakteristického prabéhu, ve
"’kterém dojde ke spusténi diskriminitoru Casovych

' intervalfi, le#i nad stfedni hodnotou mezi body :

- maximélni a minim4lni hodnoty analogového sig-

; kdy bod charakteristického pribéhu, ve kterém :
dojde ke spusténi diskrimintoru ¢asovychinterva-

nélu v daném useku, a na obr. 4 je zndzornén
obdobny priibéh jako na obr. 2, aviak v ptipadg,

18, lezi pod stfedni hodnotou mezi body maximalni

| 'a minim4lni hodnoty analogového signélu v daném

Aseku. . A
Cislicové zafizeni pro stanoveni staciondrni hod-
noty analogového signilu, znizorn&né na obr. 1,

'sestavd z pfevodniku 1 analogového signilu na

-impulzni &selny kéd, generatoru 2 taktovych

‘impulzd, synchronizaéniho obvodu 3 slou¥iciho
)pro Casoyé rozdéleni kédovych a taktovych impul-

zl, prahovych &itadt 4, 5, dekodéru 6 nulového
stavu prahového itade 4, dekodéru 7 nulového

~stavu, prahového &itade 5, diskrim_inét_oru 8, takto-
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vych intervalii, reverzibilniho &itade 9, gislicového
indikdtoru 10, t invertord 11, 12, 13, sedmi
souc¢inovych hradel 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20
a déli¢e 21 kmitotu v poméru 1 : 2.

Pfevodnik 1 analogového signdlu na impulzni
ciselny kdd je opatien vstupem 22, vystupem 23
pro kédové impulzy odpovidajici kladnému pfi-
ristku analogového signdlu a vystupem 24 pro
kédové impulzy odpovidajici zdpornému piiristku
analogového signalu. Vystupy 23 a 24 jsou propo- -
jeny se vstupy synchronizaéniho obvody 3. Vystup
25 generétoru 2 taktovych impulzii je ptipojen
k- dalsimu vstupu synchronizaéniho obvodu 3.
Vystup 26 synchronizovanych taktovych impulzi
synchroniza&niho obvodu 3 je spojen se vstupem
soutinového hradla 14, se vstupem soudinového
hradla 15 a se vstupem déli¢e 21 kmitoétu 1 : 2.
Vystup 27 synchronizaéniho obvodu 3 slouZici pro
synchronizované kédové impulzy * odpovidajici
kladnému pfirtistku analogového signilu na vstupu
22 pfevodniku 1 analogového signalu na impulzn{
Ciselny k6d je spojen se vstupem soucinového
hradla 19. Vystup 28 synchronizagniho obvodu
3 pro synchironizované kédové impulzy odpovida-
jici zdpornému pfirastku analogového signélu na
vstupu 22 pfevodniku 1 analogového signilu na ,
impulzni Eiselny k6d je spojen se vstupem souéino- |
vého hradla 20. Vstupy 29, 30, 31 soudinovych
hradel 19, 20, 14 jsou propojeny navzijem. Vystup
32 soudinového hradla 14 je spojen s poéitacim
vstupem diskriminatoru 8 dasovych intervald. Vy-
stup 33 soudinového hradla 15 je spojen s pomoc-
nymi vstupy prahovych &itada 4, 5. Vystup 34
soucinového hradla 19 je spojen s pfigitacim
vstupem prahového &itade 5, od&itacim vstupem
prahového &itade 4 a s pFiditacim vstupem reverzi-

 bilniho &itade 9. Vystup 35 soudinového hradla 20

je spojen s odé&jtactm vstupem prahového ¢&itade 5,
Pfi¢itacim vstupem prahového &itade 4 a s odcita-
cim vstupem reverzibilniho &tade 9. R4dové vystu-~

- py 36 prahového &itade 4 jsou spojeny se vstupy

dekodéru 6 nulového stavu prahového ¢&itade 4.
Vystup pfeplnéni prahového &itace 4 je spojen se
vstupem 37 pro poéitedni nastaveni diskrimindto-
ru 8 ¢asovych intervalit. Vystup dekodéru 6 nulo-
vého stavu prahového &itade 4 jespojen se vstupem

38 pro blokovéni stavu prahového &itade 4 pfi

odditéni, se vstupem 39 soudinového hradla 16, se
vstupem 40 invertoru 13 a se vstupem 41 soucino-

- vého hradla 18. Rddové vystupy 42 prahového
. Citale 5 jsou spojeny se vstupy dekodéru 7 nulové-

ho stavu tohoto prahového &itade 5. Vystup pfepl-
néni prahového &itade 5§ je spojen se vstupem pro
pocatedni nastaveni diskriminitoru 8 Casovych

-intervalii. Vystup dekodéru 7 nulového stavu

prahového &itade 5 je spojen se vstupem 44 pro
blokovani stavu tohoto prahového ¢&itade 5, se
vstupem. 45 invertoru 12, se vstupem 46 sou&inové-

~ho hradla 17 a se vstupem 47 souginového hradla

18. Informadéni vystup diskrimindtoru 8 Casovych
intervald je spojen se vstupem 48 invertoru 11 a se
vstupy 49, 50, 51 soucinovych hradel 16, 17, 18. )



DU . - i

206694 o e
prikitaci vstup reverzibilniho ¢itate 9 a na odéitact’

. Vystup soatinového hradla 11 je spojen se vstu-
pem 31 soutinového hradla 14, vystup invertoru 12
je spojen-se vstupem 52 soutinového hradla 16
a vystup invertoru 13 je spojen se vstupem 53
souginového hradla 17: Vystup d&li¢e 21 kmitottu

"1 : 2 jespojen se vstupy 54, 55 soudinovych hradel
16, 17. Vystup 56 souéinového hradla 16 je spojen '

s pomocnym od¢itacim vstupem reverzibilniho
titate O a vystup 57 soudinového hradla 17 je

_spojen s pomocnym pFi¢itacim vstupem tohoto
reverzibilniho &itale 9. Vystup 58 souinového

'
T

hradla 18 je spojen se Fdicim vstupem &islicového

indikatoru 10. Radové vystupy 59 reverzibilniho

!

" &tade 9 jsou spojeny s informagnim vstupem

tohoto &slicového indikatoru 10.

Prahové &itate 4, 5 jsou tvofeny &itadi, jejichZ

modul odpovid4 stanovené. prahové necitlivosti g,
proti odchylkdm signalu od Staciondrni hodnoty
vyvolanym poruchami. '

" Diskriminitor 8 éasovych._intervélﬁ je tvdi’reh o 0 dn
' na vystupu pfeplnéni pfisluiného prahového &itale

&tatem, jeho modul odpovidéd délee pfedem

- daného &asového intervalu.

Cinnost &islicového zafizeni-pro stanoveni sta-
cionrni hodnoty analogového signdlu podle vyna-
'lezu je nésledujici: '

vstup prahového &itale 4. JestliZe ‘je piiriistek;

. analogového' signélu zéporny, pfichizeji kbdové,
impulzy z vystupu 35 soutinového hradla 20 na

oditaci vstup reverzibilniho ditade 9, odéitaci
vstup prahového &itate 5 a na pfiditaci vstup
prahového &itate 4. Jakmile se doséhne nulového
stavu prahového &itate 4, je dalii od&itani v tomto’
&itadi 4 pomoci dekodéru 6 zablokovino. Podobné, .
jakmile se dosshne nulového stavu prahového
titade 5 je dalsi odgitani v tomto prahovém dtali
5 zablokovéno dekodérem 7. V prahovém tadi .
5 vznikne tedy kéd, ktery odpovidd okamZitému

e o

piirtistku analogového- signdlu. viiéi - okamzZitému

' minimu prab&hu tohoto signélu'a v prahovém itaci
! 4 vznikne kéd, ktery odpovid4 okamZitému zdpor-

ve_ o

“ ! nému pirtistku analogového signdlu vadi okam#i-,
¢ tému maximu prib&hu tohoto analogového signd-
' Iu. Jestlife kterykoli z uvedenych okamzitych

ptirtistké prekrodi prahovou hodnotu €, objevi se

4, 5 impulz, ktery uvede diskrimindtor 8 dasovych.

- intervalfi do po¢itegniho stavu. Na pogtac vstup:

_Na vstup 22 pfevodniku 1 analogového signalu_

na ‘impulzni diselny k6d se pfivede analogovy
signdl. Na vystupu 23 nebo na vystupu 24 pievod-
niku analogového signdlu na impulzni &selny kdd

vznikaji kédové impulzy v zdvislosti na znaménku

pfirdstku analogového signdlu pfividéného na

vstup 22. Pocet t&chto kédovych impulzi je pfitom
L‘lm.érny prirlistku tohoto analogového signdlu. |
Kédové impulzy z vystupli 23 a 24 ptevodniku °

|
i

1 analogového signélu na impulzni ¢iselny kéd jsou .
vedeny na prvni a druhy vstup synchroniza&niho '
obvodu 3. Na tfeti vstup synchroniza¢niho obvodu !

3 pichazeji taktové impulzy z vystupu 25 geneté-
toru 2 taktovych impulzi. V synchronizaénim
obvodu 3 dochézi k &asovému rozdéleni kédovych -
" a taktovych impulz. Na vystupech 26, 27 a na
vystupu 28 synchronizaéniho obvodu 3 se objevuji -
synchronizované, to je Zasové rozdélné, kc‘)do'yé )
ataktovéimpulzy. oo T
" "Na pottku mé&tent je diskriminator 8 ¢asovjch
intervald pomoci nezndzornéného tlatitka nebo
automaticky nastaven do  po&iteéniho stavu.
V désledku toho se na informadénim vystupu
diskrimin4toru 8 asovych intervall objevi nizkeé .

blokovaci napéti, které uzavie souéinova hradla

15, 16, 17, 18a pfes invertor

15,16, 1 es invertor 11 otevfe soudinovd
hradla 14, 19, 20. e

Synchronizované kédové impulzy ' jsoﬁb ze' syn- -

" chroniza&niho obvodu 3 pfes oteviend soudinova
hradla 19, 20 vedeny na pfiitaci vstup nebo na
odéitaci vstup reverzibilniho &itage 9, ve kterém se
v disledku toho vytvafi paralelni kéd okamZité

hodnoty analogového signilu. Tytéz kédové im-

pulzy pfichdzeji na pficitaci a odéitaci -vstupy
prahovych &itadi 4, 5. JestliZe je pfitorn piirtstek
. analogového signdlu kladny, prichazeji kodové
| impulzy z vystupu 34 soutinového hradla 19 na

. diskrimin4toru 8 &asovych intervald- jsou’ pies

oteviené soudinové hradlo 14 pfividény synchro=

~ nizované taktové impulzy. Na informa&nim vystu-.

pu diskrimindtoru 8 &asovych intervaldi se miZe -
spoustéci napéti objevit jen tehdy; jestliZe tento; .
diskrimin4tor 8 asovych intervaliinebyl v pribéhu: :

- asového intervalu v, impulzemz vystupu pfeplné-;
" nf nékterého z prahovych &itatu 4, 5 uveden doi’

potateéniho stavu. V priib&hu zmén analogpvého,f :

. signdlu je tedy diskriminator 8 tasovych intervald:
_ uveden do potitetniho stavu vdy tehdy, jakmile:

v . o

' ptirtistek analogového signdlu v prib&hu Zasového:
intervalu T, pfesdhne hodnotu €. Jakmile analogo-'

2

. v§ signdl dosshne své staciondrni hodnoty, potom'

v o

' jeho kladné a zdporné pfirlistky ‘hodnotu €, ne-
* prekraduji. Po uplynuti &asového intervalu Ty
" mé&Feného od posledniho nastaveni diskrimindtorw’
| 8 tasovych intervali do potatetnihostavu, vznikne.
na jeho. informa&nim vystupu spoustéct napéti:
" Blokovaci napéti, které se objevi na vystupu; |

invertoru 11, pfitom zablokuje soutinovi hradla;

- 14, 15, 20, v disledku &ehoZ do reverzibilniho:

ttate 9 a prahovych &itadh 4, 5 neptichézejf.
k6dové impulzy. Soudasné je pferuseno vysilani

~ taktovych impulzi na poditaci vstup diskrimindto-

ru 8 &asovych intervald, v -disledku &ehoZ se:
spoustéci napéti na jeho informatnim’ vystupu:
zachova aZ do dalitho cyklu méfeni staciondrni
hodnoty analogdvé,ho signdlu. Spoustéci napéti,’

" které se objevi na informa&nim vystupu diskrimi-
" nétoru 8 ¢asovych intervalfi, sou€asné otev¥e soudi-;

nové hradlo 15. Synchronizované taktové impulzy:
‘pfitom z vystupu 26 synchronizaniho obvodw
-3 prochdzeji pfes souéinové hradlo 15 na pomocné

odéitaci vstupy prahovych gitati 4a S. :
* Jestlize hodnota analogového signélu, pfi které.
v diisledku signdlu z diskrimindtoru 8 Zasovych

intervald doglo k zablokovani reverzibilntho &itaCe

'9 a prahovych ¢itadh 4, a 5, leXi uprostfed mezi.



- body maxim4lIni a minim4ln{ hodnoty na charakte-
Histickém tseku kfivky pfedstavujici zévislost ana-
logového signalu na Case, viz obr, 2, je obsah AX,
prahového &itale 5 v okamziku zablokovani roven

obsahu AX, prahového &tace 4. o
- Taktové impulzy, které pies souéinové hradlo 15
pfichdzeji na pomocné odgitaci vstupy prahovych
Citatii 4 a 5, méni obsah t&chto prahovych &jtadi 4,
5. Jakmile se dosihne nulového stavu téchto

-prahovych &itadh 4, 5, jsou od&taci vstupy t&chto

prahovych &jtatl -4, 5 zablokovéany" dekodéry
6 a 7 nulového stavu téchto prahovych &ita&i 4, 5.
Na vstupy 41 a 47 soudinového hradla 18 je
souCasné pfivedeno spoustéci napéti. Protoze na
vstupu 51 tohoto souéinového hradla 18 jerovnéz
spoustéci napéti z informa&niho vystupu diskrimi-

natoru 8 asovych intervalli, objevi se na vystupu .

58 soudinového hradla 18 spoustéci napéti, piive-
deno na fidici vstup &islicového indikdtoru 10

. vyvola pfenos informace z reverzibilntho &itade
* 9 do tohoto &islicového indikatoru 10, kterym je
~ v Ciselné formé& zndzornéna velikost staciondrni -

" hodnoty- analogového signalu, kterd odpovida pra-

- mémé hodnoté mezi body maximalni a minimAlni -

hodnoty analogového signilu v uvedeném charak-
teristickém tseku k¥ivky zmén tohoto analogového
Signalu. ] )

JestliZe bod na k¥ivce zmén analogového signdlu,
ve kterém v dasledku napéti z informaéniho

| vystupu diskrimindtoru 8 Casovych intervali dojde
i k zablokovini reverzibilntho &itade 9, leZi nad

stfedem mezi body maxim4lni a minimalni hodnoty

_.analogového signilu v charakteristickém tseku

- této kiivky, viz obr. 3, je obsah AX, prahového -

Litale § v okamZiku objeveni signélu na informa&-

him vystupu diskrimindtoru 8 &asovych intervalé:

Vet nez obsah AX, prahového &itade 4, pricems
velikost odchylky AX‘, bodu zablokovéni .od

stfedu mezi body maximalni a minimalni hodnoty

analogového signilu na charakteristickém tseku
této kfivky je ddna nésledujicim vztahem:

AX; - AX,
Xy =201 " 0%
A% 2 )

v

Synchronizované taktové impulzy, které Zvystu-

pu 33 soucinového hradla 15 ptichizeji na pomoc-

- né odiitaci vstupy prahovych &itadt 4 a 5, budou
- TovnéZ obdobnym zpisobem ménit obsah téchto_

prahovych &itadh 4 a 5, nulového stavu se viak
dosdhne nejdfive v prahovém &itadi 4, zatimco
v_prahovém ¢&itadi 5 bude kéd, ktery odpovida

fozdilu AX, a AX,. Jakmile se v prahovém &itadi

2

~ nastavi nulovy stav, je tento prahovy &itac 4 deko-

fdérem 6 zablokovin a souasné je pfivedeno

. spoustéci napéti na soucinovd hradla 16 a 18.

Dekodér 7 nulového stavu prahového &itace 5 vysle
pfes invertor 12 spoust&ci napéti na vstup 52
soucinového hradla 16. Protoze na vstupu 49
tohoto soudinového hradla 16 je vtomto okamziku
také spoustéci napéti z informagniho vystupu

206694

diskrimindtoru 8 ¢asovyich intervall, prochazeji -

' synchronizované taktové impulzy, jejichZ kmitodet

je déli€em 21 kmitoétu 1 :'2 sniFen na polovinu, -
pfes souéinové hradlo 16 na pomocny odéitaci
vstup  reverzibilntho, &itage 9. Tyto syn-
chronizované taktové impulzy pfichdzeji na uvede-

_ ny pomocny -od&itaci vstup reverzibilniho &itade

9 tak dlouho, dokud se nedosihne nulového stavu
téchto prahovych &fta&d 5 a 4. -Spoustéci napé&ti
z vystupu dekoddéru 7 nulového stavu prahového
Litaée 5 pfitom pomoci invertoru 12 uzavfe soudi-
nové hradlo 16. Do reverzibilniho &itake 9 tedy

pfijde poget impule, ktery podie vztahu (1)

- odpovidd vypoéitané hodnoté AX',, v disledku

¢ehoZ je obsah reverzibilniho &itade 9 automaticky
opraven na pozadovanou hodnotu, kter4 jerovna
primérné hodnot& mezi maximalni a minimalni -
hodnotou analogového signilu na charakteristic-
kém tseku priib&hu tohoto analogového signalu.
Pfi dosaZeni nulového stavu prahového &itade § se
otevie soudinové hradlo 18, coZz umozni pfenos
informace o hodnoté& analogového signilu do
Cislicového indikdtoru 10.

V pfipadé, kdy bod, ve kterém v disledku napéti
z informacniho vystupu diskrimindtoru 8 Casovych
intervalt do$lo k zablokovani reverzibilniho &itade

°9, leZi pod stfedem mezi body maximdlni a mini-

mélni hodnoty analogového signdlu v charakteris-

 tickém tseku kiivky, viz obr. 4, je obsah AX,

prahového &itake 5 pii objeveni signélu na infor-

- maénim vystupu diskrimindtoru 8 &asovych inter-

vali mensi nez obsah AX, prahového &tade 4.

- Odchylka AX*; tohoto bodu zablokovani od

+ stfedu bodfi maximélni a minimalni hodnoty analo-
- 8ového signalu na charakteristickém tdseku kiivky

je v tomto piipadé déna nésledujicim vztahem: .
Axy= AX2 = AX, ; AX )

Synchronizované taktové impulzy, které pficha-

~ zeji na pomocné odéitaci vstupy prahovych &itadh

4 a §, méni obsah téchto prahovych &itadd 4 a 5.
Jakmile se dosihne nulového stavu prahového

_ Citale §, objevise v prahovém ¢itadi 4 kéd, ktery

~odpovida rozdilu hodnot AX, a 'AX,. Dekodér
7 pfitom zablokuje od&itaci vstup prahového &itage
-§ a otevie soudinové hradlo 17. Synchronizované

taktové impulzy prochézeji pies d&li¢ 21 kmitoctu

1:2 a soudinové hradio 17 na pomocny pficitaci
vstup reverzibilntho ¢itale 9, do té doby dokud se

. nedosdhne nulového stavu jak v prahovém &itadi 4,

tak i v prahovém ¢&itadi 5. Dekodér 6, ktery blokuje

- odéitaci vstup prahového &itale 4, uzavie pfes

invertor 13 souéinové hradlo 17. TentyZz dekodér
6 soucasné otevie souéinové hradlo 18. Do reverzi-

- bilntho &itate 9 tedy prijde poget impulzd, ktery

odpovidd hodnoté AX," podle vztahu (2), v dii-" .
sledku €ehoz je obsah reverzibilniho &itade 9 auto-
maticky opraven na pozadovanou hodnotu, ktera
odpovidd bodu, leZicimu uprostied mezi body
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maximélni 4 minimélni hodnoty analogového sig-
nilu na charakteristickém tGseku kfivky. Opraveny
obsah reverzibilniho &itade 9 je pomoci signélu
z vystupu 58 sou¢inového hradla 18 pfiveden do

&islicového indikdtoru 10, kde je zndzornénv éisel- -

. né formé.

" Popsané provedent &islicového zatizent pro sta-
noveni staciondrni hodnoty analogového signdlu '
umoziiuje dosdhnout presnéjsiho hodnoceni sta- ;

ciondrni hodnoty tohoto analogového signélu.

. Chyba stanoveni staciondrni hodnoty analogového -

- signdlu pfitom nezdvisi na drovni poruch, ale
' vyludn& na rozliSovaci schopnosti pfevodniku

1 analogového signilu na impulzni &selny kéd.

" Pouziti jednoduchych prvki a stavebnich celktl

&slicové vypotetni techniky p¥itom zajistuje vyso- -

kou spolehlivost zafizeni, nizké pofizovacindklady
a umoZiiuje dosaZeni malych rozmé&ri zafizeni.

Pouziti popsaného &islicového zafizeni pro sta-
noveni ‘staciondrni hodnoty analogového signélu,
naptiklad pro &slicové méfeni teploty roztavené .

oceli pomoci termoéldnku, ktery se kratkodobé
ponofuje do roztavené oceli, zarucuje vysokou
presnost méfeni. . ’

Jestlize se v za¥izeni pouZije pfevodnik analogo-
vého signalu na impulzni &selny kéd s rozliSovaci -
schopnosti naptiklad 1°C, je maximilni chyba, *
kterou zafizeni vnasi do méfici soustavy, maximal-
né +0,5 °C. ‘ ‘

V ptedchozim popisu byl popsén jeden pfiklad
provederii zafizeni podle vynilezu, je viak zfejmé,

‘Zena éiilicovém za¥izeni pro stanoveni staciondrni

hodnoty analogového signdlu mohou byt provede-
ny daldi obmény, které nepfesahuji rozsah vynale-
zu uréeny definici pfedmétu vynilezu. '

Zatizeni podle vynélezu lze pouZit v soustavéch
pfedb&zného zpracovani informace, ve kterych je
informace sniménaisnimaéi parametri technolo-

. gickych procesii, naptiklad ke stanoveni teploty

roztavené oceli, kterd se méfi ponornym termo-
Sldnkem.

B

PREDMET VYNALEZU

Gislicové zapojeni pro stanoveni staciondrni !

hodnoty analogového signilu, které sestava z pie-

vodniku analogového signdlu na impulzni &iselny
kéd, ktery je opatfen vystupem kédovych impulzi
odpovidajicich kladnému pfirtistku analogového- '

signdlu a vystupem kédovych impulzd odpovidaji-
cich zdpornému piiristku analogového signalu,
generétoru taktovych impulzd, reverzibilniho &ita-

e, &islicového indikdtoru, ktery je spojen se.

f4dovymi vystupy reverzibilniho &itade, prvniho
a druhého prahového &itade, dekodérii nulového

stavu tohoto prvniho a druhého prahového Sitade,
pfitem? vstupy dekodéril jsou pfipojeny k fado-

vfm vystupim prahovych &tadh a vystupy k¢

vstupm pro blokovani stavu prvniho a druhého :
prahového &tade pii jejich odeitani, diskrimind- :

toru éasovych intervali, jehoZ vstupy pro podatedni
nastaveni jsou pfipojeny k vystupiim pfeplnéni

prahovych &ita&d, synchronizaéniho obvodu, jehoZ:
dva vstupy jsou pfipojeny k vystupiim pfevodniku -

analogového signélu na impulzni &selny kod, tfeti
vstup ‘synchroniza&niho  obvodu je pfipojen ke
generitoru taktovych impulzd, vystupy synchroni-
zovanych kédovanych impulzi synchroniza¢niho
obvodu jsou elektricky spojeny s prahovymi &itai
a reverzibilnim &tadem a vystup synchronizova-
nych taktovych impulzt synchronizaéntho obvodu

je spojen s diskrimindtorem &asovych intervald,

vyznadujici se tim, Ze sestdvd z délide (21) kmitoltu

1: 2, ti invertort (11, 12, 13) asedmi soudinovych '

_ hradel (14, 15, 16, 17, 18, 19, 20) pfidemZ prvni
vstupy prvniho, druhého, tfetiho a &tvrtého soudi-
nového hradla (15, 16, 17, 18) jsou ptipojeny
k informa&niimu vystupu diskrimintoru (8) Caso-
vych intervalé, ke kterému je soucasné pfes prvni
invertor (11) p¥ipojen prvni vstup patého soucino-
vého hradla (14), vystup (26) sy nchronizovanych

‘taktovych impulzi synchronizatnfho obvodu (3) je

spojen s druhym vstupem prvniho soudinového

_hradla (15), prahové &tace (4, 5) jsou opatfeny

. pomocnymi odéitacimi vstupy, které jsou pfipoje-

ny k vystupu (13) prvniho soudinového hradla

© (15), vystupy (27, 28) synchronizevanych kédo-

vych impulzd synchronizainiho obvodu (3) jsou
pres Sesté a sedmé soudinové hradlo (19, 20)
propojeny s pfislu$nymi vstupy prahqvych &itagd
(5, 4) a reverzibilniho &ftade (9), pfidem vystup
(27) synchronizovanych kédovych impulzi odpo:
vidajicich kladnému pfirtistku analogového signdli
je spojen s prvnim vstupem Sestého soudinového

~'hradla (19), vystup (28) synchronizovanych kédo-
" vjch impulzii odpovidajicich zdpornému piiristku

jnalo'gového signdlu je spojen s prvnim irstuperq
edmého soudinového hradla (20), druhé vstupy

: §_estého a.sedmého souéinového hradla (19, 20)
~ jsou spojeny s prvnim vstupem (31) patého soudi- .
" nového hradla (14), vystup (34) $estého soucino-

-

‘vého hradla (19) je spojen s pfititacimi vstupy -

reverzibilntho &tade (9) a prvntho prahového
&itade (5) a s odéitacim vstupem druhého prahové- .
ho &tade (4), vystup (35) sedmého soucinového
hradla (20) je spojen s od¢itacimi vstupy reverzibil-
niho &tade (9) a prvniho prahového itade (5)
a s prigitacim vstupem druhého prahového Sitade

*(4), vystup (26) synchronizovanych taktovych im-

pulzd synchroniza&niho obvodu (3) jes diskrimin4-
torem (8) Zasovych intervalil spojen pfes paté
soudinové hradlo (14), k jehoZ druhému vstupu je

' pfipojen vystup (26) synchronizovanych taktovych

'impulzt synchronizaéniho obvodu (3), vystup (32)

" patého soudinového hradla (14) je spojen s podita-

cim vstupem diskrimindtoru (8) ¢asovych interva-
16, druhé: vstupy (54, 55) druhého a tietiho
soudinového hradla (16, 17) jsou ptes déli€ (21)



kmitoétu 1 : 2 spojeny s vystupem (26) synchroni-
-zovanych taktovych impulzii synchronizaniho ob-
vodu (3), vystup dekodéru (7) nulového stavu
prvniho prahového ¢itae (5) je spojen's tfetim
7 vstupem (46) tfetiho sou¢inového hradla (17),
s druhym vstupem (47) &tvrtého souinového
hradla (18) a pfes druhy invertor (12) s tfetim
vstupem (52) druhého soudinového hradla (16),
vystup dekodéru (6) nulového stavu druhého
prahového ¢&itale (4) je spojen se étvrtym vstupem
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(39) druhého soucinového hradla (16), s tfetim -
vstupem (41) ¢tvrtého souéinového hradla (18)
a pfes tfeti invertor (13) se &tvrtym vstupem (53)
tietiho soucinového hradla (17), vystupy (56, 57)
druhého a tfetiho souéinového hradla (17, 16) jsou
samostatné propojeny s pomocnym od¢itacim
vstupem a s pomocnym pfi¢itacim vstupem reverzi-
bilntho &itade (9), pfidemz Fdici vstup &islicového
indikatoru (10) je pfipojen k vystupu (58) étvrtého
soucmoveho hradla {18). :

4 vykresy



7440 /3 7

Tar | | hﬂ 7l

206 g94

7 K T8

/
VN VAV YA A VA VA WA

~
~N
A

RN

/it K44




206 @94

A/‘Z fMZ
AX
Ep




	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

