POLSKA
RZECZPOSPOLITA
LUDOWA

OPIS PATENTOWY

62591

Patent dodatkowy

do patentu
Zgloszono:
Pierwszenstwo:
URZAD
PATENTOWY
P H l Opublikowano:

02.1.1968 (P 124 472)

15.V.1971

KL 602, 3/00

MKP F15b, 3/00

UKD

Tworca wynalazku: Bogdan Koprowski

Wiasciciel patentu: Instytut Techniki Cieplnej, £.6dz (Polska)

Urzadzenie do samoczynnej zamiany stalego ciSnienia czynnika
na ciSnienie okresowo zmienne

1
Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do samoczyn-
nej zamiany stalego ci$nienia czynnika — na ci$nienie

okresowo zmienne, konieczne do wytwarzania ruchu
posuwistozwrotnego ttoka lub membrany silownikéw w
serwomotorach elektropneumatycznych i elektrohydra-
ulicznych krokowych, majacych zastosowanie w ukla-
dach automatycznej regulacji lub zdalnego sterowania
organami nastawiajacymi jak zawory, zasuwy, klapy.

W znanych sitownikach ruch posuwistozwrotny tltoka
lub membrany powodowany jest przez cis$nienie robo-
cze wprowadzone pod tlok. Nastepnie, po wykonaniu
skoku tloka, doplyw cis$nienia roboczego jest przerywa-
ny a przestrzen pod ttokiem jest laczona z cisnieniem
atmosferycznym i tlok powraca do polozenia wyjscio-
wego pod wplywem sprezyny zamocowanej w sifowniku.

Znane sa dotychczas nastepujace urzadzenia impulsu-
jace; elektroniczne, elektro-mechaniczne i mechaniczne.

Wada impulsator6w elektronicznych z przekaznikami
jest posiadanie stykéw zamykajacych i otwierajacych
obwodd elektryczny z duza czestotliwoscia, co powoduje
malg ich trwalo§¢ w stosunku do innych elementow
ukladu.

Impulsatory elektro-mechaniczne wymagaja stosowa-
nia silnika o regulowanej liczbie obrotow. Natomiast
impulsatory mechaniczne w ktérych tlok wozrzadezy
zwiazany jest mechanicznie z ttokiem roboczym sitow-
nika, maja ograniczona mozliwo$¢ zmiany czestotliwo-

" §ci impulsowania oraz wymagaja kazdorazowego doboru
impulsatora do sitownika ttokowego lub membrano-
wego. °
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Celem wynalazku jest wyeliminowanie wyzej opisa-
nych wad urzadzefi impulsujacych stosowanych w ukla-
dach automatycznej regulaciji.

Cel ten spelnia urzadzenie do samoczynnej zamiany
stalego - ciSnienia czynnika na ciénienie okresowo
zmienne, skladajace si¢ z cylindra, umieszczonego w
nim suwliwie tloka i sprezyny. W cylindrze znajduje sie
zasilajacy kanal sitownika i urzadzenia oraz odprowa-
dzajacy kanal sitownika i odprowadzajacy kanal urza-
dzenia. W tloku znajduje si¢ wlotowy kanat sitownika,
wlotowy kanal urzadzenia, wlotowy kanat sitownika i
wlotowy kanat urzadzenia.

Wlotowy kanal sitownika i wlotowy kanat urzadzenia
sa uksztaltowane na wlocie podluznie a wylotowy kanat
urzadzenia jest uksztaltowany na wylocie podtuznie w
ten sposob, ze w wyjsciowym skrajnym polozeniu tto-
ka urzadzenia, zasilajacy kanal silownika i urzadzenia
jest polaczony z wlotowym kanalem sitownika. W poto-
zeniu posrednim wylotowy kanal urzadzenia potaczony
jest z odprowadzajacym kanalem urzadzenia. W konco-
wym skrajnym polozeniu ttoka. zasilajacy kanal sitowni-
ka i urzadzenia polaczony jest z wlotowym kanalem
urzadzenia a wylotowy kanal sitownika z odprowadza-
jacym kanalem sitownika. Na odprowadzajacym kanale
urzadzenia znajduje si¢ dtawiacy zawor.

Urzadzenie wedlug wynalazku nie wymaga dodatko-
wych Zrodet energii, gdyz energii napedowej dostarcza
czynnik roboczy sitownika. Ponadto wyeliminowana jest
konieczno$¢ kazdorazowego doboru urzadzenia do si-
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lownika, a takze mozliwe jest dowolne zwigkszanie czg-
stotliwosci impulsowania. ’
Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przykta-
dzie wykonania na rysunku, na ktéorym fig. 1 przedsta-

-wia przekréj podluzny urzadzenia, a fig. 2 przedstawia

schemat polaczenia impulsatora z sitownikiem ttoko-
wym. :

W cylindrze 1 umieszczony jest suwliwie roboczy
tlok 2 urzadzenia, a pod tlokiem 2 znajduje si¢ prze-
strzefi 11 i sprezyna 3, ktéra utrzymuje tlok w skrajnym
polozeniu. Cylinder 1 posiada prowadnicg 4, ktora za-
bezpiecza tlok 2 przed obrotem oraz zasilajacy kanal 5§
silownika 15 i urzadzenia odprowadzajacy kanal 9 si-
townika i odprowadzajacy kanat 13 urzadzenia.

'W tloku 2 urzadzenia znajduje si¢ wlotowy kanat 6
sitownika 15 polaczony z przestrzenia 7 nad ttokiem 2
urzadzenia, wylotowy kanat 8 sifownika 15 i wylotowy
kanat 12 urzadzenia oraz wlotowy kanal 10 urzadzenia.
Na odprowadzajacym kanale 13 urzadzenia znajduje si¢
dlawiacy zawor 14. Cylinder 1 zamocowany jest kolnie-
rzowo do dna sitownika 15, w ktorym znajduje si¢ ro-
boczy ttok 16 silownika 15 i sprezyna 17. Tiok 2 urza-
dzenia posiada segment 18 zamocowany w sposéb ru-
chomy wzgledem tloka. Do regulacji doplywu czynnika
roboczego do urzadzenia stuzy zawoér ZE.

Z chwila otwarcia zaworu ZE czynnik roboczy, na
przyklad sprezone powietrze dostaje si¢ przez zasilajacy
kanal 5 silownika 15 do przestrzeni 7 nad tlokiem 2
urzadzenia i pod roboczy tlok 16 sitownika 15 serwo-
motoru krokowego. Ci$nienie powoduje ruch robocze-
go tloka 16 sitownika 15 i $cisnigcie sprezyny 17. Czyn-
nik roboczy  wywiera réwniez nacisk ma dno tloka 2
urzadzenia, ktérego ruch w pierwszej chwili jest hamo-
wany poduszka powietrzna w przestrzeni 11 pod tlo-
kiem 2 urzadzenia na skutek odcigcia przez segment 18
drogi z wylotowego kanatlu 12 urzadzenia od odprowa-
dzajacego kanalu 13 urzadzenia.

Po wykonaniu skoku przez roboczy ttok 16 sitownika
15 cisnienie panujace w przestrzeni 7 powoduje przesu-
nigcie tloka 2 urzadzenia, ktéry pokonuje op6ér podusz-
ki powietrza w przestrzeni 11 i opor sprezyny 3 urza-
dzenia. Nastepuje wowczas polaczenie wylotowego ka-
nalu 12 umad(?qig |z odprowadzajacym kanalem 13
urzadzenia. Czufn'ili “roboczy z przestrzeni 11 wyplywa
na, emqbrz, co ulatwia dalszy ruch ttoka 2 urzadzenia.
Czujnik doplywa w sposob ciagly przez zasilajacy ka-
nal 5 silownika 15 i wlotowy kanal 6 silownika 15 do
przestrzeni 7 nad ttokiem 2 urzadzenia.

62591

10

15

20

25

30

45

4

Nastepuje przesunigcie ttoka z urzadzenia w koncowe:
skrajne polozenie i wylotowy kanal 8 silownika 15 I3-
czy si¢ z odprowadzajacym kanatem 9 sifownika 15, ci-
$nienie w przestrzeni 7 laczy si¢ z ci$nieniem atmosfe-
rycznym i roboczy tltok 16 silownika 15 pod wplywem
sprezyny powrotnej 17 sitlownika 15 wraca do polozenia
wyjsciowego. Jednoczesnie czynnik roboczy zasilajacym
kanalem 5 silownika 15 przedostaje si¢ do wlotowego
kanatu 10, a nastgpnie do przestrzeni 11 pod tlokiem 2
urzadzenia, powodujac jego powrdt do wyjsciowego po-
fozenia skrajnego. Cykliczna praca urzadzenia powtarza
si¢ do chwili zamknigecia zaworu ZE.

Czestotliwos¢ pracy urzadzenia wedlug wynalazku
jest funkcja ci$nienia roboczego przy okreslonym wspol-
czyhniku sprezystosci sprezyny 3 i okreSlonym stopniu
otwarcia dlawiacego zaworu 14 na odprowadzajacym
kanale 13 urzadzenia.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do samoczynnej zamiany stalego cisnie--
nia czynnika na ci$nienie okresowo zmienne, skladajace:
si¢ z cylindra i umieszczonego w nim suwliwie tloka
oraz sprezyny, znamienne tym, ze w cylindrze (1) znaj--
duje si¢ zasilajacy kanat (5) sitownika (15) i urzadzenia
oraz odprowadzajacy kanat (9) silownika (15) i odpro-
wadzajacy kanal (13) urzadzenia a w tloku (2) znajduje
si¢ wlotowy kanat (6) sitownika (15), wlotowy kanal (10)
urzadzenia, wylotowy kanal (8).sitownika (15) i wylo-
towy kanal (12) urzadzenia, przy czym wlotowy kanal
(6) sitownika (15) i wlotowy kanal (10) urzadzenia sa

. uksztaltowane na wlocie podluznie a wylotowy kanat

(12) urzadzenia jest uksztaltowany na wylocie podtuznie
w ten sposob, ze w wyjéciowym skrajnym polozeniu tlo-
ka (2) urzadzenia, zasilajacy kanat (5) silownika (15) i
urzadzenia jest polaczony z wlotowym kanatem (6) si-
townika (15), w polozeniu posrednim wylotowy kanat
(12) urzadzenia polaczony jest z odprowadzajacym ka--
nalem (13) urzadzenia, w koficowym skrajnym poloze--
niu tloka (2) zasilajacy kanat (5) sifownika (15) i urza-
dzenia polaczony jest z wlotowym kanatem (10) urza-
dzenia a wylotowy kanal (8) sitownika (15) z odprowa--
dzajacym kanalem (9) sitownika (15).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze
na odprowadzajacym kanale (13) urzadzenia znajduje
si¢ dlawiacy zawor (14).



Kl. 60 a, 3/00 : 62591 MKP F 15 b, 3/00

7
15
16
7 —
. 5
X
4 7]
ﬂ9§1~ 13
\
s

Fig.2



	PL62591B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


