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Téléecommande pour installation de protection solaire et installation de protection solaire en tant que telle.

@ L'invention concerne une télécommande (T) destinée
a commander une unité de contrble (30) d’'une installation
de protection solaire (l), ladite télécommande (T) compre-
nant un boitier (200) ; au moins deux dispositifs d’actionne-
ment (101, 103) montés a basculement par rapport au
boitier (200) et présentant chacun une forme allongée le
long d’'une direction d’allongement (Y1, Y2), lesdits au
moins deux dispositifs d’actionnement (101, 103) étant dis-
posés sensiblement parallélement I'un par rapport a l'autre,
et étant en outre décalés 'un de 'autre le long d’un axe lon-
gitudinal (X) s’étendant sensiblement perpendiculairement
a la direction d’allongement (Y1, Y2).

L’invention concerne également une installation de pro-
tection solaire (I} comprenant une telle télécommande (T).
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Description

Titre de l'invention : Télécommande pour installation de protection
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solaire et installation de protection solaire en tant que telle

Domaine technique de I’invention

La présente invention concerne une t€lécommande destinée & commander une unité
de contrdle d’une installation de protection solaire, notamment concernant
I’actionnement du bouton de commande des dispositifs d’actionnement présents sur la
télécommande pour sélectivement activer ou non une fonction correspondante de
I’installation de protection solaire.

L’invention concerne aussi une installation de protection solaire comprenant une telle
télécommande.

La présente invention trouve notamment une application dans le domaine de la
domotique.

Etat de la technique

Il est connu de I’état de la technique d’utiliser des dispositifs d’actionnement pour
actionner des ¢léments de commutation d’une télécommande manuelle, comme par
exemple des interrupteurs disposés sur un circuit électronique de commande.

Le fait d’appuyer sur une zone d’appui donnée du dispositif d’actionnement permet
d’actionner I’élément de commutation pour le faire passer vers un état actif, ce qui
provoque la mise en ceuvre de la fonction €lectrique associée a cet élément de com-
mutation. Par exemple, une telle fonction électrique peut étre la fermeture d’un circuit
électrique dont I’€élément de commutation fait partie intégrante.

De maniere avantageuse, le dispositif d’actionnement peut comprendre un
mécanisme de rappel associé a la zone d’appui, et configuré pour assurer une fonction
de rappel de la zone d’appui vers une position de repos. Ainsi, le relachement de la
zone d’appui permet le retour de I’élément de commutation vers son état inactif, et
c’est la raison de 1’existence du mécanisme de rappel susmentionné.

Pour commander des fonctions électriques simples par 1’intermédiaire d’une télé-
commande, il est connu d’utiliser des dispositifs d’actionnement configurés pour
basculer autour d’un axe de basculement. Les documents WO2018/040672A1 et
KR20-0161547 divulguent notamment de tels dispositifs utilisés dans différents
domaines technologiques.

Toutefois, bien que ces solutions donnent satisfaction en ce qu’elles permettent la
commande des éléments de commutation d’un systeme de commande, elles présentent
en contrepartie une complexité de conception et de fabrication, et impliquent

également un cofit de fabrication €élevé.



[0009]  Cet effet est décuplé dans le cas de la commande d’une installation de protection
solaire a plusieurs barres mobiles, également dite de type TDBU (qui est I’acronyme
pour « Top Down Bottom Up » selon la terminologie anglo-saxonne consacrée) car de
telles installations impliquent généralement une télécommande ayant des fonctions
multiples (pour sélectionner puis actionner chaque barre de I’installation) qui ne sont
pas toujours intuitives pour I’ utilisateur. Cela rend la solution peu pratique et manquant
de convivialité.

[0010]  Ainsi, il existe un besoin de fournir une télécommande qui soit a la fois simple et peu
coliteuse a produire, mais qui soit également conviviale, pratique et intuitive dans son
utilisation, notamment pour commander des systemes complexes, par exemple les ins-
tallations de protection solaire de type TDBU.

[0011]  Objet de I’invention

[0012]  La présente invention a pour but de proposer une solution qui réponde a tout ou
partie des problemes précités.

[0013]  Ce but peut €tre atteint grace a la mise en ceuvre d’une télécommande destinée a
commander une unité de contrdle d’une installation de protection solaire, ladite télé-
commande comprenant :

- un boitier ;

- au moins un circuit électronique de commande logé dans le boitier, et
comprenant au moins deux éléments de commutation susceptibles d’occuper
chacun un état actif et un état inactif ;

- au moins deux dispositifs d’actionnement, o chaque dispositif
d’actionnement est monté a basculement par rapport au boitier et comprend :
. un bouton de commande configuré pour basculer autour d’au moins

un axe de basculement entre une position de repos et au moins une
position d’actionnement ;

. au moins un élément de rappel tendant a faire basculer le bouton de
commande autour dudit au moins un axe de basculement vers la
position de repos ;

. au moins un organe d’actionnement solidaire en basculement du
bouton de commande, ledit au moins un organe d’actionnement
coopérant avec 1’un des éléments de commutation de I’au moins un
circuit €lectronique de commande, et étant configuré pour actionner
ledit un des éléments de commutation pour le placer dans 1’état actif
ou dans 1’ état inactif ;

[0014]  lesdits au moins deux dispositifs d’actionnement présentant chacun une forme
allongée le long d’une direction d’allongement, et étant disposés sensiblement paral-

lelement 1’un par rapport a 1’autre, lesdits au moins deux dispositifs d’actionnement
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étant en outre décalés I’un de I’autre le long d’un axe longitudinal s’étendant sen-
siblement perpendiculairement a la direction d’allongement.

Les dispositions précédemment décrites permettent de proposer une télécommande
apte a piloter une installation contr6lée par une unité de contrdle, par exemple une ins-
tallation de protection solaire comprenant une unité de controle. La présence de deux
dispositifs d’actionnement permet d’augmenter le nombre de commandes pouvant étre
transmises par la télécommande lorsqu’un utilisateur actionne I’un des deux dispositifs
d’actionnement. Par ailleurs, et de maniere avantageuse, si la télécommande est
configurée pour commander une installation de protection solaire comprenant deux
barres actionnées sélectivement ou simultanément par un actionneur électromécanique,
le positionnement des deux dispositifs d’actionnement sur la télécommande peut cor-
respondre a la répartition spatiale des deux barres. De cette maniere, la mise en ceuvre
du déplacement des deux barres est tres intuitive.

Les dispositions précédemment décrites permettent également de proposer une télé-
commande dans laquelle chaque dispositif d’actionnement est adapté pour actionner un
élément de commutation lorsque le bouton de commande est actionné par 1’ utilisateur
et pour revenir a la position de repos lorsque le bouton de commande n’est pas
actionné. De plus, les deux dispositifs peuvent €tre activés simultanément. Alterna-
tivement, une fonction particulicre de commande peut permettre que I’ actionnement
d’un des dispositifs entraine le déplacement des deux barres.

La télécommande peut en outre présenter au moins ’une des caractéristiques
suivantes, prises seules ou en combinaison.

Selon un mode de réalisation, I’un au moins des organes d’actionnement est
configuré pour placer I’élément de commutation avec lequel il coopére dans 1’état actif
lorsque le bouton de commande est basculé dans la position d’actionnement.

Il est bien compris que la télécommande peut comprendre plus de deux dispositifs
d’actionnement de méme type ou de type différents de celui des deux dispositifs
d’actionnement.

Selon un mode de réalisation, les axes de basculement des boutons de commande
sont sensiblement paralleles.

Selon un mode de réalisation, la direction d’allongement est sensiblement parallele a
au moins I’un des axes de basculement.

Selon un mode de réalisation, le boitier s’étend le long de I’axe longitudinal. L’axe
longitudinal devient donc une direction principale suivant laquelle la télécommande est
globalement allongée, en ce sens qu’elle présente une dimension correspondant a une
longueur du boitier comptée le long de 1’axe longitudinal qui est largement supéricure
aux deux autres dimensions correspondant a une largeur et une épaisseur du boitier res-

pectivement comptées le long des deux autres axes d’un repere orthonormé associé a la
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télécommande.

Selon un mode de réalisation, le boitier comprend une portion de préhension et une
portion de commande distincte I’une de 1’autre, lesdits dispositifs d’actionnement étant
montés a basculement par rapport au boitier dans la portion de commande.

Ainsi, I'utilisateur de la télécommande peut maintenir la télécommande dans sa main
au niveau de la portion de préhension tout en actionnant simplement les dispositifs
d’actionnement, par exemple avec son pouce au niveau de la portion de commande.

Selon un mode de réalisation, I’'un au moins desdits dispositifs d’actionnement est
monté a pivotement par rapport au boitier, autour de 1’axe de basculement cor-
respondant.

Cela permet d’effectuer I’actionnement de 1’élément de commutation avec un
mouvement simple de pure rotation (sans translation) autour de 1’axe de basculement,
s’affranchissant ainsi d’une cinétique complexe du basculement du bouton de
commande.

Selon un mode de réalisation, ledit au moins un élément de rappel vient de maticre
avec le bouton de commande.

En d’autres termes, ledit au moins un élément de rappel et le bouton de commande
sont formés de maniére intégrale dans une seule et méme picce monobloc.

De manicre avantageuse, la réalisation d’un dispositif d’actionnement dans lequel
I’élément de rappel vient de matiere avec le bouton de commande permet de simplifier
la fabrication du dispositif d’actionnement, ce qui diminue les cofits de production
d’un tel dispositif d’actionnement. Il est donc bien compris que le bouton de
commande et 1’élément de rappel forment, dans ce mode de réalisation, une picce
unique d’un seul tenant.

Selon un mode de réalisation, I’organe d’actionnement vient de matiere avec le
bouton de commande.

Selon un mode de réalisation, le dispositif d’actionnement est une piece unique d’un
seul tenant.

De cette manicre, il est possible de réaliser le dispositif d’actionnement, sans né-
cessiter un assemblage mécanique ajusté entre 1’élément de rappel et le bouton de
commande. Le dispositif d’actionnement obtenu est ainsi robuste, efficace et
économique. Par ailleurs, il est ainsi possible de limiter le nombre de picces a utiliser
lors de 1’assemblage du dispositif d’actionnement.

Selon un mode de réalisation, le dispositif d’actionnement comprend un matériau
polymere, par exemple le polyoxyméthylene.

Selon un mode de réalisation, le dispositif d’actionnement est constitué d’un
matériau polymere, par exemple le polyoxyméthylene.

De manicre avantageuse, I’utilisation d’un matériau polymere permet de réaliser le
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dispositif d’actionnement avec des procédés de fabrication a bas cofit. De plus, le poly-
oxyméthylene est tout particulicrement adapté en tant que maticre formant I’élément

de rappel et pour résister aux frottements notamment induits lors du déplacement du
dispositif d’actionnement.

Selon un mode de réalisation, pour au moins 1’un des dispositifs d’actionnement, 1’au
moins une position d’actionnement comprend une premiére position d’actionnement, et
une deuxieme position d’actionnement.

Selon un mode de réalisation, pour au moins 1’un des dispositifs d’actionnement, 1’au
moins un élément de rappel comprend un premier élément de rappel tendant, lorsqu’un
dispositif d’actionnement a été manuellement actionné dans un premier sens entre la
position de repos et la premicre position d’actionnement, a faire basculer le bouton de
commande autour de I’au moins un axe de basculement de la premiere position
d’actionnement vers la position de repos dans un sens de basculement inverse, et un
deuxieme €lément de rappel tendant, lorsqu’un dispositif d’actionnement a été ma-
nuellement actionné dans un deuxi¢me sens entre la position de repos et la deuxi¢me
position d’actionnement, a faire basculer le bouton de commande autour de I’au moins
un axe de basculement de la deuxieme position d’actionnement vers la position de
repos dans un sens de basculement inverse.

En d’autres termes, lorsqu’un dispositif d’actionnement a ét¢ manuellement actionné
dans un premier sens entre la position de repos et la premicre position d’actionnement,
le premier élément de rappel exerce sur le bouton de commande un premier couple de
rappel sollicitant le bouton de commande a pivotement autour de I’au moins un axe de
basculement dans sens de basculement inverse allant de la premicre position
d’actionnement vers la position de repos, et lorsqu’un dispositif d’actionnement a été
manuellement actionné dans un deuxiéme sens entre la position de repos et la
deuxiéme position d’actionnement, le deuxieme élément de rappel exerce sur le bouton
de commande un deuxieme couple de rappel sollicitant le bouton de commande a pi-
votement autour de 1’au moins un axe de basculement dans un sens de basculement
inverse allant de la deuxieme position d’actionnement vers la position de repos.

De cette manicre, il est possible d’obtenir un dispositif d’actionnement dans lequel le
bouton de commande est apte a varier entre deux positions d’actionnement, par
exemple pour actionner deux éléments de commutation distincts.

Selon un mode de réalisation, le sens de basculement du bouton de commande autour
de I’au moins un axe de basculement depuis la premicre position d’actionnement vers
la position de repos est oppos€ au sens de basculement du bouton de commande autour
de I’au moins un axe de basculement depuis la deuxieme position d’actionnement vers
la position de repos.

De cette manicre, le bouton de commande est apte a actionner un ou plusieurs
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éléments de commutation dans un mouvement de va-et-vient, ce qui rend le dispositif
d’actionnement ergonomique, simple, pratique, convivial.

Selon un mode de réalisation, 1’au moins un élément de commutation du circuit élec-
tronique de commande comprend un premier élément de commutation et un deuxi¢me
élément de commutation.

Selon un mode de réalisation, I’au moins un organe d’actionnement de I’un des dis-
positifs d’actionnement comprend un premier organe d’actionnement configuré pour
actionner le premier élément de commutation lorsque le bouton de commande occupe
la premiere position d’actionnement, et un deuxieme organe d’actionnement configuré
pour actionner le deuxieme €lément de commutation lorsque le bouton de commande
occupe la deuxieme position d’actionnement.

De cette manicre, la télécommande est apte & commander deux actions différentes
par U'intermédiaire d’un seul bouton de commande.

Selon un mode de réalisation, au moins 1’un des €léments de rappel est une lame
élastique de rappel.

Ainsi, la fabrication de 1’au moins un élément de rappel est simplifiée et économique,
tout en étant fiable et efficace.

Selon un mode de réalisation, ladite lame élastique de rappel comprend au moins une
portion incurvée.

Selon un mode de réalisation, la forme allongée d’au moins 1’un des boutons de
commande s’étend sensiblement parallelement a I’axe de basculement. Cela offre un
confort d’utilisation en offrant une grande largeur de poussée et/ou de traction
manuelle sur le bouton de commande concerné. De plus, cela rend la solution intuitive
et ergonomique dans le cas particulier ou la télécommande assure le pilotage d’une ins-
tallation de protection solaire incluant un dispositif d’occultation a deux barres indivi-
duellement mobiles, car la forme générale allongée du bouton de commande est repré-
sentative de la forme allongée de la barre dont le déplacement est justement commandé
par I’actionnement dudit bouton de commande.

Selon un mode de réalisation, I’'un au moins des boutons de commande présente une
forme générale rectiligne.

Selon un mode de réalisation, les boutons de commande desdits au moins deux dis-
positifs d’actionnement ont une forme sensiblement identique.

Ainsi, I’actionnement du bouton de commande par le doigt d’un utilisateur est
facilité. En effet, 1a forme du bouton de commande permet le déplacement du bouton
de commande transversalement a sa direction d’allongement.

Selon un mode de réalisation, au moins deux dispositifs d’actionnement sont
disposés de sorte que 1’axe longitudinal passe par le centre de leurs boutons de

commande respectifs. En d’autres termes, les boutons de commande sont paralleles et
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ont leurs centres géométriques alignés le long de I’axe longitudinal. Cela rend
I’actionnement des boutons de commande plus prévisible et intuitif pour I’ utilisateur
de la télécommande.

Selon un mode de réalisation, I’un au moins des organes d’actionnement comprend
un plot d’appui faisant saillie par rapport au bouton de commande, ledit plot d’appui
présentant une surface d’appui configurée pour venir prendre appui, au moins dans la
position d’actionnement du bouton de commande, sur I’élément de commutation.

Cela permet de former un organe d’actionnement suffisamment précis et robuste pour
actionner 1’élément de commutation.

Selon un mode de réalisation, I’au moins un organe d’actionnement comprend un
premier organe d’actionnement configuré pour actionner un premier élément de com-
mutation et un deuxicme organe d’actionnement configuré pour actionner un deuxi¢me
élément de commutation.

Selon un mode de réalisation, I’un au moins des dispositifs d’actionnement comprend
un élément de guidage solidaire du bouton de commande et configuré pour permettre
le basculement du bouton de commande autour de I’au moins un axe de basculement.

Selon un mode de réalisation, I’élément de guidage s’étend selon un axe parallele ou
confondu avec I’axe de basculement.

Selon un mode de réalisation, 1’organe d’actionnement fait saillie depuis 1’élément de
guidage.

Selon un mode de réalisation, I’élément de guidage est configuré pour pivoter autour
de I’axe de basculement lorsque le bouton de commande est basculé entre 1’au moins
une position d’actionnement et la position de repos.

Selon un mode de réalisation, le deuxieme organe d’actionnement est disposé du coté
opposé au premier organe d’actionnement par rapport au bouton de commande, ou par
rapport a I’élément de guidage.

De cette manicre, le dispositif d’actionnement est configuré pour actionner deux
éléments de commutation distincts lorsque le bouton de commande est basculé vers
chaque position d’actionnement. Il est ainsi possible d’actionner deux éléments de
commutation simplement avec un unique bouton de commande. En particulier,
I’actionnement dans le premier sens du premier bouton de commande permet de
commander un mouvement de la barre supérieure dans un premier sens de déplacement
et actionnement dans le deuxicme sens du premier bouton de commande permet de
commander un mouvement de la barre supérieure dans un deuxieme sens de dé-
placement. De méme, 1’actionnement dans le premier sens du deuxieéme bouton de
commande permet de commander un mouvement de la barre inférieure dans un
premier sens de déplacement et I’actionnement dans le deuxieme sens du deuxicme

bouton de commande permet de commander un mouvement de la barre inférieure dans
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un deuxieme sens de déplacement.

Selon un mode de réalisation, le boitier comprend un logement configuré pour
recevoir au moins une portion saillante de 1’élément de guidage, de manicre a
permettre directement ou indirectement, le montage a basculement du dispositif
d’actionnement par rapport au boitier.

De cette manicre, il est possible de rendre plus robuste, la liaison entre le dispositif
d’actionnement et le boitier.

Le but de I’invention peut également Etre atteint grace a la mise en ceuvre d’une ins-
tallation de protection solaire comprenant :

- une télécommande telle que décrite ci-avant, comprenant un premier et un
deuxieéme dispositif d’actionnement ;

- un dispositif d’occultation comprenant au moins :

. une barre supérieure ;
. une barre inférieure ; et
. un écran disposé entre la barre supérieure et la barre inférieure ;

- un dispositif d’entrainement motorisé€ configuré pour déployer et replier
I’écran, et comprenant au moins un actionneur électromécanique configuré
pour déplacer la barre supérieure et la barre inférieure, le dispositif
d’entrainement motorisé comprenant en outre une unité de contrdle
configurée pour commander le déplacement de la barre supérieure en fonction
de I’état actif ou inactif de 1’au moins un des éléments de commutation
associé au premier dispositif d’actionnement, et configurée pour commander
le déplacement de la barre inférieure en fonction de 1’état actif ou inactif de
I’au moins un des éléments de commutation associ¢ au deuxieme dispositif
d’actionnement.

Les dispositions précédemment décrites permettent de proposer une installation de
protection solaire dans laquelle I’actionnement des deux barres par les deux ac-
tionneurs électromécaniques est rendu intuitif par le positionnement des deux dis-
positifs d’actionnement sur la télécommande qui est représentatif de la répartition
spatiale réelle des deux barres.

Selon un mode de réalisation, la télécommande comprend en outre un bouton in-
dépendant, activant un élément de commutation supplémentaire.

Selon un mode de réalisation, I’unité de controle est configurée pour commander le
déplacement simultané de la barre inférieure et de la barre supérieure dans un méme
sens de déplacement lorsque 1’élément de commutation supplémentaire est activé par
le bouton indépendant. Par exemple, un tel déplacement simultané de la barre in-
férieure et de la barre supérieure est effectu€ pendant une période prédéterminée.

Selon un mode de réalisation, le bouton indépendant est maintenu éclairé lorsqu’il
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active 1’élément de commutation supplémentaire, et notamment pendant ladite période
prédéterminée.

Description sommaire des dessins

D’autres aspects, buts, avantages et caractéristiques de 1’invention apparaitront mieux
a la lecture de la description détaillée suivante de modes de réalisation préférés de
celle-ci, donnée a titre d’exemple non limitatif, et faite en référence aux dessins
annexés sur lesquels :

[Fig.1] La [Fig.1] est une vue schématique d’une installation de protection solaire
selon un mode de réalisation particulier de I’invention.

[Fig.2] La [Fig.2] est une vue schématique en perspective d’une télécommande selon
un mode de réalisation particulier de I’invention.

[Fig.3] La [Fig.3] est une vue schématique en perspective d’un dispositif
d’actionnement selon un mode de réalisation particulier de I’invention.

[Fig.4] La [Fig.4] est une vue schématique en perspective d’un dispositif
d’actionnement selon un mode de réalisation particulier de I’invention, dont le bouton
de commande est dans la position de repos.

[Fig.5] La [Fig.5] est une vue schématique en perspective du dispositif
d’actionnement de la [Fig.4], dont le bouton de commande est dans la premiere
position d’actionnement.

[Fig.6] La [Fig.6] est une vue schématique en perspective du dispositif
d’actionnement de la [Fig.4], dont le bouton de commande est dans la deuxi¢me

position d’actionnement.

Description détaillée

Sur les figures et dans la suite de la description, les mémes références représentent
les éléments identiques ou similaires. De plus, les différents €léments ne sont pas re-
présentés a I’échelle de maniere a privilégier la clarté des figures. Par ailleurs, les
différents modes de réalisation et variantes ne sont pas exclusifs les uns des autres et
peuvent étre combinés entre eux.

Dans le présent document, les termes « sensiblement parallele » signifient « parallele
ou parallele a 10 degrés pres ». Les termes « sensiblement perpendiculaire » signifient
« perpendiculaire ou perpendiculaire a 10 degrés pres ».

Comme cela est illustré sur les figures 1 et 2, I’invention concerne une télécommande
notée « T » qui est destinée & commander une unité de controle 30 d’une installation de
protection solaire notée « I », notamment par le biais de commandes sans fil, en par-
ticulier de commandes radio.

La [Fig.1] présente notamment un mode de réalisation particulier d’une installation

de protection solaire I selon I’invention. Une telle installation de protection solaire I est
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généralement positionnée dans un batiment, et devant une ouverture, telle qu’une
fenétre ou une porte.

[0081]  Comme on peut le voir sur la [Fig.1], I’installation de protection solaire I comprend
un dispositif d’occultation 9 comprenant au moins une barre supérieure 10, une barre
inférieure 12, et un écran 13 disposé entre la barre supérieure 10 et la barre inférieure
12, et configuré pour occulter ou non tout ou partie de I’ouverture. Par exemple,
I’écran 13 peut &tre formé a partir d’une toile plissée ou alvéolée. L’écran 13 est géné-
ralement disposé pour étre déploy€ entre les deux barres 10, 12. La barre supérieure 10
peut par exemple €tre liée a un bord supérieur de I’écran 13, et la barre inférieure 12
peut étre li€e a un bord inférieur de I’écran 13, parallele au bord supérieur de I’écran
13. De cette maniere, la barre supérieure 10 est parallele a la barre inférieure 12. En
fonction de la position relative des barres supérieure et inférieure 10, 12, I’écran 13 est
plus ou moins déployé.

[0082]  L’installation de protection solaire I comprend par ailleurs un dispositif
d’entrainement motorisé 17 configuré pour déployer et replier I’écran 13. Ce dispositif
d’entrainement motorisé comprend au moins un actionneur €lectromécanique 18, 20
configuré pour déplacer la barre supérieure 10 et la barre inférieure 12, et une unité de
contrdle 30. Sur la variante non limitative représentée sur la [Fig.1], I’au moins un ac-
tionneur €lectromécanique 18, 20 comprend un premier actionneur électromécanique
18 configuré pour déplacer la barre supérieure 10, et un deuxiéme actionneur €électro-
mécanique 20 configuré pour déplacer la barre inférieure 12. Le dispositif
d’entrainement 17 peut étre configuré pour entrainer verticalement les barres su-
périeure et inférieure 10, 12 du dispositif d’occultation 9. Le dispositif d'entrainement
motorisé 17 et, plus particulicrement, les premier et deuxieme actionneurs électromé-
caniques 18, 20, peuvent étre configurés pour entrainer en rotation deux arbres
d’enroulement. Les arbres d’enroulement comprennent un arbre d’enroulement
supérieur et un arbre d’enroulement inférieur. L’arbre d’enroulement supérieur est
dédié au déplacement de la barre supérieure 10 et I’arbre d’enroulement inférieur est
dédié au déplacement de la barre inférieure 12. Les deux actionneurs électromé-
caniques peuvent &tre distincts ou partager des parties communes, par exemple 1’unité
de controle et/ou un moteur €lectrique. Toutefois, une telle structure n’est pas li-
mitative et il est également possible que 1’installation de protection solaire I comprenne
un unique actionneur €électromécanique 18, 20 comprenant deux arbres coaxiaux, ou
deux arbres d’enroulement paralleles.

[0083]  L’unité de contrdle 30 est configurée pour commander le déplacement de la barre su-
périeure 10 en fonction d’un €tat actif ou un état inactif d’un €lément de commutation
310, 330 que comprend la télécommande T, et pour commander le déplacement de la

barre supérieure 12 en fonction de I’état actif ou I’ état inactif d’un autre des €léments



[0084]

[0085]

[0086]

[0087]

[0088]

[0089]

[0090]

11

de commutation 310, 330 que comprend la télécommande T.

Enfin, I’installation de protection solaire I comprend cette télécommande T qui
comprend au moins deux dispositifs d’actionnement 101, 103 disposés sensiblement
parallelement 1’un par rapport a ’autre.

Les dispositions précédemment décrites permettent de proposer une installation de
protection solaire I dans laquelle la commande de 1’actionnement des deux barres 10,
12 est rendu intuitive par le positionnement des deux dispositifs d’actionnement 101,
103 sur la télécommande T qui est représentatif de la répartition spatiale parallele des
deux barres 10, 12.

Comme indiqué précédemment, I’invention concerne plus particulicrement la télé-
commande T dont un mode de réalisation est représenté sur la [Fig.2] et décrit
maintenant ci-apres.

La télécommande T comprend tout d’abord un boitier 200 s’étendant par exemple le
long de I’axe longitudinal X, et au moins deux dispositifs d’actionnement 101, 103.
Dans le reste de la description, il peut étre fait référence a deux dispositifs
d’actionnement 101, 103, mais il est bien compris que la télécommande T peut
comprendre plus de deux dispositifs d’actionnement 101, 103 qui soient de méme type
ou de type différents desdits deux dispositifs d’actionnement 101, 103.

La [Fig.2] illustre un exemple de t€lécommande T comprenant un premier dispositif
d’actionnement 101 et un deuxieme dispositif d’actionnement 103. Le dispositif
d’actionnement 101 présente une forme allongée le long d’une direction d’allongement
Y1. Le dispositif d’actionnement 103 présente une forme allongée le long d’une
direction d’allongement Y2. Ces deux dispositifs d’actionnement 101, 103 sont
disposés sensiblement parallelement 1’un par rapport a 1’autre. Par exemple, le premier
dispositif d’actionnement 101 s’étend le long d’une premiere direction d’allongement
Y1, et le deuxieme dispositif d’actionnement 103 s’étend le long d’une deuxiéme
direction d’allongement Y2, ladite premiere direction d’allongement Y1 étant parallele
a la deuxieéme direction d’allongement Y2. Lesdits au moins deux dispositifs
d’actionnement 101, 103 sont en outre décalés I’un de I’autre le long de 1’axe lon-
gitudinal X, ce dernier s’étendant sensiblement perpendiculairement a la premicre
direction d’allongement Y1 et a la deuxieme direction d’allongement Y2.

Par exemple, le premier dispositif d’actionnement 101 est configuré pour commander
le déplacement de la barre supérieure 10 de I’installation de protection solaire I, et le
deuxieme dispositif d’actionnement 103 est configuré pour commander le déplacement
de la barre inférieure 12 de I’installation de protection solaire I.

Chaque dispositif d’actionnement 101, 103 est monté a basculement par rapport au
boitier 200 autour d’un axe de basculement A. De maniere générale, la direction

d’allongement Y1, Y2 est sensiblement parallele a au moins I’un des axes de bas-



[0091]

[0092]

[0093]

[0094]

[0095]

12

culement A. Par « basculement », on entend une possibilité de mouvement incluant au
moins un degré de rotation et possiblement au moins un degré de translation.

Le boitier 200 peut comprendre une portion de préhension 201 et une portion de
commande 203 distincte 1’une de I’autre, en particulier décalées 1’une de 1’autre
suivant une direction selon laquelle 1’épaisseur du boitier 200 est comptée de manicre a
constituer respectivement tout ou partie d’une face arriere du boitier 200 et tout ou
partie d’une face avant du boitier 200. Les dispositifs d’actionnement 101, 103 peuvent
étre montés a basculement par rapport au boitier 200 dans la portion de commande
203. Ainsi, 'utilisateur de la télécommande T peut maintenir la t€lécommande T dans
sa main au niveau de la portion de préhension 201 tout en actionnant simplement le
dispositif d’actionnement 101, 103, par exemple avec son pouce au niveau de la
portion de commande 203.

La télécommande T comprend également au moins un circuit électronique de
commande 300 logé dans le boitier 200, et comprenant au moins deux éléments de
commutation 310, 330 susceptibles d’occuper chacun sélectivement un état actif et un
état inactif. Comme indiqué plus haut, 1’€tat actif et 1’état inactif de chacun des
éléments de commutation 310, 330 permet de provoquer ou non, le mouvement de la
barre supérieure 10 de I’installation de protection solaire I par 1’intermédiaire du
premier actionneur électromécanique 18, et de provoquer ou non le mouvement de la
barre inférieure 12 de I’installation de protection solaire I par 1’intermédiaire du
deuxieme actionneur €lectromécanique 20.

Le circuit de commande 300 peut comprendre un émetteur radioélectrique, configuré
pour émettre, a destination de 1’unité de contrdle 30 du dispositif d’occultation 9, des
commandes de déplacement des barres 10, 12. Le circuit de commande 300 comprend
également un microprocesseur et des moyens matériels et logiciels pour interpréter une
activation d’un ou plusieurs éléments de commutation en une commande corres-
pondante a destination du dispositif d’occultation 9. L’unité de contrdle 30 du
dispositif d’occultation comprend également des moyens matériels et logiciels pour, a
réception d’une commande de la télécommande T, interpréter cette commande et
activer en conséquence le déplacement de la barre supérieure 10, de la barre inférieure
12 ou des deux barres simultanément, par I’intermédiaire d’au moins un actionneur
électromécanique.

Les figures 3 a 6 illustrent plus particulierement un mode de réalisation d’un
dispositif d’actionnement 101, 103. Bien que les figures 3 a 6 n’illustrent qu’un seul
dispositif d’actionnement 10, 103, il est bien compris que I’ensemble des dispositifs
d’actionnement 101, 103 peut avoir une structure analogue a celle représentée.

Chaque dispositif d’actionnement 101, 103 comprend un bouton de commande 110

configuré pour basculer autour de 1’au moins un axe de basculement A entre une
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position de repos et au moins une position d’actionnement. Plus précisément, 1’un au
moins des dispositifs d’actionnement 101, 103 est monté a pivotement par rapport au
boitier 200, autour de 1’axe de basculement A. Par « pivotement », on entend une pos-
sibilit¢ de mouvement incluant seulement un degré de rotation. Cela permet d’effectuer
I’actionnement de 1’élément de commutation 310, 330 avec un mouvement simple
autour de I’axe de basculement A, sans nécessairement nécessiter de proposer une
cinétique complexe du basculement du bouton de commande 110. De maniere
générale, les axes de basculement A des boutons de commande 110 sont sensiblement
paralleles. Par ailleurs, les boutons de commande 110 peuvent avoir une forme
allongée qui s’étend le long de la direction d’allongement Y1, Y2. En outre, la forme
allongée des boutons de commande 110 peut s’étendre sensiblement parallelement a
I’axe de basculement A. Ainsi, I’actionnement du bouton de commande 110 par le
doigt d’un utilisateur est facilité. En effet, 1a forme du bouton de commande 110
permet le déplacement du bouton de commande 110 transversalement a son al-
longement.

Le dispositif d’actionnement 101, 103 peut comprendre un €lément de guidage 170,
qui peut se présenter par exemple sous la forme d’un coulisseau, solidaire du bouton de
commande 110 et configuré pour permettre le basculement du bouton de commande
110 autour de 1’au moins un axe de basculement A. Par exemple, I’élément de guidage
170 s’étend selon un axe parallele ou confondu avec I’axe de basculement A. Le
boitier 200 peut comprendre un logement configuré pour recevoir au moins une portion
saillante de 1’élément de guidage 170, de maniere a permettre directement ou indi-
rectement, le montage a basculement du dispositif d’actionnement 101, 103 par rapport
au boitier 200. Selon un mode de réalisation, I’élément de guidage 170 est configuré
pour pivoter autour de I’axe de basculement A lorsque le bouton de commande 110 est
basculé entre I’au moins une position d’actionnement et la position de repos. De cette
maniere, il est possible de rendre robuste la liaison entre le dispositif d’actionnement
101, 103 et le boitier 200.

Le dispositif d’actionnement 101, 103 comprend également au moins un €lément de
rappel 131, 133 tendant a faire basculer le bouton de commande 110 autour de 1’au
moins un axe de basculement A vers la position de repos. Par exemple, comme cela est
illustré sur les figures 3 a 6, au moins I’un des éléments de rappel 131, 133 est une
lame élastique de rappel. Ainsi, la fabrication de 1’au moins un élément de rappel 131,
133 est simple. Cette lame élastique de rappel peut comprendre au moins une portion
incurvée.

Les figures 3 a 6 illustrent plus particulierement un mode de réalisation dans lequel
I’au moins une position d’actionnement comprend une premiere position

d’actionnement et une deuxieme position d’actionnement. La [Fig.4] illustre le
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dispositif d’actionnement 101, 103 dans la position de repos, tandis que la [Fig.5]
illustre le dispositif d’actionnement 101, 103 dans la premiere position d’actionnement
et la [Fig.6] illustre le dispositif d’actionnement 101, 103 dans la deuxieme position
d’actionnement. Dans ce cas, il est préféré que 1’au moins un élément de rappel 131,
133 comprenne un premier €lément de rappel 131 tendant a faire basculer le bouton de
commande 110 autour de I’au moins un axe de basculement A vers la position de repos
lorsque le bouton de commande 110 est basculé vers la premiere position
d’actionnement et un deuxieme élément de rappel 133 tendant a faire basculer le
bouton de commande 110 autour de 1’au moins un axe de basculement A vers la
position de repos lorsque le bouton de commande 110 est basculé vers la deuxieéme
position d’actionnement. En d’autres termes :

- lorsqu’un dispositif d’actionnement a ét€ manuellement actionné dans un premier
sens sT1 entre la position de repos et la premiere position d’actionnement, le premier
élément de rappel 131 exerce sur le bouton de commande 110 un premier couple de
rappel sollicitant le bouton de commande 110 a pivotement autour de 1’au moins un
axe de basculement A dans un sens de basculement inverse allant de la premicre
position d’actionnement vers la position de repos,

- lorsqu’un dispositif d’actionnement a ét€ manuellement actionné dans un deuxicme
sens sT2 entre la position de repos et la deuxieme position d’actionnement, le
deuxieme élément de rappel 133 exerce sur le bouton de commande 110 un deuxieme
couple de rappel sollicitant le bouton de commande 110 a pivotement autour de I’au
moins un axe de basculement A dans un sens de basculement inverse allant de la
deuxieme position d’actionnement vers la position de repos.

De cette manicere, il est possible d’obtenir un dispositif d’actionnement 101, 103 dans
lequel le bouton de commande 110 est apte a varier entre deux positions
d’actionnement, par exemple pour actionner deux €léments de commutation 310, 330
distincts. Plus particulierement, le sens de basculement du bouton de commande 110
autour de I’au moins un axe de basculement A depuis la premiere position
d’actionnement vers la position de repos est opposé au sens de basculement du bouton
de commande 110 autour de I’au moins un axe de basculement A depuis la deuxieme
position d’actionnement vers la position de repos. De cette manicre, le bouton de
commande 110 est apte a actionner un ou plusieurs éléments de commutation 310, 330
dans un mouvement de va-et-vient, ce qui rend le dispositif d’actionnement 101, 103
ergonomique et convivial.

La [Fig.3] illustre en outre une variante dans laquelle chacun du premier élément de
rappel 131 et du deuxieme élément de rappel 133 comprend deux lames élastiques de
rappel décalées I’une par rapport a I’autre le long de 1’axe de basculement A. Ces deux

lames €lastiques de rappel du premier élément de rappel 131 sont en outre opposées
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aux deux lames €lastiques de rappel du deuxieme €lément de rappel 133 par rapport a
I’élément de guidage 170, permettant un bon équilibrage symétrique.

Enfin, le dispositif d’actionnement 101, 103 comprend au moins un organe
d’actionnement 151, 153 solidaire en basculement du bouton de commande 110. L’au
moins un organe d’actionnement 151, 153 coopére avec I’un des éléments de com-
mutation 310, 330 du circuit électronique de commande 300 et est configuré pour
actionner cet élément de commutation 310, 330 pour le placer dans 1’état actif ou dans
I’état inactif. Autrement dit, I’au moins un organe d’actionnement 151, 153 assure le
passage de 1’élément de commutation 310, 330 avec lequel il coopere de I’état actif a
I’état inactif et/ou le passage de I’état inactif vers 1’état actif. Par exemple, I’'un au
moins des organes d’actionnement 151, 153 est configuré pour placer 1I’élément de
commutation 310, 330 avec lequel il coopere dans I’état actif lorsque le bouton de
commande 110 est basculé dans la position d’actionnement.

Comme cela est illustré sur les figures 3 a 6, les organes d’actionnement 151, 153
peuvent comprendre un plot d’appui faisant saillie par rapport au bouton de commande
110. Par exemple, le plot d’appui de ’organe d’actionnement 151, 153 fait saillie
depuis I’élément de guidage 170. Le plot d’appui présente avantageusement une
surface d’appui s151, s153 configurée pour venir prendre appui, au moins dans la
position d’actionnement du bouton de commande 110, sur I’élément de commutation
310, 330. Cela permet de former un organe d’actionnement 151, 153 suffisamment
précis et robuste pour actionner I’élément de commutation 310, 330.

Sur les variantes non limitatives présentées sur les figures 3 a 6, I’au moins un
élément de commutation 310, 330 du circuit électronique de commande 300 comprend
un premier élément de commutation 310 et un deuxieme €lément de commutation 330.
Par ailleurs I’au moins un organe d’actionnement 151, 153 du dispositif
d’actionnement 101, 103 comprend un premier organe d’actionnement 151 configuré
pour actionner le premier €lément de commutation 310 lorsque le bouton de
commande 110 est basculé vers la premiere position d’actionnement, et un deuxiéme
organe d’actionnement 153 configuré pour actionner le deuxieme €lément de com-
mutation 330 lorsque le bouton de commande 110 est basculé vers la deuxicme
position d’actionnement. Selon une variante non limitative, le deuxiéme organe
d’actionnement 153 est disposé du c6té opposé au premier organe d’actionnement 151
par rapport au bouton de commande 110, ou par rapport a I’élément de guidage 170.
De cette maniere, un dispositif d’actionnement 101, 103 de la télécommande T est apte
a commander a lui seul, deux actions différentes par 1’intermédiaire d’un seul bouton
de commande 110. De plus, le dispositif d’actionnement 101, 103 est ainsi apte a
actionner deux éléments de commutation 310, 330 distincts lorsque le bouton de

commande 110 est basculé vers les différentes positions d’actionnement. Dans le cas
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de I’utilisation de la télécommande T pour commander un dispositif d’occultation 9
d’une installation de protection solaire I, un unique dispositif d’actionnement 101, 103
peut actionner I’une des barres 10, 12 du dispositif d’occultation 9 dans un premier
sens de déplacement sB1 et dans un deuxieme sens de déplacement sB2. En particulier,
I’actionnement dans le premier sens sT1 du bouton de commande 110 du premier
dispositif d’actionnement 101 permet de commander un mouvement de la barre su-
périeure 10 dans un premier sens de déplacement sB1 et ’actionnement dans le
deuxieme sens sT2 du bouton de commande 110 du premier dispositif d’actionnement
101 permet de commander un mouvement de la barre supérieure 10 dans un deuxi¢me
sens de déplacement sB2. De méme, I’actionnement dans le premier sens sT1 du
bouton de commande 110 du deuxieme dispositif d’actionnement 103 permet de
commander un mouvement de la barre inférieure 12 dans un premier sens de dé-
placement sB1 et I’actionnement dans le deuxieme sens sT2 du bouton de commande
110 du deuxieme dispositif d’actionnement 103 permet de commander un mouvement
de la barre inférieure 12 dans un deuxieme sens de déplacement sB2.

Enfin, comme cela est visible sur les figures, il peut étre prévu que I’élément de
rappel 131, 133 vienne de maticre avec le bouton de commande 110. En d’autres
termes, I’au moins un élément de rappel 131, 133 et le bouton de commande 110 sont
formés de maniere intégrale dans une seule et méme piece. De la méme maniere, il
peut étre prévu que 1’organe d’actionnement 151, 153 vienne de matiere avec le bouton
de commande 110, et de maniere plus générale, que le dispositif d’actionnement 101,
103 soit une piece unique d’un seul tenant. Par exemple, le dispositif d’actionnement
101, 103 comprend ou est constitué d’un matériau polymere, comme le polyoxy-
méthylene.

La réalisation d’un dispositif d’actionnement 101, 103 dans lequel le bouton de
commande 110 et/ou I’organe d’actionnement 151, 153 vient de matiere avec 1’élément
de rappel 131, 133 présente de nombreux avantages. Cela permet notamment :

- de rendre simple la fabrication du dispositif d’actionnement 101, 103, ce qui
limite les cofits de production d’un tel dispositif d’actionnement 101, 103 ;

- de réaliser le dispositif d’actionnement 101, 103, sans nécessiter un as-
semblage mécanique ajusté entre 1’élément de rappel 131, 133 et le bouton de
commande 110, le dispositif d’actionnement 101, 103 obtenu est ainsi
robuste, efficace et économique ; et

- de limiter le nombre de pi¢ces a utiliser lors de 1’assemblage du dispositif
d’actionnement 101, 103.

En outre, I’ utilisation d’un matériau polymere permet de réaliser le dispositif
d’actionnement 101, 103 avec des procédé€s de fabrication a bas cofit. Le polyoxy-

méthylene est tout particulicrement adapté en tant que maticre formant I’élément de



[0109]

[0110]

17

rappel 131, 133 pour résister aux frottements notamment induits lors du déplacement
du dispositif d’actionnement 101, 103.

Selon une variante non limitative représentée sur la [Fig.2], il est possible que la télé-
commande T comprenne en outre un bouton indépendant 105, activant un €lément de
commutation supplémentaire (non représenté). Dans ce cas I’unité de controle 30 peut
étre configurée pour commander le déplacement simultané de la barre inférieure 12 et
de la barre supérieure 10 dans un méme sens de déplacement lorsque I’élément de
commutation supplémentaire est activé par le bouton indépendant 105. Par exemple,
un tel déplacement simultané de la barre inférieure 12 et de la barre supérieure 10 est
effectué pendant une période prédéterminée. Par exemple, le bouton indépendant 105
est maintenu éclairé lorsqu’il active I’élément de commutation supplémentaire, et
notamment pendant ladite période prédéterminée.

Les dispositions précédemment décrites permettent de proposer une télécommande T
apte a commander une installation commandée par une unité de contrdle, par exemple
une installation de protection solaire I comprenant une unité de controle 30. La
présence de deux dispositifs d’actionnement 101, 103 permet d’augmenter le nombre
de commandes pouvant étre transmises par la t€lécommande T lorsqu’un utilisateur
actionne 1’un des deux dispositifs d’actionnement 101, 103. Par ailleurs, et de manicre
avantageuse, si la télécommande T est configurée pour commander une installation de
protection solaire I comprenant deux barres 10, 12 déplagables au choix indé-
pendamment ou conjointement, le positionnement des deux dispositifs d’actionnement
101, 103 sur la t€lécommande T peut correspondre a la répartition spatiale des deux
barres 10, 12. De cette manicre, la commande de déplacement des deux barres 10, 12
est intuitive et la solution est conviviale, de maniere simple et économique. Les dis-
positions précédemment décrites permettent également de proposer une télécommande
T dans laquelle chaque dispositif d’actionnement 101, 103 est adapté pour actionner un
élément de commutation 310, 330 lorsque le bouton de commande 110 est actionné par
1’ utilisateur et pour revenir a la position de repos lorsque le bouton de commande 110

n’est pas actionné.
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Revendications

Télécommande (T) destinée 4 commander une unité de controéle (30)

d’une installation de protection solaire (I), ladite télécommande (T)

comprenant :
. un boitier (200) ;
. au moins un circuit €lectronique de commande (300) logé dans

le boitier (200), et comprenant au moins deux €éléments de

commutation (310, 330) susceptibles d’occuper chacun un état

actif et un état inactif ;

. au moins deux dispositifs d’actionnement (101, 103), ou
chaque dispositif d’actionnement (101, 103) est monté a bas-
culement par rapport au boitier (200) et comprend :

. un bouton de commande (110) configuré pour
basculer autour d’au moins un axe de basculement
(A) entre une position de repos et au moins une
position d’actionnement ;

. au moins un €lément de rappel (131, 133) tendant a
faire basculer le bouton de commande (110) autour
dudit au moins un axe de basculement (A) vers la
position de repos ;

. au moins un organe d’actionnement (151, 153)
solidaire en basculement du bouton de commande
(110), ledit au moins un organe d’actionnement (151,
153) coopérant avec 1’un des €léments de com-
mutation (310, 330) de I’au moins un circuit élec-
tronique de commande (300), et €tant configuré pour
actionner ledit un des €léments de commutation (310,
330) pour le placer dans 1’état actif ou dans 1’état

inactif ;

lesdits au moins deux dispositifs d’actionnement (101, 103) présentant
chacun une forme allongée le long d’une direction d’allongement (Y1,
Y2), et étant disposés sensiblement parallelement 1’un par rapport a

I’ autre, lesdits au moins deux dispositifs d’actionnement (101, 103)
étant en outre décalés I’un de I’autre le long d’un axe longitudinal (X)

s’étendant sensiblement perpendiculairement a la direction
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d’allongement (Y1, Y2).

Télécommande (T) selon la revendication 1, dans laquelle le boitier
(200) comprend une portion de préhension (201) et une portion de
commande (203) distincte ’une de 1’autre, lesdits dispositifs
d’actionnement (101, 103) étant montés a basculement par rapport au
boitier (200) dans la portion de commande (203).

Télécommande (T) selon 1’une quelconque des revendications 1 ou 2,
dans laquelle I’un au moins desdits dispositifs d’actionnement (101,
103) est monté a pivotement par rapport au boitier (200), autour de 1’axe
de basculement (A).

Télécommande (T) selon I’une quelconque des revendications 1 a 3,
dans laquelle ledit au moins un élément de rappel (131, 133) vient de
matiere avec le bouton de commande (110).

Télécommande (T) selon 1’une quelconque des revendications 1 a 4,
dans laquelle, pour au moins I’un des dispositifs d’actionnement (101,
103), I’au moins une position d’actionnement comprend une premiere
position d’actionnement et une deuxiéme position d’actionnement
distinctes ; et I’au moins un élément de rappel (131, 133) comprend un
premier €lément de rappel (131) tendant, lorsqu’un dispositif
d’actionnement a été manuellement actionné dans un premier sens (sT1)
entre la position de repos et la premicre position d’actionnement, a faire
basculer le bouton de commande (110) autour de I’au moins un axe de
basculement (A) de la premiere position d’actionnement vers la position
de repos dans un sens de basculement inverse, et un deuxicme élément
de rappel (133) tendant, lorsqu’un dispositif d’actionnement a ét€¢ ma-
nuellement actionné dans un deuxieme sens (sT2) entre la position de
repos et la deuxi¢me position d’actionnement, a faire basculer le bouton
de commande (110) autour de 1’au moins un axe de basculement (A) de
la deuxieme position d’actionnement vers la position de repos dans un
sens de basculement inverse.

Télécommande (T) selon la revendication 5, dans laquelle le sens de
basculement du bouton de commande (110) autour de 1’au moins un axe
de basculement (A) depuis la premiere position d’actionnement vers la
position de repos est opposé au sens de basculement du bouton de
commande (110) autour de 1’au moins un axe de basculement (A)
depuis la deuxieéme position d’actionnement vers la position de repos.
Télécommande (T) selon I’une quelconque des revendications 5 ou 6,

dans laquelle I’au moins un élément de commutation (310, 330) du
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circuit électronique de commande (300) comprend un premier €lément
de commutation (310) et un deuxieme €lément de commutation (330), et
dans laquelle I’au moins un organe d’actionnement (151, 153) de I'un
des dispositifs d’actionnement (101, 103) comprend un premier organe
d’actionnement (151) configuré pour actionner le premier élément de
commutation (310) lorsque le bouton de commande (110) occupe la
premicre position d’actionnement, et un deuxi¢éme organe
d’actionnement (153) configuré pour actionner le deuxieme €lément de
commutation (330) lorsque le bouton de commande (110) occupe la
deuxie¢me position d’actionnement.

Télécommande (T) selon 1’une quelconque des revendications 1 a 7,
dans laquelle au moins 1’un des éléments de rappel (131, 133) est une
lame élastique de rappel.

Télécommande (T) selon la revendication 8, dans laquelle ladite lame
élastique de rappel comprend au moins une portion incurvée.
Télécommande (T) selon I’une quelconque des revendications 1 a 9,
dans laquelle la forme allongée d’au moins 1’un des boutons de
commande (110) s’étend sensiblement parallelement a I’axe de bas-
culement (A).

Télécommande (T) selon I’une quelconque des revendications 1 a 10,
dans laquelle I’un au moins des organes d’actionnement (151, 153)
comprend un plot d’appui faisant saillie par rapport au bouton de
commande (110), ledit plot d’appui présentant une surface d’appui
(s151, s153) configurée pour venir prendre appui, au moins dans la
position d’actionnement du bouton de commande (110), sur I’élément
de commutation (310, 330).

Télécommande (T) selon 1’une quelconque des revendications 1 a 11,
dans laquelle I’un au moins des dispositifs d’actionnement (101, 103)
comprend un élément de guidage (170) solidaire du bouton de
commande (110) et configuré pour permettre le basculement du bouton
de commande (110) autour de 1’au moins un axe de basculement (A).
Télécommande (T) selon la revendication 12, dans laquelle le boitier
(200) comprend un logement configuré pour recevoir au moins une
portion saillante de I’élément de guidage (170), de maniére a permettre
directement ou indirectement, le montage a basculement du dispositif
d’actionnement (101, 103) par rapport au boitier (200).

Installation de protection solaire (I) comprenant :
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une télécommande (T) selon 1’'une quelconque des reven-
dications 1 a 13, comprenant un premier et un deuxiéme
dispositif d’actionnement (101, 103) ;

un dispositif d’occultation (9) comprenant au moins :

. une barre supérieure (10) ;
. une barre inférieure (12) ; et
. un écran (13) disposé entre la barre supérieure (10) et

la barre inféricure (12) ;
un dispositif d’entrainement motorisé (17) configuré pour
déployer et replier I’écran (13), et comprenant au moins un ac-
tionneur €lectromécanique (18, 20) configuré pour déplacer la
barre supérieure (10) et la barre inférieure (12), le dispositif
d’entrainement motorisé (17) comprenant en outre une unité
de controle (30) configurée pour commander le déplacement
de la barre supérieure en fonction de 1’état actif ou inactif de
I’au moins un des éléments de commutation (310, 330) associé
au premier dispositif d’actionnement (101), et configurée pour
commander le déplacement de la barre inférieure en fonction
de I’état actif ou inactif de I’au moins un des éléments de com-
mutation (310, 330) associé au deuxieme dispositif

d’actionnement (103).
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