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Uchopovacie zariadenie s posuvnym pohy-
bom upinacfch Zelustf je ur¥ené pre porta-

lové manipuldtory k

rozmerovymi predmetmi. Pozostdva z nosného
telesa opetrenédho na strandch posuvne ulo-
Yenymi undsadmi &elusti s vlastnymi poho-
novymi valcami a dobehového telesa upina-
ného na vystup ramena manipuldtora, prilom
nosné a dobehové teleso si vzédjomne posuvne
uloZend v zvislom smere. Uchopovacie zaria-
denie podYa vyndlezu je dovybavené snima-
govou technikou tak,
nym uloZeniy nosného telesa v dobehovom

telese umoinuje pri

technike a riadiacej logike adoberanie zo
stohu i odkladanie do stohu materidlov.
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{54) Uchopovacie zariadenie s posuvnym pohybom é&elusti

manipuldcii s velko-

Ze v st&innosti s plav-

vhodnej ovlédacej




"posuvng zdvihovéd jednotka ]1, a tym aj dobehové teleso
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Vyndlez sa tyka uchopovacieho zariadenia s posuvnym pohybom upfinacfch Zelust{ ur¥eného
pre portdlové manipuldtory k manipulécii s velkorozmerovymi predmetmi.

V sudasnych podmienkach pri medziopera¥nej a opera&nej manipuldécii s velkorozmerovymi
predmetmi sa v rémei materidlového toku vyu¥iiva prevédine klasickd Zeriavovd a dopravnd
technika s nevyhnutnou poimdavkou na bezprostrednd Y¥ast %ivej pracovnej sily pri
upinanf do mechanickych systémov, prifom napr. u materidlov s ni¥Zou Xpecifickou hmot-
nostou ako je drevo & pod. sa vyuZiva.priamo Zivé précovné sila i k prostej manipuldcii.

Si¥asne existujice typy priemyselnych portdlovych manipuldtorov vhodnych svojimi
rozmerovymi a pokybovymi parametrami i ostetnymi funk&nymi vlastnostemi do oblasti mani-
puldcie s velkorozmerovymi predmetmi nie sd vybavené vhodnymi koncovymi uchopovacimi
zariadeniami, ktoré by umoZnovali nielen funkciu uchopenia, ale naviac umo¥novali odo-
beranie zo stohovaného materidlu, pripadne Qdkladanie do stohu.

Vy551 uvedend nedostatky umo#nuje odstrénit uchopovacie zariadenie s posuvnym pohybom
SeTusti podla vyndlezu, kiorého podstata spo¥iva v tom, %e zdkladni Cast tvori dvojica
telies, z ktoryeh k vystupu posuvnej zdvihovej jednotky je pripevnené dobehové teleso
a nosné teleso s upfnacim systémom je v dobehovom telese uloZené posuvne cez zvislé ramend.
Nosné teleso je po strandch opatrené posuvne uloZenymi und3admi upinacich Zelustf, pridom
k undZadom sd v smere posuvného uloZenia pripevnené pohonové valce. Dobehové teleso i unéXad
sd dovybavené snimadmi polSh, pri%om v nosnom telese s vo¥i snimadom v smere ich pohybu
pripevnené zoraditeImé polohové prvky. Zo strany uchopovaného objektu objektu v miestach
moZného styku snfm Jje nosné teleso i dobehové teleso dovybavené pruZnymi dosedacimi prvkemi.

Uchopovacie zariadenie podTa vyndlezu umoznuje rie&it uchopovanie réznych velkorozmerovych

‘predmetov 8 r8znymi tvarmi. Naviac umo¥nuje vytvorenim plavného systému uchytenia nosného

telesa vo¥i dobehovému telesu spojenému s vjétupnou tastou posuvnej zdvihovej Jednotky
odoberanie manipulovanych predmetov zo stohu, resp. odkladanie manipulovanych predmetov na
seba do stohu, k ¥omu naviac sldZi snima® vzdjomnej zvislej polohy medzi dobehovym telesom
& snosnym telesom pre komunikadni vézbu s riadiacou logikou manipulédtora, zariadenie
brzdenia posuvnej zdvihove]j jednotky po dosadnuti nosného telesa na uchopovany objekt,
zastavenie zdvihu po znf¥eni rychlosti a dosadnutf dobehového telesa na uchopovany predmet
2 dalzie pofadované varianty polohovania podla charakteru manipula¥ného cyklu a podmienok
priamej interakcie s uchopovaqym predmetom. '

Na pripojenych vykresoch Jje na obr. 1 kinematicky zndzornené uchopovanie zariadenie
podYa vyndlezu pre manipuldciu s dlhymi hranatymi predmetmi, na obr. 2 kinematicky znd-
zornené uchopovacie zariadenie podla vyndlezu pre manipuldciu s velkorozmerovymi tvarovo
Zlenitymi predmetmi a na obr. 3 Jje zndzorneny priklad prevedenia chdpadla podYa vyndlezu
pre uchopovanie a manipuldciu s drevenymi podvalmi Zelezniénych tratf .

Uchopovacie zariadenie je vytvorend z dobehového telesa 2, ktoré sa pripdja na vystup
posuvne] zdvihove] jednotky 11 portélovych manipuldtorov, dalej nosného telesa 1, ktoré
je s dobehovym telesom 2 posuvne spojend prostrednictvom zvislych ramien § a dalej und-
‘Ba%ov 4 upinacich &elust{ 3, ktoré s v nosnom telese ] posuvne uloZené, pridom kaidy
unéd3a¥ 4 je spojeny s vlaétnym pohonovym valcom 5., K dobehovému telesu 2 je pripevneny

~snimad ] vzdjomne] zvisle] polohy oboch zdkladnych telies a k und¥alom 4 su pripevnené

snima%e 8 p8loh. Obldve telesd s vybavené zoraditeInymi polohovymi prvkami 10 pre signa-
lizéciu stavov snima¥ov ], 8 a dovybavené pruZnymi dosadacimi prvkami 9. :

.

"Pracovny reZim uchopovania v rémci manipuladného cyklu manipulétora prebieha v prvej
féze posuvhym pribliZovacim pohybom posuvie] zdvihove] jednotky 11 2z vertikdlneho smeru,
pri&om upinacie Zeluste 3 si v rozovretej'polohe. V momente dosadnutia telesa ] pruZnymi
dosadacimi prvkemi 9 na uchopovany predmet ostdva nosné teleso 1 v kTudovej polohe, priom

2 vykondvaji dal#iu fazu zvislého
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pohybu do polohy, v ktorej snima¥ ] d4 signdl pre zariadenie brzdenia. Dalzf pohyb pri
zni%enej rychlosti pokra%uje do zoradenej polohy, v ktorej snfmad 7 d4 signél pre zasta-
venie zdvihu, po ktorom nasleduje samotnd uchopenie posuvnyh pohybom undéfadov 5 upina-
cfch &elusti 3 proti uchopovanému predmetu.

PREDMET VYNALEZU

Uchopovacie zariadenie s posuvnym pohybom ¥elust{ urené nejma pre portélové mani-
puldtory k manipuldcii s velkorozmerovymi predmetmi vytvorené v zékladnej Zasti z dvech
telies s prezoraditelnymi snimalovymi polohovaciemi prvkami, vyzna¥ené tym, %e nosné
teleso (1) je k posuvnej zdvihovej jednotke (11) pripojené prostrednfctvom dobehového
telesa (2), s ktorym Jje navzdjom posuvne spojené cez zvislé ramend (6) a na strandch
Je opatrené posuvne ulo¥fenymi und3almi (4) upfnacfch ¥elust{ (3) so snime¥mi (8) polohy,
pri%om k undSadom (4) si v smere posuvného ulofenia pripevnené pohonové velce (5), dobeho-
vé. teleso (2) je vybavené snfmalmi (7) polohy vo¥i nosnému telesu (1) a k dobehovému
telesu (2) i nosnému telesu (1) sd pripevnené dosadacie prvky (9).

3 vykresy
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