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W zakresie pomiardw lub regulacji wielko$-
ci fizycznych wystepuje niejed{loki'otnie koniecz-
no$§é kontrolowania stosunkéw, istntejacych mie-
dzy kilku zmiennymi wielko§ciami. Zachodzi to
np. przy regulacji pracy kotla parowego, w kto-
rym wielko$ci zmienne stanowia: ilo§¢é wody, ilo§¢
wytworzonej pary oraz poziom wody w kotle.
Utrzymanie tych wielkoSei w okre§lonym stosun-
ku stanowi istote regulacji pr'acy kotla. W cel
lu kontrolowania tego stosunku uzywa sig¢ czesto
ukladéw elektrycznych, np. mostku Wheatstona
w réznych jego odmianach.

Sposob dziatania takiego mostku, oparty na
tak zwanej metodzie zeroweJ, pofiada caly sze-
reg wad. Np. przy przerwaniu-doplywu mierzo-
nego pradu, przyrzad pomiarowy nie wykazuje
wychylenia, podobnie jak w przypadku, gdy mo-
stek znajduje si¢ w stanie réwnowagi; nic przy
tym nie wskazuje na to, ze, przyrzad nie podle-

ga dziatlaniu réwnowazacych sie sil. Inna wada‘

metody zerowej polega na tym, Ze przy zmianie
kierunku przeplywu pradu nastgpuje w punktach

stykowych iskrzenie. W miejscach tych tworza -

si¢ tlenki materialu oporowego. Stosownie do
zmian natezenia przeplywajacego pradu, zmienia
si¢ réwniez opdr warstw tlenku tak, ze pomiar
staje sie niedokladny. W celu przeciwdzialania
tym niedogodno$ciom stosuje sie ﬁewne' odmiany
mostku Wheatstona z trwalym obcigzeniem, jed-
nak wymagaja one uzycia specjalnych przyrza-
déw pomiarowych, np. przyrzadéw roéznicowych
z cewkami skrzyzowanymlk '
‘Wszystkie te n1edogodnosc1 usuwa uklad po-
miarowy wedlug wynalazku. Uzyto w nim
dwoéch galezi réwnoleglych, ktérych opory sg re-

" gulowane za pomoca dzielnikéw napigcia stosow-

nie do wartosci dwéech dowolnych zmiennych

‘wielko$ei, przy czym w kaizdg z galezi jest wia-

czony prostownik; kazda para tych galezi. jest

‘potaczona z dwoma- dzielnikami napigcia, przy

czym miedzy ruchome’ styki dzielnikéw wyjécio- -
wych, jest wlaczbng przyrzad pomiarowy, rea-.
gujacy na réznicowa warto§é Srednia przeply-
wajgcego przezen pradu zmiennego. )

Na rysunku przedstawiono schemat ukladu
pomiarowego wedlug wynalazku, przy czym fig. -




1 przedstawia uklad potaczen do okre§lania wa- "

jemnego stosunku czterech wielko§ci zmiennych,
fig. 2 — wykres stanu réwnowagi ukladu,. fig.
3 za§ — Wykres stanu braku réwnowagi ukladu.

Prad zmienny, ktérego natezenie i czestotli-
wos$é sa dla pomiaru nieistotne, jest‘dostarcza-
ny ze zrédta 1 do ruchomych stykotw wejscio-
wych dzielnikéw napiecia 2 i 3.

Wszystkie dzielniki 'napiecia sa podzielone
ruchomym stykiem na dwie cze$ci, odpowiadaja-
ce pod-wzgledem swych oporéw stosunkowi ba-
danych wielkoSci zmiennycﬁ i stanowiace odnos-
ne galezie obydwu obwodéw réwnoleglych. W
kazdej galezi jest umieszezony prostownik 6, kté-
ry przepuszcza tylko dodatnie lub ujemne im-
pulsy pradu zmiennego, przy czym prostowniki,
odpowiadajgce galeziom danego obwodu réwno-
legtego, sa wlaczone w kierunkach przeciwnych.
Wyjsciowe dzielniki napiecia'/,' i5 posiadaja
‘réwniez ruchome styki, ktérych polozenie jest

okre§lone stosunkiem dwaéch dalszych wielko$ei- -

badanych. Jesli jedna z tych wielkosci ma ‘war-
to§¢ stala, woweczas odno$ny. styk ustawia sie
doktadnie poérodku dzielnika napiecia.

-

Miedzy oba styki dzielnikéw napigcia 4 i 5
jest wstawiony przyrzad pomiarowy 7, ktéry
wskazuje réznice Srednich warto§ci przeptywa-
jacych przezenh impulséw pradu zmiennego. Kon-
strukeja jego moze byé¢ nader prosta, co stanowi
zalete wynalazku w poréwnaniu z dotychczaso-
wymi, podobnymi ‘uktadami regulacyjnygli.

Przy = przeprowadzaniu regulacji kazdy z
dzielnikéw napigcia zostaje rozdzielony ustawie-
niem odno$nego styku na dwie cze$ci, odpowia-

dajace stosunkom badanych wielkoSci.

Dodatnie impulsy pradu zmienhego przebie-
‘ gaja w ukladzie, przedstawionym schematycznie
na fig. 1, w kierunku od lewej strony do prawej,
natomiast impulsy ujemne przebiegaja w kie-
runku przeciwnym. Na skutek dzialania pro-
stownikéw 6, impulsy dodatnie przechodza przez
obie galezie dolne, w sktad ktérych wchodza nd-
nos$ne czesci wszystkich czterech dzielnikéw na-

piecia 2, 4, 5§ i 8. W zaleznoSci 'od wielkoSci su- -

my oporéw tych cze$ci, impulsy dodatnie osia-

gaja pewng amplitude maksymalng Ai. Analo-

gieznie ujemne impulsy pradu posiadaja ampli-
‘tude maksymalng As, uwarunkowang suma opo-
'row odno$nych czeSci tychze dzielnikéw napie-
c1a 3,5, 412 Przebleg krzywej pradu w przy-
panu braku réwnowagi uktadu jest przedsta-
wiony na fig. 3, gdzie maksymalna} amplituda

dodatnia A: jest wieksza od maksymalnej ampli-
tudy ujemnej Ao. Przyyzad pomiarowy 7, reagu-
jacy na réznice wartosei Srednich impulséw do-
datnich i ujemnych, wykazuje wéwczas wychy-
do wypad-

lenie dodatnie ,,I”’, proporcjonalne

kowej Sredniej wartoSei impulséw pradu. Jezeli,

na odwrét amplituda A2 jest bezwzglednie wigk-
sza od amplitudy A1, to przyrzad pomiarowy 7
wykazuje wychylenie ujemne ,,II”.

W przypadku rownowagi ukladu, to znaczy
gdy sumy oporéw czastkowych obu par galezi sa
sobie réowne,-krzywa pradu przebiega wedlug wy-
kresu na fig. 2. Oba impulsy posiadajg réwne
amplitudy maksymalne (A1 — A:), na skutek
czego przyrzad pomiarowy 7 nie wykazuje zad-

nego wychylenia, chociaz przeplywa przezeri prad’

zmienny. Okoliczno$é ta moze byé wykorzystana
do kontrolowania stanu przyrzadu ?. W tym ce-
lu w jego obwéd wlacza sie szeregowo przyrzad
sygnalizacyjny 8, np. odpowiednio nastawiony
przekaznik, ktéry sygnalizuje przerwanie pradu.
Réwniez w poszczegdlne galtezie obwodéw réwno-
legtych (np. miedzy zaciski 9) mozma wlaczyé
przyrzady, sygnalizujace uszkodzenia tych ob-
wodéw.

Uklad wedlug wynalazku mozna stosowaé za-
réwno do celéw pomiarowo - kontrolnych, jak i
do samoczynnej regulacji kilku zmiennych wiel-
kosci fizyeznych. Mozna np. zaopatrzyé przyrzad
pomiarowy ? w dodatkowe przekazniki, za po-
mocg ktérych sa zamykane inne obwody pradu,
sterujace rozrzadem okreslonych wielkosei, np.

_iloScia wody, doptywajacej do kotla parowego.

Oproécz oporéw omowych mozna wedlug wy-
nalazku stospwaé réwniez opory indukeyjne lub
pojemnog$ciowe, badZ dowolne ich kombinacje.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad pomiarowy do okre§lania wzajemnych

stosunkéw kilku wielko§ci zmiennych, sklada-
jacy sie z dwéch par gatezi réwnoleglych, roz-

rzadzanych za pomoca dzielnikéw napiecia w.

stosunku, odpowiadajacym wartoSciom bada-
nych wielko$ci zmiennych, i zaopatrzonych w
prostowniki, znamienny tym, Zze ruchome sty-
ki wyjSciowych dzielnikéw napiecia (4, 5) sa
potaczone z przyrzadem . pomiarowym (7),
reagujacym na roéznice Srednich wartosei im-
- pulséw dodatnich i ujemnych przeptywaja-
cego przezen pradu zmiennego. .

2. Uklad pomiarowy wedlug zastrz. 1, znamien-
ny tym, ze w obwdéd przyrzadu pomiaroweago
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(7) jest wlaczony szeregowo przekaznik (8),
sygnalizujacy, przerwy w przeptywie pradu.
3. Ukltad pomiarowy wedlug zastrz. 1, znamien-
ny tym, ze w obie jego galezie réwnolegle sa
wlaczone (miedzy zaciski 9) przekazniki, sy-
gnalizujgce przerwy w przeplywie pradu.
4. Uklad pomiarowy wedlug zastrz. 1, znamien-

ny tym, Ze zawiera opory omowe, indukeyjne
lub pojemno$ciowe
rzenia.

badz dowolne ich skoja-
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