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(b4) Zaftizeni pro volbu jehel

ReSenf se tyk& za¥fzenf pro volbu jehel
prostfednictvim stoprd na okrouhlém pletacim
stroji pro vyrobu ponoZkového apod. zboZi,
které obsahuje naproti kolénklm stoprt
uspofddanou sadu vykyvné& uloZenych a odpru-
%enych volfcich pdlek, k nimZ jsou piifazeny
elektromagnety ovlddané od ffdicfho zaffzenf
stroje, pficemZ volicf pdcky maji profily
pro radidlni zamafkdvanl kolének stropi a
jsou t&mito stropy vykovovdny proti pisobe-~
ni pruZin., Je Fe3eno uspofdddni prostfedkd
pro &innost ve vy38ich rychlostech pleten{

s ohledem na splehlivost tak, Ze pfed profi-
lem pro radidlnif zamdckdvdni kolének stoprid
jsou uspo¥&ddny zdmky s hranami pro axidlnf
pfesun stoprG a tim vykyvnutl volicich p&lek
k elektomagnetim a to na oblouku, jeZ odpo-
vid4d vodorovnym profiilim volicich pdlek
vytvofenym pfed profily pro radidlni zama-
&kdvani.
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Vyndlez se tyk4 za¥fzeni pro volbu jehel prost¥ednictvim stopr@ na okrouhlém pletacim
stroji pro vyrobu ponoZkového apod. zboZi, které obsahuje naproti kolénklm stoprd uspoig-
danou sadu vykyvn& uloZenych a odpruZfenych volicfch pdfek, k nimZ jsou p¥i¥azeny elektro-~
magnety ovlddané od ¥f{dfcfho za¥fzen{ stroje, pFilem¥ volic{ pd¢ky majf profily pro radi-
41ln{ zamadkdvani kolének stoprl a jsou témito stopry vykyvovdny proti ptsoben{ pruZin.

Jsou zndmy r@zné typy za¥izeni pro volbu jehel, kde jsou pouZity volfci pd&ky vykyvo-
vané mechanickymi prost¥edky a kde ve vykyvnutych polohdch jsou pd&ky p¥idrZovdny ¥{zenymi
elektromagnety. Jedno ze zndmych za¥fzen{ pracuje na tom principu, Ze volfci pd&ky jsou
radigdlné vykyvovdny z pracovni polohy plisobenfm stoprd, které najfZdéjf na vykyvovaci
zdmek. Ve vykyvnuté poloze jsou pak.podle programu bud p¥idZeny nebo nepiidrZeny elektro-
magnetem a vrdt{ se nebo nevtdti do pivodni pracovnf polohy, &fmZ dochdz{i k selekci p¥islus-
nych stoprt@. Ddle je zndmo zafifzeni, kde volfcl pa&ky jsou axidln& vykyvovdny a to plso-
benim vykyvnutych kolének stoprd na specidlnf tvarové profily volicich pdlek a to proti piso-
benf{ zkrutnych pruZin. X druhym konctim volicfch p&dek jsou p¥ifazeny selektivné& vybuzované
elektromagnety pro p¥idriovdni v poloze, kdy radidlni profil pdfky pro zatladovdni kolének
selektord je mimo jejich vodorovnou drdhu. P¥i nep¥idrienf pdCky ve zvednuté poloze spadne
pdéka zp&t, pfidemZ jejfm vyb¥4nfm projde i kolénko stopru. Kolénko stopru pak nenarazi
na radigdlnf profil a nenf zatlaeno. P¥i p¥idrZent pd¢ky v hornf poloze se dostane radigl-
ni profil do cesty kolénku a zatlad{ kolénko stopru a tim stopr do drd%ky jehelnfho vélce
a nedojde ke zvednuti stopru a tim k volbé& p¥fslu$né jehly.

VySe uvedend za¥{zen{ pracujf spolehlivé, aviak p¥i volb& p¥i vy38fch rychlostech na-
stdvajfl u prvého zarfzeni poti¥e se setrva®nymi hmotami a u druhého za¥fzenf mi¥e dojit nd-
razy kolének na 3ikmou plochu profilu volic{ pdlky k ne¥#doucim r#zdm a k opot¥ebeni &dstf.

Ukolem vyndlezu je odstranit uvedené nevyhody, coZ je v podstat& splnéno tim, ¥e p¥ed
profilem pro radidlni zamadkdvdn{ kolének stoprl jsou uspoifdddny zdmky s hranami pro axi-
41n{ pfesun stoprd a tfm vykyvnutf volfcfch pdéek k elektromagnetém a to na oblouku, jeZ
odpovid4 vodorovnym profildm volicich pdZek vytvofenym p¥ed profily pro radidlni zama&kd-
véni.

Vyhodou vyndlezu je ta skutednost, ¥e dochdzi spolehlivd a bez rdzG k volb& jehel i p¥i
vy$8{fch rychlostech.

Zaifzenf{ podle vyndlezu je v p¥fkladném provedeni zndzorn&no na vykresech, na nichi

znaéf:

obr. 1 axonometrické zobrazeni uspo¥dddni né&kolika volfcich pdcek,

obr, 2 uspotdddni zdmkd pro ovldddn{ stopr@ a pfifazeni k volfcim pid&kdm se zndzornénim
drah kolének,

obr. 3 pohled zepfedu na volicf pddky a prlb&hy kolének stoprd pfi funkci elektromagne~
td a zndzorn¥ni pracovniho konce volici pd&ky o 90° sklopeného pfi zatlalovdni kolénka stopru.

obr. 4 pohled shora na jiné uspofdddni volicich pdfek a elektromagnetd.

obr. 5 ptrifazenf volfcfho za¥fzenf ke stoprim jehelnfho vilce.

Znadmy maloprimdrovy pletacf{ stroj pro vyrobu ponoZkového apod. zboZl je opatfen jehel-
nim vdlcem 1 /fobr., 5/, v jehoZ podélnych drd¥kdch jsou uloZeny stopry 2 a nad nimi dal3{
zndmé nezndzornéné platiny a jehly. Pro velbu jehel je v pletacfch systémech uspof&dddno
volfci za¥fzenf, které je prifazeno ke stoprim 2, resp. ke kolénkim 27 stoprd 2. KaZdy stopr
2 md jedno kolénko g', ale postupné jak jsou vedle sebe, tak v jiné vysce.

V jednotlivych vyikdch odpovidajfcim kolénkdm 2” stoprii 2 jsou naproti nim uspo¥4ddny
volici pdtky 3. Kazdd volfct pdtka 3 je vykyvné& uloZena na vodorovné ty&ce 4 /obr. 1/. °
K volfcim p&dkdm 3 jsou st¥idavé z obou stran pfifazeny elektromagnety 5, jak je nejlépe
vidét na obr. l.‘KaZdé volfci pd&ka 3 je odpruZ%ena taZnou pruZinou 6, jejiZ jeden konec

je uchycen na volfc{ pdcku 3 a druhy ke svislé 1ist& 7.
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Ty&ky 4, elektromagnety 5 a svisld liSta 7 jsou upevnény v drZdku 8 voliciho zafizeni,
ktery je upevn&n na desce 9 stroje. V pfednf &4sti drZdku 8 jsou vytvofeny hfebenovité
vystupky 87, na které dosedajf volfci pdtky 3 vlivem tahu pruZin 6. Tyto hfebenovité vystup-
ky 87 jsou naproti svislé 1lidt& 7.

V pfedni &4sti je kaZdd volici patka 3 rozsitrena, pficemz spodni vodorovny profil 31
/obr, 3/ tohoto roz$ffeni je upraven pro styk s kolénky 2~ stoprl 2. Ddle je na predni &4s-
ti volfci pd&ky vytvofen ndlitek 32 s profilem 33 pro zatladovdni kolének 2~ stoprd 2 do
drdzek jenelnfho vdlce 1. Profil 33 je pod drovni vodorovného profilu 31 a je k nému kolmy.
KaZdd volfci pdcka 3 je uspofdddna tak, Ze vodorovny profil 31 se nachdzi tésné nad vodo-
rovnym prib&hem drdhy A kolénka 2~ stopru 2, ktery je, resp. prochdzi ve spodni poloze.

Na oblouku jehelnfho vdlce 1, kterému odpovidd oblouk vodorovného profilu 31 volict
pd¢ky 3, jsou zdmkové krouZky 10 a 11 /obr. 2/ pro ovldddni stopr 2 upraveny ndsledujicim
zpisobem., Na spodnfm zdmkovém krouZku 10 je vytvofen vystupek 100 se zvedac{ hranou 10},
pro zveddni spodnfho kolénka 21 stopru 2. Na hornim zdmkovém krouZku 11 je vytvofen vystupek
110 se stahovac{ hranou 111 pro stahovdni kolének 22 stoprd 2. VySky zvedaci hrany 101,
resp. stahovac{ hrany 111 jsou stejné a v podstaté jsou takové, aby kolénko 2" stopru 2
nadzvedlo volici pd&ku 3 k pfifazenému elektromagnetu 5. Tomuto odpovidd pribéh, resp. zved-
nutf a klesnutf{ drah A kolének 2~ na délce vodorovného profilu 31 volici pdéky 3, jak je
vidét na obr. 2 a 3.

Funkce vyde popsaného zarizeni je ndsledujici., P¥i rotac¢nim pleteni se otddéi jehelni
, vélec 1 ve sméru S. Stopry 2 postupnd najf¥d&j{ na zvedac{ hranu 101 a jejich kolénka 27,
jeZ se pohybujf po drahdch A, tla&¢f zespodu na vodorovné profily 31 volicich pdCek 3 a vy~
kyvuji je k elektromagnetlm 5. Do elektromagnetd 5 je podle programu ¥ifdfciho zafizenf,
resp, mikropo&ftade stroje pfivddén proud a podle toho jsou uréité volici pdcky 3 pfidrzo-
vény v této horni vykyvnuté poloze. V daldim priibéhu jsou potom stopry 2 stazeny hranou
111 zpét do své plvodn{ vySky. Ty volfci pdcky 3, které nejsou pfidrieny, jsou tahem pru-
#in 6 vrdceny zpét, takZe do cesty kolénkim 27 jsou postaveny hrany 33 ndlitkd 32 volicich
pdcek 3. Profily 33 potom zatladuji do drédZek jehelniho vdlce 1 kolénka 27, resp. stopry
2, jak je vidét na obr. 3 a tyto nejsou potom zvednuty dal$i zvedaci hranou 102 spodniho
zdmkového krou¥ku 10 a pffslusné jehly nejsou zvednuty do pletaciho systému. Ty stropy 2,
u kterych zdstaly volic{ pdcky 3 p¥idrZeny elektromagnety 5, pak prochdzi pod profilem 33
a nejsou zamdcknuty do drdZek jehelniho vdlce 1. Stopry 2 jsou potom zvednuty zvedaci hranou
102 a prfslu3né jehly jsou zvednuty do pletaciho systému. VysSe uvedenym zplsobem jsou tedy
podle programu ¥idfciho mikropoc&itade rozfazovdny stopry a ndvaznd pak jehly pro pleteni

&i nepleteni.

V rdmci vyndlezu mohou byt dé&ldny rlzné dpravy. Tak napf¥. misto jednoramenné volict
pdcky 3 miZe byt pouZita dvojramennd volici pdcka 2’ /obr. 4/ vykyvné uloZend na vodorovné
ty&ce 47, Pfedni &dst volfci pd&ky 3~ je opatfena ndletkem 327 s profilem 33~ a pred ni
je opét vodorovny profil, D4le je zde p¥ichycena taZnd pruZina 6 a jeji druhy konec k ligtd
7°. Pfedni &4st op&t dosedd na vystupek 8. Druhé rameno volici pdcky 3~ je rozdifeno a
vyklonéno z podélné osy volici pd&¥ky 3~ a k jeho konci je prifazen elektromagnet 5°. Vyklo-
n&nf{ druhého ramene je stridavé u sady volicich pddek 3' jednou nalevo a podruhé napravo,
jak je vid&t na obr., 4. Tylka 47 je uloZena svymi konci ve dvou desti¢kdch D, a D, pii-
Sroubovanych Srouby §1 a S, do stojanu 8. Diry ve stojanu §' jimiZ prochdzeji konce tyéky
47 jsou v&t3f jak primdr tydky 47, takfe se mohou v rozmezi diry pohybovat, nebot i rozmér
v destidce 21’ resp. D,, kterou prochdz{ Sroub §1' resp. §2 je vétsi, -jak primér Sroubu
§1, §2. Toto uspoFdddnf slouZf k perfektnimu nastaveni volic{ pdéky 37, jak ke kolénkdm
2‘ stopru 2, tak k elektromagnetu g‘. Funkce volici padky 3~ je stejnd jako u volici pd&ky.3.

Ddle celé volic{ za¥izenf mlZe byt provedeno tak, Ze se celd uspordddni jako pfevrdti,
to znamend, Ze prostfedky zndzornéné na obr. 2,by se otolily o 180°. Kolénka\g‘ by potom

tladila na volfc{ pd&ky 3 vlivem hornfho krouZku smérem doll a vlivem spudnihé krouzku by

T

se vracela zpét do plvodni drdhy. Stladené volic{ pdlky 3 by potom elektromagnety 5 p¥idrio-
vali opét podle programu.
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PREDMET VYNALEZU

1. Za¥izeni pro volbu jehel prost¥ednictvim stopr3 na okrouhlém pletacim stroji pro
vyrobu ponoZkového apod. zboZf, které obsahuje naproti kolénkim stoprd uspo¥adanou sadu
vykyvné uloZenych a odpruZenych volfecich p&&ek, k nim# jsou p¥ifazeny elektromagnety ovlg-
dané od fidicfho zatffzeni stroje, pfiemZ volfc{f pdlky majl stropy vykyvovény proti pidso-
ben{ pruZin vyznadujicf se tfm, ¥e p¥ed profilem /33, 337/ pro radidlnf zamalkdvdni kolé-
nek /27/ stoprd /2/ jsou uspordddny z&mky s hranami /101, 111/ pro axiflnf p¥esun stopri
/2/ a tim vykyvnutf volicfch pddek /3/ k elektromagnettm /5, 5°/ a to na oblouku, je¥ odpo-
vi{d4 vodorovnym profilam /31/ volfcfch pddek /3/ vytvofenym p¥ed profily /33, 337/ pro ra-
didlni zamalkdvdni.

2. Za¥fzeni podle bodu 1, vyznadujlc{ se tim, %e profil /33, 33"/ pro radidln{ zamadk4-
vdn{ kolének /2°/ stopri a vodorovny profil /31/ jsou k sob& kolmé,

3, Zafizenf podle bodd 1 a 2, vyzna&ujfci se tim, ¥e na oblouku jehelnfho vdlce v mlsté&

vodorovného profilu /31/ je na spodnim zdmkovém krouZku /104 vytvofena zvedaci hrana /101/
stoprd /2/ a na hornim zdmkovém krou?ku /11/ stahovaci hrana /111/ stoppd.

4 vykresy
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