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(64) Samocinné podavaci ustroji tiskafskych stroja, zejména rozmnoZovacich

samofinné poddvaci dstrojf je urcéeno

k p¥fsunu jednotlivych papird k matrici

stroje z vrstvy, dodané do udrovné matrice n
naklddacim stolem. Automaticka funkce je
zaloZena na vertikdlnim zdvihu h¥idele po- '__‘E
ddvajiciho dstroji, kterd je opat¥ena podé- " ' .
vacimi vélelky. Tlakem stoupajici vrstvy
papiru na poddvaci vilelky se zved4 hridel,
kterd je v zdbéru s mechanismem, spousté&ji- ' ‘ .

cim pohon poddvaciho ustrojf a vypinajicim ’
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‘Vynadlez se tyka samodinného poddvaciho Ustroji tiska¥skych strojid, zejména rozmnoZovacich.

Dosud zndm& provedeni t&chto strojd vykazuji ruzny stupen mechanizace jednotlivych
funkci, které vak na sebe plynule nenavazuji. P¥fsun papiru k matrici stroje se skldda ze
dvou hlavnich operaci, a to z vertikdlnfiho zdvihu vrstvy papiru k matrici stroje a z horizon-
tédlniho pod4vadni jednotlivych listt papiru ke zpracovdni. Vertikdlni zdvih se provadi pomoci
naklddaciho stolu, na ktery se ulo%{ vrstva papfru ke zpracovdni, a naklddaci stil je mecha-
nicky zvednut do Urovné matrice stroje. Po skonleni zdvihu naklédaciho stolu obsluha zapind
podavaci za¥izeni pro posun jednotlivych listl papiru. RozloZenim operace na dva oddélené
Gkony se naruSuje plynulost provozu stroje a vyZaduje to p¥{tomnost jeho obsluhy, coZ zna-
mend nevyhodu vzhledem k tomu, Ze stoupdni nakladaciho stolu probihd uréitou dobu a je nutno
vy&kat jeho ukoneni, ne¥ je mozno uvést v &innost poddvaci zafizeni pro posun jednotlivych
papirt. V diisledku toho dochdzi ke zbyte&nym Easovym ztrdtdm u obsluhy stroje.

Uvedeny nedostatek odstrafiuje samofinné podévac{ Ustroj{ tiska¥skych strojt, zejména
rozmnofovacich podle vyndlezu, jehoZ podstata spofivd v tom, Ze h¥fdel poddvaciho dstroji,
opatfenéd alespon jednim rota&nim poddvacim &lenem, Jje uloZena ve zdvihové dréze naklddaciho
stolu a je upravena pro vertikdlnf zdvih k dotykovému &lenu v z4vislosti na zdvihu vrstvy
papiru na naklddacim stole, pfifemZ dotykovy &len je v zdb&ru se spoultécim &lenem pohonu
podédvaciho Ustroji a se zaji&fovaci{ pru¥inou padky pro zastaveni zdvihu naklddaciho stolu.

Hlavni vyhoda provedeni samolinného podévaciho Gstroji podle tohoto vyndlezu spo&ivéd
v tom, %e podstatn& usnadnuje obsluhu zejména u rozmnoZovacich strojl a umoZiuje pfedeviim
ve vétiich polygrafickych a obdobnych provozech pf¥ipadnd i obsluhu vice stroji soulasné.
P¥isun papiru a? k matrici stroje probihd samolinné od jeho spusténi aZ po jeho zpracovéni.

Na vykresech je na obr. 1 zndzorndn ve schematickém Celnim ndrysu p¥iklad provedeni
podévaciho ustroji podle vyndlezu a na obr. 2 je zndzorn&no ve schematickém bo&nim nérysu
podévaciho Ustroji vestavéné do stroje spolu s mechanismem naklddaciho stolu, jeho pohonem
a ovlddanim.

Sano&inné podévaci Gstroji 1 podle obr. 1 sestdvd z h¥idele 2, na niZ jsou uloZena
poddvaci koledka 3, 3~ pro odb&r a posun jednotlivgch listl z vrstvy papiru 4, uloZené na

zdviZném odklddacim stole 5.

H¥fdel 2 je umistdna ve zdvihové drdze naklddaciho stolu 5 v drovni vstupu k neznizor-
néné matrici a je upravena pro vertikdlni zdvih v posuvnych zivé&sech 6, 6  na nosné konstruk-
ci stroje. Na h¥ideli 2 je osazeno ozubené kolo 7 spolupracujici s h¥ebenem 8. Ve zdvihové
dréze h¥idele 2 nad posuvnym z&vésem 6 je uchycena pohyblivé tydinka 9, zabirajici do pru-
%iny 10 paky 11 pro vypinidni zdvihu nakléddaciho stolu 5 a krom& toho do dorazu 12 (na obxr. 2)
pro spudtdni rotace h¥idele 2 pomoci hfebene 8 a ozubeného kola 7. Doraz 12 je v soudinnosti
s pékou 13 pro p¥itlak ojnice 14, kterd je v zdb&ru s poddvac{ pakou 15, pfendSejici pohyb
na h¥eben 9 a ozubené kolo 7. Ke spu¥t&ni zdvihu naklddacfho stolu 5, a tim i k samo&innému
zapinini poddvactho Gstrojf 1, je stroj opatfen tla¥fitkovym spoult&fem 16, mechanicky pro-

pojenym s pohonnym pdkovym ustrojim.

Funkce samodinného poddvaciho Gstroji 1 probfh4 tak, Ze stlaenim tlaZitkového spousté-
%e 16 se pohyb prenese na ovlddaci mechanismus pohonu zdvihu naklddaciho stolu 5 s vrstvou
papiru 4. Kdy% naklddaci stdl 5 vystoupi do vy3e, kdy vrstva papiru 4 nadzvedne poddvaci
koledka 3, 3~ spolu s h¥fdelf 2\v posuvnych zdv&€sech 6, 6" vytladf z4avés 6 h¥idele 2 ty&inku
9 ze své necinné polohy a ta\pfes pruéinu 10 uvede v &innost pdku 11, kterd zablokuje
pohonny mechanismus naklddaciho stolu 5. Ty&inka 9 svym pohybem soudasné& nadzvedne doraz 12,
uvéddéjici{ v &innost podivaci pdku l§,'pohénéjici hteben 8, &imZ se uvaddi do rotace ozubené
kolo 7 na h¥ideli 2 a po&nou rotovat poddvaci kole&ka 3, 37 pro posun papiru k matrici
stroje. P¥i reverzaci naklddaciho stolu do vychozi{ polohy se h¥fdel 2 podivaciho za¥izeni 1
vrét{ do pivodni polohy a v disledku zp&tného pohybu poddvaci paky 15 se pohon podévéciho

ustroji 1 zastavi.
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PREDMET VYNALEZU

samoinné podavact ustroji tiskafskych strojt, zejména rozmno¥ovacich, sestdvajici
z rota&nich prvkl pro posun jednotlivych listld papiru od naklddacfho stolu k matrici, uloZe-
-nych na h¥ideli, z pohonného mechanismu a ze za¥fzeni pro spustdni a zastaveni posunu, vy-
znadujici se tim, %e h¥idel (2) podavaciho ustroji (1), opat¥end alespon jednim rotadnim
poddvacim &lenem (3, 37), je uloZena ve zdvihové drdze naklddaciho stolu (5) v posuvnych
zév&sech (6, 67) pro vertik&lni zdvih k dotykovému &lenu (9) v z4vislosti na zdvihu vrstvy
papiru (4) na naklddacim stole (5), p¥ifem? dotykovy &len (9) je v z&b&ru se spoustdcim Ele-
nem (12) pohonu poddvaciho tGstroji (1) a se zajigtovaci pruZinou (10) péky (11) pro zasta-
veni naklddaciho stolu (5).

2 vykresy




239630

F':"._ -
. 4
o
' W\/;
1 96 3 / 2 6
i
=/ VAN g B | }t
7 —— =
8 117 = ~_k
- "\ —
(s

Obr. 1




239630

PAPER

_ | [ 16

0br. 2




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

