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(54) Bezeichnung: FUHRUNGSSCHUH UND KLETTERSYSTEM AUF DEM GEBIET DES BAUWESENS

(57) Abstract: A guide shoe (16)
for a climbing system for use in
the building sector comprises at
least one guide shoe (86) which
can be displaced in the horizontal
direction and can be pivoted about
a horizontal axis. A climbing system
comprises: at least one such guide
shoe; at least one scaffold unit which
can be guided and/or suspended in
at least one guide (16) on a structure;
and at least one lifting drive which
can be releasably fitted directly on
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discrete mounts (20) on the structure
and which can be switched between
a first operating mode in which the
scaffold unit can be raised and a
second operating mode in which the
lifting drive can be raised.

gL

(57) Zusammenfassung: Ein
Fihrungsschuh  (16) flir  ein
Klettersystem auf dem Gebiet des
Bauwesens weist zumindest eine in
horizontaler Richtung verschiebbare
und um eine horizontale Achse
schwenkbare Fiihrungsbacke (86)
auf . Ein Klettersystem weist
auf: - zumindest einen derartigen

o Fithrungsschuh; - zumindest eine Geriisteinheit, die an einem Bauwerk in zumindest einer Fithrung (16) fithrbar und/oder
einhdngbar ist, und - zumindest einen Hubantrieb, der unmittelbar an punktuellen Halterungen (20) an dem Bauwerk 16sbar
anbringbar ist, und zwischen einer ersten Betriebsart, in der die Geriisteinheit anhebbar ist, und einer zweiten Betriebsart, in

welcher der Hubantrieb anhebbar ist, umschaltbar ist.
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Fihrungsschuh und Klettersystem

auf dem Gebiet des Bauwesens

hniscl b

Die Erfindung betrifft einen Flihrungsschuh und ein

Klettersystem auf dem Gebiet des Bauwesens.

Insbesondere fir die Erstellung von mehrgeschossigen,
vorzugswelise besonders hohen Gebduden ist es auf dem Gebiet
des Bauwesens bekannt, Selbstklettersysteme einzusetzen. An
diesen sind die Schalungen vorgesehen, die fir die Erstellung
von vertikalen Wénden des Gebdudes erforderlich sind. Sobald
die neu erstellten Wadnde ausreichend ausgehdrtet sind,
stliitzen sich Hubantriebe lUber geeignete Profile an diesen ab,
um die so genannten Gerlsteinheiten, welche die Schalungen
tragen, anzuheben, so dass in einem dariberliegenden Bereich
die vertikalen Wé&nde weiter "wachsen" k&nnen. Wéhrend diese
Wénde erstellt werden, werden die Antriebe der Gerilisteinheit
nach oben "nachgefahren", um ausgehend von demjenigen
Abschnitt, der neu erstellt wurde, die Gerlsteinheit weiter

anzuheben, sobald dieser ausreichend ausgehdrtet ist.

Stand der Technik

Ein derartiges System ist aus der US 4,962,828 bekannt. In
diesem Fall weist die Gerlsteinheit nicht notwendigerweise
Schalungen auf, sondern beispielsweise ein von dem zu
erstellenden Bauwerk nach auffen auskragendes Sicherheitsnetz

und/oder Bihnen fir einen Zugang zu dem zu erstellenden
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Bauwerk einschliefflich daran zu erstellender Decken. Die
zuletzt genannten Elemente sind an der Gerlisteinheit
angebracht. Weitere Profile sind an einzelnen Stellen des
Bauwerks anbringbar, und ein umschaltbarer Antrieb ist
vorgesehen, um entweder die Gerilsteinheit oder die Profile,

die zur Anbringung an dem Bauwerk vorgesehen sind, anzuheben.

Unter der Bezeichnung SKE ist ein Kletterschalungssystem der
Anmelderin bekannt, bei dem Vertikalprofile, an denen sich
die Antriebe zum Anheben der Gerilisteinheit abstiitzen kdnnen,
an dem Bauwerk anbringbar sind. In einer alternativen
Betriebsstellung stlitzen sich die Antriebe an der
Gerlisteinheit ab, die zu diesem Zeitpunkt an dem Bauwerk
eingehdngt und/oder verankert ist, um hierdurch die

Vertikalprofile in einen neuen Abschnitt anheben zu kénnen.

Darstellung der Erfindung

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, einen Fihrungsschuh
und ein Klettersystem auf dem Gebiet des Bauwesens zur
Verfigung zu stellen, die im Hinblick auf einen effizienten

Aufbau verbessert sind.

Die Lésung dieser Aufgabe erfolgt durch den im Anspruch 1
beschriebenen Fihrungsschuh sowie das damit ausgestattete
Klettersystem. Bevorzugte Weiterbildungen sind in den

welteren Anspriichen beschrieben.

Die Mb6glichkeit, eine Fihrung von der Gerlsteinheit eines
Klettersystems auflfer Eingriff zu bringen, wird in ginstiger
Weise dadurch realisiert, dass der FlUhrungsschuh, der
nachfolgend auch als FlUhrung bezeichnet wird, zumindest eine

in horizontaler Richtung verschiebbare und um eine
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horizontale Achse schwenkbare Fihrungsbacke aufweist, die ein
Profil, beispielsweise ein T-, I- oder U-Profil, einen Teil
oder Abschnitt eines Profils umgreift. Beispielsweise kann
zumindest ein an der GerUsteinheit vorgesehenes Profil ein T-
oder Doppel-T-Profil sein, dessen (an dem Buchstaben "T"
betrachtet) horizontaler Schenkel sich parallel zu der
AulRenseite des Bauwerks und zu diesem gerichtet erstreckt. In
diesem Fall kann die FlUhrungsbacke diesen Schenkel im Bereich
des vertikalen Schenkels des "T" hintergreifen und durch eine
horizontale Verschiebung auffer Eingriff und durch ein
Schwenken um eine weitgehend horizontale Achse zurilickgezogen
werden. Ein weiterer Vorteil einer schwenkbaren Anbringung
zumindest einer FUhrungsbacke an der Flhrung besteht darin,
dass punktuelle Belastungen fir den Fall vermieden werden
kénnen, dass die Flihrung drehbar an einer Halterung an dem
Bauwerk anbringbar ist. Bei der Abstitzung der Gerlsteinheit
an der Flhrung erfolgt ndmlich beili einer derartigen drehbaren
Anbringung, wie nachfolgend unter Bezugnahme auf die Figuren
beschrieben, ein Verkippen derart, dass die Fihrung (im
Querschnitt gesehen) punktuell bzw. (dreidimensional gesehen)
entlang einer Linie an dem Profil anliegt und hier hohe
Belastungen entstehen kdnnen. Dies kann durch eine
schwenkbare an der Fihrung vorgesehene Fihrungsbacke in

vorteilhafter Weilse vermieden werden.

Der Fihrungsschuh kann an einem Hubantrieb des Klettersystems
vorgesehen sein. Der Fihrungsschuh kann ferner an einem an
dem Bauwerk angebrachten Wandschuh anbringbar sein, und/oder
eine GerlUsteinheit des Klettersystems kann an dem

Fuhrungsschuh fihrbar sein.

Es hat sich ferner als ginstig erwiesen, den Abstand zwischen

einer Schwenkachse, um welche die Fuhrungsbacke schwenkbar
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ist, zu einem dufferen Ende der FlUhrungsbacke kleiner
auszubilden als den Abstand zwischen der Schwenkachse und
einer Befestigung zwischen der Fihrung und dem Wandschuh.
Hierdurch kann in vorteilhafter Weise vermieden werden, dass
die Befestigung zwischen der Fihrung und dem Wandschuh das

Verschwenken der Fihrungsbacke behindert.

Uber einen derartigen Filhrungsschuh erfolgt somit in
effizienter Art und Weise die unmittelbare Anbringung des
Hubantriebs an den Halterungen des Bauwerks und/oder die
Fihrung der Gerlsteinheit, die insbesondere beim Anheben
derselben von Vorteil ist. Ferner sind die folgenden Merkmale
vorteilhaft, sowohl fir sich alleine genommen als auch in
Kombination mit weiteren Merkmalen: das Vorsehen von zweil
Klinken oder Tragbolzen, die jeweilige Fihrungen, wie
nachfolgend beschrieben, haben; die drehbare Lagerung des
Fuhrungsschuhs an einem Wandschuh; die Ausrichtung, bei der
drehbaren Lagerung, mittels einer Feder oder eines sonstigen
nachgiebigen Elements wie eines Gummipuffers zur flachigen
Abstiitzung des FlUhrungsschuhs, wie nachfolgend genauer
beschrieben; die Fihrung von Fihrungsklauen oder -backen an
dem Fihrungsschuh, die bereichsweise, beispielsweise durch
einen Vierkant oder einen sonstigen Mehrkant, nicht
schwenkbar erfolgt, und bereichsweise schwenkbar erfolgt, um
die Fuhrungsklauen, nach einer axialen Verschiebung,
verschwenken zu kénnen, wie nachfolgend unter Bezugnahme auf

die Fig. 7 genauer beschrieben wird.

Das hierin beschriebene Klettersystem, das bevorzugt ein
Selbstklettersystem ist und nachfolgend so bezeichnet ist,
weist zumindest eine Gerlsteinheit auf, die an einem Bauwerk
in zumindest einer Fihrung fiuhrbar und/oder einhdngbar ist.

An der Gerlsteinheit sind diejenigen Arbeiltsbihnen,
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Schalungen und dergleichen angebracht, die fir diejenigen
Aufgaben, die von der Gerilisteinheit ausgehend zu erledigen
sind, erforderlich sind. Zu der Gerilisteinheit ist zu betonen,
dass diese erfindungsgemdfl lediglich in einer Ebene tragende
Profile aufweisen muss. Wenngleich weiltere tragende Profile
vorgesehen sein kénnen, kann die Gerlisteinheit dadurch
besonders einfach und leicht gestaltet werden, dass lediglich
eine Ebene mit tragenden Profilen vorgesehen ist, die sich
insbesondere nahe an dem Bauwerk befinden kann, um die
auftretenden Krdfte und Momente, infolge des Eintrags der
Vertikalkrdfte in das Bauwerk, gering zu halten. Bei den
Fuhrungen, in denen die Gerilisteinheit fiUhrbar und/oder
einhdngbar ist, kann es sich beispielsweise um einen an dem
Bauwerk angebrachten Wandschuh handeln. Insbesondere wird
derzeit bevorzugt, die Geristeinheit in einem oberen Bereich
an dem Bauwerk einhdngbar zu gestalten. In einem unteren
Bereich kann die Fihrung an einem so genannten FUhrungsschuh
erfolgen, der beispielsweise an einem weiteren Wandschuh
anbringbar sein kann und der als Bestandteil des nachfolgend

beschriebenen Hubantriebs zu betrachten ist.

Erfindungsgemadf? weist das Selbstklettersystem zumindest einen
Hubantrieb auf, der unmittelbar an punktuellen Halterungen an
dem Bauwerk anbringbar ist. In vorteilhafter Weise bildet der
Antrieb eine einzige weitere, zweite vertikale Ebene neben
der vertikalen Ebene der Tragprofile der Gerilisteinheit.
Insbesondere weist der Antrieb keine Elemente auf, die sich
in der Hubrichtung parallel zueinander erstrecken. Nachdem
der Antrieb, beispielswelise mittels eines oder mehrerer
Fuhrungsschuhe, die beigpielsweise an Wandschuhen des
Gebdudes anbringbar sind, unmittelbar an dem Bauwerk
anbringbar ist, sind keine zusédtzlichen vertikalen Profile

erforderlich, wie dies beim Stand der Technik stets der Fall
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war. Das erfindungsgeméfle Selbstklettersystem kann somit von
seinem Aufbau her besonders einfach gestaltet werden. An dem
Bauwerk sind lediglich punktuelle Halterungen, wie z.B.
Wandschuhe, vorzusehen. Zwischen diesen punktuellen
Halterungen und der Gerlisteinheit befindet sich lediglich der
Antrieb, einschliefflich gegebenenfalls vorhandener
Fihrungsschuhe, ohne dass eine weltere vertikale Ebene
notwendig ist. Hierdurch kann das Selbstklettersystem mit

besonders geringem Aufwand erstellt werden.

Darlber hinaus ist der lésbar an dem Bauwerk anbringbare
Hubantrieb zwischen einer ersten Betriebsart, in der die
Gerilsteinheit anhebbar ist, und einer zweiten Betriebsart, in
welcher der Hubantrieb anhebbar ist, umschaltbar. Demzufolge
kann das gewilnschte Klettern in effizienter Art und Weise
bewerkstelligt werden, indem beispielsweise kein Kran
erforderlich ist, weder um die Gerlisteinheit, noch um die
vorhandenen Antriebe anzuheben. In diesem Zusammenhang ist es
grundsédtzlich denkbar, dass der Hubantrieb lediglich in der
ersten Betriebsart zwischen den an dem Bauwerk vorgesehenen
Halterungen und der Gerilsteinheit wirkt, wdhrend er in einer
zweiten Betriebsart ausgebaut und dadurch angehoben wird,
dass er durch Arbeitskrédfte in einen hbheren Bereich gebracht
wird. In diesem Fall &ufert sich der erfindungsgemédffe Vorteil
darin, dass der Antrieb derart klein und leicht gehalten
werden kann, dass dieser Vorgang mit vertretbarem Aufwand

durch Arbeitskridfte durchzufihren ist.

Zzu dem Klettersystem sel angemerkt, dass es auch ohne den
Fuhrungsschuh seine Vorteile entfaltet und dementsprechend
fir sich genommen als Gegenstand der Anmeldung anzusehen ist.

Dies gilt fir jegliche Ausfihrungsformen des Klettersystems
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mit einem oder mehreren der vorangehend und/oder nachfolgend

beschriebenen Merkmale.

Fiur den Eingriff zwischen dem Hubantrieb und der
Gerilsteinheit hat es sich als vorteilhaft erwiesen,
vorstehende Kletternocken zu verwenden. Derartige
Kletternocken bieten bei einem einfachen Aufbau die
notwendigen Flachen, die fir die Abstitzung bei dem
jeweiligen Hubvorgang erforderlich sind. Es ist jedoch zu
erwdhnen, dass die Erfindung auch mit Eingriffsabschnitten
realisiert werden kann, die als Vertiefungen, als Offnungen,
beispielsweise in einem Lochprofil, als Vorspringe,
beispielsweise an einer Zahnstange, oder in sonstiger Welse

ausgefiuhrt sind.

Derzeit wird ferner bevorzugt, dass zumindest eine Flihrung
von der GerlUsteinheit auller Eingriff bringbar ist. Dies
bietet Vorteile dahingehend, dass der Hubantrieb insgesamt
von der Gerilsteinheit trennbar ist und somit beispielsweise
von Hand in einen htheren Bereich gebracht werden kann. Dies
ermbglicht eine so genannte teilhydraulische Betriebsweise,
bei der lediglich beim Anheben der Gerilisteinheit ein Betrieb
der Hubantriebe erfolgt. Ferner ist durch abnehmbare
Hubantriebe in glinstiger Welise eine Kombination mit einem
Betrieb denkbar, bei dem das Anheben der Gerlisteinheit
zumindest teilweise durch einen Kran erfolgt. In diesem
Zusammenhang sei erwdhnt, dass das AufRer-Eingriff-Bringen der
Fuhrung von der Gerlisteinheit ein Abnehmen des Antriebs von
der Gerilisteinheit insbesondere dann ermdglicht, wenn sich
diese mit einem oder mehreren Profilen im Bereich der Fihrung
erstreckt. Durch die beschriebene Maffnahme ist ein Abnehmen
des Antriebs auch zu einem solchen Zeitpunkt denkbar, wadhrend

anderenfalls ein Zeiltpunkt abgewartet werden misste, zu dem
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die Gerilisteinheit ausreichend hoch geklettert ist, so dass
sich diese nicht mehr im Bereich der Fihrung befindet, die
dann von der Halterung an dem Bauwerk, beispielsweise dem

Wandschuh, abgenommen werden kann.

Fir diejenigen Elemente des Hubantriebs, welche die
Hebekradfte zu der Gerilsteinheit ilUbertragen, hat es sich als
ginstig herausgestellt, zumindest eine Klinke und/oder
zumindest einen Tragbolzen zu verwenden. Vorzugswelse ist die
Klinke bzw. der Tragbolzen in der ersten Betriebsart
schwerkraftbeaufschlagt und in der zwelten Betriebsart
federbeaufschlagt. Dies kann selbstverstdndlich auch
umgekehrt ausgefihrt sein, so dass die Klinke oder der
Tragbolzen in der ersten Betriebsart federbeaufschlagt und in
der zweiten Betriebsart schwerkraftbeaufschlagt oder in
beiden Betriebsarten schwerkraftbeaufschlagt oder in beiden

Betriebsarten federbeaufschlagt ist.

In diesem Zusammenhang biletet es ferner Vorteile, wenn an
einem Antrieb zumindest zweili Klinken oder Tragbolzen in der
Hubrichtung tbereinander angeordnet sind. Dies ermdglicht in
vorteilhafter Weise eine weitere Unterteilung der "Stufen"
bei der Hubbewegung der GerlUsteinheit bzw. der Antriebe.
Diese Abstufung ist zundchst durch die Eingriffselemente an
der Gerilisteinheit, beilispielsweise die Abstdnde zwischen den
Kletternocken, festgelegt. Wenn jedoch an den Fihrungen zweil
oder mehr Klinken oder Tragbolzen angeordnet sind, kann
wahlweise die eine oder andere Klinke bzw. der eine oder
andere Tragbolzen mit einer bestimmten Kletternocke in
Eingriff kommen, so dass die "Teilung" feiner wird.
Beispielsweise kann der Abstand zwischen den Kletternocken 22
jeweils 300 mm betragen, wdhrend die beiden Tragbolzen 80 mit

einem Abstand von 150 mm vorgesehen sind, so dass sich
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insgesamt eine Teilung von 150 mm ergibt. Ferner kénnen
gesonderte Klinken und/oder Tragbolzen fir die erste oder

zwelte Betriebsart vorgesehen sein.

Im Fall von Tragbolzen hat es sich als vorteilhaft erwiesen,
zumindest eine Fuhrungskontur vorzusehen, die einen unteren
flachen und/oder einen oberen steilen Abschnitt aufweist. Der
obere steile Abschnitt erméglicht die Verwendung eines
schwerkraftbeaufschlagten Tragbolzens, der in diesem Bereich
aufgrund der steilen Ausbildung der Fihrungskontur zigig nach
unten f&llt. Ein unterer flacher Bereich ermdglicht in
vorteilhafter Weise ein leichtes Auslenken des Tragbolzens,
das dann erforderlich ist, wenn die Kletternocken der
Gerlsteinheit, wie nachfolgend unter Bezugnahme auf die
Zeichnungen ndher beschrieben, an den Tragbolzen vorbeitreten
miussen, was dadurch geschieht, dass letztere zumindest

kurzzeitig ausgelenkt werden.

Grundsédtzlich ist es denkbar, jeweils eine einzige Klinke
oder einen einzigen Tragbolzen derart umschaltbar zu
gestalten, dass beide Betriebsarten ermdglicht werden. Es
wird jedoch derzeit bevorzugt, dass zumindest eine
Sperrklinke vorgesehen ist, die in der ersten Betriebsart
vorzugswelse gesperrt ist und in der zwelten Betriebsart dazu
dient, dass sich der Antrieb durch eine Abstiitzung mittels

der Sperrklinke an der Gerilisteinheit "hochzieht".

Zur Betriebssicherheit wird derzeit ferner bevorzugt, dass
zumindest ein Antrieb durch eine Halterung und/oder die
Schwerkraft in Richtung zu der Gerilisteinheit gehalten

und/oder belastet ist.
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Fur die Gestaltung der GerlUsteinheit ist zu bericksichtigen,
dass diese ein erhebliches Gewicht aufweisen und/oder tragen
kann, das lediglich lber das Bauwerk abgetragen werden kann.
Dementsprechend neigen jegliche Gewichts- und sonstige
Krdfte, die in einer Entfernung zu dem Bauwerk wirken, dazu,
die Gerilisteinheit "von dem Bauwerk weg" zu verformen. Deshalb
hat es sich als glinstig erwiesen, wenn die Geristeinheit in
einem von dem Bauwerk entfernten Bereich zumindest eine
vorspannbare Stitze aufweist. Diese Stitze kann die
Gerlsteinheit "in Richtung zu dem Bauwerk" vorspannen und die
ansonsten auftretende Verformung, infolge der wirkenden
Krdfte, gering halten. An einer derartigen Stltze kann ein
Gelédnder zum Schutz von Arbeitskrédften, die sich auf
jeglichen Bihnen der Gerlusteinheit befinden, angebracht sein.
Die beschriebene Stiitze ermtglicht ferner eine Spielfreiheit
auch dann, wenn, wie nachfolgend genauer beschrieben, das
erfindungsgemafRe Selbstklettersystem mehrere miteinander
verbundene Vertikalprofile aufweist. Ferner kann durch eine
derartige Stitze die Gerilsteinheit in vorteilhafter Weise an

geneigte Gebdudeabschnitte angepasst werden.

In vorteilhafter Weise kann die Stiitze zwischen einzelnen
Ebenen der Gerilisteinheit einstellbar sein, indem diese
mehrere Befestigungspunkte aufweist, mittels derer sie an
mehreren Ebenen der Gerilisteinheit anbringbar ist. Dies
ermdglicht eine einfache Anpassung der GerlUsteinheilit und der
daran vorgesehenen Ebenen und Bihnen, an unterschiedliche

Geschosshdéhen innerhalb eines Bauwerks.

Die Befestigung der Stilitze kann beispielsweise mittels einer
exzentrischen Spindel erfolgen. Sowohl zu der Befestigung
mittels der exzentrischen Spindel als auch zu der vorangehend

beschriebenen Stiitze als solcher sei erwdhnt, dass diese
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jeweils auch fir sich genommen oder kombiniert miteinander,
jedoch nicht notwendigerweise an dem erfindungsgeméfien
Klettersystem, ihre Vorteile entfalten. Somit ist auch eine
Stiitze mit einem oder mehreren der vorangehend und/oder
nachfolgend beschriebenen Merkmale sowie die exzentrische
Spindelanordnung, ebenfalls mit einem oder mehreren der
vorangehend oder nachfolgend beschriebenen Merkmale fir sich
genommen, sowie eine Kombination aus Stitze und Spindel,
jedoch ohne das erfindungsgemdfe Selbstklettersystem, als

Gegenstand der Anmeldung anzusehen.

Das erfindungsgemdfte Selbstklettersystem kann, in einem
Endzustand, eine erhebliche Erstreckung in vertikaler
Richtung aufweisen. Um die Erstellung des
Selbstklettersystems zu seinem Endzustand zu vereinfachen,
kann dieses zwei oder mehr vertikale Profile aufweisen, die
biegesteif miteinander verbunden sind. Zu Beginn des
Klettervorgangs kann das Selbstklettersystem mit einem
einzigen Vertikalprofil betrieben werden. Sobald sich dieses
in einer gewissen HOhe Uber dem Untergrund befindet, kann,
zundchst in einer schridgen Anordnung, ein welteres
Vertikalprofil angebracht werden und dann, wenn dieses
zwischen dem in eine gewisse HbOhe angehobenen Klettersystem
und dem Boden Platz findet, biegesteif angeschlossen werden.
Durch ein in dieser Weise geteiltes Vertikalprofil kann die
Gerilsteinheit dariber hinaus erforderlichenfalls mit einem
"Knick", beispielsweise in Richtung des Bauwerks, versehen

werden, um entsprechende Bauwerksgeometrien zu ermdglichen.

Fir den Betrieb des Selbstklettersystems hat es sich ferner
als vorteilhaft herausgestellt, wenn die Geristeinheit
zumindest eine Abstltzeinheilt zur horizontalen Abstltzung der

Geristeinheit an dem Bauwerk aufweist. Eine derartige
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Abstitzeinheit ermdglicht, dass die Geristeinheit zum
Fuhrungsschuh frei wird, so dass sie effizient und sicher

angehoben werden kann.

Kurze Beschreibung der Zeichnungen
Nachfolgend wird die Erfindung anhand einer beispielhaft in
den Zeichnungen darstellten Ausfihrungsform ndher erldutert.

Es zeigen:

Fig. 1 eine Seitenansicht des erfindungsgemdifien

Selbstklettersystems in der ersten Betriebsart;

Fig. 2 eine Seitenansicht des erfindungsgemifien

Selbstklettersystems in der zweiten Betriebsart;

Fig. 3 eine Seitenansicht eines Teils des Antriebs in der

zwelten Betriebsart;

Fig. 4 eine RUckansicht eines Teils des Antriebs in der

zwelten Betriebsart;

Fig. 5 eine Seitenansicht des Antriebs in einer

alternativen Ausfihrungsform;

Fig. 6 eine Seitenansicht einer Fihrung; und

Fig. 7 eine Draufsicht der in Fig. 6 gezeigten Flihrung.

Erfindung
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Das in Fig. 1 in einer Seitenansicht gezeigte
Selbstklettersystem 10 besteht im Wesentlichen aus eilner
Gerlisteinheit 12 und mehreren, entlang eines Bauwerks 14
vorgesehenen Antrieben 18, von denen in Fig. 1 ein Antrieb 18
erkennbar ist. In Fig. 1 ist das Selbstklettersystem 10 in
einer Phase gezeigt, in der es durch die Antriebe 18
angehoben wird, um oberhalb des derzeit obersten
Bauabschnitts einen weiteren Abschnitt zu erstellen. Zu
diesem Zweck sind in einem obersten Bereich der Gerlsteinheit
12 ein in weitgehend horizontaler Richtung verfahrbarer
Schalwagen 30 mit einer oder mehreren Schalungen 32, eine
Bihne 34, verschiedene Geldnder 36 und eine Stilitze 38 zum
Justieren der Schalung vorgesehen. Wie im linken Bereich der
Fig. 1 erkennbar ist, sind mit Hilfe der Schalung 32 bereits
verschiedene Bauabschnitte erstellt worden. Sobald der Beton
in dem obersten Bauabschnitt ausreichend ausgehdrtet ist,
kann daran beispielsweise ein Wandschuh 20.3 verankert
werden, in den die Gerlisteinheit 12 in ihrem oberen Bereich
einhdngbar ist. In Fig. 2 ist dieser eingehdngte Zustand

gezelgt.

In Fig. 1 ist ergédnzend zu erkennen, dass die Gerlisteinheit
12 in dem gezeigten Fall zwei Vertikalprofile 26.1, 26.2.
aufweist, die beispielsweise als T- oder Doppel-T-Profile
gestaltet sein k&nnen. Die beiden Vertikalprofile 26.1, 26.2
sind biegesteif miteinander verbunden. Insbesondere kann das
untere Vertikalprofil 26.1. in einem Zustand, in dem das
obere Vertikalprofil 26.2 lediglich geringfiigig vom Boden
angehoben wurde, zundchst in einer schrdgen Ausrichtung sich
von dem Bauwerk 14 wegerstreckend schwenkbar angebracht
werden und dann mit dem oberen Vertikalprofil 26.2.
biegesteif verbunden, wenn letzteres ausreichend angehoben

wurde, so dass das untere Vertikalprofil 26.1 in einer
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vertikalen Ausrichtung desselben zwischen dem oberen

Vertikalprofil 26.2 und dem Boden Platz findet.

Die Abstitzung eilnes oberen Tradgers 42, an dem sich der
Schalwagen 30 befindet, und einer darunterliegenden Bilhne 44
erfolgt bei dem gezeigten Beispiel durch eine Stitze 24.2,
die in dem gezeigten Fall schrédg oder diagonal ausgerichtet
ist. Wie im unteren Bereich der Stiitze 24.2 erkennbar, kann
diese zahlreiche Befestigungsdffnungen aufweisen, um diese an
unterschiedliche Abstdnde zwischen dem oberen Trdger 42 und
der Blhne 44 anpassen zu kénnen. Die Befestigung an der Bilihne
44 erfolgt in dem gezeigten Fall durch eine exzentrische
Spindel 46. Ferner ist die Stiitze 24.2 vorspannbar. Diese
Vorspannung wird tblicherweise in Richtung des Bauwerks 14,
also entgegen dem Uhrzeigersinn in Fig. 1 ausgefihrt, um
denjenigen Gewichtskrédften, die durch die Komponenten im
oberen Bereich der Gerlsteinheit 12 vorhanden sind und in das
Bauwerk 14 abgetragen werden miissen, entgegenzuwirken, ohne
dass die Gefahr einer nennenswerten Verformung der
Vertikalprofile 26, von dem Bauwerk weg, besteht. In dem
gezeigten Fall ist eine weitere derartige Stitze 24.1
zwischen der Bihne 44 und einer unteren BlUhne 48 gezeigt. Es
sei erwdhnt, dass die Vertikalprofile 26 die einzige

Vertikalebene im Bereich der GerlUsteinheit 12 bilden.

Die einzige weitere Vertikalebene wird durch den Antrieb 18
gebildet. Dieser ist jedoch, wie nachfolgend genauer
beschrieben, an einzelnen punktuellen Halterungen 20 an dem
Bauwerk 14 anbringbar und bendtigt keine zusédtzliche
vertikale Ebene, wie z.B. ein an dem Bauwerk anbringbares
Vertikalprofil. Der Antrieb 18 weist elinen unteren
Fuhrungsschuh 16.1, einen oberen Flhrungsschuh 16.2, die

jeweils an Wandschuhen 20.1, 20.2 ldsbar anbringbar sind,
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einen Kletterschuh 50, der fir einen Eingriff mit der
Geridsteinheit 12 sorgt, einen Hubzylinder 52 und eine sich
oberhalb des Kletterschuhs 50 erstreckende Fihrungsstange 54
auf. In dem in Fig. 1 gezeigten Zustand, wenn der Antrieb an
dem Bauwerk 14 verankert ist und die Gerilisteinheit 12
angehoben werden soll, wird der Hubzylinder 52, der Uber den
unteren Wandschuh 20.1 an dem Bauwerk abgestltzt ist,
ausgefahren, um mittels des Eingriffs zwischen dem
Kletterschuh 50 und der Gerilisteinheit 12 die Gerlsteinheit 12
anzuheben. In dem gezeigten Fall sind an den Vertikalprofilen
26 der Gerilsteinheit 12 zu diesem Zweck mehrere Kletternocken
22 vorgesehen. Der Kletterschuh 50 weist, wie nachfolgend mit
Bezug auf die Fig. 2 genauer beschrieben, zumindest eine
Klinke 56 fir den Eingriff mit den Kletternocken auf. Wenn
der Hubzylinder 52 ausgefahren wird, wird die Fihrungsstange
54 durch den oberen, an dem Wandschuh 20.2 angebrachten

Fihrungsschuh 16.2 geschoben.

Wenn die GerlUsteinheit 12 in den Endzustand angehoben ist, in
dem sie mit oberen Bereich an dem obersten Wandschuh 20.3
eingehdngt ist, wird der Kletterschuh 50, wie nachfolgend
genauer beschrieben, derart umgestellt, dass kein Eingriff
mehr mit den Unterseiten der Kletternocken erfolgt. Die
Fuhrungsstange 54 wird an dem oberen Fihrungsschuh 16.2
befestigt, so dass der obere Fihrungsschuh 16.2 beim
Ausfahren des Hubzylinders 52 angehoben wird. Dies bringt
auch den Kletterschuh 50 in eine héhere Position, in der er
sich, wie nachfolgend genauer beschrieben, an der Oberseite
einer Kletternocke abstiitzen kann, um beim Einfahren des
Hubzylinders 52 den unteren Flhrungsschuh nach oben zu
ziehen. Dieser wurde vorangehend dadurch von dem Wandschuh
20.1 geldst, dass die Abstitzeinheit 28 die Gerilsteinheit von

dem Bauwerk in Richtung des Pfeils A abdrickt, so dass die
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Gerlsteinheit 12 nicht mehr in einer Richtung entgegen dem
Pfeil A auf die FlUhrung 16.1 drilickt. Diese kann dann, wie
erwdhnt, von dem Wandschuh 20.1 geldst werden und wird beim

Einziehen des Hubzylinders 52 nach oben gezogen.

Das Anheben des Antriebs 18 ist in Fig. 2 gezeigt. Wie in
Fig. 2 zu erkennen ist, ist die Gerlsteinheit 12 an dem
obersten Wandschuh 20.3 eingehédngt, und der Hubzylinder 52
befindet sich in der gezeigten Situation im eingezogenen
Zustand. Dies bedeutet, dass sich der Kletterschuh 50, wie
genauer in Fig. 4 erkennbar, an der Oberseite einer
Kletternocke abstiitzt, um den unteren Fihrungsschuh 16.1 nach
oben zu ziehen. Nachfolgend stitzt sich der untere
Fuhrungsschuh 16.1 an der Oberseite einer Kletternocke ab und
driickt den Kletterschuh 50 durch das Ausfahren des
Hubzylinders 52 weiter nach oben, so dass sich der
Kletterschuh 50 in einem oberen Bereich abstiitzen kann, um
den unteren FlUhrungsschuh 16.1 wiederum nachzuziehen. Diese
Vorgadnge werden wiederholt, bis der obere Fihrungsschuh 16.2
an dem oberen Wandschuh 20.3 und der untere Fiihrungsschuh
16.1 an dem (mittleren) Wandschuh 20.2 angebracht werden
kann. Dieses Anheben des Antriebs 18 in der zweiten
Betriebsart kann durchgefihrt werden, widhrend in einem oberen
Bereich mittels der Schalung 32 ein welterer Wandabschnitt
erstellt wird. Sobald dieser ausgehdrtet ist, und sich die
Situation im Wesentlichen so darstellt, wie in Fig. 1
gezeigt, kann wiederum die Gerilisteinheit in einen hdheren

Abschnitt angehoben werden.

Fig. 3 zeigt im Detail eine Klinke 56 des Kletterschuhs 50,
die in der ersten Betriebsart, in der die Gerilsteinheit 12
angehoben wird, schwerkraftbeaufschlagt ist, so dass sie

sich, ausgehend von der in Fig. 3 gezeigten Position, in
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Richtung des Pfeils B dreht, so dass ihre obere Fl&che 58 mit
der unteren Fl&che 60 einer Kletternocke 22 in Eingriff
kommen kann, um die Geristeinheit anzuheben. In der in Fig. 3
gezeigten Position ist die Klinke 56 in der zweiten
Betriebsart beispielsweise durch eine Feder vorgespannt, so
dass die Klinke 56 mit ihrer oberen Flédche 58 seitlich, in
Fig. 3 links an der Kletternocke 22 vorbeitreten kann, um den
Kletterschuh 50 beim Anheben des Antriebs nach oben zu
fahren. Wenn die Klinke mit ihrem unteren Bereich, wie in
Fig. 3 gezeigt, in den Bereich einer Kletternocke 22 gerdat,
wird sie gegen die Kraft der Feder geringfigig in Richtung
des Pfeils B verschwenkt, um an der Kletternocke vorbeitreten

zu kdnnen.

In Fig. 4 ist gezeigt, wie beil dem Anheben des Antriebs 18
die Abstitzung an den oberen, abgeflachten Seiten der
Kletternocken 22 erfolgt. Zu diesem Zweck 1st eine so
genannte Sperrklinke 60 vorgesehen, die gemdfs der Darstellung
in Fig. 4 durch eine Feder nach links vorgespannt ist und die
in dem gezeigten Beispiel eine Schradge aufweist, die sich von
links unten nach rechts oben erstreckt. Durch diese Schréage
kann die Sperrklinke 60 nach rechts, gegen die Federkraft,
ausgelenkt werden, wenn der Kletterschuh 50 nach oben bewegt
wird, und die Sperrklinke 60 auf eine Kletternocke stofRt.
Wenn der Hubzylinder 52 ausgefahren ist, steht die
Sperrklinke 60 mit ihrer Unterseite mit der Oberseite einer
Kletternocke in Eingriff, um dadurch, dass der Hubzylinder 52
eingezogen wird, den unteren Fihrungsschuh 16.1 (vgl. Fig. 1

und 2) nachzuziehen.

Fig. 5 zeigt eine alternative Ausflihrungsform, die sich
hinsichtlich des Antriebs von der Ausfihrungsform gemdfi den

Fig. 1 bis 4 dadurch unterscheidet, dass der Antrieb 18 nicht
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an dem unteren Fihrungsschuh 16.1 angebracht ist, sondern
sich unmittelbar an dem Wandschuh 20 abstitzt. Bei dieser
Ausfihrungsform ist auch der untere Fihrungsschuh 16.1 anders
gestaltet als in den Fig. 1 bis 4 gezeigt und wird unter
Bezugnahme auf die Fig. 6 und 7 ndher erldutert. Zu dem
Antrieb 18 ist zu erwdhnen, dass sich seine Abstitzung an dem
Wandschuh 20 in vergleichsweise groffer Entfernung von dem
Vertikalprofil 26 befindet, an dem die Kletternocken 22
vorgesehen sind. Durch die Abstitzung des Antriebs 18 in
einem Bereich entfernt von dem Vertikalprofil 26 wirkt die
Schwerkraft auf den Antrieb 18 dahingehend, dass dieser
"automatisch" zu dem Vertikalprofil 26 kippt und dadurch ein
zuverldssiger Eingriff gewdhrleistet wird. Gleichzeitig
verhindert eine Halterung 62, dass sich der Antrieb 18 nach
rechts von dem Vertikalprofil 16st. Die Kletternocken 22 sind
in diesem Fall derart gestaltet, dass sie an ihrer Unterseite
Eingriffsschlitze 64 und an ihrer Oberseite Kerben 66
aufweisen. Mit den Eingriffsschlitzen 64 kommt ein Tragbolzen
68 an dem Kletterschuh 50 des Antriebs 18 in Eingriff, um die
Gerlisteinheit mittels des Vertikalprofils 26 anzuheben. Der
Tragbolzen 68 kommt mit den Kerben 66 an der Oberseite in
Eingriff, um den Antrieb 18 in der zweiten Betriebsart nach
oben zu ziehen. Fir die in Fig. 5 gezeigte Ausfihrungsform
ist es denkbar, den Antrieb 18 abzunehmen und von Hand in

einen hoéheren Abschnitt zu tragen.

In den Fig. 6 und 7 ist eine alternative Ausfihrungsform
eines Fihrungsschuhs 16 gezeigt. Dieser 1st im Wesentlichen
durch einen Absteckbolzen 70, der eine Lasche 72 und eine
Sicherung in Form eines Drahtseils 74 aufweisen kann, drehbar
an dem Wandschuh 20 angebracht, der durch einen Anker 76 in
dem Bauwerk verankert ist. Durch eine Feder oder einen

Gummidampfer 78 wird der drehbar an dem Wandschuh 20
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angebrachte Fihrungsschuh 16 in einer geeigneten Position
gehalten. In der in Fig. 6 gezeigten Ausfihrungsform weist
der Fihrungsschuh 16 keine Klinken, wie die Ausfihrungsform
von Fig. 1 bis 4, auf, sondern, in dem gezeigten Fall, zweil
Tragbolzen 80.1, 80.2, die in einer jeweililigen Fihrungskontur
82.2 und 82.1 verschiebbar sind. In Fig. 6 ist derjenige Fall
gezeigt, in dem der Fihrungsschuh 16 mit einer Kletternocke
22 in Eingriff ist, um die Gerlsteinheit Uber das
Vertikalprofil 26 anzuheben. Wenn der gezeigte Fihrungsschuh
16 jedoch insofern inaktiv ist, als das Vertikalprofil 26 an
dem Fuhrungsschuh 16 vorbeili angehoben wird, bewegt sich eine
Kletternocke 22 wvon unten her auf den Tragbolzen 80 zu und
lenkt diesen durch ihre Schrédgfldche 84 (vgl. Fig. 5) aus, um
an dem Tragbolzen 80 vorbeitreten zu kdnnen. Zu diesem Zweck
ist die Fihrungskontur 82 in einem unteren Bereich (dem
rechten Bereich in Fig. 6) vergleichsweise flach gestaltet,
um dieses Auslenken zu erleichtern. In einem oberen (in

Fig. 6 linken) Bereich ist die Fihrungskontur 82
vergleichsweise steil gestaltet, um sicherzustellen, dass der
Tragbolzen 80 zuverldssig, durch die Wirkung der Schwerkraft,
in diejenige Position zurlckgelangt, die in Fig. 6 gezeigt
ist und in der ein Eingriff mit der Kletternocke 22 zum

Anheben der Gerilsteinheit mdglich ist.

Bei der in Fig. 6 gezeigten Ausfihrungsform sind zwei im
Wesentlichen gleich gestaltete und in der jeweiligen
Fuhrungskontur 82 gefihrte Tragbolzen 80 vorgesehen, um die
Teilung zu verringern. Dadurch, dass der Abstand zwischen den
beiden Tragbolzen 80 geringer ist als der Abstand zwischen
zwel benachbarten Kletternocken (von denen in Fig. 6 nur eine
zu sehen ist), kann entweder der obere oder der untere

Tragbolzen mit einer jeweiligen Kletternocke in Eingriff
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kommen und das Raster, innerhalb dessen ein Eingriff méglich

ist, verfeinern.

In Fig. 6 ist ferner eine schwenkbar an dem Fihrungsschuh 16
angebrachte Fihrungsbacke 86 zu erkennen. Diese hintergreift
gewlissermalien, wie besser in Fig. 7 zu erkennen ist,
denjenigen Schenkel des Doppel-T-Profils, der sich in der
Darstellung von Fig. 6 senkrecht zur Zeichenebene erstreckt.
In dem in Fig. 6 gezeigten Fall stitzt sich das
Vertikalprofil 26 in einer Richtung von dem Fihrungsschuh 16
weg, d.h. nach rechts in Fig. 6, an der Fihrungsbacke 86 ab.
Dadurch, dass diese bezliglich des Fuhrungsschuhs 16
schwenkbar ist, erfolgt diese Abstiitzung nicht an einem (im
Querschnitt gesehen) einzelnen Punkt, sondern entlang einer
Linie. Dies bedeutet bei dreidimensionaler Betrachtung eine
fldchige Abstilitzung, die zur Vermeidung von hohen Punktlasten

vorteilhaft ist.

Wie in Fig. 7 gezeigt, kann die schwenkbare Anbringung der
Fuhrungsbacke 86.1, 86.2 auch dazu genutzt werden, diese von
dem Vertikalprofil 26 zurilckzuklappen, um den gesamten
Fihrungsschuh 16 von dem Vertikalprofil aufer Eingriff zu
bringen. Zu diesem Zweck wird, wie in Fig. 7 fir die linke
(gemédfs der Darstellung in Fig. 7 die obere) Fuhrungsbacke
86.1 gezeigt, diese zundchst (in der Gebrauchsstellung)
horizontal, nach links, gemdff Fig. 7 nach oben verschoben und
nachfolgend in Richtung des Pfeils C zurickgeklappt. Dadurch,
dass ein Abstand zwischen der Achse 88, um die dieses
Schwenken erfolgt, und der Vorderkante (der rechten Kante
gemdfs Fig. 7) der Fihrungsbacke 86 geringer ist als ein
Abstand zwischen der Schwenkachse 88 und dem Bolzen 70, mit
dem die Befestigung der Fihrung 16 an dem Wandschuh 20

erfolgt, kann beil zurickgeklappten Fihrungsbacken 86 eine
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Behinderung des Bolzens 70 vermieden werden. Hierbei kann
lediglich derjenige Bereich der Achse 88, der von dem
Fuhrungsschuh 16 entfernt ist, derart, beispielsweise mit
rundem Querschnitt, gestaltet sein, dass die beschriebene
Schwenkbewegung zugelassen wird. Im Gegensatz hierzu kodnnen
diejenigen Bereiche, die ndher zu dem FlUhrungsschuh 16
liegen, kantig, beispielsweise mit einem Vierkant oder einem
sonstigen Mehrkant, versehen sein, um in diesem Bereich in
dem geschlossenen Zustand der Fihrungsbacken 86 ein

Verschwenken zu verhindern.

Es versteht sich, dass die Details s&mtlicher
unterschiedlicher Ausfihrungsformen miteinander kombiniert
werden konnen. Beispielsweise kann auch der in Fig. 5
gezeigte Kletterschuh 50 mit Tragbolzen gemdfs den Fig. 6 und
7 versehen sein, und der Antrieb gemdfl Fig. 5 kann an dem
unteren Kletterschuh 16.1 anstelle des Wandschuhs 20
abgestitzt oder angebracht sein. Ebenso kann der in Fig. 6
und 7 gezeigte Kletterschuh bei sd&mtlichen Ausfihrungsformen

der Fig. 1 bis 5 eingesetzt werden.
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Fuhrungsschuh (16) fir ein Klettersystem (10) auf dem
Gebiet des Bauwesens, der zumindest eine in horizontaler
Richtung verschiebbare und um eine horizontale Achse

schwenkbare Fihrungsbacke (86) aufweist.

Fihrungsschuh nach Anspruch 1,
dadurch gekennvzeilchnet,b6 dass
dieser an einem Wandschuh (20) an einem Bauwerk (14)

anbringbar ist.

Fihrungsschuh nach Anspruch 2,

dadurch gekennvzeilchnet,b6 dass

der Abstand zwischen der Schwenkachse (88) der
Fihrungsbacke (86) und einem &ufferen Ende der
Fuhrungsbacke (86) kleiner ist als der Abstand zwischen
der Schwenkachse (88) und einer Befestigung (70) zwischen

dem Fihrungsschuh (16) und dem Wandschuh (20).

Fihrungsschuh nach einem der vorangehenden Anspriche,

dadurch gekennzeichnet 6 dass

zumindest eine FUhrungsbacke (86) an dem Fihrungsschuh
(16) bereichsweise nicht schwenkbar und bereichsweise

schwenkbar gefiihrt ist.

Klettersystem (10) auf dem Gebiet des Bauwesens, mit:

- zumindest einem FUhrungsschuh (16) nach einem der

vorangehenden Anspriche,



WO 2007/141264 PCT/EP2007/055514

10.

- zumindest einer Geriusteinheit (12), die an einem
Bauwerk (14) in zumindest einer Flhrung (16) fihrbar

und/oder einhdngbar ist, und

- zumindest einem Hubantrieb (18), der unmittelbar an
punktuellen Halterungen (20) an dem Bauwerk (14)
losbar anbringbar ist, und zwischen eilner ersten
Betriebsart, in der die Gerlisteinheit (12) anhebbar
ist, und einer zweiten Betriebsart, in welcher der

Hubantrieb (18) anhebbar ist, umschaltbar ist.

Klettersystem nach einem der vorangehenden Anspruch 5,
dadurch gekennwzeilchnet, dass
zumindest ein Fihrungsschuh (16) an einem Hubantrieb (18)

vorgesehen ist.

Klettersystem nach Anspruch 5 oder 6,
dadurch gekennzeichnet 6 dass
an zumindest einem Fihrungsschuh (16) die Gerlsteinheit

(12) fihrbar ist.

Klettersystem nach einem der Anspriche 5 bis 7,
dadurch gekennvzeilchnet,b6 dass
die Gerilisteinheit (12) vorstehende Kletternocken (22)

aufweist.

Klettersystem nach einem der Anspriche 5 bis 8§,
dadurch gekennzeilichnet,h6 dass
zumindest ein Flihrungsschuh (16) von der Geristeinheit

(12) aufRer Eingriff bringbar ist.

Klettersystem nach einem der Anspriche 5 bis 9,

dadurch gekennvzeilchnet,b6 dass



11.

12.

13.

14 .

15.
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der Hubantrieb (18) zumindest eine Klinke (56, 60)
und/oder zumindest einen Tragbolzen (80) aufweist,
die/der schwerkraftbeaufschlagt und/oder

federbeaufschlagt ist.

Klettersystem nach Anspruch 10,
dadurch gekennvzeilchnet,b6 dass
zumindest zwei Klinken (56, 60) oder Tragbolzen (80.1,

80.2) in der Hubrichtung lUbereinander angeordnet sind.

Klettersystem nach Anspruch 10 oder 11,

dadurch gekennvzeilchnet,b6 dass

zumindest eine Flihrungskontur (82) fir den Tragbolzen
(80) einen unteren flachen und/oder einen oberen steilen

Abschnitt aufweist.

Klettersystem nach einem der Anspriche 10 bis 12,
dadurch gekennvzeilchnet,b6 dass
zumindest eine Klinke (60) in der zweiten Betriebsart an

der GerlUsteinheit (12) abstlitzbar ist.

Klettersystem nach einem der Anspriche 5 bis 13,
dadurch gekennvzeilchnet,b6 dass

zumindest ein Antrieb (18) durch eine Halterung (62)
und/oder die Schwerkraft in Richtung der Gerilisteinheit

(12) gehalten und/oder belastet ist.

Klettersystem nach einem der Anspriche 5 bis 14,
dadurch gekennvzeilchnet,b6 dass
die Gerilsteinheit (12) zumindest eine vorspannbare Stltze

(24) aufweist.



16.

17.

18.

19.
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Klettersystem nach Anspruch 15,

dadurch gekennvzeilchnet,b6 dass
die Stitze (24) mehrere Befestigungsstellen zur
Einstellung zwischen Ebenen (42, 44, 48) der

Gerlsteinheit (12) aufweist.

Klettersystem nach Anspruch 15 oder 16,
dadurch gekennzeichnet 6 dass
zumindest eine Stltze (24) durch eine exzentrische

Spindel (46) einstellbar ist.

Klettersystem nach einem der Anspriche 5 bis 17,
dadurch gekennvzeilchnet,b6 dass

die Gerilisteinheit (12) zumindest ein geteiltes
Vertikalprofil (26) aufweist, dessen Teile (26.1,

biegesteif miteinander verbunden sind.

Klettersystem nach einem der Anspriche 5 bis 18,
dadurch gekennvzeilchnet,b6 dass

die Gerilisteinheit (12) zumindest eine Abstiitzeinhe
zur horizontalen Abstltzung der Gerlsteinheit (12)

Bauwerk (14) aufweist.

26.2)

it (28)

an dem
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