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Description

[0001] L'invention concerne un mélangeur compre-
nant un bati pourvu d'une colonne sur laquelle est mon-
tée coulissant longitudinalement, au moyen d'un systé-
me monte et baisse, un ensemble supportant une téte
de mélange.

[0002] On connait de tels mélangeurs qui sont adap-
tés pour le mélange de tout type de produits sous forme
liquide ou visqueuse contenus dans un récipient. En
particulier, ils peuvent permettre la réalisation d'émul-
sions a partir d'ingrédients introduits dans un récipient.
[0003] De tels mélangeurs doivent permettre l'intro-
duction et le dégagement de la téte de mélange dans le
produit a mélanger quelle que soit la taille du récipient.
On doit pouvoir régler la profondeur de la téte dans le
produit a mélanger et pouvoir dégager aisément le ré-
cipient une fois le mélange réalisé.

[0004] Pour ce faire, les mélangeurs sont équipés
d'un systéeme monte et baisse. Un tel systéme permet
le réglage en hauteur de la téte de mélange par rapport
a la colonne, et donc par rapport au récipient.

[0005] Les systtmes monte et baisse connus sont
complexes a réaliser car ils impliquent I'agencement de
nombreuses piéces mécaniques et sont complexes
d'utilisation.

[0006] En effet, la téte de mélange est généralement
montée coulissante le long de la colonne et ce coulis-
sement peut étre empéché par serrage d'organes de
fixation autour de la colonne, la fonction de réglage en
hauteur et la fonction de blocage du systéme sont donc
séparées. L'utilisateur, s'il veut par exemple dégager un
récipient du mélangeur, doit desserrer les organes de
fixation tout en soutenant la téte de mélange pour éviter
qu'elle ne coulisse jusqu'en bas de la colonne, puis ré-
gler manuellement la hauteur de la téte de mélange
avant de resserrer les organes de fixation, toujours en
maintenant la téte de mélange dans la position choisie.
[0007] L'invention a pour objet de palier ces inconvé-
nients en proposant un mélangeur dont le systéme mon-
te et baisse est structurellement simple et dont I'utilisa-
tion ne nécessite que peu d'efforts de la part de I'utilisa-
teur. En particulier, le systéme monte et baisse peut étre
actionné a l'aide d'un seul doigt de I'utilisateur car le ré-
glage en hauteur de la téte de mélange est assisté et
autobloquant, évitant ainsi d'avoir a maintenir la téte de
mélange lors de son coulissement.

[0008] A cet effet, I'invention concerne un mélangeur
comprenant un bati pourvu d'une colonne sur laquelle
est montée coulissant longitudinalement, au moyen
d'un systéme monte et baisse, un ensemble supportant
une téte de mélange, ledit systtme monte et baisse
comprenant un bouton d'actionnement mobile entre
deux positions actives, respectivement une position
monte et une position baisse, ledit bouton étant agencé
pour actionner un frein par l'intermédiaire d'une came,
entre une position de freinage dans laquelle I'ensemble
est maintenu immobile, et une position libre dans laquel-
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le 'ensemble peut coulisser le long de la colonne, ledit
systéme monte et baisse comprenant en outre un cable
fixé d'une part au bati et d'autre part a la came, et un
dispositif de contrainte en tension du céable lors du mou-
vement relatif de I'ensemble par rapport au bati, de sorte
a contraindre le frein en position de freinage lorsque le
bouton est en position inactive.

[0009] D'autres objets et avantages de l'invention ap-
paraitront au cours de la description qui suit, faite en
référence aux dessins annexés.

[0010] La figure 1 estune représentation en perspec-
tive d'un mélangeur pourvu d'un systéme monte et bais-
se selon l'invention.

[0011] La figure 2 est une vue schématique en coupe
partielle du mélangeur de la figure 1 illustrant le systéme
monte et baisse dans une position de blocage de la hau-
teur de la téte de mélange.

[0012] La figure 3 est une vue schématique en coupe
partielle du mélangeur de la figure 1 illustrant le systéme
monte et baisse dans une position dans laquelle la hau-
teur de la téte de mélange peut étre réglée vers le haut.
[0013] La figure 4 est une vue schématique en coupe
partielle du mélangeur de la figure 1 illustrant le systéme
monte et baisse dans une position dans laquelle la hau-
teur de la téte de mélange peut étre réglée vers le bas.
[0014] Dans la description qui suit, les termes supé-
rieur, inférieur, haut, bas et longitudinal sont définis se-
lon I'axe [Oz) représenté sur la figure 1 et correspondant
a la direction d'élévation du mélangeur. Les termes
avant, arriere et latéral sont définis selon I'axe [Ox) re-
présenté sur la figure 1, I'axe [Ox) étant perpendiculaire
a l'axe [Oz). Le terme transversal est défini par rapport
a l'axe [Oy) formant un triedre direct avec les axes [0z)
et [Ox) comme on peut le voir figure 1.

[0015] Enréférence alafigure 1, le mélangeur 1 com-
prend un bati 2 pourvu d'une colonne 3 sur laquelle est
montée coulissant longitudinalement, au moyen d'un
systéme monte et baisse 4, un ensemble 12 supportant
une téte de mélange 5. La téte de mélange 5 comprend
un arbre entrainé en rotation par un moteur et pourvu a
son extrémité d'un outil de mélange, une hélice par
exemple.

[0016] Le systeme monte et baisse 4 comprend un
bouton d'actionnement 6 mobile en translation entre
deux positions actives, respectivement une position
monte, représentée sur la figure 3, et une position bais-
se, représentée sur la figure 4. Le bouton 6 est mis dans
ces positions par actionnement vers le haut pour la po-
sition monte et vers le bas pour la position baisse par
une doigt de I'utilisateur. Sans actionnement de I'utilisa-
teur, le bouton 6 se trouve en position inactive, comme
représenté sur la figure 2.

[0017] Le bouton 6 est solidaire en translation d'un
galet 7 qui est disposé dans une gorge 8 prévue dans
une came 9. La came 9 est montée en rotation autour
d'un axe transversal 10 disposé au voisinage du centre
de ladite came.

[0018] La gorge 8 est disposée au voisinage de I'ex-
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trémité inférieure avant de la came 9 et comprend deux
rampes 11 de pentes sensiblement opposées. Ces ram-
pes 11 forment une concavité tournée vers le galet 7.
[0019] Ainsi, lors de I'actionnement du bouton 6 vers
sa position monte ou sa position baisse, le galet 7 se
déplace et prend appui contre la gorge 8 sur l'une des
deux rampes 11. Ceci a pour effet d'entrainer la rotation
de la came 9. Cette rotation n'est possible que dans un
seul sens du fait des pentes opposées des rampes 11,
comme représenté sur les figures 3 et 4. Selon I'agen-
cementreprésenté sur les figures, la rotation de la partie
supérieure de la came 9 se fait vers I'avant. L'appui du
galet 7 contre la gorge 8 permet donc de transformer un
mouvement de translation longitudinale du bouton 6 en
mouvement de rotation de la came 9.

[0020] On peut envisager de ne prévoir qu'une seule
rampe dans la gorge 8, le bouton n'ayant alors qu'une
position active dans laquelle I'utilisateur peut faire mon-
ter ou descendre la téte de mélange. Par ailleurs, on
peut également prévoir un bouton d'actionnement mo-
bile en rotation.

[0021] Le systeme monte et baisse 4 comprend en
outre des galets de guidage 13, 14 et 15 de la translation
de I'ensemble 12 sur la colonne 3. Dans le mode de réa-
lisation représenté sur les figures, le systeme 4 com-
prend trois galets dont un 13 est disposé en regard de
la came 9 et les deux autres 14 et 15 sont disposés de
l'autre coté de la colonne 3 de part et d'autre de la po-
sition longitudinale du premier galet. Les galets 13, 14
et 15 sont montés en rotation contre la colonne 3 et s'en-
gagent dans des gorges longitudinales prévues sur la
colonne 3.

[0022] Selon une autre réalisation non représentée,
les galets 13, 14 et 15 comprennent des gorges dans
lesquels s'engagent respectivement des bords saillants
de la colonne.

[0023] Un frein 16 est associé a la face arriére de la
came 9, au dessus de l'axe de rotation 10 de celle-ci.
On comprend donc qu'une rotation de la came 9, dé-
clenchée par actionnement du bouton 6, entraine le dé-
placement du frein 16. Le frein se déplace entre une po-
sition de freinage, dans laquelle un patin 17 du frein ap-
pui sur le galet 13 de sorte a empécher la translation de
I'ensemble 12 et a le maintenir immobile, comme cela
est représenté sur la figure 2, et une position libre dans
laquelle le patin 17 est éloigné du galet 13 de sorte que
I'ensemble 12 peut coulisser le long de la colonne 3 lors-
que le bouton est dans une de ses positions actives,
comme cela est représenté sur les figures 3 et 4.
[0024] Un céble 18 est fixé d'une part au voisinage de
I'extrémité supérieure arriére de lacame 9 et d'autre part
au bati 2 au voisinage de I'extrémité supérieure de la
colonne 3. Ce cable 18 est prévu pour coopérer avec
un dispositif de contrainte en tension du cable 19.
[0025] Le dispositif de contrainte en tension du cable
19 comprend un moyen télescopique formé par exem-
ple par un vérin 20 dont le corps 21 est associé au béati
2. Plus particulierement, le vérin 20 peut étre agencé
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dans la partie supérieure de la colonne 3, sa tige téles-
copique 22 se déployant sensiblement verticalement
vers le bas. Comme nous le verrons ci-dessous, le vérin
20 forme un moyen télescopique d'ajustement de la
conformation du cable 18 a la position de I'ensemble 12.
[0026] Le dispositif de contrainte en tension du cable
19 comprend en outre des poulies de renvoi 23, 24 et
25. Dans la réalisation représentée sur les figures, trois
poulies de renvoi sont prévues. Une poulie 23 est pré-
vue au voisinage de 'extrémité supérieure arriére de la
came 9, une autre poulie 24 est prévue au voisinage de
I'extrémité supérieure de la colonne 3 a proximité et en
avant de I'extrémité supérieure du vérin 20 et la poulie
25 est prévue a l'extrémité de la tige 22.

[0027] Le céble 18 est fixé a la came 9 puis passe
successivement dans la poulie 23, dans la poulie 24
puis dans la poulie 25. Le cable 18 est ensuite fixé au
bati 2 au voisinage de I'extrémité supérieure de la co-
lonne 3, a proximité et en arriére de I'extrémité supé-
rieure du vérin 20.

[0028] Le vérin 20 est agencé pour fournir un effort
d'amortissement au coulissement vers le bas de I'en-
semble 12, par rétraction de la tige 22. Lorsque le frein
16 est en position libre, comme représenté sur la figure
4, et que l'utilisateur fait descendre I'ensemble 12 grace
au poids de celui-ci, I'allongement du cable 18 entre la
poulie 23 et la poulie 24 provoque la rétraction de la tige
22 dans le corps 21. Cette rétraction a pour effet d'ab-
sorber de I'énergie. Ainsi, I'ensemble 12 est ralenti pen-
dant la descente et ne descend pas brutalement, ce qui
évite d'avoir a maintenir I'ensemble 12 pendant qu'on le
fait descendre.

[0029] De méme, lorsque le frein 16 est en position
libre comme sur la figure 3, la montée de I'ensemble 12
le long de la colonne 3 est assistée par le cable 18 et le
dispositif de contrainte en tension du cable 19. En effet,
la montée de I'ensemble 12 déclenche I'expansion de
la tige 22 qui restitue de I'énergie assistant la montée
de I'ensemble 12 et le cable 18 restant toujours tendu.
Le vérin 20 est donc agencé pour fournir un effort d'as-
sistance au coulissement vers le haut de I'ensemble 12
le long de la colonne 3. Ainsi, la montée de I'ensemble
12 ne nécessite que peu d'effort de la part de I'utilisateur.
En effet, celui-ci peut n'utiliser que le doigt lui permettant
d'actionner le bouton 6 dans sa positon monte pour faire
monter I'ensemble 12.

[0030] Oncomprend donc que le moyen télescopique
formé par le vérin 20 exerce un effort de régulation du
coulissement. C'est a dire qu'il assiste I'effort de I'utili-
sateur aussi bien pour la montée que pour la descente
de I'ensemble 12, d'une part en évitant a 'utilisateur des
efforts importants et d'autre part, en évitant que I'ensem-
ble 12 ne descende brutalement du fait de son poids.
[0031] Lecable 18 etle dispositif de contrainte en ten-
sion du cable 19 permettent également de rendre auto-
bloquant le systéeme monte et baisse 4. En effet, le cable
18 est associé a la came 9 de telle sorte que la mise en
position active du bouton 6 provoque, par la rotation de
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la came 9, une tension vers |'avant sur le cable 12 par
effet de levier. On sait également que cette mise en po-
sition active du bouton fait sortir le frein 16 de sa position
de freinage, comme cela est représenté sur la figure 3.
[0032] Lorsqu'on relache le bouton 6, I'effort vers
I'avant exercé sur le cable disparait et le cable 18 tire
sur la came vers l'arriére sous I'effet du dispositif de con-
trainte en tension du cable. La poulie 23 est en effet
agencée de sorte que le cable exerce un effort essen-
tiellement latéral sur la came en étant située au voisina-
ge de l'extrémité supérieure arriére de la came 9.
[0033] Le déplacement de la came vers l'arriere pro-
voque le retour du frein 16 dans sa position de freinage
dans laquelle le patin 17 appui sur le galet de guidage
13, empéchant ainsi le coulissement de I'ensemble 12
sur la colonne 3, comme représenté sur la figure 2. Ainsi
le systéme monte et baisse est autobloquant. Ainsi des
que le bouton 6 est en position inactive, le cable 18 et
le dispositif de contrainte en tension du cable 19 con-
traignent le frein en position de freinage.

[0034] Le mélangeur décrit ici est donc simple de
construction et d'utilisation puisqu'il ne nécessite qu'un
seul doigt de I'utilisateur pour étre actionné.

Revendications

1. Mélangeur comprenant un bati (2) pourvu d'une co-
lonne (3) sur laquelle est montée coulissant longi-
tudinalement, au moyen d'un systtme monte et
baisse (4), un ensemble (12) supportant une téte
de mélange (5), caractérisé en ce que ledit syste-
me monte et baisse comprend un bouton d'action-
nement (6) mobile entre deux positions actives, res-
pectivement une position monte et une position
baisse, ledit bouton étant agencé pour actionner un
frein (16) par l'intermédiaire d'une came (9), entre
une position de freinage dans laquelle I'ensemble
(12) est maintenu immobile, et une position libre
dans laquelle I'ensemble (12) peut coulisser le long
de la colonne (3), ledit systtme monte et baisse
comprenant en outre un cable (18) fixé d'une part
au bati (2) et d'autre part a la came (9), et un dis-
positif de contrainte en tension du cable (19) lors
du mouvement relatif de I'ensemble (12) par rapport
au bati (2), de sorte a contraindre le frein (16) en
position de freinage lorsque le bouton (6) est en po-
sition inactive.

2. Meélangeur selon larevendication 1, caractérisé en
ce que la came (9) est montée en rotation autour
d'un axe transversal (10), et en ce que le bouton
(6) est solidaire en translation d'un galet (7) qui est
disposé dans une gorge (8) prévue dans ladite ca-
me de sorte, par appui du galet (7) contre ladite gor-
ge (8), a transformer un mouvement de translation
longitudinale du bouton (6) en mouvement de rota-
tion de la came (9).
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3.

10.

Mélangeur selon la revendication 2, caractérisé en
ce que la gorge (8) comprend deux rampes (11)
longitudinales dont les pentes sont sensiblement
opposées de sorte qu'un mouvement de translation
longitudinale vers le haut ou vers le bas du bouton
(6) entraine I'appui du galet (7) respectivement con-
tre I'une des rampes (11) afin de transformer les
mouvements de translation longitudinale du bouton
(6) en un mouvement de rotation de la came (9)
dans un seul sens.

Mélangeur selon la revendication 2 ou 3, caracté-
risé en ce que I'axe de rotation (10) de la came (9)
est disposé au voisinage du centre de ladite came,
la gorge (8) étant prévue au voisinage de I'extrémité
inférieure avant de ladite came et le cable (18) étant
fixé au voisinage de I'extrémité supérieure arriere
de ladite came.

Mélangeur selon la revendication 4, caractérisé en
ce que le frein (16) est associé a la face arriere de
la came (9), au dessus de |'axe de rotation (10).

Mélangeur selon I'une quelconque des revendica-
tions 1 a 5, caractérisé en ce que le systeme mon-
te et baisse (4) comprend en outre des galets de
guidage (13, 14, 15) de la translation de I'ensemble
(12) sur la colonne (3), le frein (16) comprenant un
patin (17) qui, en position de freinage, appui sur l'un
des galets (13) de sorte a empécher la translation.

Mélangeur selon la revendication 6, caractérisé en
ce que trois galets de guidage (13, 14, 15) sont pré-
vus, un premier galet (13) disposé en regard de la
came (9), sur lequel agit le patin (17), et deux galets
(14, 15) disposé de l'autre coté de la colonne (3) de
part et d'autre de la position longitudinale du pre-
mier galet (13), lesdits galets étant montés en rota-
tion contre la colonne (3).

Mélangeur selon I'une quelconque des revendica-
tions 1 a 7, caractérisé en ce que le dispositif de
contrainte en tension du cable (19) comprend des
poulies de renvoi (23, 24, 25) et un moyen télesco-
pique d'ajustement de la conformation du cable a
la position de I'ensemble (12).

Mélangeur selon la revendication 8, caractérisé en
ce qu'une poulie de renvoi (23) est prévue au voi-
sinage de I'extrémité supérieure arriére de la came
(9), de sorte que le cable (18) exerce un effort es-
sentiellement latéral sur la came (9).

Mélangeur selon la revendication 8 ou 9, caracté-
risé en ce que le moyen télescopique exerce un
effort de régulation du coulissement au moins dans
un sens.
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11. Mélangeur selon la revendication 10, caractérisé
en ce que le moyen télescopique est formé d'un
vérin (20) dont le corps (21) est associé au béati (2)
et dont I'extrémité de la tige (22) est pourvu d'une
poulie de renvoi (25). 5

12. Mélangeur selon la revendication 11, caractérisé
en ce que le vérin (20) est agencé, par expansion
de latige (22), pour fournir un effort d'assistance au
coulissement vers le haut, et, par rétraction de la 10
tige (22), pour fournir un effort d'amortissement au
coulissement vers le bas.
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