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Prosévac{ zafizeni s alespoil dvéma relativné
vi1éi sobé pohyblivymi systémy (1,7) rdmd s
prifazenymi ro$tnicemi (8,11), usporddanymi
stff{davé a spojenymi ohebnymi prosévacimi
prvky (13), pfemostujicimi odstup mezi rodtni-
cemi (8, 11) a napinanymi a uvoliiovanymi re-
lattvnim pohybem obou systém (1,7), vyvolava-
nym vystfednikovym hfidelem (3), upevnénym
vyluéné na obou systémech (1,7) a uvadénym do
otéétvého pohybu, pri¢emZ vystfednikovy hridel
{(3) Je uloZen na jednom konci obou systémii
(1,7) a systémy (1,7) jsou spolu spojeny na
druhém konci nebo v odstupu od tohoto druhé-
ho konce prvkem (12).
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Oblast techniky

Vyndlez se tykd prosévaciho zarizeni s alespon dvéma rela-
tivné vidéi sobé pohyblivymi systémy rdmd s prifazenymi rostnice-
mi, priéemZ rostnice obou systémi jsou usporadany stridavé a jsou
spojeny ohebnymi prosévacimi prvky, premostujicimi odstup mezi
rostnicemi, pfidemz tyto prosévaci prvky jsou napinany a uvolno-
vany relativnim pohybem obou systémi, vyvolavanym vystrednikovym
h¥idelem, upevnénym vyluc¢né na obou systémech a uvadénym do otéa-
¢ivého pohybu.

Dosavadni stav techniky

Podobné prosévaci zarizeni 3je popsdno v DE 1 206 372.

Vystfednikovy h¥idel je v tomto zarizeni uloZen ve stredu prosé-

vaci drdhy a oba systémy jsou vzhledem k sobé navzajem stabilizo-
vany pruZinami. V DE 3 214 943 se popisuje vibracéni sito, pfi
némZ je kostra, obsahujici alespori jedno sitové dno a na svych
koncich elasticky upevnénd,  spojend v oblasti strfedniho bodu
" oscilaci s hfidelem, opatfenym prvkem, vyvolavajicim kyvny pohyb
a uloZenym ve stfedni podélné roviné kostry a nevyvazZenym.

Timto zpUsobem vznikd nerovnomérné vibraéni  pole Jjak
v podélném, tak v priéném sméru, ¢imZ dochdzi k intenzivnimu roz-
volnéni prosévaného materidlu. Toto usporddédni nelze pouZit
v prosévacim zarizeni, opatfeném dvéma pohyblivymi ramy, jejichi
rostnice jsou spojeny pomoci ohebnych prosévacich prvki.

Vyndlez si klade 2za Ukol navrhnout prosévaci zarizeni
stavebné jednoduché, s levym provozem a dlouhou dobou Zivotnosti.
Pfedevsim by toto zarizeni mélo zajistit dokonalé prosévani.

Podstata vvnélézu :

Podle vyndlezu je tento ukol vyresen tak, Ze vystrednikovy
hfidel Jje uloZen na jednom konci cbou systémd a systémy Jjsou
spolu spojeny na druhém konci nebo v odstupu od tohoto druhého
konce prvkem, zajisdtujicim linedrni relativni pohyb obou systému,
jako vodici ¢asti, posuvnymi pryzZovymi bloky a podobné.

V pripadé, Ze vystfednikovy hridel je uloZen na konci,
k némuz se privadi prosévany materidl, je mozZno dosdhnout vodici
¢adsti nebo podobnym spojenim toho, aby systém na svém pocatku
vykondval kruhové kmiténi, obecné ve formé elipsy, Vv oblasti
vodicich &asti jde o plochy kruhovy oblouk nebo o primku. PozZado-
vany pokles uUé¢innosti vibraéniho pohybu se tak dosahuje bez
dalsich opatfeni. Tim se také brani vynalozZeni prebytec¢né pohonné
energie, takZe se dosahuje vy$siho vykonu.

V pripadé, Ze se vodici ¢asti nebo vystrednikovy h¥idel
posunou bliZe k sobé, opisuji systémy rdmi opét eliptické pohyby
v oblasti, kde prosévany materidl ze za¥izeni vychdzi, coZ mlZe
byt pro urcité materidly velmi Zadouci.

Zv1asté priznivé Jje uloZit vodici ¢éleny nebo podobné casti
v oblasti pdlu zrychleni systému. Ve vétsiné pripadd miZe byt
odstup mezi vystfednikovym h¥idelem a vodicimi ¢leny roven 60 az

<
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80 % prosévaci drédhy.

Prehled obrdzkl na vvykrese

Vyndlez bude osvétlen v souvislosti s vykresy.

Na obr. 1 je  zndzornéno prosévaci zarizeni v ndrysu
~a Gastecéném rezu. Na obr. 2. Jje zndzornéno prosévaci zarizeni
podle vyndlezu v priéném rezu. Na obr. 3 je zndzornéno prosévaci
‘zarizeni podle vyndlezu v Yezu, vedeném podél cary III-III na
obr. 1. Na obr. 4 je teoreticky zndzornéno téleso, na néZ pusobi
excentricky sila. :

Popig prikladu provedeni

Na obr. 1 je zndzornéno prosévaci zarizeni, které je tvoreno
systémem 1 rami, uloZenym pres pruzZinové prvky 2 na neznazornéném
podkladu nebo rédmu celého =zarizeni. V loZiscich 6 je veden
vystrednikovy h¥idel 3, uloZeny v loZisku 4 systému 1 ‘a jeho
vystfednik 5 je veden v loZiscich 6, kterd jsou spojena s druhym
systémem 7 rami. Jak je z¥ejmé z obr. 2, Jje spojen druhy systém
7 rdmi s rostnicemi 8, prostupujicimi otvorem 9 v systému 1 ramd
a nasroubovanymi na konsoly druhého systému 7. Otvor 9 je uvnitr
zakryt pomoci kotouce 10, ktery se pohybuje spolec¢né s druhym
systémem 7.

Jak je zfejmé z obr. 2 v jeho dolni casti, Jje také systém
1 rdmd ses$roubovdn s rostnicemi 11, takZe se stfidaji rostnice
8 a rosStnice 11.

Na. konci, z néhoZz odchdzi prosévany materidl Jje systém 1
spojen s druhym systémem 7 pomoci pruZinové vodici &asti 12.
Pohybem, vyvoldvanym vyst¥ednikovym h¥idelem 3 dochdzi k pohybu
obou systémd 1, 7, ¢imZ jsou st¥idavé napindny prosévaci prvky
13, uloZené mezi rostnicemi 8 a 1l1. Relativni pohyb v podélném
sméru prosévacich prvkt 13 je roven 2e, kde e je mira vystr¥edno-
sti vyst¥ednikové h¥idele 3.

UloZenim 2zavazi 14 na vystfednikovy h¥idel 3 je mozZno
p¥iznivé ovlivnit miru pohybu systému 1 v oblasti vystrednikového
h¥idele 3. Je napriklad moZzno dosdhnout toho, aby se systém 1
pohyboval témér¥ vylucéné rovnobézZné s prosévaci plochou, pricemz
amplituda tohoto pohybu je dostateénd pro samovolné ¢isténi
systému 1.

Fyzikdlni podklady pro prostorové uspofadani prosévaciho
za¥izeni podle vyndlezu jsou zndzornény obecné na obr. 4.

Na obr. 4 Jje znazornéno téleso K s tézistém P,. V bodu Pg
pusobi sila F, wudélujici télesu K tangencialni zrychleni ag
a Uhlové zrychleni a kolem té&Zisté P,.

Pro obé zrychleni v libovolném hmotovém bodu Pq plati nésle-
dujici vypocty:
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M
ap = a.r a = — M = F.s
Jo
F.s
an = r
JD
F
at = -
il
kde

r znamend vzdalenost hmotového bodu P, od tézisté P,

M  znamend moment otdceni, vyvolany silou F kolem téZisté P

< . . PaR X s x o
S znamena vzdalenost pusobeni sily F od teéziste P,

znamend moment setrvadnosti hmoty télesa K, vztaZeno k tézi-
sti Py, '
m znamend hmotu télesa K.

Tangencidlni zrychleni a; je pro vsechny hmotové body télesa
K stejné velké a stejného sméru.

Normdlni 2rychleni hmotovych bodd roste se vzddlenosti od
téZisteée P, a smérfuje kolmo na &aru, spojujici téZisté P, a hmoto-
vy bod. Pro hmotové body, které jsou uloZeny v roviné E, procha-
zejici téZistém P, a kolmé na silu F je normdlni zrychleni rovno-
béiné s tangenciidlnim zrychlenim ay. Vlevo od téZisté P, md
normdlni zrychleni stejny smér s tangencidlnim zrychlenim, vpravo
od tohoto téZisté md smér opacny.

V roviné E tedy existuje misto, v némZ se tangencidlni
zrychleni a normdlni zrychleni navzdjem <rusi. V tomto mnisté je
uloZen pél zrychleni Pp. Jeho odstup od tézisté P, je X:-

F.s F
X = -
Jo m
Jo
X =—
ns

V pripadé, Ze jde o protdhlé téleso se stialym prurezem
a délkou 1, pak plati

12
Jo = m —
12
1
V p¥ipadé, Ze odstup sily F od téZisté P, je roven s = — ,
2

pak plati
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V pripadé, Ze vodici ¢asti 12 nebo podobné prvky jsou uloZe-
ny v oblasti pélu zrychleni, odpadaji zpétné sily, které brzdi
pohon, takZe vykon hnaciho zarizeni je moZno sniZit. Na zacatku
sita aZ k pdlu zrychleni pasobi systém na material tak, 2Ze
zrychluje jeho pohyb. 0d pdélu zrychleni az ke konci sita pak
dochazi ke zpomaleni pohybu prosévaného materidlu, takZe pri pro-
sévani ¢&astic s hraniéni velikosti Je k dispozici delsi doba .
pobytu na situ a tim dochdzi k lepsSimu déleni materidlu v této-
oblasti velikosti zrn.

Pri zajistovani pdlu zrychleni je moZno brat ohled také na
hmotu materidlu, ktery je uloZen na situ a ve vypoctech tedy uzit
jesté moment setrvacnosti hmoty a spolecné tézisté prosévaného
materidlu. '

PATENTOVE NAROKY

1. Prosévaci zarizeni s alespori dvéma relativné vic¢i scbé pohyb-
livymi systémy rdmd s prirfazenymi rostnicemi, pficemZ rostnice
obou systémi jsou uspordddny str¥idavé a jsou spojeny ohebnymi
prosévacimi prvky, premostujicimi odstup mezi rostnicemi, pri-
éemZ tyto prosévaci prvky Jsou napindny a uvolnovany relativ-
nim pohybem obou systémi, vyvoldvanym vyst¥ednikovym hridelem,
upevnénym vyluéné na obou systémech a uvadénym do otacivého
pohybu, vyznacujici se tim, Ze vyst¥ednikovy hfidel (3) Jje
uloZen na jednom konci obou systémd (1, 7), a systémy (1, 7)
jsou spolu spojeny na druhém konci nebo v odstupu od tohoto
druhého konce prvkem (12).

2. Prosévaci zafrizeni podle ndroku 1, vyznacujici se tim, Ze
vystrednikovy hridel (3) je uloZen na konci systému (1, 7), na
néjz se privadi prosévany material.

3. Prosévaci zarizeni podle ndroku 1 nebo 2, vyznac¢ujici se tim,
Ze vystrfednikovy h¥idel (3) je opatfen zavazim (14).

4. Prosévaci zarizeni podle naroku 1, 2 nebo 3, vyznacéujici se
tim, Ze odstup mezi vystfednikovym hr¥idelem (3) a prvkem (12)
odpovidd odstupu pélu zrychleni (Pg) systéma (1, 7) od vy-
st¥ednikového hridele (3).

5. Prosévaci zarizeni podle ndroku 4, vyznacujici se tim, Ze uve-
deny odstup je o 20 aZ 40 % men$i neZ délka prosévaci dréhy.

1 vykres
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