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Uktad do eliminowania zaktécen
wystepujacych przed pomiarem wielkosci mlerzonej

Przedmiotem wynalazku jest uktad do eliminowania zaklGceri wystepujacych przed pomiarem wielkosci
mierzonej przeznaczony do stosowania w miernikach czasu oraz wielkosci bedacych funkcja czasu, jak réwniez
urzadzeniach wytwarzajacych impuls rozpoczecia pomiaru.

Jeden ze znanych sposobéw eliminowania zakidcen polega na tym, Ze stosuje sie¢ ukiady opozmajqce
sygnat wielkosci mierzonej, a tym samym i towarzyszacych jej zakldéceri impulsowych, ktére w wyniku
opdéznienia moga by¢ zlikwidowane. Wada tego sposobu jest wprowadzenie dodatkowego bledu pomiaru
wynikajacego z opéZnienia sygnatu wielkosci mierzonej wprowadzonego przed uktad opdZniajacy.

Inny znany sposéb usuwania zakldceri polega na stosowaniu filtréw przenoszacych wytacznie widmo
czestotliwosci wielkosci mierzonej. Wada tego sposobu jest fakt, ze moZna go stosowaé wytacznie w przypadku,
gdy znane s3 widma czestotliwosciowe wielkosci mierzonej i zaktdcenia, przy czym widma te wzajemnie si¢ nie
pokrywajj. Wad tych nie posiada uktad wedtug wynalazku, ktory charakteryzuje si¢ tym, Zze do wyjscia uktadu
wejsciowego urzadzenia pomiarowego, do ktdrego jest doprowadzana wielko$¢ mierzona, jest przytaczony
komparator. ktdérego wyjscie jest polaczone z pierwsza bramka realizujagca funkcje ,,wytacznie—lub”, z
pierwszym uktadem przedtuzania impulsu, ktdérego sygnat wyjsciowy przedtuzony o czas At; jest
doprowadzany do drugiego wejscia pierwszej bramki oraz z uktadem negacji NOR potaczonym z drugim
uktadem opdZnienia impulsu. Sygnat wyjsciowy z drugiego uktadu opdznienia przedtuzony o czas At, jest
doprowadzany do wejscia przerzutnika wyzwalanego po czasie At, i potgczonego z przytaczong do wyijscia
pierwszej bramki, druga bramka przepuszczajaca impulsy z wyjscia pierwszej bramki do chwili zmiany stanu
przerzutnika i kasujaca stan przytaczonego do jej wyjscia licznika. ktory w ten sposdb zostaje przygotowany do
pomiaru wielkosci mierzonej bez zakidcert impulsowych, ktérych czas trwania nie przekracza czasu Atj.
Pomiedzy wyjscie drugiej bramki potaczone z licznikiem, a wyjscie przerzutnika z przylaczonym dor
przetacznikiem jest wlaczona dioda separujaca.

Uktad wedtug wynalazku eliminuje wszystkie zakidcenia, jakie wystepowaty od chwili zataczenia uktadu
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do chwili rozpoczecia pomiaru, wyznaczajac doktadng chwile rozpoczgcia pomiaru wielkosci mierzonej, a tym
samym zwiekszajac doktadnos$é pomiaru tej wielkosci.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia schemat blokowy uktadu, a fig. 2 — przebiegi czasowe napig¢ w istotnych punktach uktadu.

Do uktadu wejsciowego UW potaczonego z kolejnymi stopniami pomiarowymi i licznikiem L jest
przytaczony komparator K ktdrego wyjscie jest potaczone z bramka B, , do ktorej jest przytaczona bramka B, ,
z uktadem przedtuzania impulsu UPI;, o wyjsciu przytaczonym do wejécia bramki B, oraz z uktadem negacji
NOR. Wyjscie uktadu NOR jest potaczone z wejsciem uktadu przedtuzania impulséw UPIL,, ktéry swym
wyjéciem jest przytaczony do przerzutnika P, o jednym wyjsciu potaczonym z przetacznikiem £, a drugim z
wejsciem bramki B, potaczonej z licznikiem L. Przetacznik t jest potaczony z licznikiem L za posrednictwem
diody D oddzielajacej wyjscie bramki B, od wejscia przerzutnika P.

Dziatanie uktadu jest opisane niZzej. Mierzony sygnat napigciowy U jest doprowadzany do uktadu
wejsciowego UW, a stad do wejécia nastepnego stopnia SP urzadzenia pomiarowego oraz do wejscia komparatora
K. Na wejsciu komparatora K pojawia si¢ zaréwno sygnal wielkosci mierzonej jak i zaktécenia impulsowe, ktdre
moglyby zostaé zmierzone iacznie z wielkoscia mierzong, a tym samym doprowadzi¢ do btednego wyniku
pomiaru, Uktad ma na celu wyeliminowanie tego zjawiska. Sygnat wyjsciowy U, z komparatora K steruje jedno
z wejé¢ bramki B, realizujacej funkcje logiczng ,,tacznie—lub” oraz uktad przedtuzania impulsu UPI,, ktérego
sygnat wyjsciowy U, przedluzony o czas At, steruje drugie wejscie bramki B, . Otrzymany na wyjsciu bramki B,
sygnat U, bedacy réznica sygnatu U, oraz jego przedtuzenia o czas Ai, jest doprowadzany do jednego z wej$é
bramki B, . Sygnat U, z wyjscia komparatora K steruje ponadto uktad negacji NOR, ktérego sygnat wyjsciowy
Us jest doprowadzany do drugiego uktadu przedtuzania impulsu UPI,, na wyjsciu ktérego pojawia si¢ sygnat
napieciowy Ug przedtuiony o czas At, w stosunku do sygnatu Us. Sygnal ten steruje przerzutnik P, ktory
zmienia swéj stan w chwili zaniku sygnatu Uy, czyli po czasie At, od chwili pojawienia sig¢ rzeczywistej wielkosci
mierzonej. Sygnat wyjsciowy U, przerzutnika P steruje drugie wejscie bramki B, , ktéra przepuszcza impulsy z
wyjécia bramki B, do chwili zmiany stanu przerzutnika P. Impulsy Ug z wyjscia bramki B, kasuja licznik L, a
tym samym zaktdcenia wystepujace przed pomiarem rzeczywistej wielkoéci mierzonej. Po tej chwili impulsy z
wyjscia bramki B, nie s3 przepuszczane przez bramke¢ B, i nastgpuje wlasciwy pomiar. Po wykonaniu pomiaru,
w celu skasowania wyniku. nalezy zamkna¢ styki przetacznika L.

Zastrzezenia patentowe

1. Uktad do eliminowania zaktdceri wystepujacych przed pomiarem wielkosci mierzonej, wspéipracujacy z
urzadzeniem pomiarowym wyposazonym w odpowiedni uklad wejsciowy, kolejne stopnie pomiarowe oraz
wskaznik wielkosci mierzonej, znamienny tym, Ze do wyjscia uktadu wejsciowego (UW), do ktérego jest
doprowadzana wielko$¢ mierzona, jest przytaczony komparator (K), ktérego wyijscie jest potaczone z pierwsza
bramka (B, ) realizujaca funkcje ,,wytacznie—lub” z pierwszym ukiadem przedtuzania impulsu (UPI, ), ktérego
sygnat wyjéciowy przedtuzony o czas (At,) jest doprowadzany do drugiego wejscia pierwszej bramki (B,) oraz z .
uktadem negacji (NOR)-potaczonym z drugim uktadem przedtuzania impulsu (UPL, ), ktérego sygnal wyjsciowy
przedtuzony o czas (At,) jest doprowadzany do wejscia przerzutnika (P) wyzwalanego po czasie (At,) i
potaczonego z przytaczona do wyjscia pierwszej bramki (B,) druga bramka (B,) przepuszczajaca impulsy z
wyjécia pierwszej bramki (B,) do chwili zmiany stanu przerzutnika (P) i kasujacg stan przylaczonego do jej
wyjscia licznika (L).

2. Uktad wedtug zastrz. 1, znamienny tym, Ze pomiedzy wyjscie drugiej bramki (B, ) potaczone z.
licznikiem (L). a wyjscie przerzutnika (P) z przytaczonym dori przetacznikiem (L), jest wiaczona separujaca
dioda (D)
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