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(54) Zarizeni pro &iS$té&ni prostoru pod pasovym dopravnikem

Zarizeni pro &iSténi prostoru pod pa-
sovym dopravnikem od prepadaného dopravo-
vaného materidlu a jeho vraceni na dopra-
vni pés.

Zarizeni uloZené na dopravnim pro-
stredku je tvorené krakorcem s pfikloube-
nym ¢tyfkloubovym m2chanismem opatienym
lopatou s nasadou ovladanou silevymi pro-
stiedky, prilemz n4sada je alespon dvakrat
delsi neZz lopata.
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Vynalez se tyka zafizeni pro &isténi prostoru zejména pod pasovym dopravnikem od pie-

padaného dopravovaného materidlu a jeho vriceni na dopravni pas,

Pro ¢iSténi prostoru pod pasovymi dopravniky, zejména na povrchovjch dolech, se pou-
ziva rady mechanismi, které jsou bud velmi komplikované, ¢imZ dochdzi k malé provozni spo-
lehlivosti, nebo maji pouze omezené pouiiti. Pouiivand zafizeni maji nizkou produktivitu
prace pri ¢iSténi a dochdzi k podkozevani konstrukge dopravniki véetné pfisluSenstvi, Ji-
na pouzivana zatizeni pro ¢iSténi prostoru pod pasovym dopravnikem vyZadujf vzhledem k té&-
2kym pidnim podminkém na povrchovych dolech specidlni nesié, zpravidla buldozer, na némi
je &istici zafizeni umisfovano excentricky, coz velmi namaha podvozkovou &4st.

Vyse uvedené nedostatky odstranuje zafizeni pro &isténi prostoru pod pisovym doprav-
nikem pedle vynadlezu, uloiené na dopravnim prostfedku a tvorené krakorcem s pfikloubenym
&tyikloubovym mechanismem opatfenym lopatou s nasadou ovladanou silovymi prostredky, jehoiZ
podstata spofiva v tom, Ze ndisada je alespon dvakrat del$i nez lopata.

Zarizeni pro ¢iSténi prostoru pod pasovym dopravnikem podle vynélezu lze umistit na
krakerec univerzalnich hydraulickych rypadel tak, Ze vyslednice sil od rypani plsobi sou-
ose, Vhodnost zafizeni dile spoliva v tom, Ze nevyZaduje zvlaStnich priprav a miZe byt nor-
malnim nebo zvlaStnim pfislusenstvim univerz@lnich hydraulickych rypadel, Dal§i vfhodou
zafizeni je, Ze se jednd o hydraulicky ovladanou lopatu velmi nizké stavby, kters miie o-
perovat v nizkém prostoru pod spodni vétvi dalkové pasové dopravy. Univerzalni hydraulick4
rypadla jsou stavéna v podstaté ve vétsich velikostech a tim tedy také &istici zafizent
podle vynélezu miZe mit i podstatné vétsSi vykonové a rozmérové parametry, vhodné predevSim
pro pasové dopravniky velkych Sirek.

Na piripojeném vykrese je schematicky znazornéno zarizeni pro &iSté&ni prostoru pod pa-
sovym dopravnikem podle vynalezu v zadkladni poloze a v pracovni, tj. mezni spodni poloze
lopaty.

Na krakorec 2 depravniho prostiedku 1 je pfikloubena pidka 8 hornim Cepem 9 a spoled-
nym depem 11 tahlo 13. Na protilehlé strané horniho &epu 9 paky 8 je uspofddén dolni &ep 10
a na protilehlé strand spoleéného Cepu 11 tahla 13 je umistén fep 12 tak, Ze vSechny tyto
tepy 9, 10, 11, 12 vytvari systém étyfkloubového mechanismu. Na pdce 8 je mezi hornim &e-
pem 9 a dolnim Gepem 10 uspofadan boéni &ep 7, kterym je hydraulick§y valec 5 pfiklouben
prostfednictvim stfedniho Sepu 6 ke krakorci 2 dopravniho prostfedku l. Krakorec 2 pfi-
kloubeny ke Konstrukci dopravniho pfostiedku 1 kotevnim Cepem 4 je oviidén zdvihovym val-
cem 3. Na nisadé 14 spojené¢ s Etyfkloubovym mechanismem dolnim &epem 10 a depem 12 je pii-
kloubena hlavnim &epem 20 lopata 15 ovladanad hydraulickym vélcem 16. Nasada 14 je alespon
dvakrat delsi nez lopata 15.

Zékladni poleha zafizeni pro &iSténi prestoru pod pasovym dopravnikem je na pfipoje-
ném obrazku vyznadena plnou éarou, Prostfednictvim hydraulického valce 5 uvede se v pohyd
péka 8, ktérﬁ zasouva nasadu 14 lopaty 15 pod spedni vétev 18 pésového dopravniku. V¢sko-
v4 korektura drahy se provadi prostfednictvim zdvihu nebo spousténi zdvihevého valce 3 kra-
korce 2 dopravniho prostfedku 1. Mezni spodni poloha lopaty 15 je vyznalena éérkované.v pra-

vé dolni poloze, Spadané téiive 19, které je takte narypano do lopaty 15, se zpétnym pohy-
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bem hydraulického valce 5 vysune zpod prostoru spodni vétve 18 pasového dopravniku do z4-

kladni polohy a pomeci zdvihového valce 3 se zdvihne krakorec 2 dopravnihe prestfedku 1

po trajekterii naznalené kruinici prochézejici spoleénym &epem 11 tdhla 13 do polohy ll:
Tim se soulasné hlavni Cep 20 lopaty 15 presune do polohy gg'a je moZné paku 8 prostfed-
nictvim hydraulického valce 5 vysunout tak, aby lopata 15 s t8Zivem 19 se vysunula nad hor-
ni vétev 17 pésového dopra?niku, kde pomoci hydraulického valce 16 se lopata 15 sklopi a
téZivo 19 se vyprédzdni na horni vétev 17 pasového dopravniku. Zpdtnymi pohyby hydraulickych
valch 6 a 5 zdvihového valce 3 se cely mechanismus uvede opét do zakladni polohy. V pii-

padé® velkého zneliSténi je moZné pracovni cyklus opakovat,

PREDMET VYNALEZU

Zarizeni pro €isténi prostoru pod pasovym dopravnikem uloZené na dopravnim prostied-
ku a tvorené krakorcem s prikloubenym Etyfkloubovym mechanismem opatfenym lopatou s nésa-

dou ovladanou silovymi prostiedky, vyznalené tim, %Ze nasada (14) je alespon dvakrit deldf

nez lopata (15).
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