s POPIS VYNALEZU | 203454

19) K AUTORSKEMU OSVEDCENi | ™ @b

(51) Int. 13
B 62D 15/02

—_——

/22/ P¥ihl4Zeno 23 08 78
/21/ /PV 5497-78/

{40) Zvefejn&no 30 06 80
URAD PRO VYNALEZY 45) Vydéno 15 12 82
A OBJEVY

(75)
Autor vynslezu SANTROCEK JAROSLAV ing., PRAKA, HOLAS VILEM, PELHRIMOYV
a KOZTAK MILOSLAV, PRAHA

(54) Uspofadani kruhového rtutového snimace naklonu mobilnich terénnich
stroji, zejména zemédéiskych

Vynélez se tfké uspo¥dddni kruhového rtufového snimade néklonu mobilnich terénnich stro-
34, zejména zem8d&lskyeh, urdeného pro vytvofeni impulsu k vyrovndvéni tichto strojd, anebo
Jejich &dsti pri prdci na svazich do vodorovné nebo p¥ibli¥n& vodorovné polohy.

Dosavadni systémy pro vyrovndvdni ndklonu terénnich strojt, zejména zemZd&lskych,
Jsou opatfeny bud plovdkovymi nebo membrénovimi kapalinovymi snimadi, které viak nevyka-
zuji dobré dodriovdni poZadovenych hodnot systému, nap#. tlumeni, rozsahu necitlivosti apod,
Je to ddno tim, Ze tyto systémy pracuji na principu rovnovédhy sil snimade a Soupdtka rozva-
d&%e hydraulického vyrovnévaciho okruhu. I kdy# elektrické kontaktni systémy tuto nevghodu
odstranujf, vyvstévd u nich otdzka spolehlivosti, dand p¥fimo koncepci kontaktnich systémi,
coZ je z hlediska bezpednosti préce na svahu velkou nevyhodou. Z t¥chto ddvodd byly proto
vyvinuty systémy s kruhovymi rtulovymi snimadi ndklonu &i s kruhovymi rtufovymi potencio-
metry, které nevykazuji nevyhodu opotiebovéni nebo gpatného spindni kontaktd. AvSak i tyto
systémy maji svou zdkladni nevyhodu, spolivajici v tom, Ze Jsou ndchylné n otfesy a tfm i
mechanické poskozeni a selhdni celého snimaciho systému, coZ op&t je z hlediska bezpednosti
préce nevyhovujici.

Usporddéni kruhového rtulového snimade ndklonu mobilnich terénnich strojl, zejména
.zem&d&lskych, podle vyndlezu tuto zdkladni nevyhodu odstranuje. Jeho podstata spoéivd v tom,
e kruhovy rtulovy spinad nebo kruhovy rtufovy potenciometr Je v kruhovém rtuiovém snimadi

uloZen prostfednictvim pruiné hmoty a cely kruhovy rtulovy snimed je upevn&n k rozpsrnému
krouZku, k n¥muZ je prichycena membréna, gprostiedkujici spojeni s nosnym t&lesem. Uspord&dd-
nim kruhového rtulového snimade néklonu mobilnfch terénnich strojl, zejména zem&d&lskych,
podle vyndlezu se dosahuje znadné odolnosti proti otdestm a mechanickému po3kozeni, takZe

se vyznamn& zvySuje mira spolehlivosti celého systému a tim i bezpefnost préce stroje na
svahu.
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Ne pFipojenych vykresech jsou zndzorndny prikledy usporédént krﬁhového rtufového shi-
.mede podle vyndlezu., Obr. 1 je osovim éésteénym fezem jednoho provedeni 8 kruhovym rtufo-
vym spinaem, obr. 2 je pak'osovym fedem Jiného provedeni, opatfeného kruhovym rtufovjm
potenciometrem. :

Kruhovy riulovy spined 1 (obr. 1) Je uloZen v pouzdru 2, a to jednak prost¥ednictvim
pru¥né p¥flo¥ky 3, s nf¥ Je ve styku, Jednsk prost¥ednictvim pru¥né hmoty 4, do niZz je za-
sazen,enebo ji¥ je zalit. Kruhovy rtufovy spinad 1 mé vné pouzdra 2 vyvedeny kontakiy‘ﬁ
pro stdly kontekt s nezndzorn&nym kabelovym vyvodem elektrického signdlu. Cely jeden kruho-
vy rtufovy snimad §, tvodeny v tomto p¥ipad® vyse uvedenymi souééstﬁi, Je upevni&n napi.
upeviiovacimi ¥rouby 7, k rozpsrnému krou¥ku 8, k n¥mu¥ je p¥ichycena, nap¥., prostfednictvim
nytd 10, membrdna 11, svirand je¥t¥ p¥{flo¥kou 9, p¥ichycenou tymiZ nyty 10.

K rozp¥rnému krouZku 8 je uchycen, nap¥., prost¥ednictvim centrdlnfho Zroubu 16, Jje¥-
t& druhy kruhovy snimad 15, v podstatd stejnf jako prvni kruhovy snime& 6, pouze zrcadlo-
v& pfilofeny k tomuto a centrdlnim ¥roubem 16 staZeny s nim dohromedy. Membréna 11, k niZ
jsou popsenymi sou¥dstmi tekto oba kruhové snimade 6, .15 upevndny, Jje napd. dchytnymi Srou- .
by 14, prita¥enymi k membrén¥ 11 prost¥ednictvim kruhové podlo¥ky 13, uchycena k nosnému’
t&lesu 12. To je opatfeno vikem 17, uzevirajicim vnit¥ni prostor nosného t&lesa 12, p¥ite-
%feného k n¥mu spojovacimi ¥rouby 22. Viko 17 je opatPeno kabelovou vfvodkou 18. S t¥lesem
12 je spojen nosny 8roud 19 pro uchyceni celého systému ke stroji prost¥ednictvim mati-
ce 20.

Ve druhém provedeni (obr. 2) je v t¥lese 12 ulo¥en pouze jediny kruhovy rtutovy snima¥
15, op&t stejnym zpisobem prost¥ednictvim centrélniho Sroubu 16, rozp&rného kroufku 8 a mem-
brény 11. V tomto p¥fpadé je v8ak kruhovy rtu{ovy snimad 6 tvoren kruhovym rtutovym poten—
ciometrem 21. Ostatni proveden! je stejné jeko v prvnim pPfipad¥.

Nastavovani krﬁhovych snimadd podle vyndlezu se provédi tak, Z#e v provedeni podle
obr. 1 se nastavuje poZadovend necitlivost spinéni natodenim kruhového snimade 15 p¥i
povoleni centrdlnfho Sroubu 16, Zdkladni poloha celého stroje nebo jeho vyrovndvené sou-
© 8ésti se nastavuje natodenim nosného. t&8lesa 12 p¥i povoleni matice 20 na nosném ¥roubu 19.,
_ V provedeni podle obr. 2 se p¥i povoleni matice 20 na nosném 3roubu 19 nastavuje rovn¥% zé-
kladni poloha stroje nebo jeho vyrovndvané &dsti a p¥i povoleni centrédlniho Zroubu 16 se
nastavuje natofenim kruhového snimade 15 pouze vhodnd poloha kabelové vyvodky 18.

PREDMET VINALEZU

1. Uspo¥ddéni kruhového rtulového snimede ndklonu mobilnich terénnich strojl, zejména
zem¥éd¥lskych, v ndm% je k vytvoreni impulsu pro vyrovndvacl okruh pouZito slespon jednoho
kruhového rtufového spinade nebo potenciometru, vyznalend tim, Z%e kruhovy rwutovy spinad
(1), anebo kruhovy rtd{ovy potenciometr (21) je v kruhovém rtufovém snimadi (6, 15) uloZen
prostfednictvim pru¥né hmoty (4) a cely kruhovy rtulovy snime& (6; 15), je upevnén k roz-
pérnému krou¥ku (8), k n&mu¥ je p¥ichycena membréna (11), zprostfedkujici spojeni s nosnym
télesem (12),

2. Uspordddni podle bodu 1, vyznadené tim, Ze s nosnym t&lesem (12) je spojen nosny
groub (19), jeho# prost¥ednictvim je pomoei matice (20) pFitaZen kruhovy rtufovy snimad
(63 15) k vyrovnévenému stroji nebo jeho &dsti.

2 listy vykresd :

Severografia. n. p- zévod 7. Most
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