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Zawieszenie pomostu najazdowego wagi tensometrycznej

1

Przedmiotem wynalazku jest zawieszenie pomo-
stu najazdowego wagli tensometrycznej, na kitéry
najezdza [pojazd, ktérego masa ma by¢ wazona.
Poprawnie dzialajace zawieszenie pomostu, umoz-
liwia powrdt pombostu do [polozenia pierwotnego
po najechaniu na niego pojazdu, a tym samym
cale obcigzenie pochodzgce od masy wazonego po-
jazdu i masy wiasnej pomostu rozkiada sie osiowo
na stalowe rdzenie czujnikéw tensometrycznych,
co wiplyiwa korzystnie na dokladno§¢ wazenia.

Znane pomosty . najazdowe wag tensometrycz-
nych, sg oparte najcze$ciej na czterech czujnikach
tensomefrycznych, spoczywajgcych w niszy na
twardym i réwnym podlozu, przy czym czujniki
te sj przesuwnie utozyskowane wzgledem podioza.
Przesuwne utozyskiowamnie czujnikow, pozwala na
nieznaczny ruch poziomy pomostu podczas najez-
dzania na niego pojazdu i powrét pomostu do po-
lozenia pierwioinego po najechamiu pojazdu.

Jednakze, =zanieczyszczenie tych lozysk badZ
zukosolwanie pomiostu podczas najezdzania, ostabia
-zdolno§¢ pomiostu do powrotu do polozenia pier-
wotnego. Nie powrdécenie pomostu do polozenia
pierwothego, powoduje opieranie si¢ pomostu o
zderzaki zamocowane ma obrzezu niszy, wystgpo-
wanie sit bocznych pomiedzy stalowymii rdzeniami
a obudowami czujnikéw {ensometrycznych, co
wplywa niekorzystnie na dokfadno$é wazenia.

W zawieszeniu wedlug wynalazku, pomost po-

siada w trzech narozach po jednej parze uszu:
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skierowanych ku dotowi. Uszy kazdej pary sa
potgczone ze sobg poziomg belky, opierajaca  sie
o stalowy rdzeh czujnika temsometrycznego, spo-
czywajaca w wyjeciu strzemienja, zawieszonego
gbrnym koncem poprzez przegub kulisty na po-
ziomie osi, kitorej korice spoczywafja w siodlach
ramion wspornika spoczywajacego w niszy na
twardym i réwnym podiozu. Pomiost w jednym
narozu posiada jedno ucho, takie same jak po-
przednie ucha i jeden wspornik skierowany ku
dotowi, posiadajacy zgrubiemie, w kitére wkirecona
jest pionowa $ruba regulacyjna, o czolo kitérej
opiera sie jeden koniec poziomej belki, polgczonej
drugim koficem ze Wispomnianym uchem. Wspom-
niana poziomm belka opiera sie o stalowy rdzen
czujnika tensomeftrycznego spoczywajacego w wy-
jeciu stirzemienia tak samo ‘zawieszonego jak po-

‘przednie frzy strzemliona. Pionowa sruba regula-

cyjna umozliwia doprowadzenie do zestyku, wszy-
stkich czterech poziomych belek ze stalowymi
rdzeniami czujnikéw tensometrycznych.

Zaletg zawieszenia pomiostu wediug wynalazku
jest mozliwoéé wychylania sie. pomostu w kierun-
ku wedbuinym i poprzecznym, podczas najegdzania
pojazdu na pomiost, i pewny powrdt pomostu do
pofozenia pierwoinego, po najechaniu pojazdu na
pomost, Poniewaz w polozeniu pierwoinym gpomo-
stu tak zawieszonego, sily poprzeczne pomiedzy
stalowymi rdzeniami a obudowami czujnikéw ten«
somefirycznych nie wystepuja, wezglednie  s3 zni-
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komlo mate, przeto nie wplywajg one, wzglednie
w znikomym stiopniu wplywaja na dokladno§¢ wa-
zenia. '

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kiadzie wykonania na rysunku, na kitérym fig. 1
przedstawia widok pomostu z géry, fig. 2 — po-
most z zawieszeniem w przekroju wzdluznym,
fig. 3 — zawtieszenie pomostu w preekroju wzdiuz-
nym, fiig. 4 — zawieszenie pomostu w przekroju
poprzecznym, fig. 5 — zawieszenie pomostu w wi-
doku z gory z czesSciowym przekrojem, a fig. 6 —
zawlieszenie jednego mnaroza pomiostu posiaidajace
$rube regulacyjng — w przekrojli wzidbuznym.

[Pomiost 1 o postaci cawcriobocznej sztywnej ptyty
posiada w trzech narozach po jednej parze uszu 2
skierowanych ku dolowi. Uszy 2 kazdej pary sa
potaczione ze soba pozioma belkg 3 i sworzniami 4.
Belka 3 opiera sie o stalowy ndzen czujnika tenso-
meltrycznego 5, spoczywajacego w wyjeciu strze-
mienia 6 zawieszonego gérnym kolcem poprzez
przegub kulisty 7 na poziomie osi 8. Konce pozio-
mej osi 8 spoczyiwaja w sioditach ramion 9 wspior-
nika 10 spoczywajacego w niszy 11 na twabdym
i réwnym podlozu. W jednym narozu, pomost po-
siada jedno ucho 2 i jeden wispornik 12 skiero-
wany ku dolowi i posiadajacy zgrubienie, w ktoére
wikrecona jest pionowo $ruba regulacyjna 13, o cza-
lo kitbrej opiera sie jeden koniec poziomej belki 14
potaczonej drugim koncem z uchem 2, sworz-
niem 4. Belka 14 opiera sie o stalowy rdzen czujni-
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ka tensometrycznego 5, spoczywajacego w wyjeciu
-strzemienia 6, tak samo zawieszonego jak poprzed-
nie trzy strzemiona 6. Sruba regulacyjma 13 shuzy
do doprowadzenia do zestyku trzech belek 3 i bel-
ki 14 ze stalowymi rdzeniami czujnikéw tensome-
trycznych 5.

. Zastrdezenie patentowe

Zafwileszenie pomostu najazdowego wagi tenso-
meltrycznej, znamienne tym, ze pomost (1) posiada
w trzech marozach po jednej parze uszu (2) skie-
rowanych ku dotowi, a uszy kazdej pary sg po-
laczone ze soba pozioma belkg (3) opierajaca sie
o stalowy rdzen czujnika tensomefrycznego (5),
spoczywajacego w wyjeciu strzemienia (6) zawie-
szonego gérnym koncem poprzez przegub kulisty
(7) na poziomej osi (8), ktérej konce spoczywaja
w siodlach ramion (9) wspornika (10), spoczywaja-
cego w niszy (11) na twardym i réwnym podtozu,
za§ w jednym marozu pomost (1) posiada jedno
uchio (2) i jeden wspornik (32) skierowany ku do-
lowi i posiadajacy zgrubienie, w kitbére pionowo
whkrecona jest Sruba regulacyjna (13), o .czoto kto-
rej opiera sie jeden koniec poziomej belki (14)
polaczonej drugim koncem z uchem (2), przy czym
pozioma belka (14) opiera sie o stalowy rdzen
czujnika tensometrycznego (5) spoczywajacego -w -
wyjjeciu strzemienia (6) tak samio zawieszonego jak
poprzednie trzy strzemiona (6).
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