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Vyndlez se tykd zrcadlo-totkové soustavy
pro soutasné osvétleni a pozorovani predmé-
tu, zejména pro pouZiti u diferencidlnich la-
serovych dopplerovskych anemometrd, u
‘nich¥ je vyndlezem FeSen problém zvySeni
veliginy ,,Pomé&r signédlu k Sumu* p¥i soudas-
ném zjednoduseni optické soustavy.

Podle obr. 4 je na spoletn# optické ose (o)
umistén tockovy objektiv (1} soustfedujicl
jim prochézejici osvétlovaci svazky (13) do
ohniska na pozorovany pfedmét (6) na jeho
jedné strand. Na druhé sirand jsou v odli§-
né vzdalenosti usporddany dvé odrazné plo-
chy (27, 28), z nichZ vzddlen&j3l odraznd
plocha (28) ma vné&jsi rozmeéry vétsi, neZ je
dotkovy objektiv (1) a na jeho druhé stra-
né nanesend bliz8i odrazna plocha (27]. Roz-
ptylené svétlo (4), odraZend od pozorova-
ného pFedmétu (6), se odraznymi plochami
(27, 28) odraZi do zobrazovacl roviny vytva-
Feného obrazu (10) pozorovaného predmétu

(6).
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Vyndlez se tyka zrcadlo-Cofkové soustavy
pro soudasné osvétleni a pozorovani pfedme-
tu, zejména pro pouZitl u diferencidlnich la-
serovych dopplerovskych anemometri, u
nichZ je vynalezem fe3en problém zvyseni
velifiny , Pomér signalu k Sumu‘‘ p¥i soudas-
ném zjednoduseni optické soustavy.

Dosud zndmé a pouZivané feSeni problému
zvy8eni veliginy ,,Pomdr signdlu k Sumu‘
spolivd ve zvétSeni priméru gaussovskych
laserovych osvétlovacich svazkli. ZvétSeni
se dosahuje tim, Ze se pomoci hranolové
soustavy zmenSi vzdélenost dvou tizkych la-
serovych svazkdl, které ddle vstoupi do afo-
kdlni soustavy Galileova typu, kterd opét
rozte¢ laserovych svazkll zvétsi, pfi soudas-
ném zvétSeni jejich primérd. Za touto afo-
kalni soustavou je umistén objektiv, v jehoZ
ohnisku se oba laserové svazky protinaji a
vytvafeji mérici prostor se soustavou inter-
‘ferentnich rovin.

ProtoZe tato sloZit optickd soustava mizZe
zapri¢init mé&rFitelné poruleni rovnob&Znosti
laserovych svazkd s idedlni optickou osou,
je zapotfebi zafadit do jednoho laserového
svazku soustavu dvou optickych klind, tak
zvany diasporametr.

Hmotné C4stice, které protékaji meéricim
prostorem, rozptyluji svétlo, které je v pro-
storu vymezeném mezi sbihajicimi se osvét-
lovacimi laserovymi svazky sbirdno a pro-
chéazi toutéZ soustavou zpét a je dalsim objek-
tivem kolimovdno do dirkové clonky. Déle
opticky zpracovdno dopadd na svétlocitlivé
¢idlo anemometru. _

Vyhodou vySe uvedené optické soustavy
pro zvyseni velidiny ,,Pomé&r signdlu k Sumu®
je to, Ze lze stejnou afokdlni soustavu pouZit
pro rizné objektivy anemometru.

Jeji nevyhoda je pomé&rné sloZitost pouZi-
té optické soustavy, kterd se sklddd z hrano-
lové soustavy, diasporametru a afokdlni Ga-
lileovy predsddkové soustavy, coZ se projevi
i na zvétSené stavebni délce a v jeji vySsi
cenové narocnosti.

Uvedené nevyhody odstraiiuje podle vyné-
lezu zrcadlo-doCkova soustava pro soutasné
osvétleni a pozorovadni predmétu, kde pod-
stata vynalezu spofivd v tom, Ze na spoled-
né optické ose je umistén Gotkovy objektiv
s pozorovanym predmétem na jeho jedné
strané a s dvéma odraznymi plochami odlis-
né vzdalenymi od jeho druhé strany, z nichZ
alespoil vzdalenéj$i odraznd plocha, pfivra-
cend k pozorovanému piedmétu, je vydutd,
rotacné symetrickd a s vét§imi vn&j8imi roz-
meéry, neZ jsou ¢otkovy objektiv a k ni p¥Fi-
vracend bliZ8i odraznd plocha, kolm4 na op-
tickou osu. Pozorovany p¥edmét je umistén
v ohnisku Cockového objektivu, kterym jsou
na né&j soustfedovdny osvétlovaci paprsky,
zatimco dopadu rozptyleného svétla, odra-
Zeného od pozorovaného pfedmétu, je vysta-
vena vzddlené&jsi odraznad plocha ¢A4sti své
plochy vymezenou uvniti zastinénim od &oé-
kového objektivu a/mebo od bliZ§i odrazné
plochy, a tvarovanou pro odraz dopadajici-
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ho rozptyleného svétla na DbliZSi odraznou
plochu, kterd je tvarovdna pro odraz na ni
dopadajiciho odraZengho rozptyleného svét-
la do jeji zobrazovaci roviny, v niZ je umis-
t8n vytvafeny obraz pozorovaného predmé-
tu.

Alternativy provedeni vynalezu se tykaji
rizného tvarovani a umisténi bliZz8§i odrazné
plochy, kterd napfliklad miiZe byt podle jed-
né alternativy pfimo nanesena na ploSe dru-
hé strany cockového objektivu s otvory pro
prichod osvétlovacich svazki.

Zvyseni velidiny ,,Pomé&r signdlu k umu“
se dociluje tim, Ze se zrcadlo-ockovou sou-
stavou shird nékolikandsobn& vice rozptyle-
ného svétla neZ dosud zndmymi optickymi
soustavami. Uginek je dosaZen jednim kulo-
vym zrcadlem a jednim kolimadénim objekti-
vem oproti hranolové soustavs, diaspora-
metru, Galileové afokdlni pfedsddce, koli-
macénimu objektivu a objektivu pred dirko-
vou clonkou u dosud pouZivanych zaFizeni.

Provedeni vyndlezu je schematicky zné-
zornéno na vykresech, kde pfedstavuje obr.
1 zrcadlo-codkovou soustavu s bliZsi odraz-
noy plochou uvnit¥ obalového pi43té osvétlo-
vacich paprski, obr. 2 soustavu s prstenco-
vou bliZ§i odraznou plochou vné tohoto oba-
lového plasts, obr. 3 uspofdddni soustavy
s rovinnou bliZ8i odraznou plochou a s pfe-
vracenym zobrazenim pozorovaného pred-
métu, a obr. 4 soustavu s bliZ8i odraznou plo-
chou nanesenou na druhé strané ¢ofkového
objektivu.

S pfihlédnutim k obr. 1 aZ 4 je na spo-
le¢né optické ose s umistén Sofkovy objek-
tiv 1 s pozorovanym pFedmétem 6 na jeho
jedné stran& a s dvéma odraznymi plochami
7, 17, 27, 37 a 8, 18, 28, 38 odlisné vzddleny-
mi od jeho druhé strany, z nichZ alespoii
vzdélendjsi odraznd plocha 8, 18, 28, 38, pii-
vrdcend k pozorovanému predmétu 8, je vy-
dutd, rotatné symetrickd a s v8t§imi vn#jsi-
mi rozmeéry, neZ jsou cockovy objektiv 1,
a k ni pfivrdcend bliZsi odrazné plocha 7, 17,
27, 37, kolmé na optickou osu o.

Pozorovany predmét 6 je umistén v ohnis-
ku &ockového objektivu 1, kterym jsou na
néj soustfedovdny osvétlovaci paprsky 3 ne-
bo osvétlovaci svazky 13.

Dopadu rozptyleného svétla 4, odraZené-
ho od pozorovaného predmétu 6, je vystave-
na vzdalen&jsi odraznd plocha 8, 18, 28, 38
prstencovou &&sti své plochy vymezenou u-
nitt zastménim od d&olkového objektivu 1
a/nebo od bliZ3i odrazné plochy 7, 17, 27, 37.

Prstencovd &ast plochy je tvarovdna pro
odraz dopadajictho rozptyleného svitia 4
na bliZs{ odraznou plochu 7, 17, 27, 37, kte-
rd je tvarovdna pro odraz na ni dopadajici-
ho odraZeného rozptyleného svétla 4 do je-
jil zobrazovaci roviny, v niZ je umistén vy-
tvdfeny obraz 10 pozorovaného piedmétu 6.

V alternativni dpravé provedeni vynédlezu
podle obr. 1 ma bliZ¥l odraznd plocha 7 o-
psany primér menSi, neZ je vepsany pramsr
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obalového plasts osvetlovacich paprskii 3
nebo osvétlovacich svazkii 13, ktery je opét
mensi neZ opsany primér cotkového objek-
tivu 1.

V nésledné alternativé pedle obr. 2 ma
prstencova bliZ8i odrazné plocha 17 tvar prs-
tence, jehoZ vepsany primér je v&tsi, neZ je
opsany primér obalového plasté osvétlova-
cich paprskit 3 nebo osvétlovacich svazkli
13.

Podle dal3i alternativy provedeni je bliZsi
odrazna plocha 7, 17, 27 vypukld a rotaind
symz2ircka.

Podle jiné alternativy na obr. 4 je nanese-
nd bliz§i odraznd plocha 27 vytvofena na
ploge druhé strany dotkového objektivu 1.
Zaujimd-li celou jeji plochu, jsou v ni pro
priichod osvétlovacich paprsk@l nebo svazkf
3, 13 provedeny otvory.

Ze zbyvajici alternativé je zdroj osvétleni
pozorovansho predmdtu § tvofen laserem,
jehoZ vystup je rozdélen na dva aZ Ctyii o-
svétlovaci svazky 13, vytvaiejici v prostoru
pozorovaného piedmétu B nejménd jednu
soustavu interferen¢nich rovin.

Jednou z moZnych alternativ podle obr.
3 je uspoiraddni, pfi kterém se pfevraci vy-
tvafeny obraz 10 pozorcovanizho predmétiu 8§
v obrazové rovinég.

Zrcadlo-Cotkova soustava umoZiluje po-
dle poZadavku optickd pfenosové cesty kom-
binovat znaky vyndlezu r@izn& mezi sebou.
BliZ8i odrazné plocha mfiZe mit tvar rovinny
nebo vypukly, rotaéng symetricky; miZe se
nalézat uvnit¥ nebo vn& vi¢i obalovému
plasti osvétlovacich paprskl nebo svazki 3,
13; miiZe byt vytvoiena napfiklad naparenim
pfimo na druhé strané codkovédho objektivu
1; vytvafeny obraz 18 miZe byt prevrdaceny,
optickd osa @ na obou strandch cofkového
objektivu 1 miiZe byt rovinnymi zrcadly za-
lomena; rovnéZ smés osvétlovacich paprskii

3]

nzbo svazkld 3, 13 pred vstupem do docko-
viho obxizktiva 1 mifiZe byt vychylen.

Zrcadlo-CoCkova soustava podle vyndlezu
je uzaviena dirkovou clonkou 5, kterd je pro-
loZena zobrazovaci rovinou vytvdfeného ob-
razu 18 pozorovaného pfedmétu 8. Podle po-
Zadovaného UcCelu pouZitl tAto soustavy jsou
pak piipojovdna dalsi zafizeni nebo optické
¢leny.

V oblasti pouZit! pro diferencidlni laserovy
dopplerovsky anemomectr napiiklad podle
obr. 4 je zdroj osvétleni pozorovaného pfed-
mé&tu 8 tvolen laserem. Vystup laseru je roz-
délen na dva aZ GtyFi laserové osvétlovaci
svazky 13 prochézejici dockovym objektivem
1, které vytvareji v prostoru pozorovaného
pfedm&tu € nejméné jednu soustavu inter-
ferenénich rovin. Hmotné &astice prolétajici
timto méficim prostorem v ohnisku ¢oCko-
vého objektivu 1 rozptyluji osvétlovaci pa-
preky 3, respekiive csvétlovaci svazky 13 do
okolniho prostoru, z néhoZ se pro dalsi zpra-
covavani zuZitkovava rozptylené svétlo 4 vy-
mezené kuZelem s vrcholem v misté pozoro-
vaného pledmétu 8, a dile zastinénim pro-
stfednictvim totkového objektivu 1 a/nebo
nanesené bliZsi odrazng plochy 27. Rozptyle-
ns svétio 4 je shirdno prstencovou &4sti ku-
lova vzdalendisi cdrazné plochy 28, od niZ se
odrdZi na nanesenou bliZsi odraznou plochu
27 a od nf do dirkové clonky 5, proloZené zo-
brazovaci rovinou vytvad¥eného ohrazu 10
hmotnych &astic. Z dirkové clonky 5 se odra-
Zené rozptylené svétlo 4 vede k dalSimu zpra-
covani.

Jinou moZnou oblasti pouZiti zrcadlo-cog-
kové soustavy podle vyndlezu jsou mikro-
skopy. Pro toto pouZiti se uZivajl osvétlova-
ci paprsky 3 bé&Zného svételného zédreni.

Vynélez je zejména vhodny pro uZiti v sou-
vislosti s méifenim rychlosti proudiciho pro-
stfedi pomoci diferencidlniho laserového
dopplerovského anemometru.

PREDMET VYNALEZU

1. Zrcadlo-¢otkova soustava pro soucasné
osvétleni a pozorovani predmétu, sestavajicl
z ¢oCGkového objektivu a ze dvou odraznych
ploch se spolefnou optickou osou, z nichZ
alespoii jedna odraznd plocha je nerovinné a
rotaéné symetrickd, pFi¢emZ pozorovany
pFfedmsdt je umistén na jedné strané cocko-
vého objektivu a zdroj osvétleni a pFipadné
i vytvafeny obraz pozorovaného pfedmétu
jsou umistény na druhé stran& ¢ockového ob-
jektivu, vyznadend tim, Ze na spole¢né op-
tické ose (0] je umistén Cotkovy objektiv
(1) s pozorovanym pPedmétem (6) na jeho
jedné strané a s dvéma odraznymi plochami
(7, 17, 27, 37 a 8, 18, 28, 38) odlisné vzda-
lenymi od jeho druhé strany, z nichZ alespoii
vzddlengjdi odraznd plocha (8, 18, 28, 38},
pFivracena k pozorovanému piedmétu (6),
je vydutd, rotatné symetrickd a s v&tSimi

vnéjdimi rozmdry, neZ jsou cotkovy objek-
tiv {1) a k ni pfivrdcend bliZ31 odraznd plo-
cha (7, 17, 27, 37), kolma na optickou osu
(0], pFitem# pozorovany pledmét (6) je u-
mistén v ohnisku &ofkoviho objektivu (1),
kterym isou na ndj soustfedovdny osvétlo-
vacl paprsky (3) nebo osvétlovaci svazky
(13), zatimco dopadu rozptyleného svétla
(4), odraZengho od pozorovaného predmétu
(6), je vystavena vzdélengjSi odraznad plo-
cha (8, 18, 28, 38) Casti své plochy vymeze-
nou uvnitt zastinénim od ¢ofkového objek-
tivu [1) a/nebo od bliZsi odrazn? plochy (7,
17, 27, 37), a tvarovanocu pro odraz dopada-
jictho rozpiyleného svétla {4) na bliZsl od-
raznou plochu (7, 17, 27, 37}, ktera je tvaro-
vana pro odraz na ni dopadajictho odraZené-
ho rozptyleného svétla (4) do jeji zobrazo-
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vaci roviny, v niZ je umistén vytvdfeny ob-
raz (10) pozorovaného pifedmé&tu (6).

2. Zrcadlo-8otkova soustava podle bodu 1,
vyznadena tim, Ze bliZ8i odrazné plocha (7)
ma opsany primér mens$i, neZ je vepsany
prim&r ohalového plast& osvétlovacich pa-
prskit (3) nebo osvétlovacich svazkd (13},
ktery je mendi neZ opsany pramér cocko-
vého objektivu (1].

3. Zrcadlo-8otkova soustava podle bodu 1,
vyznadend tim, Ze prstencova bliZ8i odrazné
plocha {17} ma tvar prstence, jehoZ vepsany
prameér je vétsi, neZ je opsany primér oba-
lového plasté osvétlovacich paprska (3) ne-
bo osvétlovacich svazkd (13).

4. Zrcadlo-Ctotkovd soustava podle bodid 1
az 3 vyznaCend tim, Ze bliZ31 odraznd plocha
(7, 17, 27) je vypukld a rotacn& symetricka.

5. Zrcadlo-¢ofkova soustava podle bodd 1
aZ 3, vyznalend tim, Ze nanesend bliZ$i od-
raznd plocha (27) je vytvoifena na plose
druhé strany &oCkového objektivua (1].

6. Zrcadlo-¢ofkovd soustava podle bodi
1 a% 5, vyznalena tim, Ze zdroj osvétleni po-
zorovaného p¥edmétu (6) je tvoFen laserem,
jehoZ vystup je rozdélen na dva aZ ¢tyli
osvétlovaci svazky (13), vytvafrejici v pro-
storu pozorovangho pFfedmétu (6) nejméns
jednu soustavu interferentnich rovin.

7. Zrcadlo-Gockova soustava podle bodu 5,
vyznadend tim, Ze v bliZ81 odrazné plose (27),
vytvofené na ploSe druhé strany ¢otkového
objektivu (1), jsou provedeny otvory pro
prichod osvétlovaci paprsk@t (3} nebo o-
svétlovacich svazkt (13).

2 listy vykresd
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