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Warszawa

Sposob wytwarzania zobrazowania radiolokacyjnego typu P
o plynnej zmianie zakresu odleglosci na wskazniku z cewkami
obrotowymi

1

Przedmiotem wynalazku jest spos6b wytwarzania
zobrazowania radiolokacyjnego typu P o plynnej
zmianie zakresu odlegloéci na wskaZniku z cew-
kami obrotowymi podstawy czasu i linii kursu,
oraz z cewka stala przesuwania zobrazowania.
Spos6b wedlug wynalazku przeznaczony jest do
stosowania go we wskaZnikach P urzadzen radio-
lokacyjnych rzeczno-morskich z automatycznym
przesuwem zobrazowania.

W znanych sposobach wytwarzania zobrazowa-
nia typu P na wskazniku z cewkami obrotowymi,
zmiana zakresu podstawy czasu jest skokowa. Cew-
ka podstawy czasu obraca si¢ synchronicznie z an-
teng nadajnika radiolokacyjnego. Cewka linii kur-
su jest obracana niezaleznie, przy czym jej kat po-
lozenia odczytywany jest z odpowiedniej skali me-
chanicznej. Linia kursu i podstawa czasu sg zo-
brazowywane nie jednocze$nie. S3 one wyzwalane
zewnetrznymi impulsami odpowiadajacymi czasowo
impulsowi sondujacemu. Na siatke sterujacg lam-
py elektronopromieniowej. podany jest sygnal wi-
zyjny rozja$niajacy echa obiektéw oSwietlanych
przez stacje radiolokacyjna.

Przy osobnych cewkach odchylajacych podstawy
czasu i linii kursu, na kazdym zakresie podstawy
czasu jest zmieniana skala mechaniczna ruchome-
go znacznika namiarowego zobrazowanego w po-
staci rozjasnionego punktu na linii kursu. Zmiana
skali mechanicznej okre§lajacej odleglo§¢ na ja-
kiej jest zobrazowany znacznik namiarowy jest
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konieczna aby wystepowala zgodno§é miedzy zo-
brazowaniem ich a zobrazowaniem znacznika.

W tych znanych sposobach stale cewki przesu-
wajace s3 wykorzystane do przesuwania zobrazo-
wania uwzgledniajacego ruch statku na ktérym
zainstalowane jest urzadzenie radiolokacyjne. Aby
uzyskaé zobrazowanie rzeczywiste, w znanych spo-

" sobach z urzadzenia rejestrujacego predko§é statku

podawane sa na liczniki binarne impulsy o cze-
stotliwo$ci proporcjonalnej do szybkoéci statku i si-
nusa oraz cosinusa kata pod jakim poruSza sie
statek wzgledem kierunku péinocy. Impulsy te sg
zliczane w licznikach, w ktérych stany cyfrowe po-
dane s na wejscia cyfrowe przetwornikéw cyfro-
wo-analogowych. Na wejScia analogowe przetwor-
nikéw cyfrowo-analogowych w tym znanym spo-
sobie jest podane napiecie stale niezaleznie od
skokowo-zmiennego zakresu podstawy czasu. Syg-
nat wyjSciowy z jednego przetwornika cyfrowo-
-analogowego steruje cewke przesuwajgcg w kie-
runku poziomym, a sygnal z drugiego przetwor-
nika cyfrowo-analogowego steruje cewke przesu-
wajacg w kierunku pionowym.

Czestotliwo§é impulséw przychodzacych z urzg-
dzenia rejestrujacego predkosé statku, w tych zna-
nych sposobach jest podzielona w takim stosunku
w jakim zmieniany jest skokowo zakres podstawy
czasu. W ten spos6b w znanych sposobach uzysku-
je sie przesuw zobrazowania zalezny od predkosci
statku i zakresu podstawy czasu.
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Wada tego znanego ;sposobu jest koniecznosé
zmiany czestotliwosci impulséw z urzadzenia re-
jestrujgcego predko$é zaleznie od zakresu podstawy
czasu, zmiany skal mechanicznych ruchomego zna-
cznika namiarowego oraz bardzo precyzyjnej zmia-
ny nachylenia ‘podstawy czasu, co jest szczeg6lnie
trudne przy duzej ilo§ci zakres6w. Réwniez na blad
namiaru odleglo§ci wplywaja zmiany nachylenia
przebiegéw pﬂoksztaltnych podstawy czasu i linii
kursu. ‘
Celem wynalazku jest wyeliminowanie wad do-

tychczas . stosowanych sposob6w wytwarzania zo- _

brazowania rzeczywistego typu P, przez zastosowa-
nie sposobu umozhw1ancego wytworzenie zobrazo-
wania o piynnej zmjanie zakresu odleglosci.

Cel ten “osiagnieto przez podanie jednego napig-
cia' odniesienia regulowanego w szerokich grani-

cach na wejécia integratoréw wytwarzajacych prze- . -

biegi piloksztaltne podstawy i linii kursu, oraz na

jednoczesnym . podaniu tego. napigcia na. wejscia_ .

analogowe przetwornikéw cyfrowo-analogowych w
ukladach przesuwania pionowego i poziomego, na
ktérych wejécia cyfrowe podane sa stany liczni-

kéw zliczajacych impulsy o czestotliwoéciach pro--

porcjonalnych do predkosci i sinusa oraz cosinusa
kata kursu statku.

--Dzieki - temu peprzez -regulacje -napiecia-odnie-- -

sienia uzyskuje sie plynng zmiane zakresu odle-
gloSci zobrazowania typu P. Poniewaz znacznik
namiarowy jest “zobrazowany w czasie rzeczywis-
tym posiada on tylko jedna skale mechaniczng.

Zastosowanie sposobu wediug wynalazku ma na’

celu uzyskanie pilynnej regulacji zakresu zobrazo-
wania P z uwzglednieniem zalezno$ci szybko$ci
przesuwu zobrazowania od zakresu podstawy cza-
su, co umozliwia operatorowi wskaznika wybranie
najdogodniejszego zakresu dla danej sytuacji. Jed-
noczeSnie w sposobie tym bledy wynikajace ze
zmiany napiecia odniesienia na przyklad w funkecji
temperatury sg kompensowane gdyz wplywaja po-
dobnie na nachylenie linii kursu, podstawy czasu
i szybko$§¢ przesuwania zobrazowania.

Uklad wedlug wynalazku jest przykladowo
przedstawiony na zalgczonym rysunku przedsta-
wiajagcym schemat blokowy.

W sposobie wedlug wynalazku napiecie stale od-
niesienia a regulowane w szerokich granicach po-
dane jest na wejscie integratora A wytwarzajg-
cego .przebieg piloksztaltny pradowy podstawy
czasu w cewce odchylajacej obrotowej L i na
wejscie integratora B wytwarzajacego przebieg
pitoksztaltny pradowy linii kursu w cewce od-
chylajgcej obrotowej S. Wyzwalanie integratoréw
A i B odbywa sie pod wplywem impulséw wyzwa-
lajacych z tym, ze uklady te sag wyzwalane nie jed-
noczeénie, Cewka L obraca sie synchronicznie z an-
teng nadajnika a polozenie cewki S jest ustawia-
ne niezaleznie przez operatora. Na elektrode ste-

rujgca jasno§é lampy elektronopromlemowej T

podany jest sygnal wizyjny z’ odblormka powo-

dujac zobrazowanie ech na podstaw1e czasu w po-
staci rozjasnienia punktéw.

5 Naplecle‘,odmes;ema a W sposobie wedlug wy-
nalazku podane jest dodatkowo na wejscia analo-
gowe przetwornikéw cyfrowo-analogowych C i D,
ktérych sygnaly wyjSciowe stefuja cewki stale
przesuwajace ‘W -w kierunku p1onowym i2Zw

10 kierunku poziomym. Ciaggi impulséw b i€ o cze-

stotliwo§ciach proporcjonalnych do predkoém sta-

tku na ktérym zainstalowany jest wskaZnik i si-
nusa oraz cosinusa kata kursu sa podane na wej-

§cia 8 i 9 licznik6w binarnych E i F.Stany cy-

frowe licznikéw E i F bodane sa na werc1a cy-

frowe 6 i 7 przetworniké6w C i D. :

Jezeli napigcie odniesienia a zostame wyregulo-
wane na’ inng warto$§é to odpow1ada temu zmiana
nachylenia przebiegéw pradowych plloksztaltnych
-podstawy czasu w .cewce_L .i_linii kursu w.cews=
ce S. Zmianie zakresu odleglosci na zobrazowaniu
P przy stalej predkoSci statku musi odpowiadaé
zmiana przesuwu zobrazowania rzeczywistego. Im
dluzszy zakres podstawy czasu tym powinien byé
wolniejszy przesuw.

W sposobie wedlug wynalazku jest to uzyskane
- przez- to, Ze- mniejszemu - napieciu a odpowiadaijag
diuisze zakresy podstawy czasu, a jednoczeénie
przyrost sygnaléw wyjéciowych przetwornikéw C
i D jest mniejszy pomimo statej czestotliwosci im-
pulséw b i ¢, gdyz napiecie na ich wejsciach ana-
logowych jest mniejsze.
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85 Zastrzezenie patentowe
Spos6b wytwarzania zobrazowania radiolokacyj-
nego typu P o plynnej zmianie zakresu odleglosci
na wskazniku z cewkami obrotowymi odchylajg-
cymi podstawy czasu i linii kursu, oraz cewkami
stalymi odchylajgcymi przesuwania, posiadajacy
lampe elektronopromieniowg o dlugiej poswiacie,
znamienny tym, Ze regulowane napiecie ‘odniesie-
nia (a) podaje sie na wejScia integratoré6w (A)
i (B) wytwarzajagcych przebiegi pitoksztattne pra-
dowe w cewkach (L) podstawy czasu (S) i linii
kursu, oraz dodatkowo napiecie odniesienia (a) po-
daje sie¢ na wejScie analogowe przetwornikéw cy-
frowo-analogowych (C) i (D), ktérych sygnaly wyj-
Sciowe podaje sie na cewki przesuwajgce (W) i (Z),
a na wejscie cyfrowe (6) i (7) tych przetwornikéw
podaje sie stany cyfrowe licznikéw binarnych (E)
i (F) zliczajacych impulsy (€) i (b) o czestotliwo$-
ciach proporcjonalnych odpowiednio do predkoSci
statku i sinusa oraz cosinusa kata kursu, dzieki
55 czemu uzyskuje sie¢ na- ekranie lampy elektrono-
promieniowej (T) plynng zmiane zakresu odleglo$ci

z uwzglednieniem ruchu statku.
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