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【手続補正書】
【提出日】平成28年2月10日(2016.2.10)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　外部から充電可能な充電池を用いて走行する電気自動車に搭載された車載器であって、
　前記電気自動車の現在位置を検出する現在位置検出部と、
　外部ネットワーク上に設けられ、充電スケジュールを管理するサーバと無線通信網を介
して通信する無線通信部と、
　前記充電スケジュールに基づく、前記現在位置および現在時刻における充電行為の可否
を表示する表示部と
を具備する
　車載器。
【請求項２】
　請求項１に記載の車載器において、
　前記車載器の識別番号を予め格納した記憶部と、
　前記充電池への充電開始を検知する入力部と、
　前記充電開始が検知された際に、前記現在位置および前記識別番号を、前記無線通信部
を介して前記サーバに向けて送信し、前記サーバが前記充電スケジュールを確認した結果
を前記無線通信部を介して受信し、前記結果を前記表示部に伝達する演算部と
をさらに具備する
　車載器。
【請求項３】
　請求項１に記載の車載器において、
　前記電気自動車から送信される操作信号に応じて電源をオン状態にする電源部と、
　前記電源がオン状態になる度に、検出された前記現在位置を前記無線通信部を介して前
記サーバに向けて送信し、前記サーバから送信される前記充電スケジュールを前記無線通
信部を介して受信する演算部と、
　前記車載器の識別番号を予め格納し、かつ、受信された前記充電スケジュールを格納す
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る記憶部と、
　前記充電池への充電開始を検知する入力部と
をさらに具備し、
　前記演算部は、前記充電開始の検知に応じて、格納された前記充電スケジュールに基づ
いて前記現在位置、前記識別番号および現在時刻の組み合わせに対応する充電の可否を判
定し、前記判定の結果を前記表示部に伝達する
　車載器。
【請求項４】
　請求項１に記載の車載器において、
　前記車載器の識別番号を予め格納した記憶部と、
　前記電気自動車から送信される操作信号に応じて電源をオン状態にする電源部と、
　前記現在位置の検出を前記現在位置検出部に繰り返し指示し、前記無線通信部を介して
前記サーバに向けて前記識別番号および前記現在位置を繰り返し送信し、前記電気自動車
が専用充電設備に接近した場合に前記サーバから送信される前記充電スケジュールの確認
結果を前記無線通信部を介して受信し、前記確認結果を前記表示部に伝達する演算部と
をさらに具備する
　車載器。
【請求項５】
　請求項３または４に記載の車載器において、
　前記操作信号は、ＡＣＣ（ＡＣＣｅｓｓｏｒｙ：アクセサリ）信号またはＩＧＣＴ（イ
グニッション）信号である
　車載器。
【請求項６】
　ネットワーク上に設けられ、充電スケジュールを管理するＥＶ（Ｅｌｅｃｔｒｉｃ　Ｖ
ｅｈｉｃｌｅ：電気自動車）管理センターと、
　外部から充電可能な充電池を用いて走行する電気自動車に搭載され、前記ＥＶ管理セン
ターと無線通信網を介して通信する車載器と
を具備し、
　前記車載器は、
　前記電気自動車の現在位置を検出する現在位置検出部と、
　前記充電スケジュールに基づく、前記現在位置および現在時刻における充電行為の可否
を表示する表示部と
を具備する
　ＥＶ管理システム。
【請求項７】
　請求項６に記載のＥＶ管理システムにおいて、
　前記車載器は、
　前記車載器の識別番号を予め格納した記憶部と、
　前記充電池への充電開始を検知する入力部と、
　前記充電開始が検知された際に、前記現在位置および前記識別番号を、前記車載器の無
線通信部を介して前記ＥＶ管理センターに向けて送信する演算部と
をさらに具備し、
　前記ＥＶ管理システムは、
　送信された前記現在位置および前記識別番号ならびに現在時刻の組み合わせに対応する
充電許可が前記充電スケジュールに登録されているか否かを確認し、前記確認の結果を前
記車載器に向けて送信する制御部を具備し、
　前記演算部は、
　前記無線通信部を介して前記ＥＶ管理システムから前記確認の結果を受信し、前記結果
を前記表示部に伝達する
　ＥＶ管理システム。
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【請求項８】
　請求項６に記載のＥＶ管理システムにおいて、
　前記車載器は、
　前記電気自動車から送信される操作信号に応じて電源をオン状態にする電源部と、
　前記電源がオン状態になる度に、検出された前記現在位置を前記車載器の無線通信部を
介して前記ＥＶ管理センターに向けて送信する演算部と
をさらに具備し、
　前記ＥＶ管理センターは、
　送信された前記現在位置に係る前記充電スケジュールを前記車載器に向けて送信する制
御部を具備し、
　前記車載器は、
　前記車載器の識別番号、および、送信された前記充電スケジュールを格納する記憶部と
、
　前記充電池への充電開始を検知する入力部と
をさらに具備し、
　前記演算部は、前記充電開始の検知に応じて、格納された前記充電スケジュールに基づ
いて前記現在位置、前記識別番号および現在時刻の組み合わせに対応する充電の可否を判
定し、前記判定の結果を前記表示部に伝達する
　ＥＶ管理システム。
【請求項９】
　請求項６に記載のＥＶ管理システムにおいて、
　前記ネットワークに接続されて、前記充電池を充電可能な専用充電設備をさらに具備し
、
　前記車載器は、
　前記車載器の識別番号を予め格納した記憶部と、
　前記電気自動車から送信される操作信号に応じて電源をオン状態にする電源部と、
　前記現在位置の検出を前記現在位置検出部に繰り返し指示し、前記車載器の無線通信部
を介して前記ＥＶ管理センターに向けて前記識別番号および前記現在位置を繰り返し送信
する演算部と
をさらに具備し、
　前記ＥＶ管理センターは、
　送信された前記現在位置に基づいて前記電気自動車が前記専用充電設備に接近したこと
を検知し、送信された前記現在位置および前記識別番号ならびに現在時刻の組み合わせに
対応する充電の可否を前記充電スケジュールに基づいて確認し、前記確認の結果を前記車
載器に向けて送信する制御部を具備し、
　前記演算部は、前記結果を前記表示部に伝達する
　ＥＶ管理システム。
【請求項１０】
　請求項７に記載のＥＶ管理システムにおいて、
　前記ネットワークに接続されて、前記充電池を充電可能な専用充電設備をさらに具備し
、
　前記制御部は、送信された前記現在位置に基づいて前記電気自動車が前記専用充電設備
にいることを検知し、かつ、前記組み合わせに対応する充電が許可されない場合に、前記
専用充電設備の充電を強制的に停止する
　ＥＶ管理システム。
【請求項１１】
　請求項８または９に記載のＥＶ管理システムにおいて、
　前記操作信号は、ＡＣＣ信号またはＩＧＣＴ信号である
　ＥＶ管理システム。
【請求項１２】
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　ネットワーク上に設けられたＥＶ管理センターで、充電スケジュールを管理することと
、
　外部から充電可能な充電池を用いて走行する電気自動車に搭載された車載器で、前記電
気自動車の現在位置を検出することと、
　前記ＥＶ管理センターおよび前記車載器が、無線通信網を介して通信することと、
　前記充電スケジュールに基づく、前記現在位置および現在時刻における充電行為の可否
を前記車載器に表示することとを具備する
　ＥＶ充電スケジュール管理方法。
【請求項１３】
　請求項１２に記載のＥＶ充電スケジュール管理方法において、
　前記充電池への充電開始を前記車載器で検知することと、
　前記充電開始が検知された際に、前記現在位置および前記車載器の識別番号を、前記車
載器の無線通信部で前記ＥＶ管理センターに向けて送信することと、
　送信された前記現在位置および前記識別番号ならびに現在時刻の組み合わせに対応する
充電許可が前記充電スケジュールに登録されているか否かを確認することと、
　前記確認の結果を前記車載器に向けて送信することと、
　前記確認の結果を前記車載器で受信することと、
　前記結果を表示部に伝達することと
をさらに具備する
　ＥＶ充電スケジュール管理方法。
【請求項１４】
　請求項１２に記載のＥＶ充電スケジュール管理方法において、
　前記電気自動車から送信される操作信号に応じて前記車載器の電源をオン状態にするこ
とと、
　前記電源がオン状態になる度に、検出された前記現在位置を前記車載器の無線通信部で
前記ＥＶ管理センターに向けて送信することと、
　送信された前記現在位置に係る前記充電スケジュールを、前記ＥＶ管理センターから前
記車載器に向けて送信することと、
　送信された前記充電スケジュールを前記車載器の記憶部に格納することと、
　前記充電池への充電開始を検知することと、
　前記充電開始の検知に応じて、格納された前記充電スケジュールに基づいて前記現在位
置、前記車載器の識別番号および現在時刻の組み合わせに対応する充電の可否を判定する
ことと、
　前記判定の結果を表示部に伝達することと
をさらに具備する
　ＥＶ充電スケジュール管理方法。
【請求項１５】
　請求項１２に記載のＥＶ充電スケジュール管理方法において、
　　前記電気自動車から送信される操作信号に応じて前記車載器の電源をオン状態にする
ことと、
　前記現在位置の検出を繰り返すことと、
　前記車載器の無線通信部で前記ＥＶ管理センターに向けて前記車載器の識別番号および
前記現在位置を繰り返し送信することと、
　送信された前記現在位置に基づいて前記電気自動車が専用充電設備に接近したことを前
記ＥＶ管理センターで検知することと、
　送信された前記現在位置および前記識別番号ならびに現在時刻の組み合わせに対応する
前記充電行為の可否を前記充電スケジュールに基づいて確認することと、
　前記確認の結果を前記車載器に向けて送信することと、
　前記結果を表示部に伝達することと
をさらに具備する
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　ＥＶ充電スケジュール管理方法。
【請求項１６】
　請求項１３に記載のＥＶ充電スケジュール管理方法において、
　前記ネットワークに接続されて、前記充電池を充電可能な専用充電設備で、前記充電池
の充電を開始することと、
　送信された前記現在位置に基づいて前記電気自動車が前記専用充電設備にいることを前
記ＥＶ管理センターで検知し、かつ、前記組み合わせに対応する充電が許可されない場合
に、前記専用充電設備の充電を強制的に停止することと
をさらに具備する
　ＥＶ充電スケジュール管理方法。
【請求項１７】
　請求項１４または１５に記載のＥＶ充電スケジュール管理方法において、
　前記操作信号は、ＡＣＣ信号またはＩＧＣＴ信号である
　ＥＶ充電スケジュール管理方法。
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