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Vynélez se tyk& za¥izeni pro regulaci centrdlniho ovldddni nepinadl niti, zejména ne
civednicich snovacich strojd, obsahujiciho tdhla spojujici napinade niti se servomotorem,
spraZenym @ pohonem snovaciho stroje.

U ndkterfoh typd civednice se pou?ivéd centrilniho ovldddni napinadi niti pro nastave-
ni po¥adovanych velikosti brzdicich sil ve vSech napinafich ne rdmu stroje spole&né.

Nastaveni velikosti brzdicich sil se provddi zmdnou opdséni nebo zménou pritleku brz-
dfcfch &lend pro podminky snovéni za chodu stroje. Nastavované hodnoty pritlainych sil ne-
bo opdséni zistdvajl stejné t6% p¥i zastavovdni a rozbdzich. Tim dochdzi k rozdilim klido-
vfch odport oproti podminkdm ze chodu. Odchylky nepdti brzd¥né niti se nepiiznivé projevu-
31 u névinu na vélech v zdvislosti na zastavovdni a rozbézich stroje bEhem nevijeni niti
ne védl. 2 hlediska stejnosmérnosti/névinu vznikd pot¥eba zajidténi stejné velkyech brzdnych
sil za provozu i p¥i jeho pFferudenich, danych p¥etrhy niti nebo zastavenimi z technologic-
kfch divodd. ’

V§Se uvedené nevyhody stavu techniky jsou sniZeny nebo zcela odstranény za¥izenim pod-
le vynélezu,.jehoﬁ podstata spodivd zejména v tom, Ze obsahuje zékladni téleso, na némZ je
prestavitelnd uloZen unafed a vytvofeno rameno, na kterém je prestavitelné uloZeno tdhlo
pro ovlédéni napinade niti, p¥ilem? na unaSeli je uloZeno tdhlo servomotoru.

Zarizen{ umo¥muje dle piedem nastavenych hodnot piibrzdovdni niti pFi zastavovini
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stroje, napindni uvolnsné nitd a odbridovéni niti p¥i rozbdzich stroje na piFedem volend
hodnoty. Tim se vyuZivd moZnost snovéni s minimdlnimi odpory a na ng navazujici nizkou pie-
trhovosti p¥i vyrovndvdni brzdnych sil pii zestavovéni a rozbSzich atroje. Za¥izeni je moZ-
no anaptovat i na jiZ dodané stroje, které jsou opatfeny centrdlnim zebfzenfm pro konstent-
ni nasgtavovdni napinadd niti,

Za¥izeni podle vyndlezu je schematicky zndzorndno na p¥iloZeném vykresu, kde znadi
obr. 1 nérys za¥fzeni, obr. 2 bokorys zafizeni a obr. 3 pldorys zai’fzen{ v Fezu.

'Regulaéni za¥izeni centrdlniho ovldddni napinaéﬁ niti sestdvd ze zdkladnfho t3less 1
ne kterém je otoéné prestaviteln$ ulofen una3ed 2. Na zdkladnim t¥lese 1 Je upevndn seg-
ment Znekového kola 3, do néhoZ zabird Znek 4, ulo¥eny v lofiskéoch a vymezovecich vlo¥kdch
2 v unagedi 2, Hi{del Zneku 4 Je tvarovd ukonSen osazenim 6, slou¥icim k rudnfmu natdSen{.

V rameni zdkledniho télesa 1 je vytvorenma vodicd drdZka, v niZ je suvné ulo¥en kémen
1, ovlddeny &roubem 8, v n¥mZ je vytvofeno osazeni, ve kterém je uloZen zeji¥¥ovacf kroufek
9¢ Na vn&jsim konei Sroubu 8 je obdobn¥ upraveno tvarové ukonden{ pro moZnost upevnéni ele-
mentu pro otdfeni Sroubem 8, a tim pfestavovédni kemene 7.

Na prestevitelném unaSedi je pevnd uloZen kulovy Sep 10, ne ndmZ je Jednim koncem
kloubové uloZeno téhlo 11, jeho¥ druhy konec je uloZen na nezndzorndnd p¥i{rubé servomotoru.

Na kemeni 7, uloZeném ve vodici drdZce v rameni zdkladnfho t¥lese ] je oto¥n¥ uloZen
kulovy Sep 12, na ndmZ je jednim koncem uloieho tdhlo 13, jehoZ druby konec je spojen s ne-
zndzorneénymi mechanismy napinadd nitdf,

Kyvavy vratny pohyb o konstentnf velikosti je piendSen z nezndzorndné pF{rudby servo-
motoru téhlem 11, servomotorem, uchycenym ne prestevitelném unadedi na kulovém Sepu 10.
Pohyb v rozsahu dvreti zajiZtuje servomotor v zdvislosti na zastavovéni a rozbdhu stroje,
Kongtantni velikosti vratného pohybu téhla 11 servomotoru v dvratfch A1, A2 odpovidaji po-
lohy X'= X" kjvavého pohybu prestavitelného unadele 2., Prost¥ednictvim Zneku 4 a segmentu
Snekového kola 3 je tento kyvavy pohyb prendSen na zdkladni tSleso 1, z ndho¥ je odvdad¥n
vystupni pohyb B1 -~ B2 téhlem 13 nepinaedd na nezndzornéné mechanismy napfnadd nitf. Presta-
vovédnim kemene ] ve vodiel drdZce v rameni zdkladnfho t8lese 1 se méni polomdr vikyvu ku-
lového Zepu 12, ne kterém je nasazeno tdhlo 13 napinadi. Tim se dociluje nastaveni velikos-
ti zdvihu tdhla 13 ovlddaciho mechenismu napinedd nit{ od nuly do mexima, daného délkou
ramene zékladnfho t8lesa 1.

PFi nasteveni os unaSede 2 a zdkladnfho t¥lesa 1 do vychozfoh st¥edovych poloh xa y
lze regulovat velikost vystupniho kyvu tédhle 13 nepina¥i v rozeahu hodnot od B do Bt » B2,

’

Zméne. prestaveni kemene ] znedi zmdnu rozsahu hodnot B1 B1” a B2 B2  se shodnou zmdnou ve-

likosti B1 = B2.

Prestavime-1i pomoci Sneku 4 & segmentu #nekového kola 3 polohu osy prestavitelného
unafele 2 p¥i dolni dUvrati tdhla 11 do x° & osou ramene zdkladnfho tdlese 1 do polohy y
dostévéme vykyv remene télese 1 od y do y° v hodnot¥ odpovidejfc{ vetupnimu kyvu x’’- x.

Toto nastaveni zeji¥fuje p¥i zménd polohy kemene 1 zménu vystupniho kyvu od nuly do
mexima v zévislosti na délce remene t3lesa 1 pii zachovédni konstantnf vychoszi polohy téhla
13 napinedd a promdnné hodnoty B2 v z4vislosti na vetupnim kyvu tédhle 11 servomotoru. P¥Fi

horni dvrati A tdhla 11 servomotoru a nastaveni osy ramene zéklednfho t&lesa 1 do y dosté-
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véme opadnou zdvislost vystupnfho zdvihu B - B1 s konstentnf vychoz{ polohou B a proménnou
Bl |

Popsané usporddéni regulace centrdlnfho ovliddéni napinadd nit{ umo¥nuje plynulé nasta-
vovéni polohy elementi napinadd niti a tim zmény brzdicich sil v napinalich se zajidténim
pevné vychozi poloby g proménnou velikosti zdvihu, nebo s pevnou polohou vykyvu s proménnou
vychoz{ polohou. PPi nastaveni vychozich st¥edovich poloh X & y na mezipolohu dvreti zajid-
fuje prom$nné vychozi polohy B2 a Bl v zdvislosti na zménd polohy kamene 7.

Nestavenim mezipoloh je moZno plynule regulovet v zdvislosti zdvihu B2 - B1 co do po=
lohy a velikosti, a tim dle pot¥eby nastavovat hodnoty poiadovaného napindni niti,

Vystupni kyv B, Bl a B2 pfendSeny na nepinade niti, umistdné na ramenech zajisfuje mi-
mo moZnost nastaveni poZadovanych brzdnych hodnot té% napnuti niti p¥i zastaveni stroje a
jejich uvolndni p¥i opdtovném spudténi stroje.

Tato zdvislost se projevi ve zlepSenych podminkéch p#i uvedenych dinnostech stroje,
ve zvySené kvalité zpracovdvandho materidlu a sniZené pretrhovosti, s niZ souvisi zvysené

vyuziti stroje,

PREDMET VYNALEZU

1, Za¥izeni pro regulaci centrdlniho ovldddni napineld niti, zejméne ne civednicich
snovacich strojt, obsahujici tdhla, spojujici napinale niti se servomotorem, spiaZenym s
pohonem snovaciho stroje, vyznedujici se tim, Ze na zékladnim t8lese (1), je prestavitelnd
ulo¥en unaed (2) a vytvoteno rameno, na kterém je prestavitelnéd uloZeno tdhlo (13) pro o-
vldddni napinad nitif, pPidemZ ne unesedi (2) je uloZeno tdhlo (11) servomotoru.

2, Za¥izeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze Ba zdkladnim t8lese (1) je upevnin
segment Znekového kola (3), které je v zdbdru se Znekem (4), ulofenym v unadedi (2).

3. Za¥izeni podle bodd 1 a 2, vyznadujici se tim, Ze v rameni zdkladniho t&lesa (1)
je vytvorena dréZke, v niZ je pPestavitelnd uloZen kémen (7), na némZ je pevné uloZen ku-

lovy Sep (12), na ndm¥ je uloZeno tdhlo (13), slouZici k ovlidddni napinedi.

1 vykres
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Obr. 2

2

7

7

—Tare

7

10
11

N—

I
51

A

Y

Ohﬁg

240 K¢s

Cena:

Yytiskly Moravsh é tiskarske zitvody.

pruvezr 12, Lenirova 2. Olomouc
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