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(54) Title: PIPE CUTTER

(54) Bezeichnung: ROHRSCHNEIDER

(57) Abstract: The invention relates to a pipe cutter, comprising a rotational body (4) in a housing (4) for the rotation of a cutting
element (48) around a tube (30) to be cut. Further comprising a positioning gear wheel (36), being rotationally arranged on the
rotational body (4), wherein the axis of rotation (40) is aligned at right angles to and intersecting the axis of rotation of the rotational
v DOdy (6), wherein the positioning gear wheel (36) with each full rotation of the rotation body (4) is automatically moved forward for
e one step, and wherein the distance between the cutting element (48) and at least one counter roller (52) is automatically changeable
v={ by said steps. According to the invention, an uncoupling device (54, 64, 68, 72, 74, 76) may be provided, wherein a positioning drive

connection (44) of the positioning gear wheel (36) is uncoupled, such that the cutting element (48) relative to at least one counter
QO roller (52) is manually adjustable in the uncoupled state.
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(57) Zusammenfassung: Rohrschneider, enthaltend einen Rotationsk&rper (4) in einem Gehéuse (2) zur Rotation eines Schneidele-
mentes (48) um ein abzuschneidendes Rohr (30) herum. Ferner enthaltend ein Positionierzahnrad (36), welches am Rotationskdrper
(4) drehbar angeordnet ist,
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wobei seine Drehachse (40) rechtwinklig zur Rotationskdrperdrehachse (6) und diese kreuzend angeordnet ist, wobei das Position-
ierzahnrad (36) bei jeder vollen Umdrehung des Rotationskdrpers (4) automatisch um einen Schritt weitergedreht wird, und wobei
durch diese Bewegungsschritte der Abstand zwischen dem Schneidelement (48) und der mindestens einen Gegenrolle (52) automa-
tisch verdnderbar ist. Auferdem kann eine Entkupplungsvorrichtung (54, 64, 68, 72, 74, 76) vorgesehen sein, durch welche eine
Positionierantriebsverbindung (44) des Positionierzahnrades (36) auskuppelbar ist, sodass im ausgekuppelten Zustand das Schnei-
delement (48) relativ zu der mindestens einen Gegenrolle (52), manuell verstellbar ist.
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Rohrschneider

Die Erfindung betrifft einen Rohrschneider gemé&B den Patentanspriichen.

‘Hierbei handelt es sich um eine Art von Rohrschneidern, bei welchen das
Schneidelement von einem Rofationskérper getragen wird, der in einem Gehduse
angeordnet ist und von einem motorischen Antrieb relativ zum Geh&use drehbar ist,

um das Schneidelement um ein abzuschneidendes Rohr herumzubewegen.

Diese Art von Rohrschneidern ist beispielsweise aus der US 6,065,212 und US
4,890,385 bekannt.

Eine andere Art von Rohrschneidern muss manuell um das abzuschneidende Rohr
herumbewegt werden. Ein solcher Rohrschneider ist aus der DE 198 00 734 Al
bekannt. Er enthalt einen Schlitten, welcher an einem Biigel gefiihrt ist und manuell
mittels einer Gewindespindel quer zur Rohrachse eines abzuschneidenden Rohres

einstellbar ist. Die Gewindespindel ist mit einem Gewindemutterteil in Eingriff,
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welcher auf einem Spindelgewinde radial ausrastbar ist, um die Spindel zusammen
mit dem mit ihr verbunden Schlitten in Spindellangsrichtung relativ zu dem
Gewindemutterteil verschieben zu kdnnen, ohne dass die Spindel hierflir gedreht zu
werden braucht. Das Schneidelement ist eine Schneidrolle und an dem Biigel frei
drehbar angeordnet. An dem Schlitten sind zwei Gegenrollen frei drehbar
angeordnet, sodass ein abzuschneidendes Rohr zwischen die Gegenrollen und das

Schneidelement einspannbar ist.

Durch die Erfindung soll die Aufgabe geldst werden, einen Rohrschneider, welcher
einen motorisch antreibbaren Rotationskorper aufweist, der ein Schneidelement
tragt, derart auszubilden, dass Relativbewegungen zwischen dem Schneidelement
und der mindestens einen Gegenrolle prazise und reproduzierbar so wie auf einfache

Weise durchfihrbar sind.

Diese Aufgabe wird gemaB der Erfindung durch die Merkmale von Anspruch 1 geldst.
Weitere Merkmale der Erfindung sind in Unteranspriichen enthalten.

Die Erfindung wird im Folgenden mit Bezug auf die beiliegenden Zeichnungen

anhand von bevorzugten Ausfiihrungsformen als Beispiele beschrieben, ohne darauf

beschrankt zu sein. In den Zeichnungen zeigen

Fig. 1 eine perspektivische Ansicht des Rohrschneiders nach der Erfindung,

Fig. 2 eine Seitenansicht des Rohrschneiders nach der Erfindung,

Fig. 3 eine abgebrochene Draufsicht auf Fig. 2,

Fig. 4 einen Langsschnitt in der Ebene IV-1V von Fig. 2,

Fig. 5 einen Querschnitt in der Ebene V-V von Fig. 3,

Fig. 6 einen Querschnitt in der Ebene VI-VI von Fig. 3,

Fig. 7 einen Querschnitt in der Ebene VII-VII von Fig. 3, wobei ein Spindelgewinde

in einen Gewindemutterteil eingerastet ist,
Fig. 8 einen Querschnitt in der Ebene VII-VII von Fig. 3 ahnlich Fig. 7, jedoch in
einer Situation, wo der Gewindemutterteil aus dem Spindelgewinde

ausgerastet ist,
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Fig. 9 eine Vorderansicht eines Rotationskérpers des Rohrschneiders,
Fig. 10 eine linke Seitenansicht des Rotationskorpers,

Fig. 11 eine Riickansicht des Rotationskérpers,

Fig. 12 eine Schnittansicht langs der Ebene XII-XII von Fig. 9,

Fig. 13 eine rechte Seitenansicht des Rotationskérpers

Fig. 14 eine Draufsicht auf den Rotationskorper von Fig. 13.

Der Rohrschneider nach der Erfindung enthélt ein Gehduse 2, in welchem ein
Rotationskdrper 4 um eine Rotationskorper-Drehachse 6 drehbar angeordnet ist.
Durch das Gehduse 2 und den Rotationskorper 4 erstreckt sich langs zur
Rotationskorper-Drehachse 6 eine Rohraufnahmedéffnung 8. Im Gehause 2 ist ein
Getriebe 10 (Fig. 4) zum motorischen Antrieb des Rotationskérpers 4 mittels eines

elektrischen Motors 12 angeordnet.

Fig. 4 zeigt eine Abtriebswelle 13 des Motors 12 mit einem verzahnten Kegelrad 14.
Die Verzahnung des Kegelrades 14 ist mit der Verzahnung eines Tellerrades 16 des
Getriebes 10 (oder mit der Verzahnung eines weiteren Kegelrades des Getriebes 10)
in Eingriff. Eine im Gehause 2 drehbar gelagerte Welle 18 ist an ihrem einen Ende
drehfest mit dem Tellerrad 16 und an ihrem anderen Ende drehfest mit einem
verzahnten Stirnrad 20 (Zahnrad) verbunden. Das Stirnrad 20 ist mit zwei
Zwischenzahnradern 22 und 24 in Zahneingriff, welches beispielsweise
stirnverzahnte Zahnrader sind. Fig. 4 zeigt nur das eine Zwischenzahnrad 22. Fig. 2
zeigt die im Gehause 2 angeordneten Lager der beiden Zwischenzahnrdder 22 und
24.

Die Zwischenzahnrader 22 und 24 sind mit der Verzahnung eines
Rotationskérperzahnrades 26 in Eingriff. Dieses Rotationskdrperzahnrad 26 kann ein
an dem Rotationskérper 4 befestigter Zahnradring oder eine am Rotationskérper 4
gebildete Verzahnung sein, deren Kreismittelpunkt in der Rotationskoérper-Drehachse
6 liegt. Die Rohraufnahmedffnung 8 erstreckt sich auch durch das

Rotationskorperzahnrad 26.
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Das Geh&use 2 des Rohrschneiders kann an einem Maschinenstédnder oder Stativ
oder geméB den Zeichnungen an einer Griffeinheit 27 befestigt sein und zusammen
mit der Griffeinheit 27 eine manuell tragbare und manuell benutzbare mobile Einheit
bilden. Die Griffeinheit 27 kann vorteilhaft den elektrischen Motor 12 mit dem
Kegelrad 14 (oder einer Motorabtriebswelle) sowie einen Stromanschluss oder
vorzugsweise eine Akku-Aufnahmekammer 28 zur Aufnahme eines Akkumulators zur
Stromversorgung des Motors Uber elektrische Kontakte aufweisen, die in der Akku-

Aufnahmekammer 28 vorgesehen sind.

Das Gehause 2 kann aus zwei miteinander verbundenen Gehauseseitenteilen 2-1 und

2-2 bestehen.

Damit ein zu schneidendes Rohr 30 nicht nur axial, sondern in vorteilhafter Weise
auch radial in die Rohraufnahmeé6ffnung 8 eingesetzt werden kann, sind das
Gehause 2 mit einem Einflihrschlitz 32, der Rotationskérper 4 mit einem
vorzugsweise gleichgroBen Einfiihrschlitz 33 und das Rotationszahnrad 26 mit einem
Einflhrschlitz 34 versehen. Die Einfiihrschlitze 33 und 34 des Rotationskérpers 4 und
des Rotationskérperzahnrades 26 fluchten miteinander in Léngsrichtung der
Rotationskorper-Drehachse 6, da die beiden Teile miteinander verbunden sind, sie
fluchten jedoch nur dann mit dem Einfiihrschlitz 32 des Gehauses 2, wenn sie in
einer bestimmten Drehstellung relativ zu dem Gehduse 2 sind, wie dies in den

Zeichnungen dargestellt ist.

Die beiden Zwischenzahnrader 22 und 24 sind soweit voneinander entfernt
angeordnet, dass immer mindestens eines von ihnen mit dem
Rotationskorperzahnrad 26 in Eingriff ist, auch dann, wenn der Einfiihrschlitz 34 des
Rotationskorperzahnrades 26 sich gegeniiber einem dieser beiden Zwischen-
zahnrader 22 und 24 befindet. Der Abstand der beiden Zwischenzahnréder 22 und
24 ist aus diesem Grunde groBer als die Breite des Einfiihrschlitzes 34 des

Rotationskorperzahnrades 26.

Ein Positionierzahnrad 36 ist an dem Rotationskorper 4 frei drehbar gelagert, vor-

zugsweise durch eine am Rotationskérper 4 befestigte Platte 38. Das Positionier-
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zahnrad 36 ist derart angeordnet, dass seine Drehachse 40 die Rotationskérper-
Drehachse 6 radial kreuzt. Das Positionierzahnrad 36 ist vorzugsweise ein Stirnrad,
kann jedoch auch ein Kegelrad oder Tellerrad sein. Da das Positionierzahnrad 36 mit
dem Rotationskdrper 4 verbunden ist, wird es quer zu seiner Drehachse zusammen
mit dem Rotationskdrper 4 um die Rotationskoérper-Drehachse 6 gedreht. Ein Zahn-
eingriffselement 42 (Fig. 4 und 6) ist an dem Gehause 2 direkt oder durch ein (nicht
gezeigtes) Zwischenelement nicht-rotierend befestigt und derart ausgebildet, dass
es bei jeder vollen 360° Umdrehung des Rotationskérpers 4 nur einmal wahrend
eines kleinen Drehwinkelbereiches dieser vollen Umdrehung mit der Verzahnung des
Positionierzahnrades 36 in Eingriff ist, um das Positionierzahnrad 36 einen

definierten Drehwinkelschritt weiterzudrehen.

Eine Positionierantriebsverbindung 44 verbindet antriebsmaBig das
Positionierzahnrad 36 mit einem Schlitten 46, welcher ein Schneidelement 48 zum
Abschneiden eines Rohres 30 tragt und auf Fiihrungsflachen 50, 51, beispielsweise
Fiihrungsrippen, des Rotationskérpers 4, welche sich mit Abstand von der
Rotationskorper-Drehachse 6 tangential zu dieser Rotationskérper-Drehachse 6
erstrecken, quer zur Rotationskorper-Drehachse 6 gefiihrt ist. Drehbewegungen des
Positionierzahnrades 36 um seine Drehachse 40 werden durch die Positionier-
antriebsverbindung 44 in Bewegungen des Schlittens 46 tangential zur

Rotationskorper-Drehachse 6 umgewandelt.

Das am Schlitten 46 befestigte Schneidelement 48 ist vorzugsweise eine frei drehbar
gelagerte Schneidrolle, kann jedoch auch ein nicht drehbares Schneidmesser oder
ein Abstechstahl oder AbstechmeiBel sein, weicher eine zum Trennen des Rohres 30

geeignete Schneidflache oder Abstechspitze hat.

Das abzuschneidende Rohr 30 wird von mindestens einer, vorzugsweise zwei
Gegenrollen 52, welche am Rotationskdrper 4 frei drehbar gelagert sind, gegen das
Schneidelement 48 gedriickt. Das Schneidelement 48 befindet sich auf der einen und
die Gegenrollen 52 befinden sich auf der relativ zur Rotationskérper-Drehachse 6

diametral gegeniliberliegenden anderen Seite der Rohraufnahmebffnung 8.
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GemaB einer anderen, nicht gezeigten Ausfiihrungsform besteht auch die
Mdglichkeit, das Schneidelement 48 und die Gegenrollen 52 gegeneinander zu
vertauschen, sodass die Gegenrollen am Schlitten 46 drehbar angeordnet sind und

das Schneidelement 48 am Rotationskdrper 4 befestigt ist.

Das Schneidelement 48 und die Gegenrollen 52 sind vorzugsweise in einer in der
Rotationskdrper-Drehachse 6 liegenden Ebene oder benachbart zu dieser Ebene
angeordnet, welche rechtwinklig zu einer Ebene ist, die ebenfalls in der Rotations-
kérper-Drehachse 6 liegt und langs welcher sich der Einflhrungsschlitz 32 des
Gehiduses 2 erstreckt. Die Positionierantriebsverbindung 44 erstreckt sich auf der
vom Einfiihrungsschlitz 32 des Gehauses 2 radial abgewandten Seite der
Rotationskodrper-Drehachse 6 von dem Positionierzahnrad 36 zu dem Schlitten 46.
Auf dieser gleichen, vom Einflihrungsschlitz 32 des Gehauses 2 abgewandten Seite
befinden sich auch die Fuhrungsflachen 50 und 51 des Rotationskdpers 4 fiir den
Schlitten 46.

GemaB der bevorzugten Ausfiihrungsform befindet sich das Positionierzahnrad 36
auf der dem motorischen Antrieb 12 zugewandten Seite des Rotationskérpers 4, und
der Schlitten 46 befindet sich auf der davon abgewandten Vorderseite des
Rotationskorpers 4 entsprechend den Zeichnungen, wenn der Rotationskdrper 4 eine
Drehstellung relativ zum Gehéause 2 hat, bei welcher die Einflihrschlitze 32, 33, und
34 in Langsrichtung der Rotationskdrper-Drehachse 6 fluchtend hintereinander

angeordnet sind, entsprechend den Zeichnungen.

Das Zahneingriffselement 42 kann ein Stift sein, welcher in die Zahnlicken der
Verzahnung des Positionierzahnrades 36 eingreift. Ein spielfreieres Zusammenwirken
zwischen Zahneingriffselement und Positionierzahnrad 36 wird jedoch dann erreicht,
wenn das Zahneingriffselement entsprechend den Zeichnungen, insbesondere Fig. 6,
ein Zahnradsegment mit mindestens zwei oder vorzugsweise mindestens drei Zéhnen-
ist, von welchem mindestens zwei Zahne gleichzeitig mit Zahnlicken des
Positionierzahnrades 36 in Eingriff gelangen kénnen. Das Zahneingriffselement 42
und die Verzahnung des Positionierzahnrades 36 sind vorzugsweise derart

aufeinander angepasst, dass wenig Zahnspiel und wenig Reibung zwischen ihren
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Zahnen entsteht. Das Positionierzahnrad 36 kann beispielsweise ein verzahntes
Stirnrad, Kegelrad oder Tellerrad sein, wobei das Zahneingriffselement 42 dazu
passend ein Zahnradsegment aus einem Stirnrad oder einem Kegelrad oder einem

Tellerrad sein kann.

Die Positionierantriebsverbindung 44 zwischen dem Positionierzahnrad 36 und dem
Schlitten 46 kann eine Getrieberadkette, eine Reibradkette oder eine

Riementransmission sein, oder ein Kombination davon.

GemaB der bevorzugten Ausfiihrungsform der Erfindung, welche in den Zeichnungen
dargestellt ist, enthalt die Positionierantriebsverbindung 44 eine Spindel 54, welche
radial mit Abstand von der Rotationskdrper-Drehachse 6 tangential zu dieser
Rotationskorper-Drehachse 6 angeordnet, im Rotationskorper 4 drehbar gelagert,
jedoch in Spindellangsrichtung unverschiebbar fixiert ist. Die Spindel 54 hat einen
radial vorstehenden Ringbund 56 auf der Vorderseite eines Lagerabschnittes 4-2 des
Rotationskorpers 4. An dem hinteren Ende der Spindel 54 ist auf der Riickseite des
Lagerabschnittes 4-2 ein Rad 58 drehbar befestigt, welches zusammen mit dem
Ringbund 56 die axiale Fixierung der Spindel 54 am Rotationskérper 4 bildet und
durch einen Antriebsriemen 60 mit einem weiteren Rad 62 in
Drehantriebsverbindung ist, welch letzteres koaxial zum Positionierzahnrad 36

angeordnet und mit diesem drehfest verbunden ist.

Der sich vom Ringbund 56 nach vorne wegerstreckende Spindelteil ist mindestens

am vorderen Spindelabschnitt mit einem Spindelgewinde 64 versehen.

GemaB der bevorzugen Ausfiihrungsform der Erfindung ist, wie insbesondere die
Figuren 7 und 8 zeigen, der Schlitten 46 auf dem Rotationskdrper 4 im Bereich des
Spindelgewindes 64 in Spindellangsrichtung verschiebbar angeordnet und mit einem
Gewindemutterteil 68 versehen, welcher in einer Fiihrungsbohrung 70 des Schlittens -
46, die sich quer zur Langsrichtung der Spindel 54 erstreckt, in Spindelquerrichtung
gefiihrt ist und von einer Druckfeder 72 gegen die Spindel 54 gedriickt wird, sodass
ein am Gewindemutterteil 68 gebildetes Muttergewinde 74, welches zum
Spindelgewinde 64 passt, mit dem Spindelgewinde 64 in Eingriff gehalten wird, wie
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dies Fig. 7 zeigt. Das Muttergewinde 74 erstreckt sich nur um maximal 180° oder
weniger um das Spindelgewinde 64, sodass es entgegen der Kraft der Druckfeder 72
aus dem Spindelgewinde 64 ausgeriickt werden kann durch manuellen Druck auf
eine radiale Verlangerung 76 des Gewindemutterteils 68. Die Verlangerung 76
erstreckt sich um die Gewindespindel 54 herum mit radialem Abstand und ragt auf
der von der Druckfeder 72 abgewandten Spindelseite aus der Fiihrungsbohrung 70
des Schlittens 46 heraus. Die Verlangerung 76 kann somit als Druckknopf verwendet
werden, um den Gewindemutterteil 68 entgegen der Kraft der Druckfeder 72 aus

dem Spindelgewinde 64 auszurticken.

Fig. 7 zeigt den Gewindemutterteil 68 mit seinem Muttergewinde 74 in das
Spindelgewinde 64 eingeriickt. Dadurch wird durch Drehung des Rotationskdrpers 4
nach jeder vollen Umdrehung von 360° das Positionierzahnrad 36 um einen
definierten Drehwinkel gedreht. Diese Drehwinkelbewegung des Positionierzahnrades
36 hat Giber die Spindel 54 und den Gewindemutterteil 68 eine Bewegung des
Schlittens 46 zusammen mit dem Schneidelement 48 quer zur Rotationskorper-
Drehachse 6 in Richtung zu den Gegenrollen 52 und damit in Richtung zu dem zu

schneidenden Rohr 30 zur Folge. Dabei wird das Rohr 30 abgetrennt.

Wenn das Rohr 30 abgeschnitten ist, muss der Schlitten 46 relativ zu den Fig. 7 und
8 nach links in seine Ausgangslage zuriickgedreht werden, damit ein neues Rohr 30
in die Rohraufnahmedffnung 8 eingesetzt werden kann. Dieses Zurlickbewegen des
Schlittens 46 kann durch Drehen am Positionierzahnrad 36 erfolgen, entweder
manuell oder durch den Motor 12. Schneller ist jedoch eine solche Rickfiihrung
durchfiihrbar und auch umgekehrt eine Anstellbewegung des Schlittens 46 von einer
vom Rohr 30 entfernten Stellung in eine an das Rohr angenaherte Stellung, wenn
der Gewindemutterteil 68 radial aus dem Spindelgewinde 64 ausgeriickt wird durch
manuellen Druck auf die Verlangerung 76 und dann der Schlitten 46 manuell auf der
Spindel 54 in Spindelldngsrichtung in die gewiinschte Position verschoben wird, ohne-
dass daflir die Spindel 54 gedreht zu werden braucht. Die Verldngerung 76 erstreckt
sich mindestens um eine Seite, vorzugsweise um beide Seiten der Spindel 54 herum,

mit radialem Abstand von der Spindel.
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Vorteilhaft fiir die Bedienung des Schlittens 46 und auch zur Vermeidung von
Spielrdaumen zwischen den einzelnen Elementen ist es, wenn der Schlitten 46 durch
eine zwischen ihm und dem Ringbund 56 auf der Spindel 54 angeordnete weitere

Druckfeder 78 axial verspannt wird.

Die Erfindung enthélt zwei Grundgedanken, die zusammen oder auch unabhéngig
voneinander verwendbar sind: Zum einen das mit seiner Drehachse 40 rechtwinklig
radial zur Rotationskérper-Drehachse 6 angeordnete Positionierzahnrad 36 in
Kooperation mit dem Zahneingriffselement 42 und eine Antriebsverbindung
beliebiger Art zwischen dem Positionierzahnrad 36 und dem Schlitten 46. Dies hat
den Vorteil einer reproduzierbaren, exakten und verschleiBarmen Erzeugung von
Vorschubbewegungen. Der andere Grundgedanke besteht darin, den Schlitten 46 mit
dem Spindelgewinde 64 durch einen Gewindemutterteil 68 einriickbar und
ausrickbar zu verbinden, sodass im eingeriickten Zustand (Fig. 7) eine von
Drehungen des Rotationskorpers 4 abhéngige Vorschubbewegung des Schlittens 46
stattfinden kann und im ausgeriickten Zustand (Fig. 8) der Schlitten 46 manuell auf
einfache Weise und schnell in Langsrichtung der Spindel 54 verschoben werden

kann, ohne dass die Spindel 54 gedreht zu werden braucht.
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Patentanspriiche

Rohrschneider, enthaltend ein Gehduse (2); einen Rotationskdrper (4),
welcher im Gehause (2) um eine Rotationskdrper-Drehachse (6) drehbar
angeordnet ist; eine sich durch das Gehduse (2) und den Rohrkdrper (4)
langs zur Rotationskdrper-Drehachse (6) erstreckende Rohraufnahmeé6ffnung
(8) zur Aufnahme eines abzuschneidenden Rohres; ein im Gehaduse (2)
angeordnetes Getriebe (10) zum motorischen Antrieb des Rotationskdrpers
(4); einen Schlitten (46), welcher am Rotationskorper (4) quer zur
Rotationskorper-Drehachse (6) verschiebbar angeordnet ist; ein
Schneidelement (48) zum Abschneiden eines Rohres und mindestens eine
Gegenrolle (52) zum Halten des abzuschneidenden Rohres gegen das
Schneidelement (48) auf einander gegeniiberliegenden Seiten der
Rohréufnahmeéffnung (8), wobei entweder das Schneidelement oder die
mindestens eine Gegenrolle an dem Schlitten und der betreffende andere Teil
am Rotationskorper angeordnet ist; ein Positionierzahnrad (36), welches am
Rotationskdrper (4) drehbar gelagert ist und mit seiner Drehachse (40) radial

zur Rotationskérper-Drehachse (6) angeordnet ist; ein Zahneingriffselement
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(42), welches am Gehause (2) befestigt und derart ausgebildet ist, dass es
bei jeder vollen 360°-Umdrehung des Rotationskérpers jeweils nur einmal
wahrend eines kleinen Drehwinkelbereiches dieser vollen Umdrehung mit der
Verzahnung des Positionierzahnrades (36) in Eingriff ist, um das Positionier-
zahnrad (36) einen definierten Drehwinkelschritt weiter zu drehen; eine
Positionierantriebsverbindung (44) zwischen dem Positionierzahnrad (36) und
dem Schlitten (46) zur Positionierung des Schlittens (46) quer zur
Rotationskdrper-Drehachse (6) durch die definierten Drehwinkelschritte des

Positionierzahnrades (36).

Rohrschneider nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet,

dass das Zahneingriffselement (42) mindestens zwei Zahnradzdhne aufweist,
die jeweils gleichzeitig mit der Verzahnung des Positionierzahnrades (36) in

Eingriff sind.

Rohrschneider nach Anspruch 1 oder 2,

dadurch gekennzeichnet,

dass die Positionierantriebsverbindung (44) eine Spindel (54) aufweist,
welche tangential zur Rotationskorper-Drehachse (6), mit radialem Abstand
von der Rotationskérper-Drehachse (6), am Rotationskdérper (4) drehbar
angeordnet und am Rotationskorper (4) in beiden Spindellangsrichtungen
fixiert ist, dass das Positionierzahnrad (36) lber eine Drehantriebsverbindung
(58, 60, 62) mit der Spindel (54) drehantriebsverbunden ist, und dass die
Spindel (54) ein Spindelgewinde (64) aufweist, welches mit einem Schlitten-
gewinde (74) des Schlittens (46) in Eingriff ist oder in Eingriff bringbar ist,
sodass, wenn das Schlittengewinde (74) mit dem Spindelgewinde (64) in
Eingriff ist, Drehbewegungen der Spindel (54) Langsbewegungen des
Schlittens (46) langs der Spindel (54) erzeugen.

Rohrschneider nach Anspruch 3,
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dadurch gekennzeichnet,
dass das Schlittengewinde (74) mit dem Spindelgewinde (64) radial zur

Spindel (54) einrilickbar und ausriickbar angeordnet ist.

Rohrschneider nach Anspruch 4,

dadurch gekennzeichnet,

dass das Schlittengewinde (74) an einem Gewindemutterteil (68) gebildet ist,
der von einer Feder (72) in Eingriff mit dem Spindelgewinde (64) gedriickt
wird und manuell entgegen der Federkraft auBer Eingriff von dem
Spindelgewinde (64) bewegbar ist, wobei der Schlitten (46) ohne Rotation der
Spindel (54) manuell in Spindelldangsrichtung verschiebbar ist, wenn der
Gewindemutterteil (68) auBer Eingriff von dem Spindelgewinde (64) ist.

Rohrschneider nach einem der vorhergehenden Anspriiche,

dadurch gekennzeichnet,

dass das Gehduse (2) einen Einfiihrschlitz (32) und der Rotationskérper (4)
einen Einfuihrschlitz (33) aufweisen, welche sich jeweils radial zur
Rotationskodrper-Drehachse (6) von der Rohraufnahmedffnung (8) nach auBen
erstrecken, sodass ein abzuschneidendes Rohr radial in die Rohraufnahme-
offnung (8) einsetzbar ist, wenn der Rotationskdrper (4) in einer Drehposition
ist, bei welcher die beiden Einfilihrschlitze in Langsrichtung der

Rotationskorper-Drehachse (6) hintereinander liegen.
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