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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie zala-
dowcze, zwlaszcza napedzony sprezong cieczy zZu-
raw do samochodéw ciezarowych, majacy wysieg-
nik osadzony obrotowo na goérnym wierzcholku
masztu tak, iz za pomocg cylindrycznego urzgdze-
nia hydraulicznego, polaczonego obrotowo jednym
koncem ze wspomnianym masztem a drugim kon-
cem polgczono z czlonem przylegajgcym do konca
wysiegnika oddalonego od masztu, daje sie wychy-
laé w plaszczyznie pionowej, przy czym wspom-
niany czlon wspéldziala z teleskopowo wydluzal-
nym ramieniem, ktére moze byé przesuwane w
plaszczyZnie pionowej za pomocg drugiego cylin-
drycznego urzadzenia ze sprezong ciecza.

Zakres stosowania zurawi do samochoddéw cieza-
rowych ulegl w ostatnich latach zasadniczym zmia-
nom. Dawniej zuraw taki stuzyl jedynie kierowcy
do zaladowywania ciezszych towaréow na samo-
chéd. Obecnie jednak zurawie te stosuje sie row-
niez i do ladowania w procesach czysto produk-
cyjnych. Spowodowalo to, ze dawne konstrukcje
zurawi nie odpowiadajg stawianym im obecnie wy-
maganiom. Na przykiad aby zurawie te mogly
wykonywaé Zgdane ruchy trzeba je wyposazaé w
stosunkowo liczne zawory do hydraulicznej regu-
lacji. Poniewaz za$§ obstugujacy zuraw nie moze
uruchamiaé¢ jednocze$nie wiecej niz dwéch urza-
dzen regulacyjnych, przeto ogélny ruch osiggalny
przy uzyciu takiego Zurawia jest zasadniczo polg-
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2
czeniem Kkilku ruchdow czeSciowych w poszczegol-
nych plaszczyznach.

Typowym przykladem czynnoS$ci, jakie w prak-
tyce sg wykonywane przez zurawie, jest podnosze-
nie tadunku lezgcego na ziemi obok pojazdu, a na-
stepnie polozenie go na pomoscie pojazdu. Tak
wiec ladunek nalezy unie§¢ pionowo ponad po-
ziom pomostu pojazdu, przenie$é go poziomo nad
pomost a nastepnie réwniez poziomo przenies§c
ponad zgdane miejsce na pomo$cie i wreszcie
opusci¢ go pionowo w to miejsce na pomoécie po-
jazdu. Eadunek przebywa przy tym droge znacz-
nie dluzszg od teoretycznej, totez czas trwania
operacji zaladowywania ulega odpowiedniemu
przedtuzeniu. Jezeli takie zurawie stosuje sie do
wielu ladunkéw, co cZesto ma miejsce w procesach
produkcyjnych, wéwczas proces ladowania ulega
powaznemu przedluzeniu, co oczywiscie odbija sie
niekorzystnie na produkcji. .

Wynalazek ma na celu opracowanie zurawia do
zaladunku samochodéw ciezarowych, majgcego
zmniejszong liczbe ukladéw hydraulicznych i urza-
dzen regulacyjnych i umozliwiajgcego przenosze-
nie ladunku po drodze Kkrétszej niz . w znanych
urzadzeniach, bardziej zblizonej do linii prostej.
Gié6wna cechg urzadzenia zaladowczego wedtug
wynalazku jest to, ze wspomniany czlon miedzy
wysiegnikiem i jego cylindrycznym urzgdzeniem
hydraulicznym jest sztywno polgczony z wew-
netrznym koncem ramienia, a pret laczacy jest



jednym koficem obrotowo polgczony z jednym
z zewnetrznych czlonéw teleskopowych ramienia,
podczas gdy drugi jego koniec jest polaczony z wy-
siegnikiem.

Wynalazek jest blizej wyjasniony w odniesieniu
do dwéch przykladowych rozwigzafi uwidocznio-
nych na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
widok z boku urzadzenia zaladowczego wedlug
wynalazku zmontowanego na cigzarowym samo-
chodzie, fig. 2, 3 i 4 przedstawiajq urzadzenie
z fig. 1 w réznych polozemiach roboczych, fig. 5
przedstawia urzgdzenie uwidocznione na fig. 2,
przy czym réwnoczesnie uwidoczniono liniami
przerywanymi urzgdzenie w polozeniu wedlug fig.
4, z zaznaczeniem drogi, po ktéej przesuwa sie
koniec wysiegnika miedzy tymi dowma polozenia-
mi roboczymi, fig. 6 przedstawia réwniez urza-
dzenie w dwéch polozeniach roboczych oraz droge
ruchu kofica wysiegnika, fig. 7 — urzadzenie za-
tadowcze z wysiegnikiem w polozeniu poziomym

. oraz skrajng linie, po ktérej moze przesuwaé sig

koniec wysiegnika, za$ fig. 8 — widok z boku od-
miany urzgqdzenia wedlug wynalazku, przy czym
liniami pelnymi oznaczono wysiegnik calkowicie
rozciggniety, a liniami przerywanymi tenze wy-
siegnik w pozycji zlozonej.

Urzadzenie wedlug wynalazku skiada sie z ruro-
wego masztu 1 stanowigcego podstawe zurawia
i majacego na gérnym koficu dwie osie czopowe,
a mianowicie géorng o§ 2 i- dolng o§ 3, Na goérnej
osi 2 jest osadzony wewnetrzny koniec. wysigegnika
4, skladajacego sie¢ z dwéch rownolegle umieszczo-~
nych czlonéw. Do podnoszenia wysiegnika stuzy
cylindryczne urzgdzenie 5 z tloczyskiem 6. Skraj-
ny koniec 7 tloczyska 6 jest obrotowo polaczony
z jednym koricem czlona 8, ktérego przeciwlegly
koniec 9 jest polaczony obrotowo z wysiegnikiem
4. Z czlonem 8 jest sztywno polaczone ramie 10,
uruchomiane przez cylindryczne urzgqdzenie 11 z
ciecza, umieszczone obrotowo miedzy osiami 12
ils.

Pierwsza z tych osi 12 znajduje sie na skrajnym
koficu giéwnego ramienia wysiegnika 4, a druga
of§ 13 jest umieszczona w skrajnym koficu ramie-
nia 10. Rami¢ 10 ma teleskopowy czion 14, stano-
wiacy przedluzenie tego ramienia i wyposazony na
koficu w hak do zaczepiania ladunku. Dla upro-
szczenia hak ten jest na rysunku umieszczony bez-
poérednio na czionie 14, choé w praktyce korzy-
stniej jest zawieszaé go za pomoca wielokrgzka.

Na koficu ramienia 10 jest umieszczone obroto-
wo jarzmo 16, skladajgce sie z dwéch réwnoleglych
elementéw. Miedzy konficami tych elementéw i koti-
cem teleskopowego czilona 14 znajduje sie pret ia-
czacy 17. W podobny sposéb pomiedzy osig 12
i osig 19, znajdujgcg sie w- przyblizeniu w polowie
odlegloSci miedzy oboma koficami jarzma 16, s3
umieszczone dwa ciegla 18.

Dzialanie urzadzenia wedlug wynalazku wynika
jasno z opisu jego budowy, przy czym na fig. 7
uwidoczniono, Ze zuraw ma duzy zasieg i ze kazde
uruchcmienie cylindra ramienia 10 powoduje prze-
suniecie jarzma 16, ktére z kolei przesuwa telesko-
powy czlon 14, Dzieki temu oszczedza sie jednego
ukiadu regulujgcego.
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Stwierdzono w praktyce, Ze nie zawsze wymaga-
na jest moznos¢ skladania urzqdzenia wedlug
wynalazku taka, jak uwidoczniona na fig. 1—17.
Czesto bowiem rezygnuje si¢ z.tej cechy, utrzymu-
jac tylko znaczng elastycznoéé w pracy i duzy za-
sieg urzapdzenia, jezeli to ograniczenie moznosci
skladania pozwala obnizyé koszt urzadzenia. Taka
uproszczong konstrukcje uzyskuje sie 'zgodnie z
wynalazkiem opuszczajgc dwa elementy stanowigce
cze§¢ wysiegnika, mianowcie jarzmo-16 i ciegla 18.
Aby przy tym uproszczeniu nie zmniejszyé zbytnio
elastyczno$ci zurawia trzeba konstrukcje zmienié
w dwéch punktach. Mianowicie of obrotu miedzy
cylindrem uruchamiajagcym ramie i wysiegnik
przesuwa sie od zewnetrznego kofica wysiegnika
do wewnatrz, a koniec wysiegnika laczy bezpo-
§rednio z pretem 17.

Na fig. 8 przedstdwiono taks uproszczong od--
miane urzadzenia wediug wynalazku. Liczby 1—14
i 17 oznaczaja tu te same elementy urzadzenia co
na fig. 1—7. Liczba 20 oznacza o§ obrotu preta 17
na skrajnym koncu wysiegnika, 21 oznacza drugi
punkt obrotu preta 17 na skrajnym koticu telesko-
powego cziona 14. Krzywa R oznacza drogg, po
ktérej przesuwa sie podczas pracy zurawia punkt
22, lezacy na skrajnym koncu wysiegnika. W punk-
cie tym lub tez obok nigeo zazwyczaj zawiesza
sie hak do ladunku.

Jak widaé, droga tego punktu jest praktycznie
biorgc linig prosta, a wiec urzadzenie to spelnia
jeden z podanych wyzej warunkéw, a réwnocze-
$énie jego budowa jest uproszczona. Z drugiej za$
strony z poréwnania obu rozwigzan wida¢, ze zu-
raw uwidoczniony na fig. 8 ma w stanie zlozonym
wysokos§é wieksza niz zuraw wedlug fig. 1—37. Wy-
nika to stad, ze na fig. 8 wysiegnik 4 jest dluz-

. szy, a teleskopowy czlon 14 ramienia 10 siega ku

tytowi dalej niz w urzadzeniu wedlug fig. 1—17.

Wedlug wynalazku polaczenie miedzy osiami
7 i 9 moze stanowié¢ integralng cze§é ramienia 10,
a czion 8 jest wowczas tylko geometrycznym odbi-
ciem tego czlona opisanego wyzej.

Oczywiscie ramie 10 moze mieé kilka czlonéw
teleskopowych uruchomianych sprezyng cieczg lub
recznie, za§ pojecie ,,pret laczacy” itp. nalezy tu
rozumieé jako obejmujgce réwniez inne odpowie-
dnie elementy, niezaleznie od ich liczby i ksztal-
tu. Réwniez okreflenie, ze laczy sie ,kofice” pew-
nych cze$ci, nalezy rozumieé¢ nie doslownie, lecz
w sensie funkcjonalnym.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie zaladowcze, zwlaszcza Zzuraw hy-
drauliczny do samochodéw ciezarowych, skla-
dajacy sie z wysiegnika osadzonego obrotowo
na gérnym koricu masztu tak, iz moze sie wy-
chylaé w plaszezyZnie pionowej, uruchomiane-
go przez cylindryczne urzadzenie podnoszgce,
ktérego jeden koniec jest obrotowo polaczony
z masztem, a drugi réwniez obrotowo z czionem
przylegamcym do kofica wysiegmka oddalonego
od masztu i wspéldzialajgcym z wydiuzalnym
teleskopowo ramieniem dajacym sie poruszaé
w plaszczyZnie pionowej za pomocg drugiego
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cylindrycznego urzadzenia, zmamienne tym, ze
czlon (8) miedzy wysiegnikiem (4) i uruchomia-
jacym go cylindrycznym urzadzeniem (5) jest

sztywno polaczony z wewnetrznym koficem ra- 4.

mienia (10), a drugie urzadzenie cylindryczne
(11) uruchomiajgce ramie (10) jest obrotowo po-
iaczone miedzy najblizszym masztu czlonem te-
leskopowym wysiegnika i ramieniem, za§ pret
iaczacy (17) jest jednym koficem polaczony
obrotowo z zewnetrznym czlonem teleskopo- 4
wym ramienia, a drugim koficem polgczony

z wysiegnikiem (4).

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze
koniec preta laczacego (17) jest obrotowo poia-
czony bezpoSrednio z wysiegnikiem (4). 15
. Urzgdzenie weqtug zastrz. 2, znamienne tym, ze

of obrotu (12) cylindrycznego urzgdzenia (11)

(1]

6

uruchomiajacego ramie (10) znajduje si¢ na wy-
siegniku (4) w znacznej odlegloSci od zewnetrz-
nego konca wysiegnika (4).

Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze miedzy Ilaczagcym pretem (17) i wysiegni-
kiem (4) znajduje sie jarzmo (16) jednym koni-
cem obrotowo osadzone na ramieniu (10), a dru-
gim obrotowo poigczone z lgczacym pretem (17)
podczas gdy cieglo (18) jest jednym Kkorcem
osadzone na osi’ (12) miedzy wysiegnikiem (4)
i cylindrycznym urzadzeniem {(11) uruchamia-
jacym ramie (10), za§ drugim kolficem osadzone
obrotowo w jarzmie (16) w polowie odleglosci
miedzy jego koricami.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—4, znamienne tym,

ze czlon (8) jest sztywno polgczony z ramie-
niem (10). '
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