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Axidlni p¥esouvdni odvalovaciho vdlce se
provadi hydraulickou nebo mechanickou sou-
stavou, Fizenou ovladacimi valkami.
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Vyndlez se tyka zatizeni pro navijeni kuZelovych civek, zejména na textilnich stro-

jich se stdlou dodavkou navijené prize,

V soutasnd dobé jsou bezv¥etenové doprddaci stroje vybavovény velmi Casto za¥izenim
umoznujicim navijeni kuzelovych civek, které sebou nese ovSem Fadu problémi. P¥ize je
ze sp¥édaci jednotky odtahovdna odtahovaci galetou sté&lou rychlosti a je p¥ivédé&na k navije-
cimu za¥izeni. Rozdilnou poddvaci a navijeci rychlosti vzniklé napéti v p¥izi kolisd vlivem
kuZelového tvaru civky, co? se negativn& projevuje na kvalité& ndvinu. Toto kolisdni napé-
ti p¥ize se zvétSuje pouZitim za¥izenim ke zkracovdni zdvihu a zafizeni k ruSeni pdsmového
vinuti, kterd vyuZivaji zmén otd&ek mezi civkou a odvalovacim vdlcem v disledku nestejnych

navijenych pramér( civky zna&né ovliviuje kolisdni nap&ti navijené prize.

Hlavni p¥i¢inou zmény navijeci rychlosti je v8ak vlastni uspo¥éddédni navijeciho za¥izeni,
které zpusobuje, Ze bé&hem narlistdni ndvinu dochdzi p¥i odkldpéni drzéku civky k p¥esou-
vani bodu styku civky s odvalovacim vdlcem, ¢imZ se méni pfevodovy pomér mezi civkou a

odvalovacim véalcem.

Kolisdnf navijeci rychlosti se ddle zvét3uje rlstem navijeci rychlosti, vét3i kuZelo-
vitosti a men$im primérem dutinky. Pro vyloufeni téchto neZddoucich jevd jsou mezi odtahové
galety a odvalovaci vdlce vkladana r@znéd kompenzalni ustroji, kterd jsou ovSem schopna
vyrovndvat pouze men$i poklesy navijeci rychlosti. Pro vyrovndni vé&t§ich rozdill naviject{
rychlosti se pouzivad nap¥iklad zafizeni, které natd¢i dridk civek tak, Ze plynule pfesouvd
bod styku navijené civky s odvalovacim vélcem.

Dal8i znadmé za¥izeni dosahuje stejného W¢inku axidlnim p¥esouvénim kuZelovitéhe odva-
lovacfho vdlce pomoci natdlejici se valky, ovlddané ramenem drZdku civky, pfidemZ odvalovaci
vdlec je k valce pritladovdn pruZinou. Je rovnéZ zndmé za¥izeni, které dosahuje stejného
u¢inku p¥esouvdnim pasku nebo krouZku volné uloZeného na odvalovacim valci, ptidemZ pre-

souvdni je synchronizovdno s pohybem vodi&e p¥ize.

Dalg§f za¥izeni eliminuji neZddouci zmény navijeci rychlosti zmé&nou p¥itlaku kuZelové
civky na odvalovaci vélec.

Tato zndmé za¥izeni vyrovndvaji zmény navijeci rychlosti v omezeném rozsahu, proto

se pro navijeni musi pouZivat dutinky vétSiho pruméru a men$i kuZelovitosti.

U né&kterych za¥izen{ navic vznikaji zna&né setrvadné sily, které ovliviuji Zivotnost
mechanismi a zvy$uji p¥ifkon stroje. P¥i pfesouvéni odvalovaciho vdlce p¥itladovaného
pruZinou, se sila p¥en&3{ na ramena drZdku civky a neunosné zvy$uje p¥itlak civky na odva-
lovaci vdlec, coZ m& za ndsledek zvySeni navijec{ rychlosti p¥ize a nepfiznivé zmény
stavby nédvinu.

za¥{zen{ vyuZivajic{ zmé&ny p¥itlaku kuZelové civky na odvalovaci vdlec znadnd ovliv-
fuje stavbu ndvinu a tim i tvar cfvky a nelze je pouzit p¥i vy#gich rychlostech, kdy se
ji% projevuje vliv rozdilnych obvodovych rychlosti u kaZdého pruiméru navijené kuZelové

civky.
Cilem vyndlezu je odstranit tyto nedostatky.

Okolem vyndlezu je vytvo¥it takové za¥izeni, které by umoZnovalo navijet kuZelové
civky na dutinkdch malého pruim&ru a velké kuZelovitosti vysokou navijeci rychlosti.

Okol je vyFfefen zafizenim podle vyndlezu, jeho% podstata spolivd v tom, %e odvalovaci
vdlec je uloZen axidln& posuvné.



3 249338

Dals{i vyznaky vyndlezu vyplyvaji z popisu p¥ikladného provedeni, které je zndzorné&no
na vykrese, kde znali obr. 1 Fez za¥izenim s hydraulickym ovldddnim odvalovaciho vélce
a obr. 2 fez kostkou pro pfivod tlakového média, obr. 3 fez za¥izenim s mechanickym ov1l4-

dénim odvalovaciho vélce a obr. 4 osovy Fez kostkou za¥izeni dle obr. 3.

Za¥izeni (obr. 1) sestdvd z rédmu 1 na n&mZ jsou upevné&ny konzoly 2, nesouci valivd
loZiska 3, zajiSt&nd vi&i posuvu pojistnymi krouZky 4. V téchto valivych loZiskdch 3

je uloZen hnaci h¥idel 5, na némZ je posuvné& uloZen pomoci pera 7 odvalovaci vdlec 6.

Odvalovaci vélec 6 je na povrchu opatfen sty&nym krouZkem 8, z vysoce adhesivniho
materidlu. Axidlni poloha odvalovaciho vdlce 6 je na obou strandch zaji3t&na distan&nimi
krouZzky 9, na n&% dosedaji axidlnf valiv& loZiska 10. O krou%ky obou té&chto axidlnich
loZzisek 10 se opiraji pisty 11 dvou hydraulickych vdlcd 12, které jsou vytvoreny v kostkdch
13, 14 pevné spojenych s konzolami 2.

Hydraulické védlce 12 jsou spojeny potrubim 17, 18 s #idicimi hydraulickymi jednotkami
15, 16, které jsou vytvoreny v t&lesech 19, 20, upevnénych na rému 1. Ve véalcich ¥idfcich
hydraulickych jednotek 15, 16 jsou uloZeny pisty 21, 22 s tvarovanym koncem, s vfhodou .
kulovym. Tyto pisty 21, 22 dosedaji na povrch ovlddacich vadek 23, 24, uloZenych na h¥i-
deli 25 a zajiSté&nych vic¢i otdCeni pery 26 a vi&i posunuti pojistnymi krouZky 27. H¥Ildel
25 je oto&né& uloZen v kluznych loZiscich 28 nalisovanych v konzole 29 upevnéné na rdmu

1. S h¥idelem 25 jsou pevné spojend pomoci koliki 30 ramena 31 drZdku civky.

Na obr. 2 je zndzorn&n osovy fez kostkou 14, kde do hydraulickych vdlcd 12 dsti
kandly 45, 46 napojené na p¥ivodni kan&l 44, k nemu# je Sroubenim 43 pfipojeno potrubi
18. Kandl 45 je zaslepen zdtkou 47 a v kandlu 46 je umist&n odvzduSnovaci Sroub 48.

Zat¥izeni pracuje nésledovné: Pfed uvedenim v &innost se naplnf tlakovym médiem a
odvzdu&ni{ se odvzdu¥novacim $roubem 48. P¥i odklopenych ramenech 31 se mezi st¥edfci trn
50 a upinac{ trn 49 zasune dutinka 51. Konec p¥ize se zaklesne mezi upinaci trn 49 a
dutinku 51. Ramena 31 se pfiklopi tak, aby dutinka 51 dosedla na odvalovaci valec 6, tim
se nato&i ovlddaci valky 23, 24.

Prvni ovlddaci va&ka 23 zatlal{ pist 21 do vélce ¥fdfci jednotky 15 a tim vytla¥i
tlakové médium potrubim 17 do hydraulického vélce 12. Pisty 11 se vysunou a prostfednictvim
axidlniho loZiska 10 a distandnfho krouZku 9 p¥esune odvalovaci vdlec 6 do vychoz{ polohy.

SouCasné druhd ovladaci valka 24, kterd je vidi prvni ovlédécl vadce 23 pfestavena
o 180°, uvolnf pfst 22 #fdfic{ hydraulické jednotky 16 a tlakové médium je z hydraulic-
kého vdlce 12 vytlafeno pisty 11 u druhého &ela odvalovaciho vdlce 6. Tlakové médium
je vtladeno do ¥fdfc{ hydraulické jednotky 16 a pfitlali pist 22 na ovladaci valku 24.
P¥i narGst4dni ndvinu na kuZelové cfvce 52 se ramena 31 drZdku odkldp&ji a natdd{
piitom ob& ovladdaci vacky 23, 24. Ovlddaci vafka 24 zatlaluje pfst 22 Ffdfc{ hydraulické
jednotky 16, ktery vytla&i tlakové médium potrubim 18 do hydraulického vilce 12.

Tim jsou vysunovény pisty 1l a prostfednictvim axidlnfho valivého loZiska 10 a
distanéniho krouZku 9 pfesunuji axidln& odvalovaci vdlec 6. Soulasn& ovladaci vadka 23
uvolnuje pist 21 ¥fdic{ hydraulické jednotky 15, ktery je tlakovym médiem proudicim do
tidici{ hydraulické jednotky 15 potrubim 17, pritladovdn k této ovladaci vadce 23.

Dal${i provedeni za¥fzen{ (obr. 3) sestdvd z rdmu 1, na n&mZ jsou upevné&ny konzoly
' 2 nesouci{ valiv4 loZiska 3, zajiSténé& viuéi posunu pojistnymi krouZky 4. V t&chto valivgch
loziscich 3 je uloZen hnaci h¥fdel 5, na ném% je posuvné uloZen pomoci pera 7 odvalovaci
védlec 6, jehoZ povrch je opatfen styinym krouZkem 8 z vysoce adhezivniho materidlu. Axi&ln{
poloha odvalovacfho vdlce 6 je na obou strandch zaji¥t&na distanénimi kroufky 9, na né&%
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dosedaji axidlni valivd loZiska 10. O krouZky obou loZisek 10 se opiraji podlofky 32
uzplisobené pro snimdni povrchu plochych vafek 35, 36. Tyto ploché valky 35, 36 jsou suvné
uloZeny ve vybrénich vytvofendch v kostkdch 33, &imZ jsou zaji¥t¥ny proti otd&eni.

Plochd vatka 35 je spojena s jednim ramenem 37 drZdku civek prost¥ednictvim Gchytu
38 s drdZkou a epu 39. S druhym ramenem 40 je plochd va¥ka 36 spojena prost¥ednictvim
druhého uchytu 41 s drdfkou a depu 42. Rameno 40 je opat¥eno st¥edfcim trnem 50 a rameno
37 je opat¥eno upinacim trnem 49 dutinky 51 navijené civky 52.

Na obr. 4 je v osovém Yezu zndzornéno uloZeni tvarové podloZky 32 a ploché vadky
35 ve vybrdni vytvofeném v kostce 33. Na hnacim h¥fdeli 5 je uloZen distra®ni krouek 9,
opfeny o odvalovaci vdlec 6 a na druhé strané o axidln{ loZisko 10, o n&%Z se opfré tvarovand
snimaci podloZka 32, suvné ulofend v kostce 33. Tato tvarované snimaci podlolka 32 se
svym vystupkem opird o plochou vaku 35, kterd je uchycena ke konzole 2 ¥roubem 34.

Zza¥fzeni zndzorn&né na obr. 3 a 4 se uvdd{f v dinnosti p¥i odklopenych ramenech 37
a 40 tak, Ze mezi stfedici trn 50 a upinaci trn 49 se vlo#i dutinka 51, p¥idem? se mezi
dutinku 51 a upinacf trn 49 umisti p¥ize. P¥iklopenim ramen 37, 40 s dutinkou 51 le¥fci
na odvalovacim vdlci 6 se uvede za¥{zeni do vychoz{ polohy tim, Ze plochd vadka 36 pisobi
na vystupek tvarované podlofky 32, kterd prostfednictvim axiélniho loZiska 10 a distan&niho
krouZku 9 plsobf na odvalovaci védlec 6, a pfesune jej axidln& do vychoz{ polohy. Soudasn&
je p¥es druhy distanéni krouZek 9 a axidln{i lo%isko 10 zatladovdna druh4d tvarovand podloZka
32 do ploché vadky, takZe je odvalovaci vdlec 6 axidlnd zaji%t&n v dané poloze.

P¥i nartistdni ndvinu se ramena 37 a 40 natdeji a vysouvajl z vybradni kostky 33
ploché va&ky 35, 36. Ploch& vafka 35 plisobenim na vystupek tvarované podlofky 32 tuto
axidln& p¥esunuje a tim se p¥esune pfes axidlni kuliBkové loZisko 10 a distan&ni krouZek
9 1 odvalovaci vdlec 6. Soufasné se i o stejnou hodnotu pf¥esunutfi uvolnf{ vhodnym tvarem
ploché va&ky 36 druh& plochd vadka 32, takZfe p¥i kaZdém axidlnim p¥esunuti je odvalovaci
vdlec 6 axidlné zajistén v dané poloze.

Vyhoda feSenf spolivd v tom, %e axidlni p¥esunuti odvalovaciho vdlce vyfaduje pouze
velmi malou silu, &I{mZ je odstran&no neZé&douci nekontrolovatelné zvy3ovAni p¥ftlaku
kuZelové civky k odvalovacimu vdlci a zamezeno kolisdni navijeci rychlosti p¥fze a deformaci

navijené kuZelové civky.

Zafizen{ pro navijeni kuZelovych civek déle neovliviiuje negativn& rfizné mechanismy
stroje, nap¥. rozvddé&ci a nezpisobuje chvé&ni stroje.

PREDMET VYNALEZU

1. Zatizeni pro navijeni kuZelovych civek, zejména na textilnich strojich se stilou
dodévkou navijené p¥ize, obsahujfci odklopny drZdk navijené civky a ji p¥i¥azeny otdSejici
se odvalovaci védlec, opat¥eny pevnym sty&nym krouZkem, vyznadujici se tim, Ze odvalovaci
vélec (6) je uloZen axi4ln& posuvné.

2. Za¥{fzeni podle bodu 1, vyzna&ujici se tim, %e ka%dd strana odvalovacfho vdlce
{(6) je opatfena hydraulickym‘valcem (12) s pijstem (11} opfenym o &elo odvalovacfho vilce
?ci hydraulickou jednotkou (15, 16), jeji%
pist (21, 22) je pfiYazen ovlddaci va¥ce (23, 24), upevn&né na h¥ideli (25) pevn& spojeném

(6}, ktery je potrubim (17, 18) spojen s ¥id
s drZdkem kuZelové civky.
3. Za¥izeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze ka%dd strana odvalovaciho védlce

(6) je opatfena suvné& uloZenou ovlédaci{ va&kou (35, 36) pevnd spojenou s dridkem kuZelové
civky, na ni? dosedd snimac{ podlofka (32) op¥eni o &elo odvalovacifho vélce (6).
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