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LOGGING DEVELOPMENT CORPORATION, 1415 Mazurette Street, Montreal,
Quebec, Kanada H4N 1G8

Puunkofjuukoneen kaatopda -
Fdllningshuvud vid skogsavverkningsmaskin

Tdmd keksintd koskee kaatopiddti, joka on tarkoitettu asennettavak-
i puunkorjuukoneen pidennettidvdn ja lyhennettdvén puomin vapaaseen

pishdn.

Ennestddn tunnetaan puunkorjuukoneita, joihin sisdltyy puunkdsitte-
lylaitteisto liikkuvan ajoneuvon kantaman, pidennettdvdn ja kokoon-
vedettdvin puomin vapaassa piddssd. Tdllaisten koneiden kdsittely-
laitteistoon sisdltyy tarttumisvdline puun runkoon tarttumista var-
ten ja katkaisulaite puun katkaisemiseksi sen juuresta. Tarttumis-
vdlinettd ja katkaisulaitetta voidaan s#dddeltdvdsti kallistaa pys-
tyssd olevan puun kaatamiseksi, minkd jdlkeen puulle suoritetaan
kdsittelytoiminnat. K&sittelylaitteistoon voi sisdltyd oksimislaite
oksien poistamiseksi puusta, ja vdlineet puun kuljettamiseksi lapi
kdsittelylaitteiston. T&dtd yleistd tyyppiid oleva puunkorjuﬁkone

on esitetty esimerkiksi US-patenttijulkaisuissa n:o0t 3 732 904 ja

3 542 099;ja erids toinen t#Allainen tunnettu puunkorjuukonetyyppi

on esitétty kanadalaisessa patenttijulkaisussa n:o 927 717.

Edelld esitettyd tyyppid olevat tunnetut kaatopddt ja myds niiden

kdsittelylaitteistot ovat suhteellisen monimutkaisia ja niihin kuu-
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luu monia osia. Tdmdn mukaisesti niiden valmistaminen on vaikeaa
ja ne ovat my&Ss erittdin painavia. Kun kaatopdd asennetaan piden-
nettdvdn ja kokoonvedettdvidn. puomin vapaaseen pdidhdn, sen tulisi

olla mahdollisimman kevyt, jotta vdltettdisiin ajoneuvon. epdvakai-

suus puita kdsiteltdessd.

Esilléd olevan keksinndn pddkohteena on saada aikaan puunkorjuuko-

neen parannettu ja yksinkertaistettu kaatopad.

Tdmdn mukaisesti keksint® on tunnettu sellaisesta yhdistelmédstd,
ettd kaatopdidhdn sisdltyy pitkdnomainen runko, joka on sovitettu
liikutettavaksi asentoon, jossa se ulottuu pystysuunnassa pitkin

pystyssd olevan puun runkoa, rungon yldpdissd sijaitsevat oksimis-

g&igg;, pddtodn EEEJSEEEL joka on asennettu runkoon oksimiselimien
alapuolelle ja jossa on ulkonevat tarttujaelimet, jotka ovat sovi-

tetut tarttumaan puun runkoon t&mdn siirt&miseksi pdi edelld oksi-

miselimien ohi, sekd rungon alapdédssd sijaitsevat katkaisuvdlineet,

jotka késittdvit kaksi kddntyvdsti laakeroitua vartta, jotka ovat
kaltevat alaspdin ja eteenpdin rungosta ja joiden vapaaseen pddhédn
on asennetﬁu leikkuuelimet puun rungon katkaisemiseksi, jotka

leikkuuelimet ovat hydréulisten voimasylinterivdlineiden ohjaamat.

- L - o . ; . L B ; v
Keksinndn muut tunnusmerkit ilmenevidt seuraavista aIQvaatlmuk51sta.

Keksintdd selitetddn seuraavassa oheisissa piirustuksissa esitet-

tyyn sovellutusnuotoon viittaamalla.

Kuvio 1 esitt43 sivusta katsottuna esilli olevan keksinndn mukaista
puunkorjuukoneen kaatopddtd. ‘ ‘
Kuvio 2 esittd8 edestd katsottuna kuvion 1 mukaista kaatobéété
kallistettuna pystyasentoon.

Kuvio 3 esittdd sivusta katsottuna kuviossa 2 esitettyid kaatopditd.
Kuvio 4 esittdd leikkausta pitkin viivaa 4-4 kuviossa 3.

Kuvio 5 esittdd osakuvaa kuvion 2 mukaista kaatopddtd pddlta
katsottuna. ‘

Kuvio 6 on sivukuva kaatopddn erddstd asennuksesta sen kiinnittimi-
seksi pidennettdvén ja kokoonvedettdvidn puomin vapaaseen p#ddhin.
Kuvio 7 on osittainen sivukuva, joka kuvaa puomin erdstd rakennetta.

Kuvio 8 esittdd puomin erdstd toista rakennetta.

Piirustuksissa on siis kuvattu puunkorjuukone, johon kuuluu konevoi-
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malla kulkeva ajoneuvo 100, johon on asennettu pidennettdvd ja ko-

koonvedettdvd puomi 200, jonka vapaassa pddssd on kaatopdd 300.

Liikkuva ajonéuvo 100 on niveltyyppinen ajoneuvo, Jjonka yhteen run-
ko-osaan on asennettu kdyttdjdn hytti 101 ja toiseen runko-osaan’
puun kokoaja 102. Puun kokoaja voi olla kehtotyyppinen, jollainen
on esitetty esimerkiksi kanadalaisessa patenttijulkaisussa n:o

659 445.

Pidennettdvd ja kokoonvedettdvd puomi 200 on nivelpuomi, jossa kak-
si puomielementtid 201 ja 202 on tapilla 203 kddntyvdsti yhdistetty
toisiinsa. Puomielementti 202 on tapilla 204 kddntyvidsti kytketty
pylvddseen 205, joka on asennettu ajoneuvoon 100 pystyakselin ympé-
ri pydrividsti. Pylvddn 205 py8rittdminen voidaan toteuttaa milld
tahansa tavanomaisella tavalla. Puomielementtid 202 voidaan sdddel-
tdvdsti nostaa Jja laskea hydraulisella voimasylinterillad 206 ja puo-
mielementtid 201 liikutetaan k&dntbtapin 203 ympdri hydraulisella

voimasylinterilla 207.

Kaatopdd 300 on kddntyvdsti kiinnitetty puomielementin 201 vapaa-
seen pddhdn kddntdtapilla 208. Kaatopddtd kddnnetddn tapin 208
ympdri hydraulisella voimasylinterilli 209 kahden saranoidusti
kytketyn lenkin 210 ja 211 kautta. Lenkki 210 on kddntdtapilla

212 saranoidusti kytketty kddntopddhdn 300 ja lenkki 211 on kddntd-
tapilla 213 saranoidusti kytketty puomielementtiin 201.

Kuvioissa 2-5 yksityiskohtaisesti kuvatun kaatopidin muodostaa olen-
naisesti jdykkd runko, jolle on asennettu tarttumis- ja oksimis-
elimet 302, puun kuljetin 303, toiset tarttumiselimet 304 ja puun

katkaisuvélineet 305.

Jdykdssd rungossa eli kehyksessd on keskeinen U-muotoinen kanava-
osa 306, joka vastakkaisista péistéén.on suljettu osilla 307 ja

308. Kanavanmuotoisessa keskiosassa 306 on takaseinid 309 ja kaksi
vdlin pddssd toisistaan olevaa laippaa 310 ja 311. Puun kuljetin-
vdlineet 303 on asennettu U-muotoiseen kanavaan 306 ja niihin

kuuluu p&ddtdn hihnatyyppinen elin 312, joka on kanavan pituuden
suuntainen ja jossa on joukko pienoja 313 tai piikkejd sen ulko-
pinnalla. P&&tdn hihna 312 kulkee ympidri vapaa- tai ketjuhammaspy&-
rédyhdistelmdn, joka on asennettu laakereille 314 ja 315 kanavake-
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hyksen vastaavissa laipoissa 310 ja 311. Hihnan toinen paid kulkee
yli ketjupybrdyhdistelmdn, joka on laakeroitu laakereihin 316 ja
317, jotka on asennettu laippoihin 310 ja 311 ja joita kdytetddn
hydraulisella moottorilla 318. Kuviossa 3 esitetyilld pienoilla
313 on V-muotoiset terotetut ulkoreunat, jotka ulottuvat hieman ohi
laippojen 310 ja 311, kuten kuviosta 3 ndhd&ddn, tarttuakseen pitkin
hihnan yhtd pituutta puuhun, jota kuljetetaan jdljempdnd kuvatta-
valla tavalla. Laakerit 314 ja 315 voivat olla aseteltavasti asen-
netut laippoihin 310 ja 311 hihnan 312 kiristyksen asettelemiseksi

jollakin tavanomaisella tavalla.

Yksikkd eli osa 307 koostuu hitsatuista levyistd, jotka muodostavat
rasiamaisen yksikon, jolle on asennettu oksimiselimet 320, 321 ja
322, Rasiamaisessa elimessd on levy 323, Jjoka esimerkiksi hitsaa-
malla tai vastaavalla tavalla on kiinnitetty U-muotoiseen kanava-
elimeen 306, ja toinen levy 324 vdlin pddssd siitd. Levyt 323

ja 324 ulottuvat poikittaissuunnassa ohi laippojen 310 ja 311, ku-
ten selvdsti ndhdddn kuviosta 2, ja ne on kytketty toisiinsa lisd-
levyilld 325, jotka on jayk&sti kiinnitetty niihin ja vahvistettu
esimerkiksi kulmatukielimilld 326. Levyissd 324 ja 325 on kohdak-
kain olevat aukot vastakkaisilla sivuilla U-muotoista kanavaa 306
kddntStappeja 327 ja 328 varten asianomaisten oksimisvarsien 320

ja 321 kddntyvdd asentamista varten. Kummassakin oksimisvarressa
on kuvion 5 tasossa ndhtynd kaareva leikkuureuna oksien poistamisek-
si puusta kun t#dtd kuljetetaan pdittdin varsien viHlistd. varsia 320
ja 321 voidaan siirtdd kohti toisiaan ja poispdin toisistaan hydfau-
lisella sylinterilld 329, joka on toisesta pdistididn kddntédtapilla
330 kédntyvdsti kiinnitetty kehykseen 307. Hydraulisen sylinterin
329 mdnn&nvarsiosa on tapilla 331 kiinnitetty korvaan 332, joka

on kiinnitetﬁy varteen 321 ja ulottuu ohi varren kdidntdtapin 328.
Varsien 320 ja 321 liike on synkronoitu lenkillid 333, joka kytkee

ne toisiinsa. Lenkki 333 on toisesta p#ddstdidn k&intdtapilla 334
kytketty korvaan 335, joka on kiinnitetty varteen 321 ja toisesta
paddstddn k&édntotapilla 336 korvaan 337, joka on kiinnitetty varteen
320. Oksimisvarsi 322 on jiykdsti kiinnitetty elimen 307.levyyn 324
ja siind on kaareva leikkuureuna 338, joka_on suunnattu samaan suun-
taan kuinvarsien 320 ja 321 kaarevat leikkuureunat. T&td yleistd
tyyppid oleva oksimislaite on esitetty US-patenttijulkaisussa

3 443 611. '
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Edelld esitetystd voidaan ndhdd, ettd yksikkd 307 muodostaa puun
kaatopddn eli kdsittelylaitteiston, jota kuviossa 1 on merkitty
viitenumerolla 302. Kuviossa 3 yksikkd 307 on kuvattu jdykdsti kiin-
nitetyksi kanavaelimeen 306. Haluttaessa voli yksikkd 307 kuiten-
kin olla tehty siten, ettd se on irrotettavasti kiinnitettdvissd
kanavaan 306 tarkoituksella helpottaa kdsittelylaitteiston vaihta-
mista vian esiintyessd kdytdn aikana. Yksikkd 307 voi helposti

olla irrotettavasti asennettu kiinnittdmdlld levy 323 pulteilla toi-
seen samanlaiseen levyyn, joka on jdykdsti, esimerkiksi hitsaamalla
kiinnitetty kanavaelimen 306 p&&h&dn. . Alan ammattimiehelle on myds
ilmeiéta, ettd leikkuuelimet 320, 321 ja 322 voivat olla korvatut
parilla'koukkuvarsia, jotka on asianomaisilla tapeilla 327 ja 328
kddntyvdsti asennettu runkoon muodostaen vain tarttuimen puuhun

tarttumista varten.

Yksikk®d 308, joka on asennettu U—muofoisen kanavan 306 toiseen
pddhédn, muodostaa asennusalustan tarttumiselintd 304 ja puun katkai-
su- eli leikkuulaitetta 305 varten. Yksikkd 308 on rasiamainen elin,
joka koosfuu ensimmdisestd levysté'340, joka on jdykédsti, esimerkik-
si hitsaamalla kiinnitetty U-muotoiseen kanavaan 306, ja toisesta
levystd 341, joka sijaitsee vdlin pHdssi ensin mainitusta ja on yh-
distetty siihen johkolla lisélevyja,.ésimerkiksi 342. Levyissd 340
ja 341 on pari kohdakkain olevia aukkoja vastakkaisilla sivuilla
elintd 306 asianomaisia kddntdtappeja 343 ja 344 varten tartunta-
varsien 345 ja 346 kiddntyvdsti asentamiseksi. Tartuntavarsi 346

on kddnnettdvissd tapin 344 ympdri hydraulisella voimasylinterilld -
347, joka sylinteripddssd on tapilla 348 kdidntyvdsti kytketty korvaan
joka on kiinnitetty laippaan 342 ja md@nndnvarsipidssd tapilla 349
korvaan, joka on kiinnitetty varteen 346. Vartta 345 liikutetaan
synkronointilenkilld 350, joka on vastakkaisista pdistdidn kiE&ntd-
tapeilla 352 ja 353 kytketty korviin, jotka ulkonevat asianomaisista
varsista 346 ja 345.

Levyt ‘340 ja 341 on sitd paitsi varustettu toisella parilla kohdak-
kain olevia aukkoja, jotka sijaitsevat kanavaelimen 306 vastakkai-
silla sivuilla asianomaisia kaantétappeja-354'ja 355 varten. Tapit
354 ja 355 sijaitsevat k#idntdtappien 343 ja 344 takana ja niille

on asennettu varret 356 ja 357. Varret ovat kaltevat alaspdin ja
eteenpdin (ks. kuvio 3) ja niihin on kiinnitetty.leikkuuterien asen-—

nuslevyt 358 ja 359, joihin on kiinnitetty asianomaiset leikkuute-
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rdt 360 ja 36l. Terdt ovat litteitd tasolevyjd8 ja ne sijaitsevat
siten, ettd ne katkaisevat puun rungon poikittain sen pituussuun-
taa vastaan, kun siihen on tartuttu tarttuimilla 302 ja 304. Vvar-
ret 356 ja 357 on kytketty toisiinsa hydraulisella voimasylinteril-
18 362 leikkuuterien liikuttamiseksi kohti toisiaan ja poispdin
toisistaan puun katkaisemiseksi ja puun vastaanottamiseksi, ja sii-
td johtuen, ettd varret ovat kaltevat, sijaitsee voimasylinteri

362 rungon alapddn 308 alapuolella (ks. kuvio 3). Hydraulisen sy-
linterin 362 sylinteriosa on kdadntdtapilla 363 kytketty varteen 356
ja mintiosa on kiintdtapilla 364 kdidntyvidsti kytketty varteen 357.
Kadntotappi 354 ja/tai 355 on varustettu pysdyttimelld, joka rajoit-
taa varren aukiasentoa. Vaihtoehtoisesti voivat pysdyttimet olla
muodostetut siten, ettd ne on kiinnitetty yksi%gn 308 tulemaan kos-

ketukseen varsien 356 ja 357 kanssa ndiden aukiasennon rajoittami-

¥

seksi.

Yksikk&on 308 on kiinnitetty pari korvia 370, joissa on kohdakkai-
set aukot 371 kadntdtappia 208 varten. Samalla tavoin on pari kor-
via 372 kiinnitetty kanavaelimen 306 emilevyyn 309 ja niissi on

kohdakkaiset aukot 373 kdd&ntOtappia 212 varten.

Kuten edelld esitetystd on ilmeistd ja kﬁvioista 2 ja 3 selvasti
ndhd&ddn, kaatopdédssd on tartuin 304 ja puun katkaisuvdlineet 305.
Tarttuimen pari leukaelintd ovat liikuteltavissa poispdin yhtei-
sestd tasosta ja kohti yhteistd tasoa vastaanottaakseen ja tarttuak-
seen niiden vdlissd olevaan puunhun. Oksimiselimet 302 sekd tartuin
304 ja katkaisuvdlineet 305 sijaitsevat asemissa, jotka ovat vdli-
matkan pddssd toisistaan puun pitﬁussuunnassa. Tarttuimessa ja
katkaisuvdlineissd 305 on varret, jotka on kddntbtapeilla kddnty-
vdsti asennettu yksikk&édn 308, jotka k&ddntdtapit ovat olennaisesti
saman v&limatkan paaséé oksimiselimistd ja sallivat tdten painon
‘pienentidmiseksi suhteellisen lyhyen rungon kdyttdmisen verrattuna
tunnettuihin laitteisiin. Erilliset kddntbtapit tartuinvarsille
345 ja 346 ja leikkuuvarsille 356 ja 357 mahdollistavat viimeksi
mainittujen helpon poistamisen vaihtoa varten taikka jilijellid ole-
van yhdistelmdn kdyttidmiseksi tarttuimena. Viimeksi mainitussa
tapauksessa voidaan puun kuljetin 303 j&ttdd pois kanavaelimestd
306. On myds helppo havaita, ettd tartuinta 304 ja katkaisuvéli-
neitd 305 voidaan kdyttdd riippumattomasti muusta rakenteesta muo-

dostamaan'yksinkertainen, suhteellisen kevyt kaatopdi.
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Yksikkd 308, kuten edelld esitettiin yksik&std 307, voi olla irro-
tettavasti ésennettu kanavaan 306 mahdollistaen sen poistamisen
vaihtoa varten vian esiintyessd k8yt6n aikana. T&llainen irrotet-
tava kiinnitys voidaan saada aikaan kdyttdmdlli lisdlevyd 340, joka
on jidykdsti, esimerkiksi hitsaamalla kiinnitetty kanavan 306 pddhdn

ja kiinnittdmidlld levy 340 siihen pulteilla Ja muttereilla.

Puunkorjuukoneen kdytdssd kdyttdjd ajaa koneen asianomaiseen koh-
taan ldhelle pystyssa olevaa puuta ja sddtimid kdsittelemdlld si-
joittaa kaatopd&n 300 ldhelle puun tyved. Oksimiselimien 302 var-
ret, tartuin 304 ja katkaisuvdlineet 305, kun ne ovat aukiasennos-
sa, vastaanottavat pystyssd olevan puun ja sen jdlkeen kdyttdja
sulkee sopivilla hydraulisilla sd&dtimilld oksimiselimet 302 ja
tarttuimen 304 varret puuhun tarttumista varten. Katkaisuvilinei-
'den.kaltevat varret sijoittavat leikkuuterdt kaatopddn rungon alapuo-
lelle} niin ettd kdyttdjd helposti voi ndhdd niiden oikean sijoittu-
misen mahdollisimman ldhelle maanpintaa. Puu, Jjohon on edelli
kuvatulla tavalla tartuttu, katkaistaan sitten tyvestddn sulkemalla
katkaisuvdlineiden 305 varret. Timin jdlkeen kdyttdjd kallistaa
‘kaatopdatd 300 kddntdtapin 208 ympdri kaataakseen puun. Sen jalkeen,
kun katkaisuvarret on avattu, tartuinvarret 321, 320, 345 ja 346
pddstetddn osittain, ja moottori 318 kdynnistet&didn kuljettamaan

puu pdittdin 18pi oksimiselimien 302 ja tarttuimen 304. Varret,
joilla asianomaiset elimet on varustettu, puristavat puun runkoa
yksikéiden 307 ja -308 liukulevyjd 375 ja 376 vastaan pitden puun
kosketuksessa tarttujaelimiin 313, jotka ovat kuljettavassa koske-
tuksessa puun ulkokehd&dn. Oksat poistetaan puusta, kun sitd kulje-
tetaan kohti ajoneuvoa ja kdsitellyn puun etupdd voidaan katkaisu-

vdlineilld 305 katkaista halutun pituisiksi kappaleiksi.

Kuviogsa 1 kuvatussa sovellutusmuodossa on iskﬁlevy 500 asennettu
puomielementtiin 201, ja se tulee kosketuKkseen puun etupddn kanssa,
kun tdtd kuljetetaan ldpi kaatopddn 300. Kidyttdjd nikee iskulevyn
500 liikkeen ja pysédyttdd sen jdlkeen puun syottdmoottorin 318, py-
sdyttéden siten puun liikkeen ldpi kaatopddn. Témdn jédlkeen kdynnis-
tetddn katkaisuvdlineet 305 katkaisemaan haluttu pituus. puun etu-
pddstd. Menettely suoritetaan kunnes koko puu on tullut kdsitellyk-
Csi. K&Entimdlla puomia ajoneuvolla kdyttdjd voi pudottaa kidsitellyt
tukit eri kohtiin ajoneuvon ympérille. Haluttaessa kdyttdjd voi
asianmukaisesti sijoittaa puomin pudottaakseen tukit suoraan kul-

jetusvaunuun 102, joka on asennettu ajoneuvon taaempaan runko-osaan.
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Vaihtoehtoinen kaatopddn 300 asennus puomin vapaaseen pddhdn on
esitetty kuviossa 6, joka asennustapa sallii kaatopddn kddntdmisen
akselin ympdri, joka on kohtisuorassa tapin 208 kdidntdakselia vas-
taan. Kuviossa 6 on kuvattu asennusalusta 600, johon kuuluu pohja
601, joka on kddntdtapilla 208 kddntyvdsti kiinnitetty puomielimen
201 vapaaseen pddhdn. Lenkki 210 on kddntStapilla 602 kddntyvidsti
kiinnitetty pohjaan 60l1. Kaatopddhdn 300 on kiinnitetty ‘elin 603,
jonka pinta on kosketuksessa pohjaelimen 601 tasaiseen pintaan.
Elimet 601 ja 602 on k&&dntdtapilla 604 kytketty toisiinsa, mikd mah-
dollistaa kaatopddn 300 kiddntdliikkeen akselin ympéri, joka on koh-
tisuorassa kddntdtapin 208 akselia vastaan. T&dmid mahdollistaa kaa-
topdan pydrittamisen siten, ettd kdsittelyn aikana puun syodttotie
ei ole suunnassa kohti ajoneuveca. T&lld jdrjestelylld voidaan koko
puun pituuksia kdsitelld tarvitsematta peldtd sitd, ettd puun etu-
pdd iskee ajoneuvoon k#sittelyn aikana. Kaatopdin 300 kdintimiseksi
tapin 604 ympdri voidaan kdyttdd hydradlista moottoria 605, joka
kdyttdd kddntbtappia 604. Tidssd tapauksessa moottori 605 on jay-
kdsti kiinnitetty pohjaan 601 ja sen akseli on kdyttbkytkenndssd
tappiin 604, joka on kiinnitetty elimeen 603. Vaihtoehtoisesti
voidaan kdyttdd hydraulisia sylintereitd tai hammastankolaitteistoa
kadantdmdan kaatopddtd 300 tapin 604 ympdri. Kun kaatopddtd 300 '
pydritetddn tapin 604 ympdri esimerkiksi sellaiseen asentoon, ettd
sySttétie on likimain 90° kulmassa kuvon 1 mukaiseen sydttdtiehen
ndhden, voi laitteisto olla varustettu vdlineilli, jotka mahdollis-

tavat muutocksen puun kallistuksessa sen kdsittelyn aikana.

Erdédt tdllaiset vdlineet on kuvattu kuviossa 7, jossa kiertonivel
800 on sijoitettu puomielementtiin 201. Kiertonivel voi haluttaessa
olla vapaasti pydrivd taikka vaihtoehtoisesti kidytetty esimerkiksi
hydraulisella moottorilla 80l. Kiertonivel 800 sallii puomieiemen-
tin 201 vapaan pddn pydrimisen akselin ympdri,; joka on samansuuntai-
nen puomin pituussuunnan kanssa.

Kuviossa 8 on kaatopdd 300 asennettu teleskooppipuomin 850 vapaa-
seen pddhdn, jota puomia kantaa liikkuva nivelikis ajoneuvo 860.
Liikkuvan ajoneuvon 860 taaempaan runko-osaan on asennettu lava

861 puihin tarttumista varten ja t&md mahdollistaa kdsiteltyjen pui-
den kokoamisen ja juontamisen. Lava 861 voi olla esimerkiksi tyyp-
pid, joka on kuvattu kanadalaisissa patenttijulkaisuissa n:ot

840 775 ja 824 003. o ,
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Kuviossa 8 teleskooppipuomin 850 ensimm&dinen osa 851 on asennettu
ajoneuvolle ja toinen ja kolmas osa 852 ja 853 on teleskooppimai-
sesti jdrjestetty ensimmidisen sisddn. Kuviossa 1 kuvattu puun isku-
levy 500 voi olla kiinnitetty puominosaan 853, niin ettd aikaansaa-
daan kiintedt tukkipituudet katkaistaviksi puun etupddstd kdsitte-
lyn aikana. Vaihtoehtoisesti iskulevy 500 voi olla asennettu puomin-
osaan 852, miki sallii k&yttdjdn asetella kaatopddtd 300 suhteessa
iskulevyyn ja siten mahdollistaa eri pituisten tukkien katkaisemi-
sen k3sittelyn aikana. Molemmisga jidrjestelyisgsd iskulevy 500

voi olla asennettu siten, ettd se ohjaa kytkintd, joka valvoo puun
sy&ttomoottorin 318 hydraulista virtapiirid ja puun katkaisuleikkai-
men sylinterin 368 hydraulista piirid haluttujen pituuksien auto-

maattisesti leikkaamiseksi puun etupdidstid sen kdsittelyn aikana.

Patenttivaatimukset /4/:L

1. Kaatopdd, joka on tarkoitettu asennettavaksi puunkorjuukoneen

pidennettédvén ja lyhennettdvdn puomin (200) vapaaseen p&ddhédn,
tunnet tu sellaisesta yhdistelmdstd, ettd kaatopddhdn sisdl-
tyy pitkinomainen runko (306, 307, 308), joka on sovitettu liiku=-
tettavaksi asentoon, jossa se ulottuu pystysuunnassa pitkin pystys-
sd .olevan puun runkoa, rungon ylédpddssd (307) sijaitsevat oksimis-

elimet (302), p&d&tdn kuljetin (303), joka on asennettu runkoon ok-

e B . .
simiselimien alapuolelle ja jossa on ulkonevat tarttujaelimet (313),

jotka ovat sovitetut tarttumaan puun runkoon tdmdn siirtdmiseksi pdé
edelld oksimiselimien ohi, sekd rungon alapdidssid (308) sijaitsevat
katkaisuvdlineet (305), jotka kdsittdvdt kaksi kddntyvidsti (354,
3§§T_I;;£g;;itua vartta (356, 357), jotka ovat kaltevat alaspdin

ja eteenpdin rungosta ja joiden vapaaseen pddhdn on asennettu
leikkuuelimet (360, 361) puun rungon katkaisemiseksi, Jjotka leikkuu-

elimet ovat hydraulisten voimasylinterivédlineiden (362) ohjaamat.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen kaatopdd, t'unnettau
siitd, ettd pitkdnomaisessa rungossa on keskeinen, poikkileikkauksel-

taan U-muotoinen osa (306), jonka muodostamaan kanavaan pddtén kul-

jetin (303) on asennettu.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen kaatopdd, t u nnettu
siitd, ettd hydrauliset voimasylinterivdlineet (362) yhdistdvdt run-
gon alapddssd (308) olevat varret (356, 357) toisiinsa ja sijaitse-

vat ndiden varsien vdlissd.
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4. Patenttivaatimuksen 3 mukainen kaatopdd, t unne t tu
siitd, ettd hydrauliset voimasylinterivdlineet (362) sijaitsevat

pitkdnomaisen rungon alapddn (308) alapuolella.

5. Jonkin edellisen patenttivga imuksen mukainen kaatoﬁaé, t u n-
nettu siitd, ettd pééttémgéﬁkuljettimeen (36%) kuuluu pddtdn
hihna (312), joka kulkee kahden ketjupydrdparin ympdri, jotka on
laakeroitu (314, 315, 316, 317) pitkanomaiseen runkoon (306), ja
moottori (318), joka on asennettu runkoon ja on kytketty kdyttdmddn

toista ketjupyGréparia.

6. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen kaatopdd, t u n-
nettu siitd,ettd oksimiselimiin (302) kuuluu leikkuuterd (322),
joka on jdykdsti kiinnitetty runkoon ldhelle sen yldp&dtd (307)

ja pari kaarevia varsia (320, 321), jotka on kddntyvdsti asennettu
(327, 328) runkoon jiykdsti kiinnitetyn leikkuuteridn (322) vastakkai-
siin pdihin ja joissa kummassakin on leikkuureuna, joka on yhden-

suuntainen puun pituussuunnan kanssa.

7. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen kaatopdd, t u n-
nettu siitd, ettd siihen lisdksi siséltyy rungon alapddhdn- (308) .
sijoitetut tarttumiselimet, jotka k&sittdvdt kaksi ldhelle kaltevien
varsien (356, 357) asennuskohtaa kddntyvdsti laakeroitua (343, 344)

kaarevaa vartta (345, 346), jotka sijaitsevat siten,ettd ne ympardi-

vidt puun runkoa leikkuuelinten (360, 361) yldpuolella.

8. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen kaatopdd, t u n-
nettu siitd, ettid leikkuuelimet (360, 361l) ovat litteitd taso-

levyjd, joissa on kohti toisiaan olevat leikkuureunat.

9. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen kaatopdd, t u n-
nettu siitd, ettd runkoon (306, 307, 308) on sovitettu kaksi
liukulevyd (375, 376) p&ddttOmin kuljettimen (303) yla- ja alapuolel-
le, jotka ovat liukuvasti kosketuksessa puun runkoon, kun t&téi

pdd edelld siirretddn kuljettimella.
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Patentkrav /ﬁ{iaﬂ

1. Fdllningshuvud avsett att monteras vid den fria &dnden av en
utstridckbar och indragbar bom (200) vid en skogsavverkningsmaskin,
kdnnetecknat av en sadan kombination, att fdllnings-
huvudet omfattar en léngstrdckt ram (306, 307, 308) som dr anordnad
att forflyttas till ett ldge utstrickande sig vertikalt l&dngs stam-
men pd ett. stdende trdd, kvistningsorgan (302) vid ramens &vre dnde
(307), en dndlds transportdr (303) som dr monterad vid ramen nedanom
kvistningsorganen och &dr f&rsedd med utskjutande griporgan (313),

som dr anordnade att ingripa med trddstammen f&r framdrivning av
denna med toppen f&re férbi kvistningsorganen, samt kapningsdon (305)
vid ramens nedre dnde (308) som bestdr av tvd ledbart (354, 355) lag-
rade armar (356, 257) lutande neddt och framdt frin ramen och vid
vilkas fria &ndar kapningsorgan (360, 361) for kapning av trddstammen
dr monterade, varvid kapningsorganen dr styrda av hydrauliska kraft-~

cylinderorgan (362).

2, Fdllningshuvud enligt patentkravet 1, k & nnetecknat
av att den ldngstridckta ramen har en central i tvidrsektion U-formad

del (306), varvid den &ndldsa transportdren (303) &dr monterad i den

genom denna del bildade kanalen.

3. Fdllningshuvud enligt patentkravet 1 eller 2, k & nnetec k-
n a t av att de hydrauliska kraftcylinderorganen (362) sammankopplar
armarna (356, 357) vid ramens nedre del (308) med varandra och &r

beldgna mellan dessa armar.

4, Fdllningshuvud enligt patentkravet 3, k @ nne tecknat
av att de hydrauliska kraftcylinderorganen (362) &r beldgna under den

lingstrickta ramens lidgre &nde (308).

5. Fdllningshuvud enligt ndgot av de fdregaende patentkraven,
kdnnetecknat av att den &ndldsa transportdren (303)
best&r av ett andldst band (312) som passerar runt tva par kedje-
hjul lagrade (314, 315, 316, 317) vid den ldngstrdckta ramen (306),
och en motor (318) som dr monterad vid ramen och &r drivbart ansluten

till det ena kedjehjulparet.

6. Fdllningshuvud enligt nagot av de féregdende patentkraven,
kdnnetecknat av att kvistningsorganen (302) omfattar ett

kapningsblad (322) styvt fdst vid ramen i ndrheten av dess Ovre dnde

e orar
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(307) och ett par bdjda armar (320, 321) ledbart monterade (327,
328) vid ramen vid motsatta dndar om det styvt fdsta kapningsbladet
(322) och var och en f&6rsedd med en skdrkant vdnd i en riktning

parallell med trddets l&dngd.

7. Fdllningshuvud enligt nagot av de féregdende patentkraven,
kdnnetecknat av att det dessutom omfattar vid ramens
ldgre dnde (308) monterade griporgan bestaende av tva b&jda armar
(345, 346) som dr ledbart lagrade (343, 344) i n&drheten av monte-
ringen f6r de lutande armarna (345, 346) och beldgna s& att de omfat-

tar trddstammen &ver kapningsorganen (360, 36l1).

8. Fdllningshuvud enligt ndgot av de f&regdende patentkraven,
k&d&nnetecknat av att kapningsorganen (360, 361l) utgdres

av plana plattor med skdrkanterna védnda mot varandra.

9. Féllningshuvud enligt nagot av de fdregiende patentkraven,
kdnnetecknat av att tvd glidplattor (375, 376) &r anord-
nade vid ramen (306, 307, 308) o6ver respektive under den &ndldsa
transportdren (303), vilka glidbart ingriper med tridstammen nidr

denna frammatas med toppen f&re pd transportdren.
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