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Wynalazek dotyczy maszyny do wygi-
nania zelaza pretowego i ksztaltowego, stu-
zacego zwlaszcza do konstrukcyj zelbeto-
wych. Maszyma ta posiada tarcze obrotowa
z czopem do wyginania lub z podobnem u-
rzadzeniem, lub tez dZwigni¢ do wyginania,
ktora mozna obracaé naprzéd i wstecz, W
znanych urzadzeniach tego rodzaju nape-
dzanie tarczy obrotowej, uskuteczniane
zazwyczaj za posrednictwem trybu zwrot-
nego, sterowane jest wylacznie zapomocs
dZwigni recznej lub tez noznej. Robotnik,
obstugujacy maszyneg, musi zwracaé szcze-
golng uwage na to, aby po ukoriczeniu prze-
biegu wyginania méc zawczasu unierucho-
mié urzadzenie napedowe lub tez zmienié
kierunek ruchu trybu zwrotnego na ruch

wsteczny tarczy obrotowej. Jezeli robotnik
nie bedzie dostatecznie uwazal, to zelazo
nietylko nie bedzie wyginane podlug prze-
pisu, lecz w wielu wypadkach nastepuje
lamanie sie czesci urzadzenia wygdinajace-
go lub trybu napedowego, wskutek czego
maszyna staje sie nie do uzycia,

W wyginarce wedlug niniejszego wyna-
lazku wade te usuwa sie w ten sposéb, ze
oporek uruchomiany podczas wyginania,
jak réwniez dzwignia, sanki i tym podobne
czedci, znajdujace si¢ na drodze, po ktorej
ten oporek si¢ porusza, a polaczone ze
sprzeglem napedowem walu do wyginania,
wspoldziataja w taki sposéb, iz oporek
przy koficu przebiegu wyginania uderza
o dzwigni¢ lub podobng czesé i tem samem



uniesuchdmia - urzadzenie napedowe. Za-
miast unieruchomiania napedu, maszyna z
trybem zwro;ny‘m moze byé¢ wykonana w
‘ten sposéb, zé w kbricu przebiegu wygina-
nia sprzeglo zwrotne przelacza sig i wtedy
tarcza obrotowa lub déwignia wyginajaca
natychmiast zmieniaja kierunek ruchu, to

jest ida wstecz. W tym wypadku dzwignia -

lub sanki, sterowane zapomoca oporka, a-
cza si¢ ze sprzeglem zwrotnem, przyczem
jest jeszczg kgr,zystggm ymieszczenie je-
szcze drugiej déwigni lub sanek wspétdzia-
tajacych z oporkiem i polaczonych takze

ze sprzeglem zwrotpem, g ktére to czedci

"uderza wtedy oporek przy koricu ruchu
zwrotnego tarczy obrgtawej lub dzwigni
wyginajacej, w celu przelaczenia sprzegla
zwrptnega z powrotem na bieg roboczy.

Z powyiszego staje si¢ zrozumialem, ze
zapomoca nowego urzadzenia upraszcza
si¢ i ulatwia obsluge maszyny, zapobiega-
jac jednoczesnie lamaniu si¢ jej czes’ci
sktadowyeh.

Jezeli maszyna wykonana jest w ten
sposob, ze sprzeglo zwrotne nawraca sie
samoczynnie zaréwno przy koreu przebie-
gu wyginania, jak i przy koricu biegu
zwrotnego, wéwczas obstuga maszyny sta-
je sig bardzo prosta. Robotnikowi pozosta-
je wowczas jedynie wkladanie do maszyny
zelaza podlegajacego wyginaniu oraz usu-
wanie go stamtad. Uzyskuje si¢ przytem

wigksza sprawnoéé maszyny, anigeli to da--
walo si¢ osiagnaé dotychezas, przyczem-

maszyna ta daje pewnosé, ze wszelkie wy-
ginania beda wykonane odpowiednio do
wymagai (przepiséw).

Jezeli maszyna zostala uzyta do obréb-
ki zelaza, przeznaczonego do zelbetonu lub
innego podobnego materjalu w ten sposéb,
ze kaidorazowo dokonywa sie dwa rézne
wyginania kolejne, wéwczas na tej dZwigni
sterowniczej lub sankach, ktére uskutecz-
niaja przy koficu przebiegu wyginania u-
nieruchomienie lub przekaczenie urzgdze-
nia napedowege, umieszcza si¢ ramie opo-

rowe, ktére mozna ustawiaé w taki sposéb
kolejno na drodze ruchu oporka tarczy
obrotowej lub dZwigni wyginajacej, lub tez
usuwaé go stamtad, Ze oporek dZwigni wy-
ginajacej, zaleznie od polozenia ramienia
oporowego, bedzie uderzal badz bezposred-
nio o dzwignie sterujaca, badz tez o jej ra-
mie oporowe. W pierwszym wypadku unie-
ruchomienie lub sprzegnigcie zwrotne na-
pedu uskutecznia si¢ po dokonaniu wiek-
szego Katowego obrotu dZwigni wyginaja-
cej, w drugim zas§ wypadku — po uskutecz-
nieniu mniejszego katowego obrotu tejze
déwigni. Do dwoéeh wigc réznych wyginafi

‘wykonywanych naprzemian nie potrzeba

zatem przestawiania oporka tarczy obroto-
wej lub dZwigni wyginajacej, lecz wystar-
cza jedynie wlaczenie lub wylaczenie opo-

rowego ramienia dzwigni lub sanek steru-

jacych, co mozna uskuteczni¢ zapomoca
raczki, znajdujacej si¢ na stronie, po kto-
rej dokonywuje si¢ obslugiwanie maszyny,
badZ tez odbywa si¢ to samoczynmie.

Rysunki uwidoczniaja przyklad wyko-
nania maszyny do wyginania zelaza, prze-
znaczonego do komstrukcyj zelbetowych,
bedacej przedmiotem niniejszego wyna-
lazku, a zaopatrzonej w urzddzenie zwrot-
ne do napedu tarczy obrotowej z czopem
wyginajacym,

Fig. 1 przedstawia maszyne w widaku
zgéry; fig. 2 — w widoku z przodu, fig. 3—
widok z lewej strony wedtug fig. 11 2,
przyczem lewa strona boczna podstawy
maszyny jest odcieta; fig. 4 — 6 przedsta-
wiaja trzy odmiany wykonania nastawiane-
go oporka do tarczy obrotowej w widokach
bocznyeh, czesciowa odcietych, zas fig. 7—
10 uwidoczniaja cztery widoki czesci ma-
szayny, wskazujace sposéb dziatania nowe-
go urzadzenia.

W przedstawionej na tych figurach ma-
szynie, narzedzia wyginajace sktadaja si¢
zasadniczo z tarczy obrotowej 2, umie-
szczonej w gomej czesci podstawy I ma-
szyny i znajdujacej si¢ naprzeciw tej tar-
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czy obrotowej, szyny oporowej 3, dajacej
si¢ przestawiaé¢ rownolegle do swych po-
przednich polozen. Tancza .obrotowa 2 po-
siada z jednej strony $rodkowy nierucho-
my czop wyginajacy 4, za§ z drugiej strony
zaopatrzona jest ona:w wieksza ilos¢ na-
przemian uzywanych otworéw 5, w ktérych
mozna umieszczaé dwa czopy wyginajace
6, 7, przyczem na czopie 6 miesci si¢ mimo-
$rod 8, stuzacy do przyciskania zelaza pod-
legajacego wyginaniu. Tarcza obrotowa
przymocowana jest do gérnego konca pro-
stopadlego walu 9, ktéry zapomoca kél ze-
batych 10 i 11 sprzegniety jest z drugim
prostopadlym walem 72, umieszczonym na
podstawie maszyny. Wal ten posiada na
dole pod kolem 11 stozkowe kolo 13, o kté-
re zaczepia stozkowe kolo 14. Ten ostatni
umocowany jest nieruchomo na poziomym
wale 15, ktory sprzezony jest z drugim wa-
lem poziomym 16 zapomoca pary két 17,
18. Wal 16 posiada na przeciwleglych stro-
nach kola stozkowego 13 dwa swobodnie
obracajacego si¢ kota 19,:20. Kolo 20 za-
czepia bezposrednio zapomoca kola 21 o
wal 22 silnika napedowego 23, przymoco-
wanego do tylnej strony podstawy maszy-
ny, natomiast kolo 19 zaczepia za po-
$rednictwem kota posredniego 24 o koto
25 walu silnikowego 22. Obydwa te kola
zebate 19 i 20 biegna podczas pracy silnika
23 w kierunkach przeciwnych. Moga byé
one sprzegane naprzemian ze swym walem
16 zapomoca dwoch znanych sprzegiel
sprezynowych 26, 27, sterowanych dwiema
tulejkami 26a, 27a, przesuwajacemi sie
wzdluz watu 16. Obydwie tulejki 26a, 27a
z jednej strony polaczone sa ze soba zapo-
moca preta 28, za$ z drugiej strony zapo-
moca widelek 29, walu 30 i dzwigni 31 z
dwuramienna dzwignia nozna 32, umie-
szczong na przedniej stronie podstawy ma-
szyny. DZwignia ta sluzy do przelaczania
kompleksu zwrotnego, ktéry tworza kola 20,
211 19, 24, 25. Zaleznie od tego, czy za-
mknigte jest jedno lub drugie sprzeglo 26

lub 27, tarcza 2, posiadajaca czopy wygina-
jace, obraca si¢ w kierunku zgodnym z ru-
chem strzatki zegarowej lub tez odwrotnie.
Tulejki sprzegtowe 26a, 27a moga zajmo-
waé poltozenie srodkowe, w ktérem obydwa
sprzegla. 26, 27 zostaja rozlaczane, wsku-
tek czego unieruchomia si¢ réowniez tarcza
obrotowa 2. Powyiej opisana maszyna jest
sama przez si¢ znanad. Stosuje si¢ jg sto-
sownie do Zyczenia do haczykowatego wy-
ginania koricow 2elaza, sluzacego do kon-
strukicyj zelbetowych, jak to przedstawione
jest na fig. 1 w miejscu q, lub tez do krepo-
wania zelaza, co wskazane jest w punkeie
b fig. 1. Celem wytworzenia hakéw, koniec
zelaza zaciskany zostaje pomiedzy mimo-
$rodem 8 czopa 6, a srodkowym c¢zopem
wyginajacym 4 (fig. 7), poczem tarcza obro-
towa 2 zaczyna obracaé¢ si¢ w kierunku
przeciwnym do ruchu strzalki zegarowe;j.
(fig. 8). Do wyginania zelaza naklada sie
go na t¢ strong tarczy obrotowej 2, kitéra.
jest przeciwlegla do nieruchomej szyny
oporowej 3, pomiedzy $rodkowym czopem
wyginajacym 4 a czopem 7, poczem tarcza
2 obracaé si¢ zaczyna réowniez w kierunku
przeciwnym do ruchu strzalki zegarowej.
Po zakonczeniu kazdego przebiegu wygina-
nia, tarcze 2 odkreca si¢ swobodnie, przy-
czem zaciénigcie obrabianego przedmiotu
pomigdzy mimoérodem 8 a czopem wygina-
jacym 4 samoczynnie ustaje. Zaleznie od
tego, czy hak na korncu zelaza winien byé
bardziej lub mmiej- zakrecony (zamknie-
ty) oraz w zaleznosci od tego, czy zelazo
winno byé mniej lub wigcej silnie wygiete,
tarcza obrotowa 2 obraca si¢ o kat mniej-
szy lub wigkszy. Utworzenie haka a wyma-
ga zazwyczaj obrocenia o kat wickszy tar-
czy 2, anizeli to jest potrzebne przy wy-
gieciu czesci b.

Wedtug wynalazku kompleks zwroitny '
z kot 20, 21 i 19, 24, 25 do napgdzania obro-
towej tarczy 2 w zaleznodci od jej obrotu
tam i zpowrotem, winien byé w taki. spo-
s6b samoczynnie przelaczany, aby tarcza



obrotowa ' przy koricu kazdego  przebiegu
wyginania biegla samoczynnie wstecz i w
koricu tego ruchu wstecznego zaczynala
samoczynnie znowu swoéj ruch roboczy. W
tym celu z jednej strony tarczy obrotowej
2 znajduje sig: nastawiany oporek 33 odpo-
wiednio ‘do ‘potrzebnego przy kazdorazo-
wem wyginaniu kata obrotu tarczy 2, z dru-
giej zas strony na dole pod tarcza obroto-
wa 2, na drodze, po ktérej odbywa sig ruch
oporka szynowego 33, umieszczone sg dwie
dzwignie sterujace- 34, 35 wspéldziatajace
z ‘tym oporkiem 33, ktére w przedstawio-
nym przykladzie utworza dwa ramiona 34,
35 dwuramiennej dzwigni obrotowej. Ra-
mieé 35,  skierowane naprzéd, sprzegniete
jest 'z jednoramienna dZwignia 36,  przy-
mocowang do prostopadiego walu pomocni-
czego 37, ktéory na dole posiada druga
dzwignie jednoramienna 38. DzZwignia 38
sprzegnieta jest z ramieniem 40, znajduja-
cem sie na wale sterujacym 30 : sprzegla
26, 26a zapomoca ciegla 39, wskutek czego
obydwa ramiona 34, 35 polaczone sa w ta-
ki sposéb z urzadzeniem nastawniczem 28,
29 dla‘tulejek sprzeglowych 26a, 27a, ze
przy obracaniu dZwigni 34, 35 w jednym
lub drugim kierunku sprzeglo 26 lub 27 za-
myka si¢ naprzemian i tem samem prze-
tacza kompleks zwrotny z kot 20, 21 i 19,
24, 25. Osiaga sie w ten sposéb odlaczenie
kompleksu zwrotnego w sposéb samoczyn-
ny, zaleznie od polozenia tarczy obroto-
wej 2. Mianowicie kazdorazowo w kornicu
przebiegu wyginania, komgleks zwrécony
wskutek tego, iz oporek 33 tarczy 2 uderza
o ramie dZwigniowe 34 i obraca sie w kie-
runku przeciwnym do ruchu strzatek ze-
garowych (fig. 8 i 10), taczy sig z biegiem
wstecznym tarczy 2, natomiast przy koricu
~ biegu wstecznego, wskutek cisnienia opor-
ka 33 na ramie dZwigniowe 35 (fig. 71 9),
oraz wskutek wywolanego przez to obré-
cenia dzwigni 34, 35 w kierunku strzatki
zegara, kompleks zwrotny przelacza sig
znowu na bieg roboczy tarczy obrotowej

2. Tarcza obraca sie wiec ruchem tam: i
zpowrotem bez przerwy pomiedzy dwoma
miejscami granicznemi, okreslonemi przez

odnosne ustawienie oporka 33. Wskutek:

takiego urzadzenia praca robotnika spro-
wadza sie jedynie do wkladania i nastep-
nie wyjmowania zelaza podlegajacego wy-
ginaniu.

Azeby, przy wyginaniu zelaza, sluza-
cego do zelbetonu, hak a, znajdujacy si¢ na
koricu zelaza, oraz przylegle zagiecie b
mogly byé¢ wytwarzane kolejno bez kazdo-
razowego w tym celu nastawiania oporka
33 na tarczy 2, dzialajacego na diwignie
34, 35, na ramieniu 34 dwuramiennej dZzwi-
gni 34, 35 zastosowano osobne ramie 47
dla wspoélnego dziatania z oporkiem - 33
tarczy 3. Rami¢ 41 osadzone obrotowo na
dzwigni 34 moze byé na drodze oporka 33
badz wstawiane (fig. 9 i 10) badz tez wyj-
mowane (fig. 7 i 8), co moze byé odpo-
wiednio uskuteczniane zapomoca przeciw-
ramienia 42 i przyleglego don drazka 43,
zapomoca raczki umieszczonej zprzodu
maszyny (nieuwidocznionej na rysunku).
Zaleznie od potozenia ramienia 41 oporek
33 tarczy 2 uderza albo bezposrednio o
dzwignie 34 lub tez o swobodny koniec
przylegajacego ramienia 41. W pierwszym
wypadku tarcza obrotowa 2 wykonywa
wigkszy obrét katowy celem utworzenia ha-
ka a, zas w drugim wypadku mniejszy ob-
rét katowy dla utworzenia zagiecia b. Oso-
ba obslugujaca maszyne winna wigc przy
zmiennem wyginaniu hakéw na korcach
takiego zelaza oraz przy zaginaniu obra-
ca¢ tylko ramig 47 do jego polozenia robo-
czego i nastepnie znowu je oddalaé.

Azeby wreszcie ustali¢ réznice w wiel-
kosci katow obydwoch obrotéow tarczy 2
niezbednych do osiagniecia réinych wy-
gieé, odpowiednio do kazdorazowych wy-
magan, oporek 33 tarczy obrotowej 2 ude-
rza nie bezposrednio o swobodny koniec ra-
mienia 41, gdyz na koficu tego ramienia
znajduje sig¢ $ruba nastawnicza 43, ktérej



glowica wspoétdziata z oporkiem 33. Zapo-
moca przestawiania Sruby 43 ma si¢ moz-
nos¢ dowolnego nastawiania réznicy w ka-
tach obrotu tarczy 2 przy wytwarzaniu ha-
kow i wygieé, stosownie do tego, jak to jest
wymagane przy kazdorazowym pozadanym
ksztalcie zelaza podlegajacego obrébce.
Oporek 33 tarczy 2 moze mie¢ ksztalt do-
wolny. Na fig. 4 tworzy on raczke czopa
wyginajacego 7, ktéra przedtuzona jest
wdét. Wedtug fig. 5 jako oporek stuzy glo-
wica 44 $ruby 43, ktéra moze byé przymo-
cowywana naprzemian do iednego lub dru-
giego otworu, ktérych wieksza ilosé znaj-
duje sie¢ na tarczy obrotowej 2. Wedlug
fig. 6 oporek 33 jest utworzony w postaci
malej plytki, ktéra zapomocg $ruby 45 za-
czepia o zlobek 46, wykonany w ksztalcie
jaskolczego ogona na krawedzi tarczy ob-
rotowej, przyczem plytka ta moze byé za-
cisnieta w dowolnem nue]scu tarczy obro-
towe;j.

- Wynalazek nie ogramcza si¢ do poda-
nego przykladu wykonania, a raczej prze-
ciwnie, moga tutaj by¢ zastosowane i inne
konstrukcje. Nowe urzadzenie winno byé
tego rodzaju, by samoczynne odprzegnigcie
kompleksu zwrotnego nastepowalo tylko
_przy koricu przebiegu wyginania, natomiast
aby odprzegnigcie przy korncu biegu wstecz-
nego tarczy obrotowej 2 uskuteczniane by-
fo przez osobe. obstugujaca maszyne. Moz-
na réwniez, aby w koricu  kazdego prze-
biegu wyginania, zamiast odsprzegania try-
bu zwrotnego nastgpowalo - wylaczenie
sprzegla napedowego. Tarcza obrotowa 2
moze byé takie zaopatrywana zamiast o-
tworéow w szczeliny do umieszczenia czo-
Pow wyginajacych, lub tez zamiast jednej
tarczy obrotowej 2, dZwigajacej czopy wy-
ginajace, moze byé zastosowana dZwignia
wyginajaca. Jezeli stosuje si¢ maszyne do
wyginania Zelaza naprzemian w jedna lub
druga strone, w ktérym to wypadku tarcza
obrotowa 2, lub tez dzwignia wyginajaca,
wykonywa ruch roboczy jeden raz przy

obrocie zgodnym z kierunkiem ruchu strza-
tek zegarowych, zas drugi raz przy obro-
cie w kierunku przeciwnym do ruchu strza-
lek zegarowych, przyczem wtedy przy
dZwigni 35 umieszcza si¢ ramig, odpowied-
nie do ramienia 41 przy dzwigni 34, ktére
daje si¢ nastawiaé¢ wedlug zyczenia na dro-
ge ruchu oporka 33. Maszyna pracuje wte-
dy przy wyginaniu zelaza w jednym kie-
runku w sposéb ‘wskazany na rysunku,
natomiast przy wyginaniu w kierunku
przeciwnym przefaczanie na bieg wstecz-
ny odbywa si¢ zapomoca dziatania oporka
33 na diwigni¢ 35 lub jej ramie oporowe,
natomiast przetaczanie celem wznowienia
biegu roboczego nastepuje zapomoca bez-
posredniego dzialania oporka 33 na dzwi-
gni¢ 34. Dla istoty wynalazku jest rzecza
obojetna, czy naped maszyny uskutecznia
si¢ przy pomocy przekladni kot zgbatych
od silnika, umieszczonego na maszynie, czy
tez ruch maszyny odbywa si¢ zapomoca
napedu pasowego od silnika umieszczonego
osobno lub tez za posrednictwem oddziel-
nej pedni. Obojetna jest réwniei,rzgczq.
czy kompleks zwrotny tworza, jak to uwi-
docznia rysunek, przekladnie kot zgbatych,
czy tez przekladnie kot stozkowych, czy
wreszcie kola pasowe zpasem zwyklym lub
skrzyzowanym. Przy uzyciu paséw naped-
nych zamiast tulejek sprzeglowych, podle-
gajacych przestawianiu zapomoca oporka
33 i dZwigni 34, 35, stosuje si¢ widetki paso-
we, ktére posuwaja pas lub pasy z nieru-
chomych tarcz na tarcze luzne. Oporek 33
do przestawiania dZwigni sterujacej moze
by¢ umieszczony zamiast na obrotowej tar-
czy 2, utrzymujacej narzedzie wyginajace
lub tez na dZwigni wyginajacej, lub tez na
jakiejkolwiek innej czesci obracajacej sie
razem z t3 tarcza lub z ta dZwignia, np. na
jednem z k6t 10 lub 13, osadzonych na wale
9, lub tez na odcinku tarczy, przymocowa-
nej do watu 9. Umieszczenie odcinka tar-
czy jako trzymaka nastawianego oporka
jest korzystnem zwlaszcza wtedy, kiedy



tulejka sprzegtowa trybu kompleksu zwrot-
nego osadzona jest na osi pionowej. W tym
‘wypadku oporek, zamiast oddzialywaé ma
specjalna dzwignie sterujaca, moze dzia-
ta¢ bezposrednio na widetki nastawnicze
tulejki sprzeglowej zapomoca, skosnych po-
wierzchni. W pewnych wypadkach oporek
nastawniczy moze byé zupelnie niesto-
wany, za$ przestawianie dZwigni sterujacej
tulejke sprzegtowa moze si¢ odbywaé w
tym przypadku przynajmniej w koricu
przebiegu wyginania zapomoca czeSci wy-
ginajacej, sluzacej jako oporek. Zamiast
uskuteczniania catkowitego odsprzegania
zapomoca, oporka nastawniczego przy
wspétdziataniu z dZwignia sterujaca, opo-
rek ten moze wywolywaé przesuwanie
sprzeglta, ktore to przesuwanie mozna na-
stepnie zakoriczaé w sposéb znany zapo-
moca ciezaru osadzonego na wahadlowej
dzwigni lub tez zapomoca sprezyny.

Urzadzenie to mozna zaleci¢ zwlaszcza
wtedy, kiedy odlaczanie napedu lub od-
sprzeganie kompleksu zwrotnego moze byé
uskuteczniane zapomoca przesuwania jed-
nego lub kilku paséw z krazkoéw stalych na
krazki luzne i odwrotnie.

Zastrzezenia patentowe.

1. Maszyna do wyginania zelaza pre-
towego i ksztaltowego, stuzacego zwlaszcza
do konstrukcyj zelbetowych, zaopatrzona w
tarcze obrotowa, z czopami wyginajacemi
lub podobnemi czesciami lub tez posiada-
jaca dzwignie obracajaca sie ruchem tam i
zpowrotem, znamienna tem, ze oporek {33),
poruszajacy si¢ podczas przebiegu wygina-
nia, dZwignia, sanki lub tym podobne cze-
$ci (34), umieszczone na podstawie maszy-
ny na drodze ruchu tego oporka, a potlagzo-
ne ze sprzeglem napedowem tarczy obro-
towej, wspotdzialaja w taki sposéb, iz opo-
rek (33) uderza przy koricu przebiegu wy-
ginania o dZwignig (34) i tem samem wyla-
cza sprzeglo napedowe.

2. Maszyna wedlug zastrz, 1, znamien-

na tem, Ze na dZwigni lub sankach (35),

polaczonych ze sprzeglem napedowem u-
mieszczone jest na drodze ruchu oporka
naprzemian nastawiane i usuwane ramie
(41) do - wspélnego dzialania z opor-
kiem (33). :

3. Maszyna wedlug zastrz. 1 i 2, zna-
mienna tem, Ze rami¢ oporowe {41) jest
przestawiane w kierunku swej dlugosci.

4, Maszyna wedlug zastrz. 1—3 z kom-
pleksem zwrotnym zlozonym z kél do na-
pedu tarczy obrotowej lub dzwigni wygi-
najacej, znamienna tem, Zze na drodze ru-
chu oporka (33) umieszczone sa potaczone
z urzadzeniem odsprzegajacem dla kom-
pleksu zwrotnego dwie dzwignie lub sanki
(34, 35), z ktoremi oporek {33) wspoldzia-
la naprzemian w taki sposéb, iz kompleks
zwrotny zostaje w koncu przebiegu wygi-
nania przelaczany na obieg wsteczny tar-
czy obrotowej lub dZwigni wyginajacej, na-
tomiast w koricu biegu wstecznego przela-
cza sig na bieg roboczy. '

5. Maszyna wedlug zastrz. 1—4, zna-
mienna tem, ze na kazdej z dwéch dzwi-
gni lub sanek (34, 35) umieszczone jest ra-
mie¢ oporowe (41) ustawiane naprzemian
na drodze ruchu oporka (33).

6. Maszyra wedlug zastrz. 1 z czo-
pem wyginajacym nastawianym na dZwigni
wyginajacej, znamienna tem, Ze czop wy-
ginajacy lub jego przedtuzenie tworzy jed-
noczeénie oporek do sterowania sprzegla
napedowego lub sprzegla zwrotnego.

7. Maszyna wedtug zastrz. 1, znamien-
na tem, ze jako oporek do sterowania
sprzegla napedowego lub zwrotnego stuiy
cze$¢ wyginajaca.

8. Maszyna wedltug zastrz. 1, znamien-
na tem, ze oporek (33) uskutecznia tylko
wylaczanie sprzggla napedowego, lub tez
przelaczanie kompleksu zwrotnego, przy-

"czem przebieg ten zakoncza sie pod dzia-

taniem cigzaru lub sprezyny.

Anton Wagenbach
Zastgpca: 1. Myszczynski,

rzecznik patentowy.



Do opisu patentowego Nr 12027.
Ark, 1.




Do opisu patentowego Nr 12027,

Ark. 2.
W
S 4R L
/ XX
0o |
O N s 3 N .
{/O I Wa s WA X I |
| l\';' | | \l{{\ -| ) I
SN bo|
| ‘ ‘l.\g/ | __—-1 I
| e s & | P = :
..... / ke = I
1\'.6, @ N -+ | = = N
Jil\ ,1;' - ;\‘,’ \\ 'd:“ v/ : - TR i@
YA l\' & b \ k ks /l/ ——
J I~ &\ \, // —- | _|
; I_ ) \ i ',//./ Ef.‘ :T\
K -« ¥k J 'Ek* =™
Il‘; ) — s ."IL-/I i
e XIS ‘ frpis)
k N ] p—— ", (N _7. -;:ﬂ t= ==
\ ”“I“m\” i 2 T _‘_‘r- —\l
.g ° 3 I : ~= _“;ILJ\ W
<K& — =
dii = | T
- =L |
i _
- 1] - _I
W | =
) <
[\




Ark. 3.

Do opisu patentowego Nr 12027.

P IIS TS IIIIIIIIIIIE, IS PGS IIIIIII IS 227255527

oMl 7l

vyl
T
'

{1011

.__ Y35\ VO
i 77
ARY (a1 o0z 7 R

/3

bruk L. Boqusiawskiego, Warszawd.




	PL12027B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


