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PATENTNI ZAHTJEVI

1.

Paralelogramsko stepeniSte sa sustavom naginjanja gazista, koje je montirano na podvozje (1) i obuhvaca donju
poveznicu (4), gornju poveznicu (3), veci broj stepenica s gazistima (2), poZeljno Sesnaest stepenica, i podest (5),
gdje izmedu podvozja (1) i podesta (5) postoji okvir (6) za podizanje koji mijenja nagib stepeniSta, pri ¢emu su
gornja poveznica (3) i donja poveznica (4) pricvri¢ene izmedu podvozja (1) i podesta (5), dok su poveznice (31 4)
spojene putem identi¢nih stepenica (2); gdje postoji razmak A izmedu spona (2a i 2b) od pojedine stepenice (2) uz
gornju poveznicu (3) i donju poveznicu (4), pri ¢emu postoji razmak B izmedu spona (2a) od dvije susjedne
stepenice (2) uz gornju poveznicu (3) kao i izmedu spona (2b) tih stepenica uz donju poveznicu (4); te time, da se
paralelogram takoder sastoji od prvih spona (5a i 5b) od podesta (5) s gornjom poveznicom (3) i s donjom
poveznicom (4) kao i od drugih spona (2a i 2b) od najblize stepenice (2) prema podestu, dok je razmak izmedu
prvih spona (5a i 5b) razmak A, a razmak izmedu parova prvih i drugih spona (2a i 5a; 2b i 5b) je razmak B;
naznaceno time, da

se donja poveznica (4) sastoji od lijeve donje poveznice (41) i desne donje poveznice (41°), koje su nacinjene od
dugih donjih veznih elemenata (41a i 41a’) i kratkih donjih veznih elemenata (41b i 41b’), koji su spojeni u
parovima i pod jednim kutom; te time, da je razmak C izmedu tre¢ih spona (la i 1b) od gornje poveznice i donje
poveznice (3 i 4) do podvozja (1), manji nego §to je to razmak A; pri ¢emu su razmaci izmedu trecih spona (1b)
donje poveznice (4) i para prve i druge spone (2b i 5b) donje poveznice (4), veéi nego razmaci izmedu trece spone
(1a) gornje poveznice (3) i para prve i druge spone (2a i 5a) gornje poveznice (3), tako da se prilikom jedne te iste
promjene nagiba stepeniSta, par spona (2b i 5b) donje poveznice (4), pomice putem veceg razmaka nego par spona
(2a 1 5a) gornje poveznice (3), §to uzrokuje promjenu u nagibu gazidta stepenica (2) i podesta (5); dok se
geometrijska odstupanja izmedu polozaja treih spona (1b) Cvrste donje poveznice (4) uz razliite nagibe
stepenista, prilagodavaju pomocu tre¢ih spona (1b) donje poveznice (4) koje su lincarno pomicne uzduzZ leZajeva
(131 13’) podvozja (1).

Paralelogramsko stepenite prema patentnom zahtjevu 1, naznaceno time, da se proirenje radne povrSine s
obzirom na opskrbljivanje zrakoplova, koje je ograni¢eno temeljem razli¢itih visina pragova vrata, omogucava
pomocu geometrije stepenista koja je definirana razmacima A, B i C.

Paralelogramsko stepeni$te prema patentnom zahtjevu 1 i 2, naznaceno time, da se svaka pojedina stepenica (2)
sastoji od stubi§nog profila (21) i dva stubi$na nosaa (22 i 22°); pri ¢emu svaki nosa¢ ima prve dvije rupe (22a i
22b) na prvom nosacu (22) i druge rupe (22a’ i 22b”) na drugom nosacu (22°), koje se nalaze na razmaku A, i kroz
koje su stepenice (2) pri¢vric¢ene na poveznice (3, 4); ¢ime su rupe (22a i 22a’ kao i 22b i 22b’) koaksijalne u
parovima; gdje se gornja poveznica (3) sastoji od dva treéa po redu nosaca (31 1 31°) koji nisu spojeni medusobno;
pri ¢emu nosaci imaju prve koaksijalne ¢ahure na gornjoj strani (32 i 32’), na kojima je podest (5) zglobno
okretljivo montiran, i imaju druge koaksijalne Cahure (33 i 33”) na dnu, kroz koje su one zglobno okretljivo
montirane na podvozje (1); te time, da tre¢i nosaci (31 1 31°) imaju petnaest parova koaksijalnih tre¢ih prolaznih
rupa (34 i 34’), koje su jednoliko rasprostranjene na razmaku B izmedu ¢ahura, kroz koje su stepenice (2) zglobno
okretljivo montirane na spojne nosace, pri ¢emu je prva od tre¢ih po redu dviju rupa (34 i1 34”) na razmaku B’ od
prvih ¢ahura (32 1 327); s time, da donje poveznice (41 i 41°) imaju koaksijalne trece Cahure (42 1 42”) na gornjoj
strani dugih donjih poveznica (41a i 41a’), na kojima je podest (5) zglobno okretljivo montiran; dok pritom donje
poveznice (41 i 41”) imaju koaksijalne okretno spojene kotace (43 i 43”) koji su pri¢vrs¢eni na kraju kratkih donjih
poveznica (41b i 41b”), kroz koje je poveznica (4) linearno pomi¢no spojena s podvozjem (1) uzduz lezajeva (13 i
13’) podvozja (1); pri Cemu donje poveznice (41 1 41°) imaju Sesnaest pari koaksijalnih ¢etvrtih po redu rupa (44 i
44°) koje su jednoliko rasporedene na razmaku B; s time, da su prve dvije koaksijalne rupe (44 i 44°) smjeStene na
razmaku B’ od tre¢ih Cahura (42 1 42°); gdje su donje poveznice (41 i 41°) zajedno spojenc spojnicama i
ojaCivaima (45); pri cemu se glavni dio nosivog okvira podesta sastoji od Cetvrtih nosaca (51 1 517) koji su
medusobno povezani spojnicama (52); dok €etvrti nosaci (51 1 51°) imaju ugradena dva para koaksijalnih ¢etvrtih
¢ahura (53a153a’ kao 1 53b 1 53b”), gdje su poveznice (3 i 4) zglobno okretljivo prikljucene.

Paralelogramsko stepenite prema patentnom zahtjevu 1, 2 i 3, naznaCeno time, da je stepeniSte montirano
potpuno na straznjem dijelu podvozja (1) izmedu petih nosaca (11 i 117) koji su sastavni dio podvozja (1); s time,
da je kroz koaksijalne pete ¢ahure (12 1 12°) gornja poveznica (3) zglobno okretljivo spojena s podvozjem (1), i
pritom se u lezajevima (13 1 13”) kotaci (43 1 43”) od donje poveznice (4) pomiCu; gdje se pete Cahure (121 127) i
leZajevi (13 i 13”) nalaze u istoj horizontalnoj ravnini.

Paralelogramsko stepeniste prema bilo kojem od prethodnih patentnih zahtjeva, naznaceno time, da su provedene
spone (la) preko svornjaka (7) koji su montirani kroz jednu prvu i jednu petu ¢ahuru (12 i 32) te preostalu prvu i
preostalu petu ¢ahuru (12 1 327), pri ¢emu je gornja poveznica (3) zglobno okretljivo spojena s podvozjem (1), dok
su spone (1b) kroz koje je donja poveznica (4) montirana na podvozje (1), lincarno pomi¢ne spojnice, pri cemu su
kotaci (43 1 43”) donje poveznice (4) umetnuti u lezajeve (13 1 137) podvozja (1); dok je podest (5) zglobno
okretljivo spojen s gornjom poveznicom (3) i s donjom poveznicom (4) preko svornjaka (8), koji su montirani na
spone (5a) preko para prvih i Cetvrtih ¢ahura (32 i 53a) i preostalog para prvih i cetvrtih ¢ahura (32° 1 532°), te na
spone (5b) preko para tre¢ih i Cetvrtih ¢ahura (42 i 53b) i preostalog para trecih i Cetvrtih Cahura (42 i 53b°); pri
¢emu se putem svornjaka (9) stepenice (2) zglobno okretljivo montiraju na poveznicu (3, 4); gdje su svornjaci (9)
na sponama (2a) stepenica (2) prema gornjoj poveznici (3), montirani kroz jednu prvu i jednu tre¢u rupu (22a i 34)
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kao 1 kroz jednu drugu i preostalu tre¢u rupu (22a’ i 34°), te uz spone (2b) stepenica (2) prema donjoj poveznici
(4), kroz preostalu prvu rupu i jednu ¢etvrtu rupu (22b i 44) te kroz preostalu drugu rupu i preostalu ¢etvrtu rupu
(22b’ 1 447); dok je pricvricenje najdonje stepenice (2) prema gornjoj poveznici (3) jedna iznimka, koja se izvrSava
preko svornjaka (7) kroz prve rupe (22a i 22a’) unutar zglobno okretljivih spona (1a).

Paralelogramsko stepeniSte prema bilo kojem od prethodnih patentnih zahtjeva, naznafeno time, da je kod
stepeniSta za pjeSake tre¢i nosa¢ (31 1 31°) obi¢no izveden tako da nosi ogradu ili je on sastavni dio ograde
stepeniSta.

Paralelogramsko stepeniSte prema bilo kojem od prethodnih patentnih zahtjeva, nazna€eno time, da se visina
podesta i nagib stepenista kao i naginjanje gazi$ta, mijenjaju pomocu okvira (6) za podizanje izmedu podvozja (1)
i stepeni§ta, prvenstveno za Zeljenu visinu podesta (5), pri ¢emu se podizanje omogucava preko jednog ili vise
linearnih pokretaca bilo koje vrste.

Paralelogramsko stepeni$te prema bilo kojem od prethodnih patentnih zahtjeva, naznafeno time, da su spone (1b)
lincarno pomicne.

Paralelogramsko stepeniste prema bilo kojem od prethodnih patentnih zahtjeva, naznafeno time, da su sve spone
s iznimkom spone 1b, zglobno okretljive.

Pjesacko stepeniste, naznaceno time, da se radi o paralelogramskom stepeni§tu prema bilo kojem od prethodnih
patentnih zahtjeva.
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