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Wynalazek dotyczy urzadzenia w postaci

automatycznego potoku do lupania kamienia,
szezegblnie granitowego kamienia brukowego.
" Znane urzadzenmia do otrzymywania matych
kamieni brukowych (tzw. drogowych) kamieni
hrukowych, zwlaszcza z granitu nie speilniajg
doktadnie wszystkich stawianych im wyma-
gan. Wads takich urzadzen polega na tym, ze
robotnicy narazeni sg stale na niebezpizczen-
stwo skaleczenia rak jak réwniez twarzy, na
wplyw pylu kwarcowego, oraz na wysilek fi-
zyczny na skutek uruchamiania nogg maszy-
ny i trzymania lupanego kamienia tak, ze dla
utrzymania réwnowagi ciala muszg oni opie-
raé¢ siq migsniami brzucha, o st6} roboczy ma-
szyny.

Wadg znanych urzgdzen do samoczynnego
otrzymywania kamieni brukowych jest takze
duza niepewnos¢ ruchu, skomplikowane, nie-
odpowiednio planowane ‘i niedostepnie wyko-
nane mechanizmy, niepewno$¢ i niska wydaj-
nos¢ spowodowana wymienionymi wadami. W
wrzgdzeniach tych, nie sa spelnione r6wniez

wymagania potrzebne do prawidlowego roz-
tupania polfabrykatu kamienia nozami do 1u-
pania. Wspomniane urzadzenia do otrzymywa-
nia kamieni brukowych nie nadajg sie z tego
vowodu do produkecji przemystowej, a wady
i niewla$ciwa ochrona pracy szczegblnie w zi-
mie, powodujg w nastepstwie staly spadek
liczby robotnikéw na polu obrébki kamienia,
wadliwg jako$é wytworu i z tego powodu ogél-
ny brak kamienia brukowego.

Urzgdzenie wedlug wynalazku usuwa oma-
wiane wady przez to, ze jako maszyny do lu-
pania stosuje sie zwykle p'neumatyczne mloty
odpowiednio przystosowane, ktére uruchcmia-
ne sg samoczynnie w pos'zczegélnych okresach
przebiegu pracy, przez proste mechanizmy za
poSrednictwem elektrycznych impulsé6w i frod-
ka pozostajgcego pod ciSnieniem. Kamieh w
maszynach do lupania wedlug wynalazku; jest
trzymany mocno podczas lupania z obu stron
przez dwie szczeki umocowane obrotowo, bes-
po$rednio na cylindrze roboczym maszyny do
lupania. '



Urzadzenie wedlug wynalazku usuwa opisa-
‘ne wady przez to, ze ruchomy néz do tupa-
‘nia ‘umocowany 'jest ‘ma -klocu -migta, ktéry
jest réownocze$nie ttokiem w omawianym cy-
lindrze tak, ze néz do lupania prowadzony jest
doktadnie, uzyskujac z jednej strony szybkie
i dokladne uderzenie moza do lupania, a z dru-
giej strony witasSciwe plaskie tupanie kamie-
nia w ten sposdb, ze kamien podczas Iupania
nie musi byé przesuwany wzdluz dolnego sta-
tego noza. Urzadzenie wedlug wynalazku po-
siada te zalete, ze przewazna cze$¢ propono-
wanych §rodkéw -technieznych, stuzgacych do
tego samego albo podobnego celu, jest uksztal-
towana wedlug ich wymiaréw jednakowo,
przez co umozliwiony jest ich masowy wyroéb.

“Wedlug wynalazku wszystkie mechaniz-
my robocze, ktére uruchamiane sg w czasie
poszczegblnych okreséw przebiegu pracy przez
:elektryczne impulsy, na te impulsy prawie
natychmiast odpowiadajga, uzyskujac nie tyl-
ko znacznie wyzszy stopien wytworczosei,
lecz takze pewno$é przeciw wypadkom w pra-
cy podczas obslugi, przy czym obstluga polega
przewaznie tylko na kontroli wlasciwego spo-
sobu dziatania urzadzenia.

Rysunek pokazuje przykiad wykonania urza-
dzenia wedlug wynalazku. Fig. 1 przedslawia
widok maszyny do lupania wraz z tas$mg po-
tokows, "fig. 2 — widok boczny maszyny z od-
bieraniem polupanych poléwek kamienia, fig.
2 — widok boczny nastepnej maszyny deo tu-
pania z urzgdzeniem odbiorczym, fig. 4 —
przekr6j przez cylinder wywierajacy nacisk na
szczeki do-trzymania kamienia, fig. 5 — uklad
polgczen dla przyrzadéw do automatycznego
uruchamiania maszyn z ta$mg potokows, fig.
€ — czeSciowy widok urzadzenia do wylacza-
nia maszyny i fig. 7 — tablica rozdzielcza elek-
irycznego ukladu polgczen.

Jak widaé z fig. 1, maszyna do lupania 1
znajduje sie na koncu przenosnika 2 z trzema
waskimi tasmami, z ktorych Srodkowa jest
krotsza i dochodzi tylko do stalego stalowego
noza do lupania 4, podczas gdy tasmy boczne
przebiegaja wzdluz bokéw noza tak, aby kost-
.ka kamienia 31 mogla by¢ przeniesiona przez
_przeno$nik za staly, lecz wymienny néz 4,
umieszczony w osi maszyny. TaSmy przenosni-
ka s3a napedzane z odpowiednig szybkoScig
przez silntk 5 za po$rednictwem walu 6. - Po-
most przenos$nika 2 osadzony jest obrotowo na

osi 6 tak, ze jego koniec 3 porusza sie po tuku
okoto noza 4 w kierunku pionowym. Ruch ten
wykonuje przeno$nik 2 w odpowiednim mo-
mencie, okreS§lonym przez urzadzenie sterujgce.
"Maszyna do lupania 1 sklada sie zasadni-
czo ze zwyklego pneumatycznego mlota, do-
stosowanego i uzupelnionegc cylindrem robo-
czym 8, klocem 12 i cylindrem kompresyjnym
9. Tlok cylindra kompresyjnego 9 wykonuje
stale ruch tam i z powrolem, ktéry wywolany
jest przez silnik 10, kolo zamachowe 11 i me-
chanizm korbowy. Jezeli kloc 12 miota, ktéry
jest -rOwnoeze$nie thlakiem *w rcylindrze robo-
czym 8, ma wykonywaé pracg przez uderzenia,
to sprezone powietrze zostaje wprowadzone do
cylindra roboczego z cylindra kompresyjnego
6, na skutek obrotu suwakow cylindrycznych
13, 14 na przemian nad i pod tlok miota 12.
Jezeli ttok mlota 12 ma ukonczyé uderzenia,
to powietrze sprezone z cylindra kompresyjne-
go 9 wprowadzone zostaje tylko do zbiornikéw
powietrznych, ktére umieszczone sg pomiedzy
cylindrem roboczym 8 i suwakami 13, 14,
a mianowicie przez obré6t w przeciwnym kie-
runku suwakoéw cylindrycznych. Suwaki 13 i 14
obracane s3 w odpowiednich momentach, kt6-
re okreSlone sg przez urzadzenie sterujgce, drag-

-zek 32 (fig. 1 i 5), dzwignie 33 i przez cylinder

powietrzny 34, osadzony obrotowo na sworz-
niu 35 konsoli 36. Konsola 36 jest umocowana
na stojaku maszyny do tupania 1. Kloc (tlok)
mlota 12 jest zawieszony za - poSrednictwem
drazka 15 na tlok 16, ktéry réwnoczeSnie z tto-
kiem milota 12 wykonuje ruch tam iz powrotem
w cylindrze hamulcowym 17. Na wiekszej czg-
$ci drogi tloka 16 w czasie ruchu w doéi, po-
wietrze w cylindrze hamulcowym 17 nie jest
sprezane, poniewaz moze ono .przeciska¢ sig
przez podluzne otwory 18 w $§cianach cylindra
17 ponad tlok 16. Tylko w mnajnizszym potoze-
niu tlcka mlota 12 a wiec réwniez tloka cy-
lindra hamulcowego 16, reszta powietrza w cy-
iindrze hamulcowym 17 zostaje sprezona tak,
ze tworzy ono pod tlokiem ' 16 -elastyczng po-
duszke, aby w przypadku jalowego uderzenia

- floka miota 12, jego energia ruchu zostata zdta-

wiona. W dolnej czeSci' ttoka mlota 12, osadzo-
ny jest w wyzlobieniu za posrednictwem -kli-
na wymienny goérny stalowy néz do iupania
19, ktoérego ostrze jest réwnoleglte do ostrza
dolnego noza 4.

‘Na stojaku maszyny do 'tupania 1 -umoco-
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wany’ jest.na-konsoli: 23 zderzak- 22 dla : lupa-~
nych -kostek. Na- konsoli: 23. jest: takze  umiesz-
czona .obrotowo : okolo sworznia 24’ dwuramien-
na diwignia 25, widetkowata w dolnej  czesci,
ktéra: obejmuje staly néz. czesciq: widelkowa-
tg' i ktéra uruchamia krdétszym ramieniem -wy-
lacznik: 84 urzadzenia sterujgcego dla wyla-
czania maszyny.

Na stojaku: maszyny do lupania 1, a miano-
wicie na. wysokosci cylindra roboczego 8 jest
umocowana obsadka péicyl'ndryczna, na kt6-
rej umieszczone sg cylindry powietrzne 2¢, kt6-
re w- odpowiednim momencie. wprawiajg w
.ruch szczeki‘ 30, trzymajace kostke granitowa
31w czasie lupania.

Szczeki 30 sa umocowane na walkach 37 i 38
oraz
umieszczone sg na dolnej pokrywié 40 cylin-
dra roboczego 8. Osie waléw 37 i 38 sg réwno-
legte, a szczeki zaciskajgce 30 poruszaja sie po
drodze leiacej w plaszczyznie pionowej, kt6-
ra. jest prostopadla do plaszczyzny krajania
kostki 31 i.przechodzi przez o§ kloca (tloka)
mlota 12 i przez of cylindra kompresyjnego 3.
Obie szczeki 30 muszg porusza¢ sig réwnovzes$-
nie w kierunku do kostki i od niej, co jest wy-
konywane za pcmocg dzwigni 42 umocowanych
na koncach waléw 37 i 38. W diwigniach 42,
z ktérych jedna wykonana jest na Kkoncu
w ksztalcie widelek, $lizgajg sie¢ w wycigciach
kamienie. prowadzace 43, przez ktoére przecho-
dzi. czop 44 preta kierujgcego 45 prowadzonego
w lozyskach 46. Pret.kierujacy 45, na ktéorym
umocowana jest lapka do uruchamiania wy-
Igcznika .86,) wykonuje ruch,tam i z powrotem
pod wplywem ruchu szczek 30 (fig. 2).

Po : obu.. stronach.. maszyny- do.. lupania, pro-
stepadle- do- przenosSnika-2 sa wykensne na
odpowiednie} < wysokosei. dwa przenoéniki 2a,
ktére- uksztadfowane sa ‘w- ten. sam :sposéb, co

przenoénik - 2.’ Oba . te - przeno$aiki 2a,.znaiduja -

siew tuziobok dolnege noza do - lupania 2. Nad
krgzkami mapedowymsi - 477 przenosnika 2a, za-
lozome  sg: uko$ne: listwy- 48+ z:krazkami nabie-
gowymi, swobodnie:obracajgcymsi sie. Listwy 48
sg :talke umieszczone: w wolnej przestrzeni mie-
dzy tasmami:przenosnika 2a, ze przelupane po-
16wki kostki granitowej 31 zelizgujg. sie.wzdtuz
listew i opadaja na. taSmy transportera .2a, kt6-
ry przenosi je: de nastepnej maszyny do- lu-
pania;: ‘

Na przeniesiemie polupanych ' potéwek- kostki

obrotowo w lozyskach 39 i 41, ktoére

s
o .

21 wplywnjg  réwniez plyty zderzakowe- 50,
umieszczone po- obu- stromnach dolnege:noza. do
lupania. 4. Plyty zderzakowe 50 pozwalajy . mia-
nowicie naopadnigcie obu powstalych. poléwek
kostki: 31 tylko o wymiar z géry okceSlony,
ktéry - wynika z réznicy wysokosci ostrza noza

~ 4.i gérnej krawedzi ptyty 50.

Jak widaé z fig. 3, 'przeniesiénie potupanych
poléwek kostki 51 do drugiej maszyny do lupa-
nia le umozliwiajg podobne plyty zderzikowe
50a, ktére umocewane sg rowniez'po:obu stro~
nach delnego noza do tupania 4¢ drugiej maszy-

‘ny la. Réwniez nabieg powstalej kostki 314 na

nastepny przenn$nik 2b umozliwiony jest: przez
kciuki 52, obrotowo osadzone, ktére zaklinowa-
ne sa na wale 53 miedzy tasmami przenosnika
2b. Wal 57 obracany jest o odpowiedni‘kat:.przez
drazek 54 i trzon'tlokowy 55 cylindra preuma-
tycznego 56, zamocowanego wahliwie na pomo-
Scie przeno$nika 2b. W chwili’ odpowiednie},
okreS$lonej przez urzadzenie sterujgee; keiuki 52
zostajg obrécone przez trzon tlokowy 55 i diéwi-
gnig 54 tak, ze ich gorna krawedz opada ponizej
plaszczyzny taSmy przenmosnika 2W;: ktdra .prze-
nosi kostke granitowg 31a-do nastepnej maszy-
ny do lupania. )

Fig. 5 pokazuje uklad polaczeﬁ dla PrIYYZg-
déw sterujgeych do automatycznego uruchamia-
nia maszyn do lupania z przenoénikami. Pelny
c¢ykl roboczy maszyny sktada sie z trzech giéw-
nychiokreséw, ktére w:danym przypadka naste-
puja po sobie w jednakowym porzadku, przy
czym- poczatek jak réwniez keniec ich ddiatania
zalézy od chwilowego dzialania maszyny de hu-
pania.- S3 to: puszczanie w ruch maszyny, dzia-
lalno$é tloka mlota i odstawianie maszyny:

W' pierwszym' okresie kostka: granitowa. 31
(fig: 5), doprowadzcna: przez tasmy prizenosnika
2°do 'nozy do luparria 4 i 19; przéchyla swoim
ruchem- wahliwe ramiona 20°zaklinowane:na.osi
21 przenosnika 2, Na:osi-tej:zaklinowany: jest
réowniez wylgeznik: rteciowy - 26, kidéry ciezarem
swoimcofa-obracajgee sig ramions.20 fix: poloze-
nie ‘podniesione (polozenie zasadnicze)s w: chiwili,
gdy: kostka przesuwajac sie-na przenoénik oswo-
badza ramiona. Prrez: wychylanie wylgeznika
1teciowegn 26; na skutek:pochylenia ramom 20,
styk-jego zostaje: zamkmnigty, przezr co . zestaje
przygotowany: zespot przekeznikéw- uruchamia-
jacych (patrz.opis:do fig. 7) -dla-wiaczania-oma-
wianego pierwszege okresu. Przy ruchu-pewrot-
nym:ramion 20'w~x polozenie-. zasadniczey: styk
rteciowy 26 'obwiera sig i omawiany. zespol-pgee-



kaZnikow zamyka zawory 61, 63 i 65 urucha-
miane elekirycznie oraz otwiera zawory 62 i §f.

Zawoér 62 otwiera droge dla sprezonego po-
wietrza od zaworu 66 przewodem 67 i 70 oraz
dalej przewodem 72 i 73 do cylindréw 29, kto-
rych tloki powoduja zamkniecie szczek 30, kt6-
re przez to obejmuja i przytrzymujg kostke 31,
wprawiajg¢é w ruch masgyne do tupania przez
wychylenie ramion 20.

Na fig. 5 przedstawiono rozdzial sprezonegu
powietrza do cylindr6w uruchamiajacych po-
szczegolne przyrzady maszyny do lupania, kto-

ry jest samoczynnie sterowany przez zawory 61;

62, 63, 64, 65.

Przez nacisk szczek 30 dzialajacy z obu stron,
Kostka zostaje ustawiona dokladnie w osi ma-
szyny do lupania, co jest pozadane dla prawi-
‘dlowego lupania kostki. Zawér 64 otwiera réw-
.notzesnie droge z jednej strony dla powietrza
uchodzgacego do atmosfery z cylindra 29 przez
przew6d 74, 75, 77 i zawolr 64 a. z drugiej strony
z cylindra 60 podpierajgcego transporter 2 przez
przyrzad dlawiacy 80 i zawér 64.

Cylinder 60 przeno$nika 2 podpiera w lakim
miejscu pomost transporiera, ze na skutek
otwarcia zaworu 64 powietrze nad tlokiem cy-
lindra 60 zostaje wyparte przez cigzar przenos$ni-
ka 2, kt6éry opada na nastawialny zderzak. Szyb-
koéé¢ opadania jest przedtem nastawiona grzez
oméwiony przyrzad dlawiacy 80.

Drugi okres przebiegu pracy rozpoczyna si¢
z opadaniem przenosnika 2 na nastawialny zde-
rzak, uruchamiajgc przetacznik 83, ktéry wlacza
w obwod elektrycznego pradu cewke elektro-
magnetycznego zaworu 65. Zawoé6r 65 otwiera
droge dla sprezonego powieirza od zaworu 66
przez przewéd 67 i otwarty zawér 62, zawoér 65
i przew6d 81 do cylindra 34, ktorego tlok prze-
stawia cylindryczne suwaki 13 i 14 za ooSred-
nictwem dzwigni 33 i drazka 32, przez co ma-
szyna do lupania 1 zaczyna uderzaé¢ klocem (tto-
kiem) mlota 12 zaopatrzonym w néz 19 w mocno
Sci$nietq kleszczami kostke 31. Sila uderzenia
moze byé zmieniana przez nastawialne Sruby na
dzwigni 33. Powietrze z cylindra wuchodzi do

atmosfery przez przewdd 82 i otwarty zawoér 64.

Jedno z uderzen, ktére pocwoduje przetupanie
granitowej kostki 31 na dwie poléwki, rozpoczy-
na trzeci okres przebiegu pracy. Kostki 31 prze-
lupane uderzeniem mnoza 19, opadajg wzdluz
bocznych $cian ostrza dolnego noza 4 na plyty
zderzakowe. 50, powodujac wychylenie widlastej
dwuramiennej diwigni 25. DZwignia ta urucha-

mia krétszym ramieniem przelgcznik 84, kté-
Iy przerywa obwdd pradu elektromagnetycz-
nych zaworéw 62 i 64 i wlacza prad do zaworéw
61 1 63.

Zawory 62 i 64 zostaja zamkniete a zawory 61
i 63 otwarte. Powietrze sprezone plynie od wen-
tyla 66 przez przewéd 67, zawoér 63 i przewod: 82
do cylindra 34 oraz przez przewéd 77, 74 i 75
do cylindra 29. Tlok cylindra 34 przestawia su-
waki cylindryczne 13 i 14 za posrednictwem
diwigni 33 i drazka 32 w polozenie wyjSciowe
tak, ze kloc (tlok) miota 12 z nozem do tupania
19 nie wykonuje wiecej zadnych uderzen. Tloki
cylindra 29 otwierajg na skutek dzialania spre-
zonego powietrza szczeki 30, a obie powstate po-
16wki kostki 31 przewracajg sie pod wlasnym
cigzarem na ukoéne listwy 48, wzdluz ktérych
zeslizguja sie one na tasmy transportera nastgp-
nej maszyny do tupania. Réwnocze$nie plynie
sprezone powietrze przez zawdr 63 1 przyrzad
dlawigcy 80 nad tlok cylindra 60, ktéry przez to
podnos; pomost przenoénika 2. Powietrze z cy-
lindra 29 ma wylot przez przewdéd 72, 73 i 70
oraz przez zawér 61 do atmosfery. Z cylindra 34
powietrze uchodzi przez przewéd 81, otwarty
zawor 65 i znowu przez zawor 61 do atmosfery.

Na skutek podniesienia pomostu przeno$nika
2, za poSrednictwem cylindra 60 w polozenie
gorne w przeciwnym kierunku od nastawialne-
go zderzaka, koniczy sie trzeci okres przebiegu
pracy a takze cyklu pracy maszyny do tunania.
Maszyna jest przez to zmowu przygotowana do
pierwszego okresu pracy nastepnego cyklu. Opi-
sany cykl pracy trwa 4 do 8 sekund, zaleznie od
liczby uderzen potrzebnych do potupania kamie-
nia. Jak dlugo cykl pracy maszyny do lupania
nie zostal zakonczony, nastepna zblizajgca sie
kostka nie moze mieé wplywu na Zaden deopiero
co przebiegajacy okres przebiegu pracy. Przez
wychyienie wahliwego ramienia 20 zostaje prze-
chylony zaklinowany na wale 21 przelacznik
rteciowy 27, powodujac przerwanie obwodu pra-
du cewki dla wilgczenia silnika 5 napedzajgcego
taSémy przenoénika 2. Przelgcznik rteciowy 27
jest wlaczony réwnolegle do- przelgcznika 85,
uruchamianego przez ruchomy koniec przeno-
$nika tak, ze silnlk 5 tylko wtedy znajdije sie
w polozeniu spoczynku, jezeli oba przelgczniki
sg otwarte. )

Z chwila puszczania w ruch maszyny do lupa-
nia, przez wychylenia wahliwego ramienia 20,
wlaczony zostaje pierwszy okres przebiegu pra-
cy przez zamknigcie szczek i opadnigcie przeno-
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-§nika. Jak dlugo pomiedzy szczekami 30 nie ma
‘przygotowanej zadnej kostki 31, szczeki wyko-
nujg wiekszy skok niz pozwalajg biezgce rézni-
ce masy kostki, a na skutek wiekszego przesu-
wu drazka kierujgcego 43, uruchomiony zostaje
przelacznik 86, kiéry przerywa obieg pradu ze-
spotu przekaZznikéw uruchamiajacych przez co
maszyna zostaje z powrotem przestawiona
w stan spoczynku.

Na fig. 7 przedstawiono schemat polaczeri do
elektrycznego uruchamiania maszyny.

Jak juz wyzej wspomniano, pierwszy okres
przebiegu pracy maszyny zostaje wiaczony, je-
zeli ramie 20 wraca do polozenia zasadniczego.
Styk rteciowy 26 .zostal zamkniety przedtem na
skutek wychylenia ramienia 20 i przez powrét

ramienia zostal on znowu otwarty. Przez zam-

knigcie styku rteciowego 26, zespél przekazni-
kéw uruchamiajacych zostaje tylko przygotowa-
ny, przez wilaczenie przekaznika 91 w nastepu-
jacym obwodzie pradu Zrédlo pradu zmiennego
87 — prezelgcznika 8¢ — przelgcznik 86 — guzik
wylaczajacy 88 — przekaznik 91 — kondensator
92 — styk 93 od przekainika 95 — styk rtecio-
wy 26 — %rédlo 87. Przez wlaczenie przekaznika
91 styk 90 zostaje zamkniety, przez co przekaz-
nik 95 zostaje pczygotowany do wilgczenia, skoro
styk rteciowy 26 powréci d¢ polozenia spoczyn-
ku. .

Przez przerwanie styku rteciowego 26, prze-
kaznik 95 zostaje wzbudzony poprzez zamkniety
styk 90 tak, ze przez otwarcie styku %3 zapobie-
ga on z jednej strony dalszemu wuruchamianiu
przez styk rteciowy 26, dopdki cykl roboczy ma-
szyny nie zostanie zakoficzony, a z drugiej stro-
ny przerywa doplyw pradu do grupy elektro-
magnetycznych zaworéw 61, 63 i 65 przez prze-

. laczenie styku 94 i zamyka obwéd prgdu do

elektromagnetycznych zaworéw 62 i 64. Zar6w-
ki sygnalizacyjne 97 i 98 gasng a zapala sie Za-
réwka sygnalizacyjna 96.

Przez otwarcie zaworéow 62 i 64 zostaje wig-
czony pierwszy okres przebiegu pracy. Z chwilg
gdy pomost przenosnika 2 opadnie na zderzak
z wylacznikiem 83, przetacznik 83 zamyka na-
stepujacy obwdéd pradu elektrycznego: zrédlo
pradu zmiennego 87 — styk zamykajqcy prze-
1acznika 83 — cewka elektromagnetycznego za-
woru 65 — Zrédlo 87. Styk 89 jest otwarty tak,
ze grupa zaworéw 61 i 63 znajduje sie w spo-
czynku. Przez to zostaje wlgqczony drugi okres
_przebiegu pracy, w ktérym kloc (tlok) miota 12
jest czynny i zaréwki sygnalizacyjne 96 i 98 pa-

13 sie. Po przelupaniu kostki 31 przez ' jed-
no z uderzen kloca miota, opadajg oby-
dwie ~ poléwki kostki 31 wzdluz bokéw
ostrza dolnego noza 4 na plyty zderzako-
we 50 pokazane na fig. 8, przez co obrécona zo-
staje dwuramienna dzwignia 25, ktéra drugim
swym ramieniem przyciska drgzek przelgcznika
84, powodujac otwarcie styku tego przelgcznika
tak, ze odpadajg oba przekainiki 91 i 95. Przez
'styk 94 przekaznika 95 zostaje przerwany do-
plyw pradu do cewek zaworéw elektromagne-
tycznych 62 i 64. Jednocze$nie cewki elektroma-
gnetycznych zaworéw 61, 63 i 64 zostajg wlaczo-
ne do nastepujacego obwodu pradu: zrédlo pra-
du zmiennego 87 — cewki elektromagnetycz-
nych zaworéw 61 i 63 —Zr6dlo 87 i réwnoczesnie
przez styki 94 i 89 do cewki elektromagnetycz-
nego zaworu 65 — #rédio 87. Przez to wia:zony
zostaje trzeci okres przebiegu pracy, na ktérym
konczy sie caly cykl pracy maszyny do tupania.
Kloc (tok) mlota 12 konczy uderzaé, ramiona
szczek 30 powracajg do otwartego potozenia
wyjsciowego i przeno$nik 2 podnosi sie do gér-
nego polozenia. Zawory elektromagnetyczne 61,
63 i 65 sg znowu otwarte i zaréwki sygnalizacyj-
ne 97 i 98 zapalaja sie. :

W przypadku umy$lnego wychylenia ramienia
20 i spowodowanego przez to wlgczenia pierw-
szego okresu przebiegu pracy, mimo ze nie przy-
gotowana bylaby kostka 31 miedzy seczekaml
30, szczeki wykonuja wiekszy skok tak, Ze uru-
chomiony zostaje przelacznik 86 przez drazek
45, ktérego styk przerywa doplyw pradu do na-
stepujacego obwodu: zrédlo prgdu 87 — prze-
1gcznik 84 i 86 — wylgcznik 88 — przekaZnik 91
— kondensator 92 — styk 90 — przekaznik 95 —
zrédto 87, przez co wylgczone zostajg oba prze-
kazniki i maszyna do lupania przestawiona zo-
staje do stanu spoczynkowego wyjSciowego, po-
niewaz przez wylgczenie przekazZnika 95 otwiera
si¢ styk 94 i zostaje zamkniety nastepujacy
obwdd pradu: Zrédlo pradu zmiennego 87 —
styk 94 — zawory elektromagnetyczne 61 i 63 —
Zzrédlo 87. Przez to zostaje zamkniety obwod
pradu zaworéw elektromagnetycznych 62 i 64.

Zastrzezenia patentowe .

1. Urzadzenie do lupania kamienia zwlaszcza
kamienia brukowego z nozem stalym i ru-
chomym do lupania, znamienne tym, ze ja-
ko maszyna do lupania zastosowany zostaje
zwykly pneumatyczny miot, ktéry posiada
po obu stronath umocowane szZczeki {30) do
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trzymoania: kantienia nad:statym nozem do
lupamia:(4), dWwe: ramiona zaklinowane na
walach:(37,: 38) réwnoleglych- do.ostrzy no-
zy (4, 19,1 osadzomych :w lozyskach (39, 41)
" i:ktéverumocewane: sa.: do. delmej = pokrywy
-cylindta.roboczego mieta-(1), przy czym jed-
necloofce:swakdwx(37; 38)-posiadaja .ramiona,
kidwepoleeeonesa:z trzonami. tlokdw: cylin.
dréw i ppeumatyeznyeh. (29) umieszczonyeh
po.:obuacstronach i cylindra . roboczegw. miota
(1)y.a-drugie -koace-waldw-(37, 38) posiadajy
zbiegajaee -sig-ramiona krzyzujace sig: na
koficagh,..w rwycigciachkiéryeh znajduja.sie
kamienie §lizgowe(48),, ktére . polgezone sg
przee- czop (44) z: drgzkiem :(46) - przesuwal-
nym:prostopadie; ktdrego wolny koniec po-
siada- tapke: do - uruchamiania: elektryoznego

preelacznike -(88), ktéry w.razie uruchomie- -

nia :przerywa . obwéd. pradua. przekainikéw
sterujgeych zawory- sterujgce - (61 . do -63).

© 2¥ Urradeenie: do lupania. kamienia wedlug

zastrz..1, znamienne tym; ze. cylindry: pneu-
matyozne: (29)° uruchamiajgce szezeki (30)
posiaddjse:otwory - wylotowe we$ciamach™ cy+
lihdra ow takiej odleglddci od-den cylindréw,
ze w koncowym polozeniu. tloka w- cylin-
deachi (29) tworzg:.sig podusslki : powietrzne.

3 UrradZenie 'do lupania kamieniar wedlug

zastrz. 1; 2, znarmieane-tym; e kloc (ttok)
(125 ‘mléta (1) zawieszony jestza posredmic-
twem-drazka (15) na tloku (16) cylindra ha-
mulcowego (17); przy czym obie strony cy-
lindra ‘hamulcowego (17) ‘polgezone s ze ‘so-
ba kanalemr obiegowym - (18); ktéry ma- uj-
§cieod-dna cylindra (17) w takiej odlegtosci,
e powstaje poduszka powmttma w doinym
poiozentu tloka.

4. Urzadzeme do lupania kamienia wedtug

zastrz. 1'— 3,.znamienne tym, ze posiada su-
waki sterujgce (13, 14) miota (1) uruchamia-
ne ramionami polgczonymi drazkiem (32),
a jedno ramie sprzezone jest z tlokiem cy-
lindra.pneumatycznego (34).

5. Urzadzenie do Ilupania kamienia wedlug

zastrz. 1 — 4, znamienne tym, ze przenosni-
ki (2, 2a) dla dostawy i odstawy, kamienia
posiadajg trzy tasmy, z ktérych $rodkowa
dochodzi-tylko de nozy’do’tupania (4;:19),~do
ktbryeh kamiery jest: doprowadzany; podczas
gdyvboczne tasmy prrebiegajq . wzdiuz bo-
kéw stalege noza (#:a caly przenos$nik jest
wychyity ololo osi: napedowej -(6§: przeno-
Snikep przy-~czym: jego. keaiec & sgsiadujacy

z:noamiido tupania:(4;::19) spoczywa na: ¢y~
lindeze pneamatycznym: (60), ktéry posiada
trzon:tlokowy ummocowany wahliwie 4o pod-
stawy maszyny;: oraz: ze: pod. wychylnym
koncem: przenofnika znajdujg:sie:dwa relek~
ttycone: wylgezmiki- (83, 85), z ktérych:jeden
przelgcenik«(83) :umrieszczony jest w obwo-
dzie. pradu: zaworu elektromagnetycznego
(65), uruchamiajgcego cylindryczne suwaki
sterujace (13, '14) . mlofa. pneumatycznego (1)
a drugi. przelacznik-(85), w obwodzie. pradu
cewki. silnika nape(ha.mcego (5) transporte-
ra:(2).

Ufzadzenie do Mipania“ kamienia: wedbag
zastfz. 1 — 5, znamienne tym, ze-posiada ma
koncu przenosnika (2) obracajace sie ramio-
na (20), ktére zaklinowane sa na wale (21)
przechodzacym przez pomest przenosnika (2)
i wal ‘ten posiada' dwa przelgozniki rteciowe
(26, 27), z ktérych jeden (27) zlaczoay jest
réwnolegle z przeldeznikiem (85)  umiesz-
czonym pod koncem przenosSnika (2) poru-
szajacym sig do géry. i na dét i steruje da-
plyw pradu do cewki silnika elektrycznego
(5) dla napedu transportera, a drug:i prze-
Hecznik (26) wiljczony jest do obwodu pradu
przekazZznik6w (91, 95), ktére regulujg do-
pltyw pradu do zaworéweléktromagmnetycz-
nych zaworéw (62, 64) dla wypuszczania
spretomego -powietrza z-cylindra: (66 pod-
pierajacego transporter (2)'i doplyw sprego-
nego powietyza do cylindrow (29) dia.uru-
chamiania szezek (301

. Urzadzenie do.. lupania kamienia. wedlug

zastrz. 1 — -6, znamienne tym, Ze naprzeciw
czola. statega :noéa .do lupania.(4) umoccowa-
na.jestobrotowo.. na. podstawie.. mlota. (1)
dwuramienna .widetkowata dawignia .{24; 25),
ktéra . widetkowatym . keficem . obejmuye. néz
do lupania (4) i naprzeciw. koica drugiego

. ramienia :zalozeny jest .przetgcznik (84). kto-

- G

ry ‘wlaczony jest-do..obwodu.pradu.przekaz-
nikéw- (91, .95).. sterujacych.doptyw pradu.do’
cewek - zaworow. elektromagnetycznych. (6!
do .65).

¥ Urzaddenie - do. lupania- kamienia. wedlug

zastrz: 1 — 7, znamienne tym; Ze posiada po
obu bokach stalego - noza dé lupania . (4):ply-
ty zderzakowe: (50) stanowigce -zderzaki dla
polupanege:i. zwelnionego. kamienia, oraz
ubosne: listwy: (48) ' z. kraikaminabiegowymi
(49) umiejgcowione: paomigdzy. piytanyi.zde-



‘tzakewymi, : a kofeami sasiednich przeno-
-$nikéw (2a, 2b).

9. Urzadzenie do tupania kamienia wediug
zastrz. 1 — §, znamienne tym, ze na poczat-
ku przenosSnikéw odstawiajgcych kamien
(2a, 2b) znajduja sie przechylne kciuki (52),
ktére uruchamiane sg przez cylinder pneu-
matyczny (55).

10. Urzadzenie do lupania kamienia wedlug

zastrz. 1 — 9, znamienne tym, ze przewé6d

A @ oA )
e

N A1

powietrzny, ktéry prowadzi od zawordw (63,
64) sprezone powietrze z cylindra podpiera-
jacego koniec przeno$nika (2) posiada nasta-
wialne urzadzenie diawigce (80) wstawione
miedzy tym cylindrem (60) i odnoSnymi za-
worami (63, 64).

Bohuslav Kubalek
Zastepca: mgr Jozef Kaminski,
rzecznik patentowy
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Ark. 1

Do opisu patentowego nr 43140
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Do opisu patentowegc nr 43140
Ark, 2
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Do opisu patentowego nr 43140
Ark. 3
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