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Vyndlez se tykd za¥izeni pro ovldddni zatahovacfho zdmku okrouhlého pletacfho stroje
pro vyrobu punochového apod. zboZi obsahujic{ servomotor resp. krokovy motor.

Jsou zndmy okrouhlé pletaci stroje, kde jsou zatahovaci zdmky, resp. hustotové zamky
upevn&ny na kluzdtku posuvné uloZeném rovnobé&Zné s osou jehelnfiho vdlce. Zmé&na axidlni
polohy zatahovacfho zdmku se provddi kinematickym p¥evodem od mechanického ovlddaciho zaffzen{,
nap¥. rozkazovaciho bubnu a u nejnovéjfich stroji pak od krokového motoru &i servomotoru,
ktery je ¥izen ¥idicim mikropo&italem stroje jak je zndmo z AO 200 078.

Toto za¥ifzeni v3ak ¥Ye¥f ovliddani zatahovacich zdmk& pouze v souvislosti se zménou
hustoty. P¥i pleteni n&ktergch druhl punochového zboZi je vSak t¥eba tyto zdmky posouvat
i radidln& a p¥emistit je mimo 2z&b&r s kolénky jehel.

Okolem vyndlezu je vyYefit jednoduchym zpisobem ovl&dani zatahovacfch zdmkl axidlné&
i radidlng, a to zejména v souvislosti s ovldddnim od krokového apod. motoru.

Podstata vyndlezu spodfivd v tom, %e nosi& zatahovaciho z4mku je uspof¥dddm jako spojovaci
&len vahadel kloubového mechanismu, z nichZ jedno je kinematicky spojeno s ovlddacim prost¥ed-
kem ¥{diciho za¥izeni stroje.

Vyhodou vyndlezu je ta skutelnost, e lze jednim ovlddacim prost¥edkem ovladat jak
hustotovy rozsah zatahovaciho zémku, tak i jeho odsunuti mimo pisobnost kolének jehel.
Timto Yefenim se zjednodudf celé ovl&d&n{ zdmku, p¥idemZ s vfhodou lze pouZit krokového

apod. motoru ¥izeného mikropoditalem stroje.

za¥f{zen{ podle vyndlezu je v p¥fkladném provedeni zndzornéno na vykrese. Znémy okrouhly
pletac! stroj pro vyrobu ponoZkového apod. zboff je opat¥en jehelnim védlcem 1, v jeho#
podélnych drdZkéch 2 jsou uloZeny jehly 3 a pod nimi dal$i zndmé nezndzornéné platiny.
Pro zatahovdni o&ek je v kaZdém pletacim systému uspoi¥&dan zatahovac{ zamek 4 a p¥isludny
protizdmek 4°. Zatahovaci zdmek 4 prost¥ednictvim Zroubu 5 a protizdmek 4~ prostfednictvim
dal&fho nezndzorndného Zroubu jsou p¥ipevnény na nosil 6. Nosi¢ & je uloZen otolné na &epech
77, 8~ vahadel 7, 8, kterd jsou svymi dalSimi Cepy 9 a 10 kyvn& uchycena ve stojénku 11.
vahadla 7, 8 a nosil 6 jako jejich spojovaci &len, tak tvof¥i &tyfkloubovy mechanismus.
vVahadlo 7 je provedeno jako dvojzvratnd pdka, na jejimZ druhém rameni je uchyceno téhlo
12. Druhy konec téhla 12 je uchycen k pdce 13 upevn&né na h¥fdeli 14 krokového motoru 14.
Misto krokového motoru miZe byt pouZit servomotor obsahujfef asynchronni elektromotor apod.
Krokovy motor 14 je elektrickym vedenim 15 spojen s Efdicim mikropo&italem 16 stroje. Krokovy
motor 14 je pevn& uspofddan na stojdnku 11, ktery je pomoci{ Sroubd 17 p¥ipevnén na p¥irubu
17 stroje.

Funkce vy%e popsaného zaPfzeni je ndsledujici. P¥i provozu stroje krokovy motor 14
podle poveld ¥fdicfho mikropo&itate 16 stroje otd&{i pdkou 13. Prostfednictvim tdhla 12
a vahadla 7 se tento pohyb p¥end%i na nosi& 6 a tim na zatahovaci zdmek 4, resp. protizdmek
47, vzhledem k tomu, %e nosi¢ 6 je &&sti kloubového mechanismu, pohybuje se kaZdy jeho,
tedy i ka%dy bod zatahovaciho zdmku 4 a protizémku 4~ po oblouku kruZnice o polomé&ru R,
ktery odpovid4d vzdAdlenosti os Sepl 7°, 10, resp. 87, 9. Nap¥. pro bod K zatahovaciho zdmku
4 je to oblouk k. Poloha bodu K odpovid4d nejni%8f{ axi&ln{ poloze zatahovaciho zdmku 4, &CemuZ
odpoviaé i postaveni pdky 13 charakterizované bodem P této pdky 13. Otddenim pdky 13 se
jeji bod P pohybuje po oblouku p a tudf{Z bod K po oblouku k. A% do bodu P na oblouku
p, resp. do bodu K~ na oblouku k, se zatahovaci{ zdmek 4 pohybuje vi&i kolénk&m jehel 3 tak,
%e vlastn® nastavuje hloubku zdtahu jehel 3, resp. hustotu pleteniny, nebot zde je ve styku
s kolénky jehel 3. P¥i dal¥im pohybu pdky 13 po oblouku p a%? za bod P~, napf. p¥i poloze
v bod& P se octne bod-K v poloze K'~, vyjde zatahovaci zdmek 4 ze styku s kolénky jehelg
3, tedy se radidlné& odsune od jehelniho védlce do nepracovn{ polohy. P¥i vysouvdn{ do mimo-
pracovni polohy a naopak, spolupracuje zatahovaci 2zdmek 4 zndmym zplisobem s dlouhymi a
krdtkymi kolénky jehel 3. Velikost polom&ru R je zvolena tak, aby radidlni posouvdni zémkové
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drdhy k jehelnfimu vdlci 1 v dobé, kdy bod K operuje v prostoru oblouku k mezi body X a
K, bylo vzhledem k axidlni sloZce pohybu nepodstatné.

V rémci vyndlezu mohou byt provedeny rtzné tpravy. Napf. pro stroj s mechanickym ¥idi-
cim za¥izenim je krokovy motor, resp. servomotor coby ovléddaci prost¥edek ¥idiciho za¥fzeni
nahrazen vackou na povrchu rozkazovaciho bubnu, od které je mechanicky kinematicky p¥evod

napojen na vahadlo 7.

PREDMET VYNALEZU

1. Zafizeni pro ovlddan{ zatahovaciho zdmku okrouhlého pletacfho stroje pro vyrobu
punc¢ochového apod. zboZi obsahujici servomotor, resp. krokovy motor, vyzna&ujici se tim,
e nosi¢ (6) zatahovaciho zdmku (4) je uspofddén jako spojovaci &len vahadel (7, 8) kloubové-
ho mechanismu, z nichZ jedno je kinematicky spojeno s ovlddacim prost¥edkem ¥fdiciho za¥izeni

stroje.
2. zatrizeni podle bodu 1, vyznalujici se tim, Ze jedno vahadlo (7) je prodlouZeno
a k tomuto konci je uchyceno téhlo (12), jehoZ druhy konec je uchycen k pace (13) pevné

uloZené na h¥ideli (14) servomotoru, resp. krokového motoru (14).

3. zafizeni podle bodu 1 a 2, vyznadujfci se tim, Ze ob& vahadla (7, 8) jsou ulo¥ena
na stojénku (11) na p¥irub& (17) stroje.

1 vykres
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