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Kokilarka do odlewania metali

Dziedzina techniki. Przedmiotem wynalazku jest kokilarka przeznaczona do odlewania w kokilach metalo=
wych odlewdw z r6znych metali.

Stan techniki. Znane dotychczas z literatury na przyktad: ksigzka Ernst Brihler ,,Leichmetall und
Schwermetall” oraz katalogu firmy Voisein, kokilarki posiadaja napgd zwierania kokili za pomoca sitownika
hydraulicznego potaczonego z hydrauliczng stacjq zasilajacg $redniego cisnienia z zastosowaniem dodatkowej
pompy wysokocisnieniowej. Kokilarki starego typu obecnie juz nie produkowane posiadajq przewaznie mechani-
czne zwieranie kokili typu kolanowego, lub typu pneumatycznego.

Istota wynalazku. Kokilarka do odlewania metali wedtug wynalazku posiada naped elektryczny. Zwierania
kokili dokonuje sie za pomoca silnika elektrycznego, napedzajacego $rubg pociagowa 2 nakretka tarciowg lub
beztarciowa poprzez przektadnie zebats, ktéra posiada obudowe napedu, podzielong na dwie czgsci. Przednia
czg$¢ obudowy napedu potaczona jest ztylng czeécia obudowy poprzez element sprezysty dwustronnego
dziatania tak, Ze w chwili zwarcia si¢ obydwéich potéwek kokili nastepuje ugigcie elementu sprezystego,
proporcjonalnie do sity zwierania, wynikajace z momentu obrotowego silnika napedowego. Nakretka sSruby
pociggowej ma ksztatt ttoczyska, potaczonego poprzez jarzmo isworzeri z ruchomg ptyty zwierajacy. Tylna
cze$¢é obudowy napedu zaopatrzona jest w dwa czujniki elektromechaniczne, regulowane srubami mikrometrycz-
nymi, przy czym po osiggnieciu odpowiedniej sity zwierajacej kokili jeden z czujnikéw wytacza silnik napgdowy,
a nastepnie wtacza uktad hamujacy elektryczny lub hamulec elektromechaniczny. Oba czujniki elektromecha-
niczne sg ze sobg potaczone szeregowo tak, e w wypadku nie zadziatania jednego z czujnikdw funkcje jego
przejmuje drugi czujnik. Kokilarka do odlewania metali, z bardzo doktadng regulacja sity zwierania, posiada
korpus sprzegta potaczony z czopem przesuwno=obrotowym przedniej czg$ci obudowy poprzez czujnik tensome-
tryczny. Czujnik tensometryczny po osiggnigciu 2adanej sity zwierania wytacza naped silnika elektrycznego
i jeanoczeﬁnie wiacza hamulec elektromechaniczny lub elektryczny uktad hamujacy.

Objagnienie figur rysunkéw. Przedmiot wynalazku jest przedstawiony na rysunku, na ktérym-fig. 1
przedstawia widok kokilarki z boku, fig. 2 przedstawia widok kokilarki w kierunku strzatki ,,W" na fig. 1, fig. 3
przedstawia przekréj kokilarki wzdtuz linii A—A na fig. 2, fig. 4 przedstawia przekréj kokilarki wzdtuz linii A—A
na fig. 2 z regulacjq bardzo doktadna sity zwierania.
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Przyktad realizacji wynalazku. Kokilarka do metali posiada ruchoma ptyte zwierajaca 1 przesuwajacy sie

W prowadnicach 2, przymocowanych do korpusu kokilarki 3 poprzez ptyty oporowe 4 i 6. Ruchoma ptyta

oporowa 1 napedzana jest od silnika elektrycznego 6 poprzez przektadnie sktadajgca sie z k6t zebatych 7 i 8,
umocowanych w obudowie napedu 9. Chudowa napedu 9 podzielona jest na cze$é przednig obudowy 9a i czeéé
tyina obudowy 9b. W kole zgbatym 8 zaklinowana jest beztarciowa lub tarciowa sruba pociaggowa 10, na ktérej
przesuwa sie nakretka 11, potaczona z ttoczyskiem ruchomym 12, prowadzonym w czesci przedniej obudowy
napedu 9a. Obudowa napedu 9 uszczelniona jest wzgledem ttoczyska 12 uszczelkami 13. Ttoczysko 12 posiada
jarzmo 14, 1aczace je za pomoca sworznia 15 z ptyta ruchoma zwierajaca 1. Tylnia czeéé obudowy napedu 9b
zaopatrzona jest w czop przesuwno-obrotowy 16. Czop przssuwno-obrotowy 16 zatozyskowany jest w korpusie
17 sprzegta iopiera sie¢ o czujnik tensometryczny 18 lub tez bezposrednio o korpus 17. Korpus 17 sprzegia

~ potaczony jest poprzez sworzeri 19 w elemencie sprezystym dwustronnie dziatajacym 20. Druga strona elementu
. sprezystago dwustronnie dziatajacego 20 zamocowana jest w uchwycie 21. W uchwycie 21 zamocowane sg

-

przesuwnie za pomocg $ruby mikrometrycznej 22 czujnik elektromechaniczny 23 i czujnik elektromechaniczny
awaryjny 24, zamocowany réwniez przesuwnie za pomocg $ruby mikrometrycznej 25. Uchwyt 21 zamocowany
jest of p’{yf‘ib oporowej b.

Uderzenia od momentu rozruchowego i hamujacego silnika 6 t’rumlone sg za pomoca elementéw
sprezystych 26 poprzez palce 27 potaczone z korpusem 17. Elementy sprezyste 26 osadzone sg w tylnej czesci
obudowy napedu 9b. Silrik 6 hamowany jest za pomoca hamulca elektromechanicznego 28, dziatajacego na wat
silnika fub tez na przyktad za pomoca uktadu elektrycznego. Silnik elektryczny 6, po uruchomieniu zwierania
kokili, napedza poprzez przektadnie, sktadajacy sie z kot zebatych 7 i 8, srube pociagowq 10, ktdrej obro6t
rowoduje przesuniecie nakretzi 11 wraz z potaczonym z nig ttoczyskiem 12, ktore poprzez jarzmo 14 i sworzen
15 powocduje przesuniecie ruchomej pltyty zwierajacej 1 wraz z przymocowana do niej potdwka kokili
w kierunku drugiej potéwki kokili, zarnocowanej do ptyty oporowej 4. Po zetknieciu sie obydwdch potdwek
kokili pracujacy dotychczas na bardzc matym obcigzeniu silnik elektryczny rozpoczyna zwigkszenie swego
momentu obrotowego, zuzywajacego sie obecnie na uginanie elementu sprezystego dwustronnego 20 az do chwili
osiagniecia zadanej sity zwierania kokili, to jest do chwili ugiecia elementu odpowiadajacemu tej sile. Z chwilg
osiggnigcia zadanej wielkosci sity, czujnik tensometryczny 18 lub tez czujnik elektromechaniczny 23 wytacza
napiecie zasilajace silnik, rownoczesnie uruchamiajac hamulec elektromechaniczny 28 lub elektryczny uktad
hamujgcy. Po zatrzymaniu i zahamowaniu silnika przez zadany czas, kokila pozostaje zwarta, nastepuje zalanie
kokili ptynnym metalem, a nastepnie po uptywie Zgdanego czasu, to jest po zakrzepnieciu metalu w kokili,
nastepuje odl.amowanie hamulca elektromechanicznego lub elektrycznego uktadu hamujacego i wtaczenie biegu
silnika elektrycznego w strone przeciwng i nastgpuje wciagnigcie tfoczyska 12 i rozwarcie kokili. Zatrzymaniem
biegu silnika w kierunku rozwierania steruje, nieuwidoczniony na rysunku czujnik elektromechaniczny. Awaryjny
czujnik elektromechaniczny 24 dziata w wypadku nie zadziarania czujnika tensometrycznego 18 lub elektrome-
chanicznego czujnika 22. Site zwierania mozna regulowaé w spos6b ptyriny od zero do maksimum, odpowiadaja-
cemu maksymalnemu momentowi silnika 6 za pomocy uktadu elektrycznego, przy zastoscwaniu czujnika
tensometrycznego 18 lub tez za pomoca $ruby mikrometrycznej 22 w wypadku zastosowania czujnika
elektromechanicznego 23. Potozenie awaryjnego czujnika elektromechanicznego 24 reguluje si¢ za pomocg $ruby
mikrometrycznej 25.

ZastrzeZzenia patentowe

1. Kokilarka do odlewania metali z napedem elektrycznym zwierania kokili za pomoca silnika elektryczne-
go napedzajacego srube. pociagowa z nakretka tarciowa lub beztarciowa poprzez przektadnig zgbata, zna-
mienna tym, %e posiada obudowe napgdu (9) podzielong na dwie czesci, przy czym obudowa przednia (9a)
jest potaczona z obudowa tying (9b) poprzez element spreZysty dwustronnego dziatania. (20) tak, 2e w chwili
zwarcia sie obydwoch potéwek koki'i nastepuje ugigcie elementu spreystego prcporclonalnle do sity zwierania
wynikajacej z momentu obrotowego silnika napgdowego (6).

2. Kokilarka wedtug zastrz. 1, znamienna tym, Ze nakretka $ruby pociggowej (10) ma ksztatt
ttoczyska potaczonego poprzez jarzmo (14) i sworzeri (15) z ruchomg ptyta zwierajgca {1).

3. Kokilarka wedtug zastiz. 2, znamienna tym, Ze obudowa tylna (9b) zaopatrzona jest w czujnik
elektromechaniczny (23) regulowany §rubgq mikrometryczna (22) oraz czujnik (24) regulowany $rubg mikrome-

tryczng (25) przy czym po osiagnigciu odpowiedniej sity zwierajacej kokili czujnik elektromechaniczny (23)

wytgcza silnik napgdowy (6), a nastgpnie wtacza uktad hamujacy elektryczny lub hamulec elektromechaniczny
(28), czujniki elektromechaniczne (23 i 24) potaczone sq ze sobg szeregowo tak, e w wypadku nie zadzla#ama
czujnika (23) funkcje jego przejmuje czujnik (24).

——
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4. Kokilarka wedtug zastrz. 1, znamienna tym, Ze korpus (17) sprzegta potaczony jest z czopem
przesuwno-obrotowym (16) przedniej czeéci obudowy (9a) poprzez czujnik tensometryczny (18), przy czym
czujnik tensometryczny (18) po osiagnigciu zadanej sity zwierania wytacza naped silnika elektrycznego (6)
i jednocze$nie wtacza hamulec elektromechaniczny (28) lub elektryczny ukiad hamujacy.
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