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Wynalazek dotyczy mechanizmu zaciskania szczek
chwytnych kleszczy kowalskich i lekkich manipu-
latoréw kuziennych z wlasnym zrédiem energii.

Dotychczas do manipulowania i transportu wy-
rob6w kuziennych stosuje sie z reguly reczne klesz-
cze kowalskie za pomocg ktérych, wykonuje sig
wszystkie czynno$ci z duzym wysitkiem fizycznym.

Stosowane sg réwniez Kkleszcze mechaniczne zao-
patrzone w Srubowe mechanizmy zaciskania szczek,
napedzane recznie przy uzyciu korby. Czas zacis-
kania tych urzadzen jest do$§¢ ditugi, a powstajgcy
na korbie moment obrotowy utrudnia ustalenie
urzgdzenia podczas chwytania lub zwalniania ma-
terialu. Przytoczone niedogodnos$ci zawezajg zakres
stosowania $rubowych mechanizméw zaciskania do
operacji nie wymagajacych precyzyjnego manipu-
lowania lub szybkiego chwytania i zwalniania.

Inne znane mechanizmy do zaciskania szczek
chwytnych z napedem pneumatycznym lub hydrau-
liczhym wymagaja korzystania z obcego Zré6dia
energii, doprowadzanej do odbiornikéw za pomocg
przewodéw stalych 1ub gietkich. Przewody te w
znacznym stopniu ograniczajg swobode ruchu urzg-
dzenia manipulacyjnego, zmniejszajg pole widzenia
oraz stwarzajg niebezpieczenstwo dla obstugi w
przypadku ich uszkodzenia. Ponadto urzadzenia
zasilane z obcego Zrédia energii wymagajg stoso-
wania ukiad6éw zdalnego sterowania, ktére znacznie
komplikujg i podrazaja konstrukcje.
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Celem wynalazku jest opracowanie mechanizmu
zaciskania szczek «chwytnych, nie posiadajgcego
wyzej wspomnianych wad, przez zastosowanie
wtasnego zr6dia zasilania z recznym napedem, przy
zapewnieniu wzrostu wydajno$ci oraz znacznym po-
prawieniu bezpieczenstwa i higieny pracy. Istota
wynalazku polega na tym, ze do mechanizmu za-
ciskania szczek chwytnych zastosowano urzgdzenie
sprezynowo-hydrauliczne napedzane pompks dwu-
ttokowa, reczng poprzez dzwignie sterowe urzgdze-
nia manipulacyjnego. Uklad taki nie wymaga ko- .
rzystania z obcych zrédel energii i zwigzanego z
tym stosowania przewodéw jg doprowadzajacych.
Urzadzenie manipulacyjne jest bardzo operatywne
i moze byé stosowane w dowolnym miejscu, nie-
zaleznie od umiejscowienia Zrédla energii. Innymi
cechami mechanizmu wedlug wynalazku s3: duza
szybko$§é zwierania szczek, mozliwo§é obrotu urzg-
dzenia chwytnego woko6t osi podiuznej n X 360°, bez
stosowania dodatkowych urzadzen przekazujgcych
hydrauliczny lub pneumatyczny czynnik roboczy z
czesci statej do obrotowej oraz duza zwarto$é kon-
strukeji umozliwiajaca montaz w jednym zespole.

Przykiadowe rozwigzanie urzadzenia uwidocznio-
ne jest na rysunku przedstawiajagcym jego schemat
ideowy. Urzgdzenie wedlug wynalazku sktada sie:
ze szczek 1 zamocowanych wahliwie do dZwigni 2,
glowicy chwytnej 3 polgczonej z korpusem mani-
pulatora 4, osadzonym obrotowo w zawieszeniu 5
popychacza 6 oraz draga tlokowego 7, sprezyny na-
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pinajaco-zwailniajacej 8 i tloka 9 umieszczonych w
cylindrze 10. Cylinder 10 osadzony jest jednym
konicem w bloku 11, w ktérym znajdujg sie zawory
zwrotne 12 i 13, zaw6br sterowniczy 14, regulowa-
ny zawér przelewowy 15, pompka 16, ktérej ttoczki
17 i 18 polgczone sg wahliwie poprzez ttoczyska 19
i 20 z recznymj dZwigniami sterowniczymi 21. Do
bloku 11 zamocowany jest zbiornik 22, ktéry wy-
posazony jest w przew6d ssgcy 23 z obcigznikiem
24, przew6d odpowietrzajacy 25 z plywakiem 26
oraz korek 27.

Dzialanie mechanizmu zaciskania szczek chwyt-
nych wedlug wynalazku jest opisane ponizej.

Rozwieranie szczek 1 manipulatora powodowane
jest przez obsluge, za pomocg diwigni sterowni-
czych recznych 21, przy ruchu ich ku Srodkowi.
Nastepuje - wéwczas przepompowanie czynnika ro-
boczego 22 przez zawory zwrotne 12 i 13 do ko-
mory roboczej cylindra 10. Wzrastajgce ci$nienie w
cylindrze przesuwa tlok 9 a wraz z nim tloczysko
7 i popychacz 6 do przodu, Sciskajgc réwnocze$nie
sprezyne 8. Diwignie 2 odsuwaja woOwiczas szczeki
1 od trzymanego przedmiotu. Nadmiar czynnika
roboczego przettaczanego do komory roboczej cylin-
dra odprowadzany jest do zbiornika 22 regulowa-
nym zaworem przelewowym 15.

Z uwagi na mozliwo§¢ obrotu urzadzenia chwyt-
nego woko6l osi podiuznej n X 360°, w zbiorniku 22
umieszczony jest przewdd ssacy 23 z obcigznikiem
24, zapewniajgcy ssanie czynnika roboczego w kaz-
dym polozeniu, jak réwniez utrzymanie w zbiorni-
ku 22 ci$nienia atmosferycznego poprzez przew6d
odpowietrzajgco-napowietrzajagcy 25 z ptywakiem

61293

10

15

20

25

30

4

26, utrzymujacym ten przew6d na poziomie zwier-
ciadla czynnika roboczego. Zwieranie szczek 1 ma
przedmiocie pcwodowane jest sprezyna napinajgco-
-zwalniajgca 8, ktéra po ustaniu nacisku czynnika
roboczego na tlok 9 rozpreza sie i przesuwa tlok
lgcznie z dragiem tlokowym 7 oraz popychaczem 6
do tylu. Nastepuje to po naci$nieciu przez obsluge
na przycisk zaworu sterowniczego 14 w wyniku
czego, czynnik roboczy wyplywa z cylindra 10 do
zbiornika 22.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm zaciskania szczek chwytnych klesz-
czy kowalskich i lekkich manipulatoréw kuzien-
nych, zawierajacy icylinder wraz z ttokiem i dra-
giem tlokowym, znamienny tym, ze jest zaopatrzo-
ny w hydrauliczng reczng pompke ssgco-ttoczaca
(16) osadzong w bloku (11), ktéry jednym koncem
potaczony jest z cylindrem (10) wraz z tlokiem (9)
i dragiem tlokowym (7), na ktérym osadzona jest
sprezyna napinajgco-zwalniajgca (8), a drugi ko-
niec bloku (11) wyposazony jest w zbiornik (22) z
czynnikiem roboczym, przy czym elementy te sta-
nowigce mechanizm zaciskania polgczone sg z kor-
pusem manipulatora (4), csadzonym obrotowo w za-
wieszeniu (5).

2. Mechanizm zaciskania wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tym, ze zbiornik (22) z czynnikiem robo-
czym wyposazony jest w przewdéd ssgcy (23), na
koncu ktérego osadzony jest obcigznik (24) oraz
przewéd napowietrzajaco-odpowietrzajacy (25) z
plywakiem (26), ktére tgcznie z korkiem (27) osa-
dzone sg w Sciankach zbiornika (22).
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