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Forellggende oppfinnelse angar en drlvanordnlng for elektrlske
bryteranordninger for inn- og utkobllng av hpyspent elektrlsk
energitilforsel.

De bevegelige kontakter for kraftig belastet.b:yéerutstyr biir
na for tiden sjelden sluttet eller &pnet ved hjelp av manuell
kraft alene. I konvensjonelt utstyr anvendes sdledes manuell
bevegelse av en hdndspak for a spenne to fjarsystemer,_nemlig

et &pningssystem for forskyvning av de bevegelige kontakter

ut av inngrep med de faste kontakter, samt et slutningssystem
for forskyvning av de bevegelige kontakter til inngrep med de
faste kontakter mot de kraftimpulser som frembringes ved slutning
av en kortslutnlngsstrwm. Ved kjente utf@relser arbeider det
kontaktsluttende fj®mrsystem i opposisjon med det kontaktapnende
fjarsystem, og de spennkrefter som lagres 1 det sluttende system
ma vere. tilstrekkelig sterke tll & spenne det kontaktapnende

fjarsystem og samtidig frembrlnge den n@dvendlgc kraft til a

bevirke slutning av de bevegelige kontakter mot nevnteykraft.

P& denne bakgrunn er det et formdl for fbreliggende oppfinhelse

a frembringé en drivanofdning hvori denne ulempe er overvunnet,

og som dessuten er robust og tilstrekkelig kompakt konstruksjon til
at drivanordningen kan monteres 1 en egen enhet for avtagbar

montering i bryterhuset.



137066

Oppfinnelsen gjelder sdledes en drivanordning for elektrisk
ryteranordning og som omfatter et utleserorgan, et kontakt-
sluttende fjersystem som fastholdes ved innbyrdes motsatte
ender av henholdsvis en feorste og en annen innbyrdes uavhengig
bevegelig holdeinnretning, et kontaktépnende fjersystem som
fastholdes ved innbyrdes motsatte ender av hanholdsvis en tredje
og en fjerde innbyrdes uavhenglig bevegelig holdeinnretning,
en svingbart opplagret forste vinkelarm hvis armgrener er
henholdsvis forbundet med nevnte forste og tredje holde-
innretning, et dreieorgan for & svinge nevnte forste vinkelarm
i en forste dreieretning for & frembringe bevegelse av de
tilsluttede holdeinnretninger i innbyrdes motsatte retninger med
det formdl & samtidig spenne de to fjmrsystemer, en forste
sperreinnretning anordnet for ved utlesning a utlese det spente
kontaktsluttende fjersystem, samt en annen sperreinnretning
anordnet for ved utlesning & utlese det spente kontaktépnende
fjmrsystem.

P& dette grunnlag av kjent teknikk har oppfinnelsens drivanordning
som smrtrekk at navate utleserorgan utgjeres av en forste

armgren pd& en annen vinkelarm som er opplagret koaksialt med

.0og svingbart i fcrhold til nevnte forste vinkelarm, mens en annen
armgren av den annen vinkelarm er svingbart forbundet med nevnte
annen holdeinnretning, idet nevnte forste sperreinnretning
befinner seg 1 inngrep med den annen vinkelarm i spent fjerstilling
for & hindre bevegelse 1 en forste, kontaktsluttende dreieretning
frembragt av bevegelse av den annen holdeinnretning ved utlesning
av det spente kontaktsluttende fjersystem, nevnte annen sperre-
innretning befinner seg i inngrep med den forste vinkelarm i

spent fjerstilling for & hindre bevegelse i en annen, kontakt-
dpnende dreieretning frembragt av bevegelse av den tredje
holdeinnrething ved utlesning av det spente kontaktapnende
fjersystem,og organer er anordnet for overfering av bavegelse

fra den forste vinkelarm til den annen vinkelarm i nevnte annen

dreieretning nar den annen sperreinnretning utleses.

Dette arrangement muliggjer spenning av det kontaktdpnende
fjersystem uten at det kontaktsluttende fjersystem belastes i

tilsvarende grad, séledes at dette sistnevnte fjarsystem bare
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behever & pdferes tilstrekkelig spennkraft til & bevirke slutning

av de bevegelige kontakter.

Det forhold at drivanordningens spennorganer og holdeinnretninger
ligger ved en og samme ende av fjersystemene, gjer det videre
mulig & oppnd@ nevnte robuste og kompakte konstruksjon som tillater
tilvirkning av drivanordmingen som egen enhet for avtagbar

montering 1 bryterhuset.

Hver av de nevnte fjersystemer omfatter fortrinnsvis et antall
parallelle trykkfjmrer som fastholdes mellom de respektive
holdeinnretninger, idet hver fj®r er utstyét med en stav som
leoper gjennom dens sentrale omrade og hver stav er festet til

en av de tilordnede holdeinnretninger samt er anordnet bevegelig

i forhold til den annen holdeinnretning.
Alternative systemer av spennfjzrer kan anvendes.

For & gi en bedre forst&else av oppfinnelsen, vil nd en spesiell
utforelse av oppfinnelsens drivanordning bli nzrmere beskrevet
under henvisning til de vedfoyde tegninger, hvorpa:

Fig. 1 er en sideprojeksjon av en bryteranordning utstyrt med
drivanordnihg»i henhold til oppfinnelsen samt vist med fjer-

systemene sbent»og épné kontakter;

Fig. 2 viser bryteranordningen i fig. 1 med sluttéde kontakter

etter utlesning av drivanordningens kontaktsluttende fjmrer;

Fig. 3 viser bryteranordningen i fig. 1 med apne kontakter etter

utlesning av de kontaktdpnende fjzrer;

Fig. 4 viser en planskisse av bryteranordningen og dens driv-

anordning, og

Fig. 5 er en perspektivskisse av en del av bryteranordningen

fjernet fra sitt hylster.
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Som vist pad tegningene, er bryteranordningen med sin drivanordning
innesluttet i et hylster 1 med et avtagbart lokk 2 festet ved
hjelp av bolter, som f.eks. 3, til hylsteret. Festet innvendig

i hylsteret er det anordnet et ovre sett av tre faste kontakter,
som f.eks. 4 anbragt pd samme horisontale linje samt et nedre

sett pd tre faste kontakter, slik som 5, ogsd anordnet pa

linje horisontalt. Ved basis av hylsteret 1 er det anordnet

et antall innbyrdes adskilte stotteblokker 6. En stetteopptager

7, som utgjeres av ekspandert skumgummi med lukkede celler

eller plastmaterial, kan ogsd vere anordnet i bunnen av hylsteret.
En uttagbar ramme 8 med sidestykker.B8a og et tverrstykke 8b passer
inn i hylsteret 1 og'understattes ved bunnen av_hylsteret ved
hjelp av en aksel 9 som stdr i inngrep.med stetteblokkene 6

og fastholdes videre av plater 10 i samarbeide med srer 11 ved
hylsterets gvre og fremre hjerner, idet nevate plater og erer
sammenholdes av.muttere pa gjengede tapper 12, som-er fort

gjennom hull 12a i platene 10.

Den uttagbare'rammé'bmrer de bevegelige kontakter sammen med

deres styresystem, slik det vil bli .beskrevet i det folgende.

Den angitte montering av denne mekanisme pé’envuttagbar ramme,
gjor at hele mekanismen letf loftes utAav:huéet 1 for vedlikeholds~

arbeide,ellér utskiftning. av deler.

Akslén 9 kan dreies i blokkene 6 0g 1 de nedre ender av side-
stykkene B8a, festet til akslen .ved hjelp av plater 9a, er det
~anordnet et antall par av isolerende armer 13, som barer
bevegelige konfaktsammenstillinger 14 for inngrep med faste
kontakter 4 og 5. Hver bevegelig kontaktsammenstilling 14 -
omfatter fortrinnsvis hovedkontakter og ekstra lysbuekontakter av
kjent konstruksjon. Armene 13 kan svinges sammen med akslen 9 for
forskyvning av de bevegelige kontakter mellom apen stilling, som
er vist 1 fig. 1, og sluttet stilling, som er vist i fig. 2, og
hvori de bevegelige kontakter star i ihngrep'med de faste kontakter.
Armene 13 er ved sine ovre ender innbyrdes forbundet wved hjelp

av et tverrstykke 15, hvortil det er festet to parallelle armer

17 for svingende bevegelse om en akse 15. De to armer 17 er videre,

dreibart om en akse 18, tilsluttet den ene ende av hver sin vektarm
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19, som 1 sin tur er festet til kraver. 20, opplagret for dreining
utenpd en aksel 21, som i sin tur er dreibart montert-pé rammen 8.
De andre ender. av vektarmene 19 er, svingbart om en akse 22,
tilsluttet en stav 23 som bzrer et antall holdeblokker 24 i
innbyrdes avstand, idet staven 23 ogsd er forbundet med kravenv

20 ved hjelp av en ytterligere arm 24a. Hver av holdeblokkene

24 er utstyrt med en utstikkende stang 25, som er anordnet
glidbart gjennom hull i en holdestav 26. Hver av stengene 25 er
fort gjennomAdet sentrale omrade av en-trykkfjar 27. Trykkf jzrene
27 dannér tilsammen et kontaktsluttende fjersystem, idet hver

fjer fastholdes ved sin ene ende ved hjelp av en forste holde-
innretning i form av holdestaven 26, og i sin annen ende ved hjelp

av en annen holdeinnretningvi form av holdeblokkene 24.

Holdestaven 26 er, dreibart om akse 28, festet til to parallelle
armer 29, som er SVlngbart anordnet om aksen 30 gjehnom barere

31 festet til rammen 8. Likeledes svingbart anordnet pa holdestaven
26 om aksen 28, er det anordnet to parallelle armer 32, som ved
sine andre ender er dreibart anordnet om aksen 33 pé en gren av
hver sin veivarm eller vinkelarm 34. Hver av de to vebarmer 34

er festet til kraver 35 som omsluttér'akslen 21 for dreining

sammen med denne. De andre grener av de v1nkelformede veivarmear

34 er pafzwt holdeblokkene 36 anordnet sv1ngbart om en akse 37.
Hver holdeblokk 36 er forsynt med en stang 38 som stlkker ut fra
blokken og er glldbart anordnet gJennom hull 1 en holdebrakett

38a festet til rammen 8. Rundt hver stang 38 er dét anordnet en
trykkf jer 39, og de to fjerer 39 danner tilsammen et kontaktdpnende
fiersystem, som ved sin ene ende fastﬁoldes av en tredje
holdeinnrétning med holdeblokkene 36,mens hver fjers annen ende

fastholdes av en fjerde holdeinnretning med holdebraketten 38a.

Denne mekanisme er i fig. 1 vist med begge fjersystemer 1 spent
stilling, idet et forste og et annet lésestavarrangementAeE
anordnet for & holde systemene i denne stilling. Det forste lése—
stavarrangement er utfeort for & holde holdeblokkene 24 i den
stilling som er vist i fig. 1. Dette Iésesystem omfatter to
identiske gyepinneanordninger, som hver omfatter en arm 40
svingbart anordnet pa vektarmen 19 om en akse 41 samt en arm 42

som ved sin ene ende er svingbart anordnet p& armen 40 om en akse
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43, mens denne arms annen ende er festet til akslen 44, som er
dreibart montert i rammen 8. I den viste lé&ste stilling befinner
dreieaksene 41 og 43 samt aksen for akslen 44 seg i en "over senter'-
stilling som hindrer vektarmen 19 fra & dreies om aksen for

akslen 21. Dette lasesystem holder sdledes holdeblokkene 24 i den

viste stilling.

Det annet lésesystem har som oppgave & holde de vinkelformede
veivarmer 34 i den stilling som er vist i fig. 1, og sdledes ogsd

4 holde holdestangen 26 og holdeblokkene 36 for henhv. det
kontaktsluttende og det kontaktdpnande fjmrsystem i de viste
stillinger. Dette lasearrangement omfatter en utstikker 45 som
rager ut fra en av velvarmene 34 0g har en flate 46 som kan tre

i inngrep med en rulletapp 47 dreibart montert pd en ytterligere
vinkelformet arm 48, som i sin tur er dreibart montert om en

akse 49 pa rammen 8. Den andre gren av denne vektarm er forsynt

med en anslagsfot 50 som .ligger direkte under et pavirkningselement

51 som rager ut gjennom lokket 2.

Virkemiten for bryteranordningen vil na bli beskrevet. For a

slutte de bevegelige kontakter fra den stilling som er vist i fig.'l,
dreies akslen 44 i retning mot urviseren. Denne dreining kan
utfores ved manftell pavirkning av en arm som stikker ut fra
hylsteret 1 og er utstyrt med en del som kan tre i inngrep med en
arm 52 p& akslen 44 for & bevirke den nedvendige bevegelse mot
urviseren. Denne bevegelée forskyver dréieaksien 43 for lése-
systemet ut av "over senter"-stillingen, og gjor det s&ledes

mulig for vektarmen 19 & dreies om aksen 21.'Spennkraften i de
kontaktsluttende fjmrer 27 driver da holdeblokkene 24 til venstre

i fig. 1, for derved & svinge vektarmene 19 i retning mot urviseren
og. drive armen 17 til heyre, sdledes at den bevegelige kontaktarm
13 forskyves i urviserens retning. om svihgeaksén for akslen 9.

Den stilling som de respektive deler inntar etter denne bevegelse,
er vist i fig. 2. Det. vil innses at vektarmene 17 og 19 tilsammen
danner en rett ldsestav for & holde de bevegelse kontakter

uforanderlig i stilling.

. Det antas nd at det eonskes & apne bryterkretsen ved a forskyve de

bevegelige kontakter ut av inngrep med de faste kontakter. Dette
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oponds ved nedtrykning av pavirkningselementet 51 for derved 2
ringe armen 48 til dreining mot urviseren om sin akse 49,
Rulletappen 47 vil da feres ut av inngrep med flaten 46, og de
kontaktépnende fjmrer 39 vil da vere fri til & drive holde-
blokkene 36 til venstre i fig. 1. Dette har den virkning at

de vinkelformede velvarmer 34 svinges 1 retning med urviseren,
hvorved disse armer skyves mot pinner 71 som bzres av vektarmene
19, for derved & bevirke dreining av vektarmene 19 med urviseren
om akslen 21, sdledes at de bevegelige kontaktarmer forskyves
tilbake til apen s tilling. Beéevegelsen av vektarmene 19 med
urviseren driver holdeblokkene 24 for det kontaktsluttende
fjzrsystem tilbake til sin utgangsstilling, men sluttf jmrene

vil ikke bli sammentrykket da bevegelsen med urviseren av
vinkelarmene 34 ogséa driver armene 32 til heyre, og dette
forskyver ogsa holdestangen 26 mot heoyre. Nar kontaktene er
fullt apne vil de respektive deler innta de stillinger som er
vist i fig. 3. Nar det kontaktédpnende fjmrsystem har drevet de
bevegelige kontakter til Apen stilling, vil det forstds at
lasemekanismen vil wvende tilbake til sin "over senter"-stilling.
Dette har den virkning at enhver bevegelse tilbake av vektarmen 19
forhindres, hvorved de bevegelige kontakter hindres fra & sid

tilbake mot de faste kontakter.

De bevegelige kontakter befinner seg na i dpen stilling og begge
fiersystemer er avspent. For & slutte disse kontakter pd nytt ma
fjmrsystemene spennes, og dette utfores ved dfeining av akslen

21 mot urviseren. Denne dreining mot urviseren kan utferes elektro-
mekanisk ved hjelp av en motor, en solenoid eller andre midler,
eller eventuelt ved hjelp av et manuelt drevet vektarmsystem

(ikke vist) pd utsiden av hylsteret 1, og som driver en aksel 53
anordnet for forskyvning av en utstikker i inngrep med en arm 55
ved enden av akslen 21, som derved drives i retning mot urviseren.
Denne bevegelse svinger vinkelarmene 34 mot urviseren, saledes

at holdeblokkene 36 forskyves mot holdebraketten 38a og presser
sammen det kontaktdpnende fimrsystem. Under denne bevegelse kommer
utstikkeren i inngrep med rulletappen 47 for svingning av
pédvirkningsarmen 48 mot urviseren, og nar nevnte ustikker heves

over nivadet for dreietappen 47, vil en fjerforspenning i urviserens
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retning p& pavirkningsarmen 48 drive denne til den viste stilling
for & holde vinkelarmen 34 slik som vist. Samtidig 'som holde-
blokkene 35 fbrskyves for spenning av épningsfj&rene; trekker

den annen gren av vinkelarmene 34 holdestangen 26 mot venstre

for sammenpressing.av sluttef jerene mot de stasjonmre holdeblokker
24, som holdes i stilling av lasemekanismen. Dreining av akslene
21 og 44 ved forskyvning av armer tilsluttet disse aksler ved
hjelp av midler som er festet til og rager ut fra hylsteret,

betyr at det ikke foreligger noen fast forbindelse melldm disse
aksler og hylsteret 1. Uttagning av rammen 8 fra‘ﬁylsteret

kan saledes skje uhindret.

som det vil vare vel kjent, er kontaktene 1 visse typer av
hoyspent bryterutstyr nedsenket 1 olje og 1 den foreliggende
utforelse er hylsteret 1 fylt med olje til nivdet 55. Denne

olje tjener til undertrykkelse av lysbuer mellom de bevegelige

og faste kontakter, og ved dannelse av s&danne lysbuer frembringes
det rundt buen gass som md slippes ut fra hylsteret 1. For &
oppnd dette er det anordnef en passasje 57 som forer gjennom

lokket fil et ekspansjonskammer 58 festet til dette, idet

ekspansjonskammeret er tilsluttet en ventildpning 59 til atmos-

feren. Det forhold at en del av de bevegelige kontakters apnings-

og slutningsmekanisme arbeider under ol jens overflateniva, sikrer

at hele denne mekanisme holdes tilstrekkelig smurt takket vere

.olje som skvetter opp pa de deler av mekanismen som normalt

befinner seg ovenfor oljenivaet.

Det vil bemerkes at den beskrevede. bryteranordning ikke er
umiddelbart tisluttet sekunder elektrisk utrustning for bryter-

anordningen, og dette gjer anordningen szrskilt egnet for anvendelse

1 det bryterutstyr som er beskrevet i1 norsk patentansekning nr.

992/73. I det arrangement som er beskrevet 1 dette skrift er det
@nskelig & oppnéd en mekénisk anvisning av stillingen for de
bevegelige kontakter, og i det viste apparat er denne anvisning
gitt ved hjelp av to kamtapper 60 og 61 som glir i hull gjennom
lokket 2 og driver en vippearm 62 svingbart anordnet pd en
utstikker 63 fra lokket. De nedre ender av de to kantapper star

i inngrep med en arm 64 svingbart anordnet p& en akslen 21 og som

drives av vektarmen 19. Nir de bevegelige kontakter er dpne vil
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folgelig kamtappen 60 vare hevet, mens kamtapper 61 er senket,
men hvis vektarmen 19 dreies mot urviseren for slutning av
kontaktene, vil dette drive kamtappen 60 oppover mens tappen 61
forskyves til senket stilling. Stillingen av vippearmen 62 vil
sdledes utgjeore en anvisning for de bevegelige kontakters
stilling, og kan utnyttes for & drive en visuell indikator og
ogsa for styring av ytre bryterelementer som er montert utenfor

hylsteret.

PATENTKRAV

1. Drivanordning for elsktrisk bryteranordning og som omfatter
et utleserorgan, et kontaktsluttende fjarsystem (27) som
fastholdes ved innbyrdes motsatte ender av henholdsvis en forste
og en annen innbyrdes uavhengig bevegelig holdeinnretning

(26, 24), et kontaktdpnende fjersystem (39) som fastholdes ved
innbyrdes moésatte ender av henholdsvis en tredje og en I jerde
innbyrdes uavhengig bevegelig holdeinnretning (36, 38a), en
svingbart opplagret forste wvinkelarm (34) hvis armgrener er
henholdsvis forbundet med nevnte ferste og tredje holdeinnretning
(26, 36), et dreieorgan for & svinge nevnte forste vinkelarm
(34) i en ferste dreieretning for & frembringe bevegelse av de
tilsluttede holdeinnretninger i innbyrdes motsatte retninger med
det formdl & samtidig spenne de to fjarsystemer, en forste
sperreinnretning (40, 42) anordnet for ved utlesning & utlese
det spente kontaktsluttende fjarsystem (27), samt en annen
sperreinnretning (47) anordnet for ved utlesning & utlese det
spente kontaktdpnende fjmrsystem (39),

karakterisert ved at nevnte utleseorgan
utgjores av en forste armgren (19) pd en annen vinkelarm som er
opplagret koaksialt med og svingbart i forhold til nevnte forste
vinkelarm (34), mens en annen armgren av den annen vinkelarm er
svingbart forbundet med nevnte annen holdeinnretning (24), idet

nevnte ferste sperreinnretning (40, 42) befinner seg i inngrep

med den annen vinkelarm i spent fj®rstilling for & hindre bevegelse

i en forste, kontaktsluttende dreieretning frembragt av bevegelse

av den annen holdeinnretning (24) ved utlesning av det spente

bt
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kontaktsluttende fjemrsystem (27), nevnte annen sperreinnretning
(47) befinner seg 1 inngrep med den forste vinkelarm (34) i
spent fjarstilling for & hindre bevegelse i en annen, .
kontaktdpnende dreieretning frembragt av bevegelse av den tredje
holdeinnretning (35) ved utlesning av det spente kontaktdpnende
fjersystem (39), og organer (71) er anordnet for overfering av

bevegelse fra den farste vinkelarm (34) til den annen vinkelarm

i nevnte annen dreieretning nir den annen sperreinnretning utleses.

2. Drivanordning som angitt 1 krav 1,

k arakterisert v e d at nevnte forste sperreinn-
retning (40, 42) omfatter et lasearmsystem med en forste lasearm
(42) som strekker seg mellom en ferste og en annen .ende, en

annen lasearm “(40) som ogsé strekker seg mellom en ferste og

en annen ende, en hengselinrretning (43) for svingbar forbindelse
mellom ce respektive forste ender av nevnte lééeamner, en
hengselinnretning (44) for svingbar opplagring av den annen ende
av den forste ldsearm i et fast punkt, og en hengselinnretning
(41) for svingbar forbindelse av nevnte annen ldsearm med nevnte

forste armgren (19) av den annen vinkelarm.

3. Drivanordnigg som angitt 1 krav 1 eller 2,
karakteriser t v e d at nevnte annen sperre-~
innretning utgjeres av en rulletapp (47) anordnet for inngrep med

en utstikker pd nevnte forste vinkelarm (34).

4. Drivanordning som angltt i krav 3,
karakterisert v ed at nevnte rulletapp (47)
er montert pd en forste armgren av en tredje vinkelarm (48) mens
en anslagsfot (50) er utformet pd en annen gren av den tredje
vinkelarm (48) og et pavirkningselement (51) er anordnet for
pavirkning av nevnte anslagsfot (50), til svingning av nevnte
tredje vinkelarm (48) og forskyvning av rulletappen og derved

utlesning av den annen sperreinnretning (34).
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