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Predmétem FeSeni je zafizeni pro odbér <
vzorkd radioaktivnfich latek, sklddajici se "'1
z davkovade (34) vzorkd, umisté&ného v aktiv-
nim prostoru, ze stinici sté&ny (1), oddé&lu-
jici{ aktivni prostor od neaktivnfho, a z me-
chanismi pro ovl&déni divkovale (34) a pfe-
mistovani odb&rné nddoby (33) mezi aktivnim
a neaktivnim prostorem. Vyndlez fe¥i problém
zvy%eni bezpednosti obsluhy, zjednoduseni e
konstrukce zatrfzeni, sni¥eni jeho védhy a néa- ~N
rokt na zastavény prostor. Uvedeny problém
je YeZen tak, %e v té&lese (3), ulo¥enén ve a

b
3
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stinici st&n& (1) jsou vytvofeny dva na sebe

navazujic{ kandly, z nich% prvni, horizon-

tadlnf (4), tst{ do neaktivniho prostoru a

druhy, vertikdlni (8), tstf do aktivnfho

prostoru. V kandlech jsou ulofeny pfesuvné

elementy (6, 11), ovladatelné z -neaktivniho

prostoru, slouffc{ k p¥emistovédni odb&rné : - Notw
nddoby (33) mezi vyust&nimi (5, 9) obou RN
kandld (4, 8). Souddsti za¥izeni jsou ddle 5
dva kloubové mechanismy (17, 18), umisté&né ' '
v aktivnim prostoru a ovladatelné z neaktiv- ot +
nftho prostoru, z nich% prvni (17) slouZi i
k premistovdni odb&rné nddoby (33) mezi dav- \\\\
kovadem (34) a vydstd3nIim (9) vertik&lnfiho ttqi g
kandlu (8) a druhy k ovladani ddvkovale (34). R
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Vyﬁélez se tykd zafizeni pro odbér vzorkl radioaktivnich ldtek.

P¥i zpracovani radioaktivnich l4atek, napfiklad radioaktivnich odpadt, jé-provozni diag-
_hostika technologickych reZimii vé&tfinou odkézdna na laboratorni analyzy za pouZiti vzorkova-
_cich metod. Vzorky jsou odebirdny v tekutém nebo sypkém stavu prost¥ednictvim ddvkovage do
odb&rné naddoby a spolu s touto nddobou transportovény v pYenosném kontejneru do laboratof{
k analytickému vyhodnocenf. Odb&r vzorku a jeho uloeni do pfenosného kontejneru musi vyhovo-
vat poZadavkim na/dodriévéni radiadni bezpe&nosti obsluhy.

V malych laboratornich podminkédch se.tyto préce provaddji v rukavicovych boxech, vyba-
venych stinicimi st&nami, ochrannymi prizory a mechaniékymi manipuldtory. U velkych provoznich
zatb{zen! rukavicové boxy nevyhovuji a pouZiti délkovE& ovlidanych manipuldtord je omezeno jen
na p¥ipady manipulace s vysoce aktivnimi l4tkami, vy¥adujicimi hermetidnost celého prostoru.
zatizeni, kterd by umo¥fiovala jednoduchy a bezpe&ny odbér vzorkd nizko a st¥edn& aktivnich
létek z technologickych za¥izeni primyslového charakteru a jejich dalsi bezpefnou manipulaci,
provédénou nechrén&nymi osobami a bez pot¥eby budovani rozmérnych uzavienych manipuldtorovych

sk¥inf, nejsou znéma. N

Tyto nevyhody odstrahuje zaf{zeni pro odb&r vzorkl radioaktivnich ldtek podle vynédlezu,
sklddajic{ se z davkovae vzorkd, ze stinici stény, kterd je opat¥ena stinici vestavbou
s prizorem a odd&luje aktivni prostor na strand davkovade od neaktivniho prostoru na opa&né
gtrand stinici stdny, a z mechanismi pro ovldddni dévkovale a premistovani odb&rné nddoby
mezi dévkovadem a neaktivnim prostorem, jehoZ podstata spo&ivd v tom, Ye v priichodu stinici
st&ny je upraveno t&leso s horizont&lnim kandlem, tvo¥fcim vedenf vertikdln& uloZené pfesuvné
trubky a navazujicim na jednom svém konci svym vydstdnim na neaktivni prostor a na svém dru-
hém konci na vertikdlnf kandl, ktery tvo¥f vedeni pfesuvného pistu o mendim vn&jsim praméru,
ne¥ je vnit¥n{ primér trubky, a ktery na svém hornim konci navazuje svym vyisténim na aktivni
prostor, v ném¥ jsou upraveny prvni kloubovy mechanismus a druhy kloubovy mechanismus, které
jsou spojeny s ovladacimi prvky, zasahujicimi do neaktivniho prostoru, pfifemi prvni kloubovy
mechanismus tvo¥i vedeni p¥epravniho krytu odb&rné nddoby po trajektorii, probihajici mezi
vyisténim vertikdlniho kandlu a d&vkovadem, a druhy kloubovy mechanismus spolupracuje s ovla-

dacimi prvky dévkovade.

Hlavni_ vyhoda zafizeni podle vyndlezu spofivé v tom, Ye svym provedenim umoZfuje odebra-
ny vzorek radioaktivni l4tky v nestin&né odbdrné nddob& premistit z aktivniho prostoru, vysta-
veného plisobeni radioaktivity, do p¥enosného kontejneru, um{st&ného v neaktivnim prostoru a
zde s nim ddle manipulovat bez pot¥eby dalffich ochrannych prost¥edkd &i za¥izeni.

palif vyhodou za¥izeni je jeho snadnd vyrobitelnost, nizké hmotnost a malé n&roky na
zastavény prostor. Ochrannd vestavba ze stinicich desek umoZfiuje p¥i vhodném rozmérovém uspo-
¥4dani dostatedné dtindn{ i pti Zikmém ulo¥enfi za¥fzeni ve stinici st&né.

Na p¥iloZenych vykresech je zndzorn&n p¥iklad za¥izeni podle vyndlezu, kde obr. 1 pfed-
stavuje pohled na za¥fzenf{ v Yfezu B-B, vyznadeném na obr. 2, obr. 2 pfedstavuje pohled na
zafizeni v fezu A-3, vyznadeném na obr. 1, obr. 3, 4 predstavuji stejné pohledy na zafizeni
jako na obr. 1 a 2 p¥i zméné&nych poloh&ch p¥epravniho krytu a presuvného valce a obr. 5 pfred-
stavuje pidorysny pohled na zafizenf v alternativnim provedeni, p¥i kterém je za¥fzenf Sikmo

uloZeno ve stinici sté&né.

v p¥fkladu provedeni zndzorn&ném na obr. 1 a¥ 4 je v betonové stinici st&n& 1 kolmo
k jeji rovin& upraven prichod 2, Vv ném# je zabudovdna ochranné vestavba, sklddajici se ze
stuphovit® uspo¥ddanych desek 38 a priizoru 37 z olovnatého skla, upevnéného v rému 36. Pod
priizorem 37 je v prichodu 2 uloZeno téleso 3, opat¥ené zvn&jsku na své hornf stran& a na
svych bo&nich strandch stupfiovitym osazenim 35, které odpovidd obdobnému osazeni na vn&js{

strand rdmu 36 a stupfiovitému uspo¥dddni stinicich desek 38.
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Stinic{ desky 38, prtzor 37 s rémem 36 a t&leso 3 tak tvo¥{ kompaktni celek, poskytujfci
bezpe&nou ochranu obsluze, zdrZujici se v neaktivnim prostoru, leZ{cim na opatné stran& sti-
nici st&ny 1, nef je aktivni prostor, ve kterém se uskutefhuje ddvkovani vzorki. V télese 3
je upraven horizont&lni kandl 4 &tvercového prifezu, kteriy~navazuje na svém konci obriceném '
k neaktivnimu prostoru na vnit¥nf prostor stinicfho krytu 15, upraveného pfed vyust&nim g‘
horizontdlniho kandlu 4.

Pod étinicim krytem 15, ktery je na své spodni stran& otevien, je upraven prostor pro
ptenosny kontejner 16. Na svém druhém konci je horizontdlni kandl 4 napojen na vertikdlni
kandl 8, ktery je na svém spodnim konci uzav¥en a na svém hornim konci je spojen vydsténim 9
s aktivnim prostorem. V mi{st& napojeni horizontdlniho kandlu 4 je vertikdlnf kandl 8 opatfen
védlcovym vybrdnim 10. V horizont&lnim a vertikdlnim kandlu 4, 8 jsou uloZeny dva p¥esuvné
elementy. Prvnim z nich je vertikdln& uloZend p¥esuvné trubka 6, jeji% veden{ tvoi{f horizon-
tdln{ kanil 4 a jeji%¥ podélny prifez odpovidd p¥i¥nému prifezu vdlcového vybrédni 10. P¥esuvnd
trubka 6 je spojena s tdhlem 7, které prochdz{ &elni st¥nou stiniciho krytu 15 a zasahuje
svym volnym koncem, opat¥enym rukojeti, do neaktivniho prostoru. Druhym p¥esuvnym elementem
je ptesuvny pist 11, jeho% vedeni tvo¥{ vertikdlni kandl 8 a jehoZ vn&j8{ primér je men$i neZ
vnit¥n{ primér p¥esuvné trubky 6. 7

P¥esuvny pist 11 je opat¥en nezndzorn&nym h¥ebenovym ozubenim, do n&hoZ zabird pastorek
12, upevnény na jednom konci pohdn&ciho hiidele 13, prochdzejiciho télesem 3 a zasahujiciho
svym druhym koncem, opat¥enym rukojetf, do neaktivnfho prostoru.

V aktivnim prostoru je mezi dévkovadem 34 a t&lesem 3 upraven prvni a druhy kloubovy me-
chanismus 17, 18, z nich# prvni slouZi pfemfsﬁpvéni odb&rné nadoby 33 a druhy ovl4dd davkoval
34. Prvni kloubovy mechanismus 17 je spojen pfes prvni pfevodovku 19, upevn&nou na té&lese 3,
s prvnim ovlddacim h¥fdelem 21, ktery prochdzi télesem 3 a zasahuje svym koncem, opatfenym

rukojeti, do neaktivniho prostoru.

Jednotlivé &4sti prvniho kloubového mechanismu 17 tvo¥{ kinematicky &tyi&len, jehoZ
prvni reameno 23 je svym jednim koncem spojeno s prvni pfevodovkou 19 a svym druhym koncem
prost¥ednictvim prvniho kloubu 26 s jednim koncem druhého ramene 24, jehoZ druhy konec je
spojen prost¥ednictvim druhého kloubu 27 s Sednim koncem t¥etiho ramene 25, uloZeného svym

" druhym koncem prostfednictvim t¥etfho kloubu 28 na stinic{ st&n& 1. Na konec druhého ramene
24 v mist® prvnfho kloubu 26 navazuje jeden konec ndstavce 29, na jehoZ druhém konci je upev-
n&n prepravni kryt 30 pro odb&rnou nddobu 33. P¥epravni kryt 30 je opat¥en odsuvnym dnem 31,
které je uloZeno prostfednictvim &epu 32 na nédstavci 29 a udrZovdno v uzaviraci poloze neznd-’

zorné&nou pruZinou.

Ulofeni p¥epravniho krytu 30 na néstavci 29 prvnfho kloubového mechanismu 17 umoZnuje
jeho pohyb po trajektorii, prochdzejfici mezi vydst&nim 9 vertik&lniho kandlu 8 a dévkovalem
34, prifem? umist&ni odsuvného dna 31 ve vertikdlnim smyslu je zvoleno tak, Ze leZi proti né4-
b&%né hran& 14, upravené na tdlese 3 v blfzkosti vyusté&ni 9 vertik&lniho kandlu 8.na jeho
strand obrdcené k d4dvkovadi 34. Druhy kloubovy mechanismus 18 m& obdobné uspo¥dddni jako prvni
kloubovy mechanismus 17, p¥ifem%? je spojen p¥es druhou p¥evodovku 20, upevn&nou na té&lese 3,

s druhym ovlidaci{m h¥fdelem 22, ktery prochdzi t&lesem 3 a zasahuje svym koncem, opatfenym
rukojeti, do neaktivnfho prostoru. Na opa&né stran& je druhy kloubovy mechanismus 18 svym
nédstavcem v rozpojitelhém z4b&ru s nezndzornénymi ovlddacimi prvky aévkovaée 34. '

V poloze zndzorndné na obr. 1, 2 je pfepravni kryt 30 s odbé&rnou nédobou 33 umisté&n pod
ustim davkova&e 34. Otd&enim druhého ovlidacfho h¥fdele 22 se uvede v &innost druhy kloubovy
mechanismus 18, ktery ovlivni ovladaci prvky d4vkovale 34. Po naddvkovdni vzorku se otéfenim
prvniho ovladacfho h¥fdele 21 uvede v &innost prvnf{ kloubovy mechanismus 17, ktery pfem{sti{
prepravni kryt 30 s odb&rnou nédobou 33, v ni¥ je uloZfen vzorek, smérem k vylstdni 9 vertik4l-
niho kandlu 8. P¥i najeti na nab&¥nou hranu 14 se odsuvné dno 31 nato&f stranou, takZfe odb&rni
nddoba 33 dosedne na horni Zelni plochu pfesuvného pistu 11, ktery byl pfed tim uveden otdle-
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nim pohé&n&cfho h¥fdele 13 do své krajni horni polohy (obr. 3, 4). Otdfenim pohdn&ciho h¥idele
13 v opa&ném smyslu se p¥esuvny pist 11 uvede do sestupného pohybu, p#i kterém projde p¥esuv-
nou trubkou 6, kterd je v krajni zasunuté pdloze ve vélcovém vybrdni 10. Po dosednuti p¥esuv-
ného pistu 11 do krajn{ dolni polohy se odb&rnd nddoba 33 octne v pfesuvné trubce 6 a spolu

s ni{ je prost¥ednictvim tdhla 7 p¥evedena do krajni vysunuté polohy ve stinicim krytu 15,
odkud propadne do p¥ipraveného p¥enosného kontejneru 16:

P¥i p¥emistovani odb&rné nidoby 33 z neaktivniho prostoru na misto ddvkovdni vzorku se
postupuje opalné. Odbérnd nédoba 33 se vsune spodni stranou stfnicfho krytu 15 do p¥esuvné
trubky 6 a spolu s nf se p¥emist{ do krajni zasunuté polohy, kdy odbé&rnd nddoba 33 dosedne
na hornf Zelni plochu p¥esuvného pfstu 11l.

P¥evedenim p¥esuvného pistu 11 do krajni horni polohy se odb&rnd nddoba 33 p¥emisti do
ptipraveného prepravnfho krytu 30 nad vytusténim 9 vertikdlniho kandlu 8. Ot&lenim prvniho
ovlddaciho h¥idele 21 se uvede v &innost prvni kloubovy mechanismus 17, ktery odsune prepravni
kryt 30 od vyustdnf 9 vertikdlniho kandlu 8, &imZ se uvolni odsuvné dno 31 ze z&b&ru s nébéZi-
nou hranou 14 a uzavie zespodu prepravni ‘kryt 30 s odbé&rnou nddobou 33.

Po p¥evedeni p¥epravniho krytu 30 pod dsti dévkovate 34 je moZno uskute&nit naddvkovani
vzorku, jak jiZ bylo popséno. Pokud je za¥fizenf mimo provoz, zGstdvd p¥esuvny pist 11 v kraj-
ni horn{ poloze a uzavird tak spojeni mezi aktivnim a neaktivnim prostorem.

V alternativnim provedeni zndzorn&ném na obr. 5 je zafizeni uloZeno ve stinici st&n& 1
Zikmo. Prvni kloubovy mechanismus 17 je zde zn&zornén v poloze, kdy ‘p¥epravni kryt 30 je
umistén nad vydisténim 9 vertikdlnfho kandlu 8. Poloha prvniho kloubového mechanismu 17, p¥i
které p¥epravni kryt 30 je umisté&n pod tstim ddvkovale 34, je zndzorn&na Cdrkovan&.

Podle znézorndni na obr. 5 se druhy kloubovy mechanismus 18 skl4d4 z dvojicé kloubové&
spojenych ramen a netvo¥{ kinematicky Cty¥tlen. Toto zjednoduSené provedeni druhého kloubového
mechanismu 18, které je uskute®nitelné i v prvnim alternativnim provedeni, je moZné pouZit
v t&ch p¥ipadech, kdy nevznik4 poZadavek uvolnit po naddvkovéni vzorku prostor mezi ddvkovalem
34 a t&lesem 3. V p¥ipadé, Ze je to z provoznich divodd nezbytné, je tfeba pouZit druhého
kloubového chhanismu 18 vytvofeného jako kinematicky &ty¥&len, ktery byl popsén v prvnim
alternativnim provedeni podle obr. 1 aZ 4. Toto uspo¥dddni umoZfuje odsunutf druhého kloubo-
vého mechanismu 18 od ddvkovace 34 podobné, jako je tomu u prvniho kloubového mechanismu 17.

PREDMET VYNALEZU

1. zZa¥{izeni pro odb&r vzorku radioaktivnich l4tek, sklddajici se z d4vkovacle vzorkd, ze
stinic{ st&ny, kterd je opat¥ena ochrannou vestavbou s prizorem a oddéluje aktivni prostor na
strand dévkovade od neaktivniho prostoru na opaéné strané stinicf st&ny, a z mechanismid pro
ovl4ddini ddvkovale a p¥emistovdni odbérné nddoby mezi dévkovalem a neaktivnim prostorem, vy-
znadené tim, Ze v prichodu (2) stinici stény (1) je upraveno t&leso (3) s horizontdlnim kand-
lem (4), tvo¥icim vedeni vertikdln& uloZené p¥esuvné trubky (6) a navazujicf{ na jednom svém
konei svym vydstdnim (5) na neaktivni prostor a na svém druhém konci na vertikdlni kandl (8),
ktery tvor{i vedeni p¥esuvného pistu (11) o men$im vnéjs$im priméru, neZ je vnit¥ni primér pie-
suvné trubky (6) a ktery na svém hornim konci navazuje svym vytasténim (9) na aktivni prostor,
v ném? jsou upraveny prvni kloubovy mechanismus (17) a druhy kloubovy mechanismus (18), ktere
jsou spojeny s ovlddacimi prvky, zasahujicimi do neaktivniho prostoru, p¥iemZ prvni kloubovy
mechanismus (17) tvo¥i vedeni p¥epravniho krytu (30) odbé&rné nddoby (33) po trajektorii,
probihajfci mezi vyusténim (9) vertikdlniho kandlu (8) a dévkovalem (34), a druhy kloubovy
mechanismus (18) spolupracuje s ovlddacimi prvky dévkovade (34).

2. za¥fzen{ podle bodu 1, vyznadené tim, Ze horizontdlni kandl (4) méd &tvercovy p¥i&ny
prifez, odpovidajici podélnému prifezu védlcového vybrdni (10), upraveného ve vertikdlnim ka-
ndlu (8) v mfst& napojeni horizontdlniho kandlu (4).



5 ‘ 239648

3. za¥izen{ podle bodu 1 nebo 2, vyznalené tim, Ze pfed vydst&nim .(5) horizont4lniho
kandlu (4) je upraven stinic{ kryt (15), otevfeny na své spodni strand, p¥idem? pod stinicim
krytem (15) je upraven prostor pro pfenosny kontejner (16).

4. Zza¥izenf podle bodu 3, vyznadené tim, Ze pfesuvnd trubka (6) je spojena s tdhlem (7),
které prochiz{ &eln{ st&nou stfnicfho krytu (15) a zasahuje svym koncem, opatfenym rukojeti,

do neaktivniho prostoru.

5. Zafizeni podle bodh 1 a¥ 4, vyznadené tim, #e.p¥esuvny pist (11) je opat¥en h¥ebeno-
vym ozubenim, do ndho% zabird pastorek (12), upevn&ny na jednom konci pohdn&ciho h¥fdele (13),
prochdzejfciho t&lesem (3) a zasahujiciho éva druhgym koncem, opatfenym rukojeti, do neaktiv-

niho prostoru.

6. Zarfzen{ podle bodl 1.a%Z 5, vyznalené tim, Ze prvni a druhy kloubovy mechanismus (17,
18) jsou spojeny p¥es prvni a druhou pfevodovku (19, 20) s prvnim a druhym ovlddacim h¥fdelem
(21, 22), z nich¥ kaZdy prochdzi t&lesem (3) a zasahuje svym koncem, opatfenym rukojeti, do

neaktivnfho prostoru.

7. Za¥izeni podle bodd 1 a% 6, vyzna¥ené tim, Ze prvni kloubovy mechanismus (17) je vy-
tvoten jako kinematicky &ty¥&len, jeho% prvni rameno (23) je svym jednim koncem spojeno
s prvni p¥evodovkou (19) a svym druhym koncem prostfednictvim prvniho kloubu (26) s jednim
koncem druhého ramene (24), jeho? druhy konec je spojen prost¥ednictvim druhého kloubu (27)
s jednim koncem tFfetfho ramene (25), uloZeného svym druhym koncem prostfednictvim t¥etfho
kloubu (28) na stinic{ st&né& (1), pfilemZ na konec druhého ramene (24) v mist& prvniho kloubu
(26) navazuje jeden konec néstavce (29), na jehoZ druhém konci je upevn&n p¥epravni kryt (30).

8. za¥fzeni podle bodh 1 a% 7, vyznadené tim, %e druhy kloubov§y mechanismus je vytvofen
jako kinematicky &ty¥&len, spojeny s jednim koncem néstavce, jehoZ druhy konec je v rozpoji-
telném zidb&ru s ovlddacimi prvky dévkovale (34).

9. Zza¥fzenf{ podle bodli 1 aZ 7, vyznadené ti{m, %e druhy kloubovy mechanismus (18) se

sklddd z dvojice kloubové& spojenych ramen.

10. za¥fzenf podle bodd 1 a¥ 9, vyznalené tfm, Ze p¥epravni kryt (30} je opatfen odsuv-
nym dnem (31), udr¥ovanym v uzaviraci poloze pruZinou a spolupracujicim s né&b&Znou hranou
(14), upravenou na t&lese (3) v blfzkosti vydst&ni (9) vertikdlnfho kandlu (8).

11. za¥fzeni podle bodd 1 a%¥ 10, vyznalenéd tim, Ze t&leso (3) je zvn&jSku opat¥eno stup-
fiovitym osazenim (35), v ndm% jsou usazeny stupfiovitd uspofddané stinici desky (38) ochranné

vestévby a ram (36) prbzoru (37).

4 vykresy
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