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{54) Hnaci zaFizeni nistéje karuselové pece

keSen{ se tykd& hnacfho za¥fzeni nistdje o
karuselové pece. Podstata ¥eSen{ spolivd o Q =
v tom, Ze krokovacf mechanismus je tvofen ~ /
prvnim h¥fdelem, pevné& spojenym globoidni fhal AR
vatkou s druhym h¥fdelem s kladi&kami, L
na n&j%¥ je napojena druhd pfevodovd skiffd,
pevn& spojend s prvnim &elnfm ozubenym kolem,
zabfrajicim s druhym Belnim ozubenym kolem =
nist&je. Globoidni va¥ka je ddle tfetim w0 /4
hifdelem pevné& spojena s prvnim nari¥fkovym AR
kotou¥em a druhym nard¥fkovym kotoudem.

Prvnifmu nardZkovému kotou&i je p¥i¥azen prvni /

koncovy spfna¥ a k druhému nardZkovému ko= [
toudi je p¥ifazen druhy koncovy spinad — |
prvniho &idla a druhého &idla. : \ o\ =
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vyndlez se tyk4 hnacfho za¥fzeni nistéje karuselové pece, sestdvajici z hnaciho motoru
s prevodovym uUstrojim, elektromagnetické spojky a elektromagnetické brzdy, za nfZ je pfipojen
krokovaci mechanismus.

Nfst&je karuselovych pec{ pouZfvanych v souasné dobé, konajf{ plynuly rota&ni pohyb,
p¥idemZ jsou otodné kolem svislé osy. Jejich pohon je zajistén od elektromotoru pies pfevodo-
vé za¥fzenf a zakldddni se provddi bez pferufeni rotadnfiho pohybu nistéje.

V pfipadé, Ze je nutno polotovary zaklddat do pece p¥i pferuSovaném pohonu nistéje, zné-
mé mechanismy neumo¥fujf p¥i malém krokovacim dhlu poZadovany krokovy pohyb. Konstrukce téchto
za¥{zen{ rovn&% neumoZnuje mé&nit pribéh krokovdni, to je dobu pohybu a dobu klidu.

Tato nevyhoda je odstran&na u hnacfho zaffzeni podle vyndlezu, jehoZ podstata spolivd
v tom, ¥e krokovac{ mechanismus je tvofen prvnim h¥fdelem, pevné spcjenym globoidni vac&kou
s druhym h¥fdelem s kladiZkami, na n&j% je napojena pfevodovd skfifi, pevné spojend s prvnim
%elnim ozubenym kolem, zabfrajfcfim s druhym &elnfm ozubenym kolem nisté&je.

Dal%f podstatou je, #¥e globoidn{ va¥ka je t¥etfm h¥{delem pevné spojena s prvnim nardZ-
kovym kotoudem a druhym nardZkovym kotoudem, p¥ifem# k prvnimu nardZkovému kotouli je pfira-
zen prvni koncovy spinad a k druhému nard¥kovému kotou&i je pfifazen druhy koncovy spina
prvnfho &idla a druhého &idla.

Pf¥ednost{ tohoto za¥fzeni je takové uspofidddni, které p¥i bezporuchovém chodu v poZado-
vaném pracovnim taktu umo¥fiuje &innost globoidni valky bez pferuSeni chodu pohonného udstroji.
V p¥fpad& porufenf taktu vlivem poruchy v d4vkovacim mechanismu je ddle zabezpelen bezporu-
chovy chod obsluZnych za¥fzeni, to je elektromagnetické spojky a elektromagnetické brzdy tim,
%e dojde k pferuenf krokovaciho mechanismu vysunutim elektromagnetické spojky a sepnutim
elektromagnetické brzdy na dobu nutnou k dokondeni obsluZné &innosti, pfidemZ motor zlstdvd

v chodh.

P¥fklad provedeni pfedmétu vynilezu je nakreslen na pfipojeném vykrese, na némZ obr. 1
zndzorfiuje bokorys hnacfho zaffzeni a obr. 2 pfedstavuje plidorys hnaciho zafizeni.

Nfst&j 1 karuselové pece md radiflni komlrky
jsou do radidlnich komlirek 2 zakldddny zakladalem

2 pro zakl4dddn{ polotovarl 3. Polotovary 3
4 a vytahovdny vytahovafem 5. Nist&j 1
se otdd{ ve sméru Sipky 6.

otdZenf nfst&je 1 je zaji¥téno hnacim za¥f{zenim, které sestdvd z hnactho motoru 7
s prevodovym dstrojifm, elektromagnetické spojky 8, elektromagnetické brzdy 9 a krokovaciho

mechanismu.

Krokovac{ mechanismus je tvo¥en prvnim h¥fdelem 10, s nimZ je pevné spojena globoidni
vadka 11. Globoidni vacka 11 je v soudinnosti s druhym h¥idelem 12 s kladiZkami. Prvni h¥{del
10 je ddle pevn& spojen s tfetim h¥f{delem 16, na némz je namontovdn prvni nardzkovy kotoué 17
a druhy nardZkovy kotoud 18. Prvni nardZkovy kotou& 17 ovlddd prvni koncovy spfna& 19 a druhy
nardZkovy kotou& 18 ovl4d4 druhy koncovy spinaé 20.

8 koncem druhého hi*{dele 12 s kladifkami je pevn& spojena vstupn{ strana pfevodové skif-
né 13, pricem# vystupni strana pfevodové sk¥iné 13 je pevné spojena s prvnim &elnim ozubenym
kolem 14, které spolupracuje s druhym Selnfim ozubenym kolem 15 nistéje 1.

Prvni &elnf{ ozubené kolo 14 a druhé &elni ozubené kolo 15 nisté&je 1 jsou vymé&nné za ule-
lem zm&ny po&tu krokd nist&je 1. Druhé &elni ozubené kolo 15 je upevnéno na nist&ji 1. Pro-
dleva pohyru. dand globoidn{ vadkou 11 je zvolena tak, aby umo#tiovala zasunuti polotovaru 3

zakladacem 4 a sou&asné vyjmut{ polotovaru 3 vytahovaem 5.
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Pryni koncovy spinaé 19, pfifazeny k prvnimu nardZkovému kotou¥i 17 je zafazen v ovldda-
cim okruhu zakladade 4 a vytahovale 5 a druhy koncovy spina& 20, pfifazeny ke druhému nard%-
kovému kotou&i 18 je zafazen v ovlddacim okruhu elektromagnetické spojky 8 a elektromagnetické
brzdy 9. Prvn{ ¢&idlo 21 a druhé &idlo 22 kontroluje &innost zakladafe 4 a vytahovade 5.

ot4Zeni hnacfho motoru 7 se pfevodovym udstrojim pfend${ na nist&j 1 tak, Ze pohyb nist&-
je 1 se vlivem zarazené globoidni vacky 11 na ur€itou dobu pferusf{. Tim je vykondn jeden krok
nistéje 1.
Po zastaven{ pohybu nist&€je 1 narazi{ prvn{ nardZkovy kotou& 17 na prvni koncovy spina& 19.
Prvn{ koncovy spfnaé 19 vydd elektricky impuls, ktery uvede v ¢innost zakladad 4 a vytahovad
5. ZakladaZ® 4 zaloZ{ polotovar 3 do jedné radidlnf komlrky 2 a vytahoval 5 vyjme polotovar 3
z jiné radidlni komirky 2. -
P¥i sprdvném prib&hu tohoto déje je prvn{ &idlo 21 i druhé &idlo 22 ve funkci, pficlemi
je koncovy spina¢ 20 vyfazen z &innosti. Prvn{ h¥ifdel 10 pokraduje v otd&enl a dochdz{ k dal-

${mu krokovén{ nist&je 1.

Pokud &innost zakladale 4 a vytahovale 5 neprobéhla sprdvné a prvnf &idlo 21 a druhé
¢idlo 22 nen{ pfed zapoletim daldfho kroku ve fuakei, je aktivovdn druhy koncovy spina& 20,
ktery rozepne elektromagnetickou spojku 8 a sepne elektromagnetickou brzdu 9 a tin zastavi

pohyb nist&je 1.

zastavi se i pohyb prvniho hffdele 10 a globoidni{ vacdky 11 na tak dlouho, aZ je sprévnost
funkce kontrolovanych pracovnich orgdni obnovena, to znamend, Ze prvni &idlo 21 a druhé &idlo

22 je opét ve funkci.

P¥edmdtné uspotrdddni hnacfho za¥fzen{ lze vyuZit v8ude tam, kde se jednd o dopravu polo-
tovart s rotaénim krokovacim mechanismem p¥i malém dhlu pootodeni.

PREDMET VYNALEGZU

1. Hnacf za¥izenf ni{st&je karuselové pece, sestdvajic{ z hnacfho motoru s p¥evodovym
dstrojim, elektromagnetické spojky a elektromagnetické brzdy, za niZ je pfipojen krokovaci
mechanismus, vyznadujici ze tim, %e krokovac{ mechanismus je tvofen prvnim h¥fdelem /10/,
pevné spojenym globoidni vadkou /11/ s druhym Pfidelem /12/ s kladidkami, na n&jZ je népojena
ptevodovd sk¥{in /13/, pevné spojend s prvnim céelnim ozubenym kolem /14/, zabfrajfcim s dru-
hym Selnim ozubenym kolem /15/ nisté&je /1i/.

2. Hnac{ za¥izeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze globoidnf vadka /11/ je tietim
h¥fdelem /16/ pevné spojena s prvnim nardZkovym kotoutem /17/ a druhym nargZkovym kotoudem
/18/, p¥idemZ k prvnimu nardZkovému kotou&i /17/ je p¥i¥azen prvni koncovy spinal /19/ a
k druhému nardZkovému kotouéi /18/ je piifazen druhy koncovy spfina& /20/ prvniho &idla /21/
a druhého &idla /22/.

3. Hnaci za¥fzeni podle bodd 1 a 2, vyznaujici se tim, Ze prvni Zelni ozubené kolo /14/

*

a druhé ¢elnf ozubené kolo /15/ jsou uspordddny vyménitelnd.

1 vykres
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