OPIS PATENTOWY |

POLSKA
RZECZPOSPOLITA
LUDOWA S

' 7
fq-r T FT‘G?—V}

;J o

65420

Patent dodatkowy
do patentu

Pierwszenstwo:

URZAD
PATENTOWY
PRL

Opublikowano:

Zgloszeno: 14.111.1969

20. VII. 1972

(P 132 333)

Kl. 81 e, 89/01

MKP B 65 g 65/32

\al\\“‘ \

Twérca wynalazku: ‘Wactaw Pustelnik

Wilasciciel patentu: Glowne Biuro Studiow i
(Biuro Projektéw Gorniczych Gliwice),

(Polska)

Projektéw Gorniczych.
Gliwice

Beznapqdowe zamkniecie zbiornikow odmiarowych stacji
zaladowczych

1

Beznapedowe zamknigcie zbiornikéw odmiaro-
wych wedlug wynalazku przenaczone .jest przede
wszystkim do zainstalowania na stacjach zatadow-
czych urzadzen wyciggowych skipowych na pod-
szybiach i stluzy do samoczynnego otwierania i za-
mykania zbiornik6w odmiarowych za pomocg ski-
pow i ciezaru przeciwwagi. .

Istniejgce stacje zatadowcze urzadzen wycw;go—
wych skipowych sklada]a sie z dwéch zbiornikow
cdmiarowych a kazdy zbiornik wyposazony jest
w indywidualne zamkniecie, zsuwnig stalg i szczeli-
nowg. Samo zamkniecie sklada sie z klapy, ukiadu
diwigniowego oraz silnika . pneumatycznego dwu-
stronnie dziatajgcego o ruchu posuwisto zwrotnym.
Klapa zamkniecia wykonuje ruch wahadlowy o sta-
lym skoku, otwierajgc zbiornik oddolnie. Kazde po-
lozenie klapy jest wymuszone i podtrzymywane siltg
silnika. Zsuwnia stala lgczy -zamkniecie  zbiornika
z zsuwnig szczelinowa.

Zsuwnia szczelinowa natomiast skiada sie z zsuw-
ni, odpowiedniego ukladu dzwigniowego oraz sil-
nika pneumatycznego dwustronnie dzialajgacego
o ruchu posuwisto zwrotnym. Zadaniem zsuwni
szczelinowej jest uszczelnienie procesu przesypu
wegla i na czas zaladunku lgczy skip z zsuwniag
stalg wchodzgc do skipu o okolo 100 mm.

Obecne rozwigzanie stacji zaladowczych z uwagi
na skcmplikowane zamkniecia sterowane sg w ukla-
dzie pneumatycznym na drodze e'ektrycznej za po-
mocg zawordéw elektropneumatycznych. Technologia
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2
pracy zaladunku skipow na podszybiach w obec-
nych ukladach jest stosunkowo skomplikowana
i powoduje niepotrzebne wydtuzenie czasu zatadun-
ku, poniewaz do rozpoczecia cyklu, skip musi znaj-

~dowac¢ sie na punkcie zaladowezym.
W ukladzie sterowania automatycznego, obecnosé¢ - -

skipu powcduje: wysuniecie zsuwni szczelinowej,
a ta w polozeniu wysunietym powoduje otwarcie
klapy zbiornika. Po rozladowaniu zbiornika, zsuw-
nia szczelinowa zostaje ruchem wymuszonym wy-.
ccfana do polozema wyjSciowego, a oproézniony
zbiornik zostaje zamkniety. Wycofanie sie zsuwni

szczelinowej zezwala dopiero na wyjazd skipu. Na

wydluzenie czasu cyklu zaladunku - ma 'réwniez
wplyw odleglo$é wylotu zbiornika od skipu, ktéra -
wynosi w obecnych ukladach okolo 4000 mm. Nie-
zaleznie od powyzZszego Obecne zamkniecia majg
jeszcze szerég wad ruchomych. Samo zamkniecie
zbmrmka jest niepewne w dzialaniu poniewaz zda-
rzeja s1e; przypadkl otwarcia zbiornikéw a ich za-
warto$é przesypuje sie do szybu. Przypadki te ‘maig
miejsce z powodu wybijania sie ukladu dzwignio-

wego. .
Zsuwnie szczelinowe z uwagi na wchodzenie
w zakres dzialania skipu, powoduja przestoje

i uszkodzenia mechaniczne, wystepujace przy przed-
wezesnym  uruchomieniu maszyny wyciggowej,
w ktorym skip zrywa je. Wadg dodatkowa zsuwni
szczelinowych jest wystepujacy przepad wegla przy
wycofywaniu ich do pozycji wyjsciowej.
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Dla wyeliminowania wyzej wymienionych wad:
uprcszezenia ukladu oraz osiggniecia celu zasadni-
czego jakim jest zrownowazenie czasu zaladunku
z czasem wyladunku skipu i tym samym zwieksze-
nie wydajno§ci urzadzenia wyciggowego poszukuje
sie wecigz nowych rozwigzan.

W tym celu wprowadzono na niektérych kopal-
niach przenosniki tasmowe wagowe zastepujgce
zbiorniki odmiarowe. Uklady te s3 w dalszym ciggu
skomplikowane i efektéw zasadniczych nie osiggaja.
Cel ten osigga sie w urzgdzeniu wedtug wynalazku
przez zastosowanie prostego beznapedowego za-
mkniecia zbiornik6w odmiarowych z gérnym otwie-
raniem.

Samo zamkniecie zbiornika wykonano za pomoca
klapy obrotowo ulozyskowanej, wyposazonej w oslo-
ny boozne (zastepujgce zsuwnie szczelinows), blo-
kowanej w pozycji zamkniete] wézkiem ruchomym.
Otwarcia zbiornika dokonuje skip w czasie dojazdu
do punktu zaladowczego, zamkniecie natomiast do-
konuje czeSciowo skip i ciezar przeciwwagi wozka
ruchomego.

Na rysunku uwidoczniono schematycznie w prze-
kroju podluznym urzgdzenie zamkniecia wediug
wynalazku o nastepujacym cyklu pracy. Skip doje-
2dzajac pod punkt zaladowczy, zaczepem 1, wywie-
ra nacisk swoim ciezarem na zaczep 2 woézka rucho-
mego 3, prowadzonego za pomocag rolek tocznych 4
w prowadzeniu 5.

Zaczepem 1 przesuwa wozek 3 pionowo w doét po-
przez zaczep 2, powodujac odblokowanie klapy 6
zamkniecia zbiornika. Wozek 3 przesuwany pionowo
w dol, podnosi prnzeciwwage 9 poprzez lancuch rol-
kowo-sworzniowy 10, wat 11 i kota tancuchowego 12.
Odblokowana klapa 6 pod wpltywem ciezaru wlasne-
go i parcia urobku znajdujacego sie w zbiorniku
obraca si¢ wokot osi 13 az do podpory 14, powoduje
stopniowe otwieranie zbiornika oraz przesypywanie
urobku do skipu. Oslony boczne 7 wraz z klapa 6
zastepuja stosowane w istniejacych rozwigzaniach
zsuwnie szczelinowe.

Po rozladowaniu zbiornika odmiarowego naste-
puje uruchomienie maszyny wyciggowej na jazde
skipu w gore. Uruchomiony skip do momentu wyj-
§cia klapy 6 z jego zasiegu podnosi ja, natomiast
dalsza czynno$¢ zamykania zbiornika przejmuje
wozek ruchomy 3, ktéry ciagniony lancuchem 10
w goére ciezarem przeciwwagi 9 zamyka i dociska
klape 6 do zbiornika poprzez rolke toczng 8.

Zjazd skipu pod punkt zaladowrczy moze mieé
miejsce jedynie w przypadku, gdy zbiornik przezna-
czony do roztadunku jest zapelniony. W przeciwnym
przypadku, skip zostaje zatrzymany powyzej stacji
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zaladowczej. Przedwczesne uruchomienie maszyny
wyciggowej w czasie =zaladunku mnie powoduje
uszkcdzenia mechanicznego klapy, poniewaZ skip
az do momentu wyjscia klapy z jego zasiegu pod-
nosi jg a dalszg czynno§é zamykania wykonuje wo-
zek ciezarem przeciwwagi 9.

Przejazd skipu przez stacje zaladowczg réwniez
nie powoduje uszkodzen mechanicznych poniewaz
skip znajduje sie poza poziomem wyladowczym wy-
wiera poprzez wozek 3 nacisk na uklad dZwignio-
wy 19, ktéry przesuwa podpore 14 poza zasieg kla-
py 6 i powoduje opadniecie jej do pozycji pionowej,
ktéra zezwala na swobodny przejazd skipu.

Wozek ruchomy 3 przesuniety zostaje w odcinek
lukowy prowadzenia 5 az do mcmentu wyjscia za-
czepu 2 spod dzialania zaczepu 1. Przeciwciezar 9
w goérnym granicznym polozeniu zostaje zablokowa-
ny ukladem mechanicznym 15. Na czas doprowadze-
nia skipu i klapy 6 do ncrmalnego polozenia naste-
puje zatrzymanie pracy stacji zatadowczej. Dla
umozliwienia przeprowadzenia kcnserwacji oraz
prob poremontowych na czop wyjsciowy watu 11
naklada sie korbe reczng 16.

Zaczep 2 wyposazony moze byé dodatkowo w za-
bezpieczenie mechaniczne 17, ktére przy zakleszoze-
niu sie woézka 3 w prowadzeniu 5 zostanie Sciete
i zezwoli tym samym na bezpieczny przejazd skipu.
Na czas rewizji szybu zaczep 1 zabudowany na ski-
pie musi by¢é przez obstuge przestawiony z pozycji
roboczej w pozycje zwolniona.

Beznapedowe zamkniecie zbiornikéw odmiaro-
wych wedlug wynalazku moze mieé¢ zastosowanie
nie tylko w urzadzeniach kopalnianych lecz réwniez
w innych ukladach o podobnej technologii zala-
dunku.

Zastrzezenia patentowe

1. Beznapedowe zamkniecie zbiornikéw odmiaro-
wych urzgdzen wyciggowych skipowych i innych
urzadzen o podobnej - technologii zaladunku, zna-
mienne tym, ze posiada ono klape (6), wyposazona
w ostcny beezne (7), utozyskowang oddolnie na
wale (13). ]

2. Beznapedowe zamkniecie zbiornik6w odmiaro-
wych wedlug zastrz. 1, znamienne tym, Ze posiada
wozek ruchomy (3) z zaczepem (2) o ktory to wozek
opiera sie klapa (6), zamocowana obrotowo na
osi (13).

3. Beznapedowe zamkniecie zbiornikéw odmiaro-
wych wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne tym, ze posia-
da podpore uchylng (14).
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